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Mein Service -
lhr Vorteil:

Lieferung direkt
vom Hersteller

Direkte Hotline
zum Hersteller

Reparaturservice und
Decodereinbau

Entwurf und Fertigung
von Gleisbildstellwerken

Personliche
individuelle Beratung

Technische Anlagenplanung und Bau

Vorfuhrungen
(fir Vereine und Gruppen)

So kénnen Sie mich erreichen:
Montag - Freitag von 8:30 bis ca. 18:00 Uhr
oder nach Absprache (auch am Wochenende)

Telefon: 08258 / 928350 (bis 21Uhr)
eMail: dstollner(ad)t-online.de
Internet: www.digirail.de oder www.digirail.eu

Wichtige Hinweise zur Handhabung dieses Kataloges:

Die in diesem Katalog gemachten Angaben zu unseren Baugruppen sind sorgfaltig
zusammengestellt. Bedingt durch Weiterentwicklung unserer Produkte kdnnten aber
konstruktive oder fertigungsbedingte Anderungen zu Widerspriichen zwischen Katalog und
den der Ware beigepackten Beschreibungen fihren. Bei Verwendung unserer Baugruppen ist
daher ausschlieRlich die beigepackte oder auf der Homepage vorhandene Bedienungs-
anleitung anzuwenden. Im Zweifelsfalle nehmen Sie bitte Kontakt mit mir auf und nennen
mir die auf allen Baugruppen vorhandene Artikel- und Seriennummer.

Die angegebenen Preise entsprechen dem Stand der Drucklegung und kdnnen daher von den
aktuellen Preisen, die Sie auf der Homepage finden, abweichen.



Vorwort

Selectrix - High Tech vom Feinsten

Mogen friher einst alle Wege nach Rom
gefuhrt haben, so haben diese Wege in
unserer hoch technisierten und weitgehend
genormten Modellbahn-Welt bis heute (noch)
nicht zu einem einheitlichen System der
digitalen Modellbahntechnik gefuhrt. Wie
schade! Es existieren unterschiedliche Digital-
systeme wie z.B. DCC (Digital Command
Control), Selectrix und Motorola, die jedoch
nicht kompatibel
sind, selbst z.B.
innerhalb des
DCC-Systems
sind derzeit
Erzeugnisse
verschiedener
Produzenten nur
bedingt mit-
einander zu
verwenden.

Gegenwartig
zeichnet sich mit
der Entwicklung
und Anpassung
von Trix Systems
(Federfuhrung
Herr Haass,
Doehler & Haass)
eine interessante
Lésung ab, die in
angemessener
Weise die Vor-
zige von DCC und Selectrix vereinigen wird
(wobei im reinen Selectrix-Betrieb das meiste
bereits bekannt ist) und die damit einen Betrieb
sowohl in DCC als auch in Selectrix ermdglicht.
Dabei ist aufgrund der Abstimmung mit den
Ubrigen Herstellern eine vollstandige
Kompatibilitdt zu den bisherigen und kiinftigen
Selectrix-Erzeugnissen gegeben, so dass diese
auch weiterhin verwendet werden kénnen.

Selectrix lebt also, heute wie auch morgen, und
fahrt entgegen der Prophezeiung eines
ehemaligen Modellbahn-Redakteurs und
anderer “Hellseher” keinesfalls in die Isolation!
Im Gegenteil, Selectrix ist zukunftssicher!

Nicht zuletzt sorgen eine Reihe innovativer
Hersteller fur eine stédndige Weiterentwicklung.
SchlieRlich besitzt Selectrix - insbesondere in
der Nenngréfle N - eine Uberaus treue
Anhangerschaft bei zahlreichen Modell-
eisenbahnern und vielen Modellbahn-Clubs.

Man sollte aber keinen Glaubenskrieg um ein
"besseres" Digitalsystem flhren oder eines
dieser Systeme verdammen. Wichtiger sind

sachkundige Informationen, insbesondere da
die Vorziige des Selectrix-Systems nicht tberall
und auch nicht ausreichend genug bekannt sind
oder gar verkannt werden.

Wo liegen nun die besonderen Systemvorteile
von Selectrix?

Das Selectrix-Verfahren ist komplett und
durchgéangig
'genormt, d.h.
Gleissignal und Bus-
System sind
genormt vgl. NEM
680/681 (NEM =
Normen Euro-
paischer Modell-
bahnen). Bei
Selectrix sind damit
die Produkte der
verschiedenen
4 Anbieter, die sich
|alle an diese
Normen halten,
- ohne Einschran-
kung voll kompatibel
und problemlos
untereinander
austausch- sowie
kombinierbar. Im
Unterschied zu
Selectrix ist bei DCC
nur das Digitalsignal
am Gleis (d.h. Gleissignal oder Gleisformat)
genormt.

Selectrix verfugt mit dem komplett durch-
gangigen SX-Bus von 112 Systemadressen,
Uber den alle Informationen laufen, ein Bus-
Protokoll zum Fahren, Schalten und Melden
(Belegt-melden). Die Reihenfolge der
Anschlisse (Decoder, Module, Belegtmelder)
spielt keine Rolle, sie kdnnen problemlos
verzweigt und jederzeit an jeder Stelle beliebig
verandert werden, d.h. praktisch eine beliebige
Netzwerkstruktur aufweisen. Dabei ist von
Vorteil, dass z.B. die Steuerzentrale multi
control 2004 von MUT DIGIRAIL mit SX0 und
SX1 sogar zwei SX-Bus-Systeme besitzt (und
fur GroRanlagen bereits ein weiterer Ausgang
EX vorbereitet ist).

Selectrix ist auf eine hohe Geschwindigkeit der
Datenlbertragung (schneller Datenaustausch
zwischen der Steuerzentrale und den
Anschlissen) optimiert, in dem im SX-Bus alle
Daten konstant in einem festen Zeitfenster von
jeweils 13 mal je Sekunde an jeden Bus-
Teilnehmer Ubertragen werden, d.h. mit einer



lastunabhangig garantierten Taktfrequenz von
rd. 76 Millisekunden. Damit werden von
Selectrix ohne Probleme rd. 1450 Befehle je
Sekunde verarbeitet. Das ist Uberzeugend!

Selectrix ist somit auBerordentlich betriebs-
sicher, da durch die hohe Ubertragungs-
geschwindigkeit und das stéandige Wieder-holen
der Daten mit einer Taktfrequenz von rd. 76
Millisekunden alle Anschliisse sofort die
aktuellen Daten erhalten, und zwar lastun-
abhangig von der Datenmenge, d.h. der Zahl
der Befehle und Anschlisse. Unabhéngig von
der Anzahl der gleichzeitig zu steuernden
Triebfahrzeuge ist damit die Reaktionszeit der
Befehle immer gleich. Aufgrund der standigen
Wiederholung der Daten gehen selbst bei
einem schlechten Rad-Schiene-Kontakt keine
Befehle verloren.

Selectrix ist wegen dieser hohen System-
stabilitat, der Schnelligkeit und Zuverlassigkeit
der Datenubertragung einschl. Rickmeldung
(auch bei groflen Datenmengen), der abso-
luten Betriebssicherheit und in Verbindung mit
lastgeregelten Lokdecodern (die ein beein-
druckendes feinfihliges Fahren ermdglichen)
fur eine PC-Steuerung mittelgrof3er und selbst
groBerer Modellbahnanlagen geradezu prade-
stiniert. Dabei ist vorteilhaft, dass die
Steuerzentrale multi control 2004 und der
Handregler HC10 von MUT DIGIRAIL bereits
ein Interface fir den PC-Anschluss enthalten.

Fur Selectrix mit PC-Betrieb und geeigneter
Steuerungssoftware spricht auerdem, dass
man bei den hohen Reaktionszeiten und der
lastabhangigen Motorregelung der Lokdecoder
zumeist auf punktuelle Rickmeldungen uber
Gleiskontakte verzichten kann. Das ist dann
High Tech vom Feinsten!

AuBerdem kann das Selectrix-System kunftig
durch eine dynamische Adressenvergabe
erganzt werden, so dass dann 10.000 mdgliche
Adressen und etwa 10 ansprechbare
Sonderfunktionen vorhanden sind, und das
ohne irgendeinen Verlust der Systemvorteile
von Selectrix. Inzwischen wurde auch das SX2
- Format von D&H mit bis zu 16000 Adressen
und 12 Funktionen schriftlich festgelegt.

Fir die Zukunft bleibt zu wiinschen, dass im

Dr. Christian Pietsch
Dresden, Januar 2006

Selectrix-Protokoll mit der genannten
Adressenerweiterung - vor allem fur die
NenngroRe N - die schaltbaren Zusatz-
funktionen erganzt werden, z.B. Sound,
steuerbare Stromabnehmer, Rangierkupplung
(Arnold-Simplex?), Hornfunktion und andere.
Doch brauchen wir wirklich alle diese
Zusatzfunktionen, z.B. bei einer Heimanlage mit
einem gleichzeitigen Betrieb von
durchschnittlich 10 bis 20 Triebfahrzeugen, mit
Zu- und Abschaltmoglichkeiten in verdeckten
Streckenteilen bzw. im Schattenbahnhof?
Und wenn zusammen mit den vorhandenen
auch neue Selectrix-Erzeugnisse (x) in naher
Zukunft verfiigbar sind wie
* Selectrix mit Adressenerweiterung
(siehe SX+)
* Steuerzentrale multi control 2004 mit
Ruckmeldung der Lokdecoder
SX2 fur noch mehr Adressen und
Funktionen
* Selectrix-Decoder flr die Nenngrofte N
mit dynamischer Adressenerweiterung
und weiteren schaltbaren Zusatz-
funktionen, u.a. Sound, Rangier-
kupplung (x) diverse Handregler und
schnurlose Handregler (x)
intelligente Belegtmelder mit Ruck-
meldung der Lokdecoder als Voraus-
setzung flur eine flachendeckende
Zugnummernerkennung
LokLift mit Selectrix-Ansteuerung, ein
platzsparendes Parksystem fiir Trieb-
fahrzeuge und Ziige
universeller Drehscheiben-Antrieb mit
Schrittmotor und Digital-Modul, in
Selectrix, ggf. auch in DCC (x)
* Weichenmodul zum Anschluss von mit
Servomotoren angetriebenen Weichen

dann steht dem reinen Modellbahnvergnigen
wirklich nichts mehr im Wege!

Der vorliegende Katalog von MUT DIGIRAIL ist
dazu eine wertvolle Hilfe, Sie finden hier ein
vollstandiges Digitalsystem mit allem, was Sie
fur einen Digital-Betrieb im Selectrix - Format
brauchen.

Selectrix lebt, und das ist gut so!
Auf zur digitalen Modellbahn!
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HAND CONTROL HC 01
fir das SELECTRIX® - system

Das Hand Control HCO1 ist ein digitaler Fahrregler fiir den Betrieb von Lokomotiven im SELECTRIX® -
System der Firma Trix.

1. Inbetriebnahme

Das Hand Control kann jederzeit, auch im laufenden Betrieb, angesteckt und in Funktion gesetzt werden.
Unmittelbar nach Inbetriebnahme am SX-Bus leuchten die vier Tasten-LED’s auf und verléschen nach ca. einer
halben Sekunde wieder. Das HCO1 ist jetzt betriebsbereit.

2. Lokauswahl

Zur Auswahl einer Lok dienen die beiden Drehschalter, mit denen aus max. 99 Lokomotiven jeweils eine Lok-
Adresse angewahlt werden kann. Durch Betéatigen der Taste <SET> wird die eingestellte Adresse (ilbernommen, die
LED der Taste <SET> leuchtet griin und das Hand Control ist aktiv. Bei Veranderung der Drehschalter oder
nochmaligem Drlicken der Taste <SET> wird die angewahlte Lok-Adresse wieder freigegeben und die griine LED
erlischt.

3. Stoptaste fur Lok-Nothalt
Die rote <Stop> Taste hat die beiden Funktionen

* Nothalt der ausgewahlten Lok und
* Nothalt des gesamten Systems.

Durch eine kurze (< 1 Sekunde) Betatigung der Taste wird die aktuelle Lok sofort gestoppt und die rote LED
leuchtet auf. Dieser Lok-Nothalt kann wieder aufgehoben werden

« durch zweimaliges Driicken der Taste <SET> oder
« durch Verdrehen des Fahrtreglers auf Mittelstellung

und anschlieBender Neueinstellung der Geschwindigkeit.

4. Stoptaste fur System-Nothalt

Wird die Taste <STOP> langer als 1 Sekunde gedriickt, so wird ein System-Nothalt erzeugt, der die Spannung am
Gleis abschaltet und dadurch alle Lokomotiven zum Stehen bringt. Dieser Zustand wird durch Blinken der roten
LED angezeigt und kann durch zweimaliges kurzes Driicken der Taste <STOP> beendet werden. Diese Funktion
kann durch Schlieen der Lotbriicke 4 verhindert werden.



5. Tasten Licht und Horn

Die beiden Tasten <Licht> und <Horn> steuern zwei Funktionen im Lok-Controller. Mit den Lotbriicken 1 und 2 im
Inneren des Hand Control kbnnen Sie bestimmen, ob die Funktionen getastet (so lange aktiv, wie die Taste
gedrickt wird) oder geschaltet (bei jedem Tastendruck wird die Funktion abwechselnd ein- oder ausgeschaltet)
werden. Die jeweilige LED zeigt den aktuellen Zustand der Funktion an. Ublicherweise sollte die Loétbriicke 1
gebrickt sein, damit die Beleuchtung mit einem Tastendruck ein- und mit dem néchsten ausgeschaltet werden
kann. Die Lotbricke 2 sollte offen sein, damit das Horn nur solange betétigt wird, wie die Taste gedrickt wird.

6. Der Geschwindigkeitsregler

Durch Veranderung des Fahrtreglers kann die Geschwindigkeit und die Fahrtrichtung der ausgewahlten
Lokomotive beeinflusst werden. Die Loétbricke 3 im Inneren des Hand Control bestimmt das Verhalten bei
Ubernahme einer neuen Adresse (siehe: 2. Lokauswahl). Wenn die Létbriicke 3 geoffnet ist, wird die
Geschwindigkeit der Lok erst nach einer Bewegung des Fahrtreglers angepasst. Ist die Lotbriicke 3 dagegen
geschlossen, wird die Geschwindigkeit der Lok, abhangig von der eingeschalteten Massensimulation, sofort an die
Stellung des Fahrtreglers angeglichen.

7. Die Massesimulation

Wenn keine Adresse aktiviert ist, d.h. wenn die griine LED in der <SET> - Taste nicht leuchtet, kann eine von drei
moglichen Massensimulationen gewahlt werden. Dazu wird die Taste <Licht> gedriickt gehalten. Mit den drei
anderen Tasten kann dann je eine Massesimulation ausgewahlt werden, indem sie bei gedriickter <LICHT> - Taste
gedrickt und wieder losgelassen werden. Die LED in der jeweiligen Taste zeigt die aktuell ausgewahlte Masse an.
Die Taste <SET> entspricht dabei der gro3ten Masse, die Taste <STOP> einer mittleren Masse. Die Taste
<HORN> schaltet die Massesimulation aus. Bei eingestellter mittlerer oder groRBer Masse reagiert die
angesprochene Lok entsprechend trager auf Anderungen am Fahrtregler.

8. Andern von Létbriicken

Zum Andern der Létbriicken entfernen Sie im stromlosen Zustand des Hand Control auf der Gerateunterseite die
vier Geh&auseschrauben. Die Lotbriicken, erkennbar an den gro3en Zinnflachen, sind mit S7, 1 - 4 gekennzeichnet.
Stellen Sie die gewiinschte Funktion durch Verldten bzw. Entléten der Lotbriicke her.

Lotbriicke Zustand Werksein-
S7 Funktion Briicke Auswirkung stellung
offen Taste
1 Licht
Briicke Schalter
offen Taste
2 Horn
Briicke Schalter
Geschwindigkeits- | offen Anderung der Geschwindigkeit erst
3 anpassung nach der Potibewegung
nach <SET> Briicke Anderung der Geschwindigkeit
sofort nach Betatigung von <SET>
offen Mit <STOP> kann der Systemhalt
4 System - Halt ein / ausgeschaltet werden
Briicke Die Systemhaltfunktion ist gesperrt

Technische Daten:

Gewicht:

Abmessung:

Bestellnummer :

ca. 210g (incl. Kabel)

100x50x25 (LxBxH, ohne Drehknopf)
Gewabhrleistung: geman unseren AGB's 24 Monate.

12009

Kabellange: ca. 2.5m

Stromaufnahme: typ. 18mA, max. 30mA

Neufeldstr. 5 D 85232 Bergkirchen

Tel. 08131/45438-30 Fax. 08131/45438-58
E-Mail: info@digirail.de
SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen der Firma TRIX Nirnberg.

y __/ § /
m GmbH Mechanische und ische Fertigung
Hard- und Softwareentwickiung
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HAND CONTROL HC 05
fir das SELECTRIX® - system

Das Hand Control HCO5 ist ein digitaler Fahrregler zum Steuern von Lokomotiven im SELECTRIX® -
System. Auf einem vierstelligen LED-Display werden Lokadressen und Fahrstufen angezeigt, die mit einem
Wipptaster verstellt werden.
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1. Inbetriebnahme

Das Hand Control kann auch im laufenden Betrieb jederzeit angesteckt und damit in Funktion gesetzt werden.
Das HCO5 ist in ca. 3 Sekunden betriebsbereit und startet, abhangig von der Beschaltung zweier Lotbriicken im
Inneren des Gerates, in den Adress- oder Fahrmodus. Die Funktion der Lotbriicken ist unter Punkt 7 beschrieben.

2. Adresseneinstellung

Die Auswabhl einer Lok erfolgt durch Einstellen einer Lok-Adresse durch den Wipp-Taster. Mit einem kurzen Druck
in Richtung des Displays wird die angezeigte Adresse um eins erhdht. Wird die Taste in der gedriickten Position
gehalten, dann werden die Adressen zunachst langsam und nach wenigen Sekunden immer schneller hochgezahlt.
Durch Loslassen des Wipp-Tasters wird dieses schnelle Zahlen gestoppt. Wird der Wipp-Taster in Richtung der
Tasten gezogen, werden die Adressen herunter gezahlt. Durch Betéatigen der Taste <SET> wird die angezeigte
Adresse Ubernommen, das Display zeigt die Fahrstufe der aktuellen Adresse an und das Hand Control ist im
Fahrmodus aktiv.

3. Stoptaste fur Lok- und System - Nothalt

Ein kurzes Betatigen der roten <Stop> Taste (< 1 Sekunde) bewirkt, dass die vom HCO5 gesteuerte Lok durch
Nothalt gestoppt wird.

Durch langeres Driicken dieser Taste wird der Systemhalt ausgeldst. Diese Funktion kann durch setzen einer
Lotbriicke (siehe Punkt 7) gesperrt werden. Die erneute Inbetriebnahme des Systems erfolgt wieder durch langeres
Driicken der roten <Stop> Taste.

4. Tasten Licht und Horn

Die beiden Tasten <Licht> und <Horn> steuern zwei Funktionen im Lok-Decoder.

Wird die Taste <Horn> gedrtickt, ist die Funktion aktiv. Im Display wird dies durch den unteren roten Lichtbalken
angezeigt. Zum Ausschalten der Funktion ist die Taste nochmals zu driicken.

Wird die Taste <Licht> gedrickt, wird fahrtrichtungsabhéngig das jeweilige Spitzenlicht der Lok eingeschaltet. Im
Display wird dies durch den oberen Lichtbalken dargestellt. Zum Ausschalten des Lichtes ist die Taste erneut zu
betétigen.

GrrnbH Mechanische und elektronische Fertigung



5. Der Fahrtrichtungsschalter

Die Fahrtrichtung wird mit dem Fahrtrichtungsschalter <Dir.> eingestellt und im Display mit dem mittleren
Leuchtbalken angezeigt. Solange die tatsachliche Fahrtrichtung der aktuellen Lok mit der gewiinschten
Fahrtrichtung nicht Ubereinstimmt, leuchtet die LED links Uberhalb des Fahrtrichtungsschalters. Wird dieser
Schalter wahrend der Fahrt einer Lok betatigt, dann beginnt diese LED zu leuchten und die Lok wird mit der
eingestellten Massesimulation abgebremst. Mit dem Erreichen der Geschwindigkeitsstufe 0 erlischt die LED, die
Richtung wird umgekehrt und anschlieRend wieder bis auf die zuvor gefahrene Geschwindigkeitsstufe
beschleunigt.

6. Die Massensimulation

Jeder Adresse kann eine Massesimulation (= langsames Beschleunigen bzw. Abbremsen) zugewiesen werden. Zu
diesem Zweck mufd das HCO5 im Adresseneinstellmodus sein (Displayanzeige: Ad__). Dann ist die Taste <Horn>
zu driicken, so dass das Display in den Einstellmodus fiir die Massesimulation wechselt (Displayanzeige: Pb__ ).
Die Einstellung eines Wertes erfolgt wie bei der Adresseneinstellung. Je hdher der Wert, desto langsamer erfolgt
die Beschleunigung bzw. Abbremsung der Lok. Der Wert 1 ist die kleinste Massesimulation. Nach Erreichen des
gewilinschten Wertes ist zur Ruckkehr in den Adresseneinstellmodus wieder die Taste <Horn> zu driicken.

Eine kurzzeitige Abschaltung der Massesimulation, z.B. beim Rangieren ist mdglich, ohne den voreingestellten
Wert verandern zu mussen. Driicken Sie die Taste <Set> zur Rickkehr in den Adresseneinstellmodus.
AnschlieRend die Taste <Licht> und die Massesimulation ist ausgeschaltet. Im Display wird das durch einen roten
Punkt zwischen den Buchstaben “Ad“ im Adresseneinstellmodus angezeigt. Wenn Sie abschliel3end die <Set>
Taste driicken, konnen Sie die Lok ohne die Massesimulation fahren.

Diese Funktion machen Sie riickgéngig, in dem Sie den Vorgang nochmals wiederholen.

Hinweis: Obwonhl der einstellbare Wertebereich fiir die Massesimulation von 0 bis 99 reicht, sind Werte < 15 zu
bevorzugen.

7. Andern von Létbricken

Zum Andern der Létbriicken entfernen Sie im stromlosen Zustand des Hand Control auf der Gerateunterseite die
zwei Gehauseschrauben. Die Létbriicken, erkennbar an den grof3en Zinnflachen, sind mit JP1 und JP4
gekennzeichnet. Stellen Sie die gewlinschte Funktion durch Verldten bzw. Entléten der Lotbriicke(n) her. Beim
Zusammenbau richten Sie die Kunststoffzapfen der Gehduseschalen zueinander aus und verschrauben die beiden
Gehauseteile wieder miteinander.

Létbriicke Zustand Auswirkung Werks-
JP Briicke einstellung
1+2 offen startet in den Adressmodus EI
1 Briicke startet in den Fahrmodus der zuletzt eingestellten Adresse
2 Briicke startet in den Fahrmodus, wenn die Fahrtrichtung der Lok mit dem
Regler tbereinstimmt
4 offen Mit <Stop> kann System-Nothalt ein/ausgeschaltet werden a
4 Briicke Die Funktion System-Nothalt ist gesperrt.

Das HCO5 ist als Produkt einer kooperativen Zusammenarbeit der Firmen MTTM und MUT entstanden. Bei der
Produktdefinition haben auch Mitglieder des “FREMO - Freunde Européischer Modellbahnen® mitgewirkt. Die
Fertigung bzw. eine Instandsetzung erfolgt ausschlieR3lich bei MUT.

Technische Daten:

Gewicht: ca. 1509 (incl. Kabel)
Abmessung: 135x40x37 (L x B x H)
Gewadhrleistung: gemaR unseren AGB's 24 Monate.

Kabellange: ca. 2.5m
Stromaufnahme: typ. 30mA, max. 35mA

Bestellnummer : 12332

Neufeldstr. 5 D 85232 Bergkirchen

Tel. 08131/45438-30 Fax. 08131/45438-58

E-Mail: info@digirail.de

SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen der Firma TRIX Nirnberg.

y o &/
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Hard- und Softwareentwicklung
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HAND CONTROL HC10
fir das SELECTRIX® - system

Dieses Produkt ist eine ganz "neue Generation" von Handreglern zur Aufwertung lhrer SELECTRIX® - Modellbahn-
anlage.

Der HC10 ist die konsequente Fortsetzung der Bedienungsphilosophie einer manuellen Modellbahnsteuerung.
Alles, was sich schon seit 4 Jahren in der multi control 2004 bewahrt hat, findet sich im HC10 wieder. Er ist
sozusagen der "ideale Partner” fur die multi control 2004 von DIGIRAIL®. - Nicht nur fir diese. Er ist der profes-
sionelle Handregler mit zahlreichen innovativen Erweiterungen fiir die Zentrale eines jeden SELECTRIX® -
Benutzers. Damit bietet sogar die CC2000 beinahe einen Komfort wie unsere multi control 2004. Nachrusten lohnt
sich demzufolge allemal. Hier in einer Kurzbeschreibung die professionelle Technik:

Grrnb/ Mechanische und elektronische Fertigung

HC10
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m 5stelliges Loknummern-System
m | okdatenbank fiir 200 Loks

m fir die Programmierung der SUSI-Schnittstelle
m 10stellige Lok- bzw. Zugnamen

= VVom PC aus update - fahig m Serielles Interface mit bis zu 38400 Baud

= Programmierung aller SELECTRIX® Lok Decoder m Walk - Around - Regler
m Spricht "Klartext" mit dem Anwender (keine CV's) m Halterung fur den HC10 aus Edelstahl

= Ubertragung der Datenbank aus der multi control m Das grafische Display mit 128x64 Bildpunkten
2004 per SX-Bus Auflésung

Das leichte, ergonomische Geh&use liegt sehr angenehm in der Hand und ermdglicht die Bedienung der
wichtigsten Funktionen mit nur einer Hand. Klar, es wurde von Praktikern des DIGIRAIL®-Teams unter Einbezug
von erfahrenen Modellbahnanwendern selbst entwickelt. Die Ubersichtliche Darstellung der einzelnen
Bedienelemente erleichtert die Benutzung. Das groR3e, grafische Display spricht Jung und Alt gleichermaf3en an.
Die Anwender der multi control 2004 werden sich auf dem Display des HC10 ganz schnell zurechtfinden, da er die
gleiche Darstellung bietet wie unsere Zentrale. Beide sind schlieB3lich "ideale Partner".

Der Handregler HC10 wird in drei Ausfiihrungen zur Fahrstufenanwahl ab Oktober 2004 lieferbar sein. Sie miissen
sich nur noch entscheiden und kdnnen schon jetzt bestellen:

u mit Drehregler 270° und mechanischer Mittenstellung (wie multi control 2004), ............... 15888
= mit Drehimpulsgeber oder ... ... ... . 15889
= MIt TASTENSTIEUBTUNG . . . o ot ottt e e e e e e e e e e e e e 15890
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Harad- und Softwareentwicklung

HC10 Schnittstellenadapter

Dieser Schnittstellenadapter empfiehlt sich vor allem fiir die Anwender, die den Handregler HC10 und seine serielle
Schnittstelle in Verbindung mit einem Softwareprogramm zum Steuern der Modellbahn verbinden wollen. Zu diesem
Zweck wird der Adapter auf den HC10 gesteckt und mit ihm verschraubt. Die Verbindung erfolgt dann Uber ein
handelstibliches serielles Schnittstellenkabel, wie es auch zum Updaten der MC verwendet wird.

1. Montage des Adapters

Stecken Sie den HC10 vom SX-Bus ab, so dass er stromlos wird. Drehen Sie die beiden Kreuzschlitzschrauben in
der Nahe der Schnittstellenbuchse mit einem geeigneten Schraubendreher vorsichtig heraus. Stecken Sie dann den
Adapter vorsichtig auf die versenkte Buchse und driicken Sie beide Teile mit Gefiihl zusammen, so dass die
Rickwand des HC10 auf dem Adapter voll aufliegt.

Verwenden Sie die beiden mitgelieferten Kreuzschlitzschrauben um den Adapter mit dem HC10 mechanisch zu
verschrauben.

2. Inbetriebnahme
Sie kdénnen den HC10 wieder mit dem Bus verbinden. Neue Einstellungen oder Anderungen im HC10 sind nicht
erforderlich. Mit einem seriellen Kabel zwischen Adapter und dem PC haben Sie jetzt eine dauerhafte Verbindung.

3. Technische Daten

Gewicht: ca. 45¢g

Abmessung: 60 x 35 x 20mm, Material PVC

Ser. Anschluss: 9pol. D-Sub-Buchse

Gewabhrleistung: gemal unseren AGB’s 24 Monate auf fehlerhafte Herstellung. Bei unsachgemafer Verwendung
oder mechanischen Eingriffen keine Gewahrleistungsanspruch.

Bestellnummer: 16319

Neufeldstr. 5 D 85232 Bergkirchen
¥y / Tel. 08131/45438-30 Fax. 08131/45438-58
MG FE G2 poctanscrema nische Fertgung  E-Mail: _ info@digirail.de

SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen der Firma TRIX Nirnberg.
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Dietern Stolluner

Modellbahn und Industrieelektronik

Besetztmelder 8i fiir das SELECTRIX® - system

Dieser Besetztmelder ist eine Baugruppe, an der bis zu acht Gleisabschnitte angeschlossen werden kénnen. In
seiner grundsatzlichen Funktion werden diese Abschnitte auf den Zustand frei oder besetzt Gberwacht. Im
Betriebsmodus als i(ntelligenter) Belegtmelder kann er bis zu vier Lokadressen identifizieren, die sich im
Uberwachten Gleisabschnitt befinden. Diese Information steht dann am SX-Bus zur Verfligung. Der SX-Bus ist
anschlieBbar tiber Flachbandkabel nach MUT-Norm oder den 5poligen Diodenstecker. Die Baugruppe ist auf einer
Leiterplatte von 100x120mm aufgebaut.
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1. Anschluss

Die Baugruppe wird an einer der vier Buchsen X2, X3, X4 oder X5 am SELECTRIX-Bus angeschlossen. Alle vier
Buchsen sind intern miteinander verbunden und kénnen dazu verwendet werden, weitere Module anzuschlielen
oder den SX-Bus zu verteilen. GemaR Bild 2 wird der Gleisausgang der Zentrale oder eines Boosters mit der
blauen Leitung des Fahrstromanschlusses mit der Klemme X6/bl verbunden. Die Klemmen X1/1 bis X1/8 werden als
blaue Leitung zu den zu liberwachenden Gleisabschnitten gelegt. Diese Abschnitte miissen untereinander einseitig
getrennt ausgefuhrt werden. Die andere Seite der Gleisabschnitte ist miteinander verbunden und wird an den roten
Fahrstromanschluss der Zentrale oder des Boosters angeschlossen. Sowohl an die Zentrale, als auch den Booster
kénnen mehrere Besetztmelder und an jeden Besetztmelder kénnen ein bis acht Gleisabschnitte angeschlossen
werden. Die Klemmen X6/bl und X6/rt sind jeweils intern miteinander verbunden, so dass der blaue
Fahrstromanschluss von einem Besetztmelder zum nachsten durchgeschleift werden kann.

HINWEIS: Es dirfen jedoch nie mehrere Booster an einem Besetztmelder angeschlossen werden. D.h. alle
Gleisabschnitte die an einem Besetztmelder angeschlossen sind, miissen auch von der gleichen Zentrale oder dem
gleichen Booster versorgt werden.



2. LED

Die rote LED leuchtet nur, wenn die Baugruppe Uber den SX-Bus programmiert werden soll und sich der
Besetztmelder im Programmiermodus befindet. Wird der Besetztmelder iber die Dip-Schalter programmiert, dann
leuchtet die rote LED nur ganz kurz nach dem Driicken des daneben befindlichen Tasters als Anzeige fir den
erteilten Programmierbefehl auf. Diese Funktion ist unter Punkt 3.6 beschrieben.

3. Einstellungen und Betriebsarten der Baugruppe

Die Baugruppe kann entweder als einfacher Besetztmelder oder als i(ntelligenter) Besetztmelder verwendet werden.
Fir die Grundadresse stehen die Adressen 0 - 103 zur Verfligung. Die Freigabezeit kann in Bereich 0 - 2.5
Sekunden in 8 Schritten (= jeweils ca. 0.35 Sekunden) eingestellt werden Die Werkseinstellung ist "einfacher"
Besetztmelder mit Grundadresse 10 und Freigabezeit 0.35 Sekunden.

31 Der Betriebsmodus 0

Dieser Betriebsmodus ist der "Normalfall" und der Zustand, wie der Besetztmelder werksseitig ausgeliefert wird.
Damit wird festgelegt, dass die Baugruppe als einfacher Besetztmelder mit der Funktion Gleisabschnitt "besetzt"
oder "frei" arbeitet.

In allen anderen Betriebsmodi arbeitet die Baugruppe immer als i(ntelligenter) Besetztmelder. Dazu benétigt die
Baugruppe weitere Adressen zum Steuern und Melden.

Uber die Steueradresse zeigt der Besetztmelder an, was er auf den Meldeadressen ausgibt. Uber das héchste Bit
dieser Adresse kann der Besetzmelder (z.B. durch eine Fremdsoftware) dazu veranlasst werden, den komplettem
aktuellen Belegtmeldezustand auszugeben.

Uber die Meldeadressen 1 und 2 gibt der Besetztmelder die Lokdecoder-Adresse aus. Solange der Anwender den
Adressenraum 1 - 99 flir Lokdecoder verwendet, kann die Meldeadresse 2 entfallen. Erst mit SELECTRIX Il wird
auch die Meldeadresse 2 benutzt.

ACHTUNG: Dieser Modus ist z.Z. nur vorgesehen und wird aktuell noch nicht unterstiitzt.

3.2 Der Betriebsmodus 1

Der Besetztmelder arbeitet mit Adressenriickmeldung. Die Steueradresse = Grundadresse + 1, die Meldeadresse
= Steueradresse +1.

Beispiel: Programmierte Grundadresse = 27, dann ist Steueradresse 28 und Meldeadresse 29.

3.3 Der Betriebsmodus 2

Der Besetztmelder arbeitet mit Adressenriickmeldung. Die Steueradresse = Grundadresse + 2, die Meldeadresse
= Steueradresse +1.

Beispiel: Programmierte Grundadresse = 27, dann ist Steueradresse 29 und Meldeadresse 30.

34 Der Betriebsmodus 3

Der Besetztmelder arbeitet mit Adressenriickmeldung. Die Steueradresse = Grundadresse + 4, die Meldeadresse
= Steueradresse +1.

Beispiel: Programmierte Grundadresse = 27, dann ist Steueradresse 31 und Meldeadresse 32.

3.5 Programmieren der Grundadresse mit den DIP-Schaltern

Stellen Sie den Dip-Schalter 9 in Richtung "ON" und die Dip-Schalter 10, 11 und 12 auf "OFF"(= zur Beschriftung
hin). Danach muf3 mit den DIP-Schaltern 1 bis 7 die gewiinschte SELECTRIX-Adresse in Binar-Codierung
eingestellt werden (siehe Umrechnungstabelle im Gesamtkatalog Anhang A). Durch Driicken der Taste S2 bis die
rote LED kurz aufleuchtet, wird die eingestellt Adresse in den Speicher Ubernommen. Danach kann die Stellung der
DIP-Schalter wieder nach Belieben verandert werden. Weitere Info dazu sind im Anhang in Tabelle 1 zu finden.

3.6 Programmieren der Konfiguration mit den Dip-Schaltern

Zum Einstellen der Konfiguration stellen Sie den Dip-Schalter 10 auf “ON*“ und die Dip-Schalter 9, 11, und12 auf
“OFF*. Danach muR an den DIP-Schaltern 1 bis 3 die gewlinschte Freigabe-Verzdgerungszeit in Binar-Codierung
eingestellt werden. An den DIP-Schaltern 4 und 5 mul} der gewlinschte Betriebsmodus eingestellt werden (00 =
Betriebsmodus 0, 10 = Betriebsmodus 1, 01 = Betriebsmodus 2, 11 = Betriebsmodus 3). Am DIP-Schalter 6 muf}
eingestellt werden, ob fiir lange Adressen (SELECTRIX 2) die Meldeadresse 2 verwendet werden soll (0 = Nur kurze
Adressen, Meldeadresse 2 wird nicht verwendet, 1 = Lange Adressen, Meldeadresse 2 wird verwendet). Am DIP-
Schalter 7 muR eingestellt werden, wie sich der Besetztmelder bei fehlender Gleisspannung (Zentrale auf Stopp
oder Kurzschluss am Gleis) verhalten soll (0 = Besetztmelder meldet alle Gleise als frei, 1 = Der aktuelle Zustand
wird beibehalten, bis wieder Gleisspannung vorhanden ist). Am DIP-Schalter 8 mul} eingestellt werden, ob der
Besetztmelder als Besetzt- oder als Freimelder arbeiten soll (0 = Besetzt wird als 1 angezeigt, 1 = Frei wird als 1
angezeigt).Durch Driicken der Taste bis die rote LED kurz aufleuchtet, wird die eingestellte Konfiguration in den
Speicher Gbernommen. Danach kann die Stellung der DIP-Schalter wieder nach Belieben verandert werden. Die
Programmierung der Baugruppe funktioniert nur wenn der Besetztmelder am SX-Bus angeschlossen ist. Weitere
Info dazu sind im Anhang in Tabelle 2 zu finden.

HINWEIS:

Der an den DIP-Schaltern eingestellte Wert ergibt sich als Summe der Werte der einzelnen Schalter. Jeder offene
Schalter (der Schieber steht zur Ziffer hin), hat den Wert 0. Jeder geschlossene Schalter (der Schieber steht in
Richtung "ON") hat einen bestimmten Wert. Zum Beispiel wiirde Adresse 73 eingestellt indem die Schalter 1, 4 und
7 geschlossen (in Richtung "ON" geschoben) wiirden und die Schalter 2, 3, 5 und 6 gedffnet (in Richtung der Ziffern
geschoben) wirden.



Dadurch ergeben sich die einzelnen Wertigkeitenzu1+0+0+8+ 0+ 0+ 64 =73.

Schalter Wert Bei der Einstellung der Adresse wird der Schalter 8 ignoriert, hat also unabhangig
davon, ob er ein- oder ausgeschaltet ist, immer den Wert 0.
1 1
Um Adresse und Konfiguration wieder auf Werkseinstellung (Adresse 10 und
2 2 Freigabe-Verzdgerungszeit 1, entsprechend 0,35 Sekunden) zu programmieren,
stellen Sie die DIP-Schalter 1 bis 9 in Richtung ON und DIP-Schalter 10, 11 und 12
3 4 zur Beschriftung (= "OFF"). Durch Driicken der Taste bis die rote LED kurz
4 8 aufleuchtet, werden alle programmierten Werte durch die Werksvoreinstellungen
ersetzt. Danach kann die Stellung der DIP-Schalter wieder nach Belieben verandert
5 16 werden.
6 32 HINWEIS:
Die DIP-Schalter 9 bis 12 sollten im Betrieb in Richtung der Beschriftung
7 64 Schalternummerierung (= "OFF") stehen, damit bei zufalliger Betatigung des Tasters
keine Daten uberschrieben werden.
8 128
Werte der einzelnen
Schalter in geschlossenem
Zustand = Stellung "ON"

3.7 Programmieren der Konfiguration tiber den SX-Bus

Die DIP-Schalter 9 bis 12 miissen alle auf "OFF" stehen. Die Stellung der anderen DIP-Schalter ist unerheblich.
Um den Besetztmelder programmieren zu kénnen, mul} er in Betrieb und die Gleisspannung ausgeschaltet sein.
Weder die Zentrale, noch irgend ein anderes Modul darf im Programmiermodus sein. Der Programmiermodus wird
gestartet, indem man am Besetztmelder die Taste S2 kurz driickt. Wenn alle oben genannten Bedingungen erfiillt
sind, wird die rote LED als Zeichen fiir die Breitschaft zum Programmieren leuchten.

Die Programmierung selbst geschieht dann ahnlich, wie oben fiir die Programmierung uber DIP-Schalter
beschrieben, nur erfolgt die Auswahl der Parameter nicht Uber die DIP-Schalter 9 bis 12 des Besetztmelders
sondern auf dem SELECTRIX-Bus Uber Adresse 0, der entsprechende Wert kann dann liber Adresse 1 ausgelesen
und geandert werden. Zusatzlich kénnen in diesem Modus auch noch ein Hersteller- und ein Modul-Code, die
jeweils aus zwei Byte bestehen, so wie eine Unter- und eine Hauptversionsnummer (jeweils ein Byte) ausgelesen
werden. Bei der multi control 2004 erfolgt das Programmieren der Module im Schaltmodus.

1 2 3 4 5 6 7 8 Wert | Parameter

ON OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF 1 SELECTRIX-Adresse /
Werkseinstellung

OFF ON OFF OFF OFF OFF OFF OFF 2 Konfiguration

Die nachfolgenden Parameter konnen angezeigt, aber nicht verandert werden:

OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF 0 SX - Programmier-Version

OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF ON 128 Hersteller Code
niederwertiges Byte

ON OFF OFF OFF OFF OFF OFF ON 129 Hersteller Code
héherwertiges Byte

OFF ON OFF OFF OFF OFF OFF ON 130 Modul Code niederwertiges
Byte

ON ON OFF OFF OFF OFF OFF ON 131 Modul Code héherwertiges
Byte

OFF OFF ON OFF OFF OFF OFF ON 132 Unterversionsnummer

ON OFF ON OFF OFF OFF OFF ON 133 Hauptversionsnummer

So kann im Schaltmodus der multi control 2004 oder mit einem LOK-CONTROL auf Adresse 0 die Auswahl des
einzustellenden Parameters getroffen werden. Auf Adresse 1 kann dann der Wert des Parameters gelesen und auch
geandert werden. Zu beachten ist, dass das LOK-CONTROL der Firma Trix den Zustand "OFF" (= 0) als
waagrechten Strich und den Zustand "ON" (= 1) als Schragstrich anzeigt.

Der Programmiermodus wird beendet durch erneutes Betatigen der Taste auf dem Besetztmelder oder durch
Einschalten der Gleisspannung an der Zentrale. Die rote LED auf dem Besetztmelder erlischt wieder und der
Besetztmelder funktioniert wieder normal.



Beispiel fur den Ablauf der Programmierung von Adresse und Konfiguration tber den SX-Bus. Beachten Sie auch,
dass bei den TRIX-Geraten die Adresse 0 als Doppelnull und bei der multi control 2004 als einfache Null einzugeben
ist:

1) Gleisspannung ausschalten

2) DIP-Schalter 9 bis 12 des Besetztmelders auf OFF stellen

3) Taste auf dem Besetztmelder driicken, bis die rote LED leuchtet

4) An der multi control 2004 in den Schaltmodus oder am LOK-CONTROL in den Funktionsmodus wechseln

5) Adresse 01 anwahlen

6) Im Display kann jetzt die bisherige Adresse des Besetztmelders im Binarformat abgelesen und Uber die
Tasten 1 bis 8 geandert werden

7) Adresse 00 anwahlen

8) Im Display wird jetzt die aktuelle Parameterauswahl im Binarformat angezeigt (im Moment ist Bit 1

eingeschaltet und die Bits 2 bis 8 sind aus, wodurch die Adresse angewahlt wird) und kann Gber die Tasten
1 bis 8 geandert werden. Um die Verzdgerungszeit anzuwahlen muf® Bit 1 ausgeschaltet, Bit 2
eingeschaltet und die Bits 3 bis 8 ausgeschaltet werden

9) Adresse 01 anwahlen

10) Im Display kann jetzt die bisher eingestellte Konfiguration des Besetztmelders im Binarformat abgelesen
und Uber die Tasten 1 bis 8 gedndert werden.

11) Gleisspannung wieder einschalten, die rote LED am Besetztmelder verldscht, der Programmiermodus ist
beendet.

4. Funktionsbeschreibung

Durch die unter Punkt 1 beschriebene Verkabelung ergibt sich fir jeden Gleisabschnitt ein Stromkreis von der roten
Fahrstromklemme der Zentrale (oder des Boosters) liber die gemeinsame Seite der Gleisabschnitte, iber die
getrennte Seite der Gleisabschnitte zu den Klemmen X1/1 bis X1/8 des Besetztmelders und iber die Klemmen X6/bl
des Besetztmelders zuriick zur blauen Fahrstromklemme der Zentrale bzw. des Boosters.

Dieser Stromkreis ist jedoch nur dann geschlossen, wenn auf dem Gleisabschnitt eine Lok oder ein beleuchteter
Wagen steht. Giterwagen, in der Regel unbeleuchtet, kdnnen mit Hilfe von Widerstandslack im Bereich von
10kOhm bis 50kOhm leitfahig gemacht werden. Noch besser eignet sich dafiir Graphitspray. Der Besetztmelder
erkennt diesen geschlossenen Stromkreis und kann dann tiber den SELECTRIX-Bus einen besetzten Gleisabschnitt
melden.

Die Gleisabschnitte, die an den Klemmen X1/1 bis X1/8 angeschlossen sind, werden auf den Bits 0 bis 7 auf der
eingestellten SELECTRIX-Adresse ausgegeben. Ein Bit mit dem Wert 1 bedeutet, dass der entsprechende
Gleisabschnitt besetzt ist, der Wert 0 bedeutet, dass der Gleisabschnitt frei ist. Uber ein auf die gleiche
SELECTRIX-Adresse eingestelltes Anzeigemodul (Bestellnummer: 12017) kdnnten diese Besetztmeldungen z.B.
auf einem Gleisbildstellwerk angezeigt werden.

Da der Besetztmelder relativ empfindlich arbeitet, werden schon sehr hochohmige Verbindungen der beiden Gleise
eines Gleisabschnittes erkannt. So reicht es z.B. aus, beide Gleise mit einem Finger zu berihren, um testweise
eine Besetztmeldung zu erzeugen.

5. Besonderheiten bei der Verkabelung

Der Besetztmelder kann in zwei grundsatzlichen Modi betrieben werden: Als "normaler" Besetztmelder und als
i(ntelligenter) Besetztmelder.

Als "normaler" Besetztmelder verwendet, kann der Anschluss der beiden Klemmen X6/rt ganzlich entfallen. Sie
kénnen beide Klemmen X6/rt aber trotzdem z.B. als Verteiler fir den entsprechenden roten Gleisanschluss
verwenden.

Als i(ntelligenter) Besetztmelder verwendet, muB die Klemme X6/rt wenigstens ein mal an den roten Gleisan-schluss
des gleichen Stromkreises angeschlossen werden, an dem auch die Klemme X6/bl angeschlossen ist (siehe Bild 2).
Der Leitungsquerschnitt am Anschluss von X6/rt kann die gleiche Starke aufweisen, wie die Leitung von X1 zum
Uberwachten Gleisabschnitt. Dies gilt aber nur fir den Fall, dass die Klemme X6/rt gleichzeitig nicht auch noch als
Verteiler benutzt wird.

6. Bedingungen fiir die Funktion als i(ntelligenter) Besetztmelder
Um die Funktion der Rickmeldung einer Lokadresse verwenden zu kénnen, mussen bestimmte Voraussetzungen
gegeben sein. Dazu zahlen folgende Bedingungen:

a) Die Lok muB einen der DHL-Decoder eingebaut haben, da erst diese Decoder ihre eigene Adresse an das
Gleis zurickmelden kénnen. In den alten TRIX-Decodern (66830, 66832, 66833, 0.a.) ist diese
Voraussetzung nicht gegeben.
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7. Anhang

Tabelle 1:
Grundadresse / Werkseinstellung (Parameter Nr. 1)
112 |3 |14 |5 |6 |7 |8 [Dez Wert Bemerkung
O[O (O (O (OO O ]J]O ]O 0 -103 Angabe der Grundadresse
110 [0 ]JO [O]JO |[O|O |1
0|1 ]0 (0O |00 ]O |2
o|1]0 (1 ]0 (0O ]O |O |10 *
1111 ]0 (|0 |1 |1 ]0 ]103
1 1 1 1 1 1 1 1 | 255 Alle Parameter auf Werkseinstellung zuriick setzten.
* = Werkseinstellung

Tabelle 2:
Konfiguration (Parameter Nr. 2)
1|23 ]4a |5 |6 |7 |8 |Dezwert |Bemerkung
0|0 |[O 0 0 - 7 Freigabeverzogerungszeit in Schritten von 0.35s
110 [0 1 *
0|1]0 2
111 |1 7
0|0 0 * | 0- 3 Betriebsmodus
110 1
0 [1 2
111 3
0 0 * | 0 -1 Meldeadresse 2 verwenden: 0=nein, 1=ja
1 1
0 0 * | 0 -1 Verhalten bei fehlender Gleisspannung
0 = ohne Gleisspannung wird frei gemeldet
1 1 1 = der Zustand beim Ausschalten der Gleisspannung
wird eingefroren
0|0 * | 0-1 Besetzt- / Freimelder
0 = belegtes Gleis wird als logisch "1" dargestellt
1 1 1 = belegtes Gleis wird als logisch "0" dargestellt
* = Werkseinstellung
8. Montage der Baugruppe

Im Beipack des Anzeigemoduls befinden sich Schrauben und Kunststoffbolzen. Letztere kdnnen mit Weilkleim in die
tragende Holzplatte einer Modellbahnanlage geklebt werden. Nach dem Austrocknen des Leims kann die
Baugruppe daran befestigt werden. Maf3e zu den Abmessungen und Befestigungsbohrungen siehe Bild 3.

9. Hinweise fiir Bestellungen

Bezeichnung Bestellnummer | Bemerkungen

Besetztmelder 8i 14754 ohne PTC's, nur in Verbindung mit unserer Zentrale oder
unseren Boostern empfohlen, da in diesen Geraten
schnelle, elektron. Schutzschaltungen enthalten sind.

Besetztmelder 8i 14755 mit PTC's flir Ausgangsstréme bis zu 0.6A

Besetztmelder 8i 14756 mit PTC's flir Ausgangsstréme bis zu 1.3A

HINWEIS: Die Besetztmelder sind fir maximal 6A in Summe aller acht Gleisabschnitte ausgelegt.
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Bild 2: Beispiel einer Verkabelung von Booster-Netzteil, i(ntelligentem) Besetztmelder und multi control 2004.
Beachten Sie die strikte Zuordnung von Belegtmeldern zum jeweiligen Stromkreis. Auch wenn Anschlisse eines
Belegtmelders frei bleiben, diirfen sie nicht im nachbarlichen Stromkreis verwendet werden (Schleifenbildung!!).
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Bild 3: Lage und Nummerierung der Anschlussstecker, Bedienelemente und Abmessung der
Baugruppe und der Befestigungslocher.
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Hard- und Softwareentwick/ung

Besetztmelder 8K
fir das SELECTRIX® - system

Der Besetztmelder ist eine Baugruppe, die bis zu 8 Gleisabschnitte auf den Zustand besetzt oder frei Uberwacht. Sie ist
ausgestattet mit

PTC's,

Adressierung On Board oder

Adressierung durch Fernprogrammierung und
In System Programmierung
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Der SX-Bus ist anschlieRbar iiber Flachbandkabel nach MUT-Norm oder den 5poligen Diodenstecker. Die Baugruppe ist auf
einer Leiterplatte von 100x120mm aufgebaut.

1. Anschluss

Die Baugruppe wird an einer der vier Buchsen X2, X3, X4 oder X5 am SELECTRIX-Bus angeschlossen. Alle vier Buchsen
sind intern miteinander verbunden und kénnen dazu verwendet werden, weitere Module anzuschlieBen oder den SX-Bus zu
verteilen. GemaR Bild 1 wird die Zentrale oder ein Booster mit der blauen Leitung des Fahrstromanschlusses zur Klemme
X1/1 oder X1/10 verbunden. Als Leitungsquerschnitt werden 0.75mm2 empfohlen. Die Klemmen X1/2 bis X1/9 werden zu den
zu Uberwachenden Gleisabschnitten gelegt. Diese missen untereinander einseitig getrennt ausgefiihrt werden. Die andere
Seite der Gleisabschnitte ist miteinander verbunden und wird an den roten Fahrstromanschluss der Zentrale oder des Boosters
angeschlossen. Sowohl an die Zentrale, als auch den Booster kénnen mehrere Besetztmelder und an jeden Besetztmelder
kénnen ein bis acht Gleisabschnitte angeschlossen werden. Die Klemmen X1/1 und X1/10 sind intern miteinander verbunden,
so daf der blaue Fahrstromanschluss von einem Besetztmelder zum néchsten durchgeschleift werden kann.

HINWEIS: Es dirfen jedoch nie mehrere Booster an einem Besetztmelder angeschlossen werden. d.h. alle Gleisabschnitte

die an einem Besetztmelder angeschlossen sind, miissen auch von der gleichen Zentrale oder dem gleichen Booster versorgt
werden.

Grnib/H Mechanische und elektronische Fertigung



2. LED
Die rote LED leuchtet nur wahrend sich der Besetztmelder im Programmiermodus befindet. Diese Funktion ist unter Punkt 3
beschrieben.

3. Mdgliche Einstellungen
SELECTRIX-Adresse: 0 - 103 (verwendet werden sollten nur Adressen zwischen 10 und 99). Auf dieser Adresse wird der
jeweilige Zustand der angeschlossenen Gleisabschnitte zuriickgegeben.

Freigabe-Verzégerung: 0 - 31  (entspricht O bis etwa 2,4 Sekunden, ein Schritt entspricht etwa 0,08 Sekunden). Diese
Verzdgerung gibt an, wie lange gewartet wird, bis ein frei gewordener Gleisabschnitt weitergemeldet wird um Stérungen durch
Kontaktprobleme der Rader auf dem Gleis zu verhindern.

Diese Einstellungen kénnen entweder Uber die DIP-Schalter direkt am Besetztmelder eingestellt werden oder aber durch eine
Fernprogrammierung tber den SELECTRIX-Bus.

a) Festlegen der Adresse und der Freigabe-Verzégerungszeit tiber DIP-Schalter

Stellen Sie den Dip-Schalter 9 in Richtung ON und den Dip-Schalter 10 zur Beschriftung “10". Danach muf3 mit den DIP-
Schaltern 1 bis 7 die gewlinschte SELECTRIX-Adresse in Binar-Codierung eingestellt werden. Durch Driicken der Taste bis
die rote LED kurz aufleuchtet, wird die eingestellt Adresse in den Speicher ibernommen. Danach kann die Stellung der DIP-
Schalter wieder nach Belieben verandert werden.

Zum Einstellen der Freigabe-Verzégerungszeit stellen Sie den Dip-Schalter 9 auf “OFF" und 10 auf “ON"“. Danach muf3 an den
DIP-Schaltern 1 bis 5 die gewinschte Freigabe-Verzdgerungszeit in Binar-Codierung eingestellt werden. Durch Driicken der
Taste bis die rote LED kurz aufleuchtet, wird die eingestellte Freigabe-Verzdgerungszeit in den Speicher ilbernommen.
Danach kann die Stellung der DIP-Schalter wieder nach Belieben veréndert werden..

Die Programmierung der Adresse und der Freigabe-Verzégerungszeit funktioniert nur wenn der Besetztmelder in Betrieb (mit
Spannung versorgt) ist.

HINWEIS:

Schalter Wert Der an den DIP-Schaltern eingestellte Wert ergibt sich als Summe der Werte der einzelnen
Schalter. Jeder offene Schalter (der Schieber steht zur Ziffer hin), hat den Wert 0. Jeder
geschlossene Schalter (der Schieber steht in Richtung "ON") hat einen bestimmten Wert.
Zum Beispiel wiirde Adresse 73 eingestellt indem die Schalter 1, 4 und 7 geschlossen (in
Richtung "ON" geschoben) wirden und die Schalter 2, 3, 5 und 6 getffnet (in Richtung der
Ziffern geschoben) wiirden.

1

[EEN

Dadurch ergeben sich die einzelnen Wertigkeitenzu1+0+0+8+ 0+ 0+ 64 = 73.

Bei der Einstellung der Adresse wird der Schalter 8, bei der Einstellung der Freigabe-
16 Verzdgerungszeit werden die Schalter 6, 7 und 8 ignoriert, haben also unabhangig davon, ob
sie ein- oder ausgeschaltet sind, immer den Wert 0. D.h. bei der gleichen Einstellung der DIP-
32 Schalter, wie gerade im Beispiel gezeigt, wiirde fir die Freigabe-Verzégerung ein Wert von 1
+ 0+ 0+ 8 + 0 =9 angenommen werden, was einer Verzdgerungszeit von ca. 0,7 Sekunden
7 64 (9 mal 0.08 Sekunden) entspricht.

o |~ DN

2
3
4
5
6

8 128 Um die Adresse und die Freigabe-Verzégerungszeit wieder auf Werkseinstellung (Adresse 0

] und Freigabe-Verzdgerungszeit 10, entsprechend 0,8 Sekunden) zu programmieren, stellen

Werte der einzelnen Sie die DIP-Schalter 1 bis 9 in Richtung ON und DIP-Schalter 10 zur Beschriftung “10". Durch

gﬁgg{g in geschlossenem Driicken der Taste bis die rote LED kurz aufleuchtet, werden alle programmierten Werte durch
die Werksvoreinstellungen ersetzt. Danach kann die Stellung der DIP-Schalter wieder nach
Belieben veréndert werden.

HINWEIS:
Die DIP-Schalter 9 und 10 sollten im Betrieb beide in Richtung der Beschriftung “9" und “10" stehen, damit bei zufélliger
Betéatigung des Tasters keine Daten Uberschrieben werden.

b) Festlegen der Adresse und der Freigabe-Verzégerungszeit iber den SELECTRIX-Bus

Die DIP-Schalter 9 und 10 missen beide auf OFF stehen. Die Stellung der anderen DIP-Schalter ist unerheblich.

Um den Besetztmelder programmieren zu kénnen, muf} er in Betrieb und die Gleisspannung ausgeschaltet sein. Weder die
Zentrale, noch irgend ein anderes Modul darf im Programmiermodus sein. Der Programmiermodus wird gestartet, indem man
am Besetztmelder die Taste kurz driickt. Wenn alle oben genannten Bedingungen erfllt sind, wird die rote LED leuchten.

Die Programmierung selbst geschieht dann &hnlich, wie oben fir die Programmierung Gber DIP-Schalter beschrieben, nur
erfolgt die Auswahl der Parameter nicht tiber die DIP-Schalter 9 und 10 des Besetztmelders sondern auf dem SELECTRIX-Bus
Uber Kanal 0, der entsprechende Wert kann dann tber Kanal 1 ausgelesen und geandert werden. Zuséatzlich kénnen in diesem
Modus auch noch ein Hersteller- und ein Modul-Code, die jeweils aus zwei Byte bestehen, so wie eine Unter- und eine
Hauptversionsnummer (jeweils ein Byte) ausgelesen werden.

Kanal 0, Parameterauswahl



1 2 3 4 5 6 7 8 Wert Parameter

ON OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF 1 SELECTRIX-Adresse / Werkseinstellung

OFF ON OFF OFF OFF OFF OFF OFF 2 Freigabe - Verzdgerungszeit

Die nachfolgenden Parameter kdnnen angezeigt, aber nicht verandert werden:

OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF 0 SX - Programmier-Version

OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF ON 128 Hersteller Code niederwertiges Byte
ON OFF OFF OFF OFF OFF OFF ON 129 Hersteller Code hoherwertiges Byte
OFF ON OFF OFF OFF OFF OFF ON 130 Modul Code niederwertiges Byte
ON ON OFF OFF OFF OFF OFF ON 131 Modul Code hdherwertiges Byte
OFF OFF ON OFF OFF OFF OFF ON 132 Unterversionsnummer

ON OFF ON OFF OFF OFF OFF ON 133 Hauptversionsnummer

So kann z. B. mit einem LOK-CONTROL 2000 auf Kanal 0 die Auswahl des einzustellenden Parameters getroffen werden. Auf
Kanal 1 kann dann der Wert des Parameters gelesen und auch geandert werden. Zu beachten ist, das das LOK-CONTROL
den Zustand OFF (0) als waagrechten Strich und den Zustand ON (1) als Schrégstrich anzeigt.

Der Programmiermodus wird beendet durch erneutes Betéatigen der Taste auf dem Besetztmelder oder durch Einschalten der

Gleisspannung an der Zentrale. Die rote LED auf dem Besetztmelder erlischt wieder und der Besetztmelder funktioniert wieder
normal.

Beispiel fiir den Ablauf der Programmierung von Adresse und Freigabe-Verzégerungszeit Uiber den SX-Bus:

1) Gleisspannung ausschalten

2) DIP-Schalter 9 und 10 des Besetztmelders auf OFF stellen

3) Taste auf dem Besetztmelder driicken, bis die rote LED leuchtet

4) Am LOK-CONTROL 2000 in den Funktionsmodus wechseln

5) Kanal 01 anwahlen

6) Im Display kann jetzt die bisherige Adresse des Besetztmelders im Binarformat abgelesen und tber die Tasten 1 bis
8 geandert werden

7) Kanal 00 anwéhlen

8) Im Display wird jetzt die aktuelle Parameterauswahl im Binarformat angezeigt (im Moment ist Bit 1 eingeschaltet und

die Bits 2 bis 8 sind aus, wodurch die Adresse angewahlt wird) und kann Uber die Tasten 1 bis 8 geandert werden.
Um die Verzégerungszeit anzuwahlen muf3 Bit 1 ausgeschaltet, Bit 2 eingeschaltet und die Bits 3 bis 8 ausgeschaltet

werden
9) Kanal 01 anwahlen
10) Im Display kann jetzt die bisher eingestellte Verzégerungszeit des Besetztmelders im Binarformat abgelesen und
Uber die Tasten 1 bis 5 geéndert werden. Die Bits 6, 7 und 8 werden ignoriert
11) Gleisspannung wieder einschalten, die rote LED am Besetztmelder verléscht, der Programmiermodus ist beendet
4. Funktion

Durch die unter Punkt 1 beschriebene Verkabelung ergibt sich fir jeden Gleisabschnitt ein Stromkreis von der roten
Fahrstromklemme der Zentrale (oder des Boosters) Uiber die gemeinsame Seite der Gleisabschnitte, Uber die getrennte Seite
der Gleisabschnitte zu den Klemmen X1/2 bis X1/9 des Besetztmelders und Uber die Klemmen X1/1 oder X1/10 des
Besetztmelders zuriick zur blauen Fahrstromklemme der Zentrale bzw. des Boosters.

Dieser Stromkreis ist jedoch nur dann geschlossen, wenn auf dem Gleisabschnitt eine Lok oder ein beleuchteter Wagen steht.
Guterwagen, in der Regel unbeleuchtet, kbnnen mit Hilfe von Widerstandslack im Bereich von 10kOhm bis 50kOhm leitfahig
gemacht werden. Noch besser eignet sich dafir Graphitspray.

Der Besetztmelder erkennt diesen geschlossenen Stromkreis und kann dann ber den SELECTRIX-Bus einen besetzten
Gleisabschnitt melden.

Die Gleisabschnitte, die an den Klemmen X1/2 bis X1/9 angeschlossen sind, werden auf den Bits 0 bis 7 auf der eingestellten
SELECTRIX-Adresse ausgegeben. Der Gleisabschnitt der Klemme X1/2 wird dabei auf Bit 0 ausgegeben und der
Gleisabschnitt der Klemme X1/9 an Bit 7. Ein gesetztes Bit (1) bedeutet das der entsprechende Gleisabschnitt besetzt ist, ein
geldschtes Bit (0) bedeutet, daR der Gleisabschnitt frei ist. Uber ein auf die gleiche SELECTRIX-Adresse eingestelltes
Anzeigemodul (Bestellnummer: 12017) kénnten diese Besetztmeldungen z.B. auf einem Gleisbildstellwerk angezeigt werden.
Da der Besetztmelder relativ empfindlich arbeitet, werden schon sehr hochohmige Verbindungen der beiden Gleise eines
Gleisabschnittes erkannt. So reicht es z.B. aus, beide Gleise mit einem Finger zu berlihren um testweise eine Besetztmeldung
Zu erzeugen.

Jeder Ausgang zu einem Gleisabschnitt unseres Besetztmelders (Bestellnummer: 12011) ist fUr einen Ausgangsstrom von

0.6A ausgelegt und durch einen PTC (Kaltleiter) vor Uberstrom geschitzt. Wird mehr Leistung bendtigt, dann mufR der
Besetztmelder (Bestellnummer: 12012) verwendet werden, der einen Ausgangsstrom von 1.3A pro Ausgang zulafit.

HINWEIS: Die Besetztmelder sind fur maximal 6A in Summe aller acht Gleisabschnitte ausgelegt.



Anhang:

Tabelle zur Einstellung der DIP-Schalter 1 bis 10

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 [Bedeutung

X X X X X X X X AUS | AUS |Normalbetrieb und Programmierung uber SX-Bus

W w w W W w w X EIN AUS | Adress-Programmierung per DIP-Schalter und
Tastendruck

W w w W W X X X AUS EIN |Verzbdgerungszeit-Programmierung per DIP-
Schalter und Tastendruck

EIN EIN EIN EIN EIN EIN EIN EIN EIN AUS |Reset aller Werte in den Werkszustand per
Tastendruck

EIN Schalter geschlossen (in Richtung "ON" geschoben)

AUS Schalter getffnet (in Richtung der Ziffer geschoben)

X Schalterstellung ist unerheblich

w Schalterstellung gibt den Wert des einzustellenden Parameters an

Zur Einstellung eines gewiuinschten Wertes mussen die DIP-Schalter eingeschaltet werden, deren einzelne Werte in Summe
genau den gewilinschten Wert ergeben, alle anderen DIP-Schalter miissen ausgeschaltet sein. Fir die Adress-Einstellung
werden die DIP-Schalter 1 bis 7 verwendet. Fur die Einstellung der Freigabe-Verzégerung werden nur die DIP-Schalter 1 bis

5 verwendet.

5. Montage der Baugruppe
Im Beipack des Anzeigemoduls befinden sich Schrauben und Kunststoffbolzen. Letztere kdnnen mit Weil3leim in die tragende

Holzplatte einer Modellbahnanlage geklebt werden. Nach dem Austrocknen des Leims kann die Baugruppe daran befestigt
werden. Der Abstand der Befestigungsbohrungen betragt 109.22 x 90.17mm.

Trennstelle auf Trennstelle auf Auf diesem Gleisabschnitt
beiden Schienen beiden Schienen ist Programmieren moglich
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Bild 1: AnschluR Booster, Besetztmelder und Zentrale
Bestellnummer fir Ausfihrung 0.6A: 12011, Auslauftyp, nur mehr Restbestande
Bestellnummer fir Ausfihrung 1.3A: 12012, Auslauftyp, nur mehr Restbestande
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Dietern Stolluner

Modellbahn und Industrieelektronik

Booster 3 und 6 Ampere fur
das SELECTRIX® - System

Die beiden 3A und 6A Booster Bausteine sind Leistungsverstarker, die angeschlossen am PX-Bus des
SELECTRIXe - Systems, zusatzliche Energie fir das Fahren digital betriebener Modellbahnen bereit
stellen. Die Baugruppen sind betreffend der Anschliisse kompatibel. Wegen der groften abgegebenen
Leistung beim 6A Booster ist ein Kiihlkérper erforderlich, der zusammen mit der Elektronik eine Einheit
bildet. Beachten Sie unbedingt die in Bild 1 empfohlene Montage der beiden Baugruppen.

Die digitalen Informationen am Gleisnetz des Boosters sind identisch mit den Daten der Zentrale. Das
Programmieren von Decodern auf Gleisabschnitten, die von Boostern gespeist werden, ist nicht mdglich.
Systembedingt besteht die Programmiermdglichkeit nur an den Gleisen, die direkt an der roten und blauen
Anschlussklemme der Zentrale angeschlossenen sind.

1. Anschliisse und Anzeigen

Die Spannungsversorgung der Booster wird an den mit AC (Alternative Current = Wechselspannung)
gekennzeichneten Anschlussklemmen (siehe Bild 2) vorgenommen. Die Versorgungsspannung und die Sicherungen
dirfen die in Tabelle 1 aufgefihrten maximalen Werte aufweisen.

Die Leistung der Spannungsquelle sollte moglichst den Tabellenwerten entsprechen. Eine héhere Leistung bringt
keinen Nutzen, da die Booster intern strombegrenzt sind. Auch eine deutlich unterdimensionierte Spannungs-
versorgung sollte vermieden werden, da in diesem Fall die Fahrspannung am Gleis zu “weich“ wird, was in extremen
Fallen ein deutlich schlechteres Fahrverhalten bei Lokomotiven zur Folge haben kann.



Bei Ausfall von

S?Cherun.gen qﬂrfen aus Strom (Leistung) Strom (Leistung)
Sicherheitsgriinden nur Spannung fur 3A Booster fir 6A Booster
die angegebenen
Typen verwendet Wechselspannung 14 -16 V= 3.3A 6.6A
werden. (50W) (100W)
Gleichspannung 18-20V=
Sicherungswert 2x 4.0AM 2x 8.0AM
HINWEIS:

Die Booster Netzteile Tabelle 1: Spannungsversorgung und Sicherungen

(siehe Bild 4 und

Tabelle 3) sind Spannungsversorgungen, bei der ein oder zwei Ringkerntrafos zusammen mit den notwendigen
Anschlussklemmen und Sicherungen auf einer 3mm starken Aluminiumplatte aufgebaut und verdrahtet zwei Stlick
3A Booster bzw. einen 6A Booster versorgen kann.

Fir den Gleisanschluss sind jeweils zwei Anschlussklemmen mit roter und blauer Kennzeichnung vorgesehen. Beim
Gleisanschluss ist unbedingt darauf zu achten, dass aneinander grenzende Versorgungsbereiche die gleiche
Polaritit aufweisen (siehe Bild 4). Bei Missachtung dieses Hinweises kommt es beim Uberfahren der Trennstelle
zum Kurzschluss zwischen den Ausgangen des Boosters und der Zentrale. Halten Sie sich daher bei der
Verdrahtung unbedingt an die vorgegebenen Farben. Dies kann die Fehlersuche ganz erheblich vereinfachen.

Bei der Klemmleiste X1 (siehe Bild 2) ist der Anschuss “Betriebserde” fiir den Potentialausgleich bei Verwendung
mehrerer Booster erforderlich. Zu diesem Zweck werden die so gekennzeichneten Anschlussklemmen aller
angeschlossenen Booster mit einer mindestens 0.75gmm Querschnitt aufweisenden Leitung miteinander verbunden
(siehe Bild 4). Eine Verbindung zur Zentrale ist nicht erforderlich, da diese durch den PX-Bus gegeben ist.

Uber die Klemmleiste X1 “ext. LED“ kann, wie beim SELECTRIX-Booster, eine LED zur Anzeige des
Betriebszustandes “Booster ein“ angeschlossen werden, was auch die daneben auf der Baugruppe vorhandene LED
signalisiert.

Die mit “Versorgung ein“ bezeichnete LED leuchtet, wenn die Spannungsversorgung an den beiden AC-
Anschlissen anliegt. Sollte auch nur eine der beiden Sicherungen (F1 oder F2) defekt sein, so erlischt diese LED.

Die nachsten vier LED's sind eine Anzeige flir
die Leistungsabgabe an das angeschlossene LED 3A Booster 6A Booster
Gleisnetz. Es handelt sich hierbei aus- Nr. Abgabestrom ca. Abgabestrom ca.
schlieBlich um eine Trendanzeige mit D17 1A 4A
folgender Zuordnung:

D18 1.5A 4.5A
Zwei weitere LED's, bezeichnet mit “Temp.
Warnung“ und “max. Temp. erreicht, sind nur | P19 2A SA
beim 6A Booster vorhanden und funktionieren D20 2 BA 5 5A

als Anzeige der Temperaturiiberwachung. So
leuchtet die “Temp. Warnung" beim Erreichen  tapejie 2: Trendanzeige fiir die Leistungsabgabe

einer Kuhlkérpertemperatur von ca. 50°C als

Vorwarnung auf. Die nebenan stehende LED

signalisiert Ubertemperatur, wenn bei ca. 65°C die Ausgangsspannung durch die Temperaturiiberwachung aus
Sicherheitsgriinden vorsorglich abgeschaltet worden ist. Beziiglich der Montage des 6A Boosters beachten Sie
dringend unsere Montagehinweise im Bild 1 und stellen Sie sicher, dass der die Baugruppe tragende Untergrund
ausreichend hitzefest ist.

2, Booster Anschluss am PX-Bus und Gleisnetz

Der Booster erhalt seine Informationen tber den sog. PX-Bus und wird mit einem vier poligen Rundkabel und
angeschlossenem Diodenstecker (1:1 Verbindung) mit der Zentrale verbunden. Alle weiteren Booster werden
entweder Uber Rund- oder Flachbandkabel und “Betriebserde” verbunden (siehe Bild 4).

Das vom Booster zu speisende Gleisnetz mul} von allen anderen Anlageteilen in beiden Schienen isoliert sein (siehe
Bild 4 und Bild 5). Beim Einsatz von Besetztmeldern ist darauf zu achten, dass diese immer nur einem
Versorgungsbereich zugeordnet werden diirfen.

HINWEIS: Der PX-Bus darf nie mit dem SX-Bus verbunden werden.

3. Kurzschluss, Temperaturiiberwachung und Abschaltung

Beide Booster sind am Ausgang zum Gleisnetz elektronisch gegen Kurzschluss und Uberlastung gesichert. Im
Fehlerfall wird nur der Fahrstrom dieses Bereiches abgeschaltet, die Zentrale oder andere Boosterbereiche bleiben
davon unberlhrt. Nach Beseitigung der Fehlerursache erfolgt die Wiedereinschaltung automatisch durch den
Booster. Wegen der hohen Leistungsabgabe beim 6A Booster ist die Verwendung von externen Sicherungen in
Verbindung mit den Besetztmeldern erforderlich, wenn die Besetztmelder ohne PTC's verwendet werden. Bild 5
zeigt die dafiir notwendige Verdrahtung fiir den 3A Booster und kennzeichnet die Stellen, an der beim 6A Booster
die Sicherungen verwendet werden mussen.

Hinweis: Bei Verwendung von Sicherungen darf die blaue Leitung von einem Besetztmelder zum nachsten nicht
weiter verbunden werden, die Verdrahtung erfolgt sternférmig vom Booster aus.



Beim 6A Booster ist eine zusatzliche Schutzschaltung als Temperaturiiberwachung integriert. Mit zunehmender
Kuhlkérpertemperatur wird durch eine LED eine Vorwarnung angezeigt, bevor die Elektronik wegen Erreichens der
Ubertemperatur die Fahrstromversorgung abschaltet. Nach einigen Minuten Abkiihlung erfolgt automatisch die
Wiedereinschaltung.

4. Anschluss externer Anzeigen

Uber die Steckerleiste X6 kénnen die Anzeige LED's, falls die Baugruppe z.B. in ein Gehduse montiert werden soll,
zur besseren Einsichtnahme in die Frontplatte eingebaut werden. Die notwendigen Anschlisse sind in Bild 6
dargestellt.

5. Boosteriiberwachung per Besetztmelder

Falls die Uberwachung eines Booster's durch externe Anzeigen (iber die Steckerleiste X6 wegen groRer
Leitungsléangen unpraktikabel ist, so kann mit einem Tastermodul 32K oder dem Anzeige / Tastermodul 16K/16K
diese Information in den SX-Bus eingespeist und an beliebiger Stelle zur Anzeige gebracht werden. Der Anschluss
dafiir ist in Bild 7 dargestellt. Bedenken Sie aber, dass dafiir eine oder zwei Adressen erforderlich sind. Hinweis:
Beachten Sie unbedingt die notwendige Trennung von Booster und Schaltermodul durch Optokoppler.

6. Hinweise fiir Bestellungen
Auf die folgenden Artikel besteht gemaR unseren AGB's eine Gewahrleistung von 24 Monaten. Bei Bestellungen
verwenden Sie bitte nebenstehende Bestellnummern:

Beschreibung Bestellnummer Technische Daten

Booster 3A 11433 LxBxH: 100x120x35 Gewicht: 170g
Booster 6A 12010 LxBxH: 100x162x70  Gewicht: 700g
Booster Netzteil 2x 3A 12013 Netzanschluss: 230V

g:lﬁr:g;e mit Netztrafo, Sicherungselementen und LxBxH: 300x400x35 Gewicht: 2500g
Booster Netzteil 1x 6A 12014 Netzanschluss: 230V

l?zzlg%uppe mit Netztrafo, Sicherungselement und 1x LxBxH: 200x300x70  Gewicht: 2000g
Anzeigemodul 32K 12017 LxBxH: 100x160x35 Gewicht: 100g
Tastermodul 32K 12018 LxBxH: 100x160x35 Gewicht: 100g
Anzeige / Tastermodul 16K/16K 12019 LxBxH: 100x160x35 Gewicht: 100g

Alle MaRe und Gewichtsangabe nur circa Angaben. Techn. Anderungen vorbehalten.

M3x8 ali PO mit Holzleim
in Holzplatte eingeklebt

120

Montage 6A Booster Montage 34 Booster | 109.2 ,
X3 X2

Bild 1: Vorgesehene Montage der beiden Booster unterhalb

einer Modellbahnanlage.

Die Vorwiderstande sind auf der Schaltung enthalten.
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Bild 6: Anschluf3 externer LED's zur Boosteriiberwachung Bild 2: Steckerbezeichnung und Lage der Anzeigeelemente
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Bild 5: Verbindung Booster, Besetztmelder und Zentrale
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Bild 7: Schaltung mit Optokopplern fiir die Boosteriiberwachung

Deettern Stalluer

Modellbahn und Industrieelektronik

Reichergasse 4, 86559 Adelzhausen
Tel.: 08258/928350, www.digirail.de

SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen
der Firma TRIX / Mérklin.
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Verteilerplatine ftr

SX- und PX-Bus im SELECTRIX® - system

Grnnb/H Mechanische und elektronische Fertigung
Harad- und Softwareentwicklung

Die Verteilerplatine ist fir das digitale Modellbahnsystem SELECTRIX® entwickelt und flr Anwender
interessant, die zur Verkabelung der Bus-Komponenten das 10 polige Flachbandkabel nach MUT-
Norm verwenden wollen. Sie kann sowohl fiir den SX-, als auch fir den PX-Bus verwendet werden.

Die Baugruppe hat vier Flachbandkabel Steckverbinder, die eine sternférmige Verteilung der
Busleitungen ermdglicht.
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Die Montage der Baugruppe erfolgt durch vier mitgelieferte Abstandhalter aus Kunststoff. Stecker und
Buchsen sind geschiitzt gegen Verpolung. Die auf der Baugruppe verwendeten Stecker haben
Verriegelungshebel, die beim Abziehen der Kupplung als Auswerfer dienen.

PlatinengroRRe: 53x53x30mm (LxBxH)
Befestigungslocher: 43x43mm

Gewicht: ca. 30g

Hinweis:

Niemals gleichzeitig beide BUS-Systeme an die gleiche Verteiler Platine anschlie3en!

Hinweise fur Bestellungen:

Beschreibung: Bestellnummer
Verteilerplatine 12016
Stiftfeldverbinder Z10p 11192
Flachbandkabel 10polig grau 11190

Neufeldstr. 5 D 85232 Bergkirchen
y _  F ) Tel. 08131/45438-30 Fax. 08131/45438-58
A VE G- G fecrenscresmaciokontscre Fortgung E-Mail:  info@digirail.de

SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen der Firma TRIX Nirnberg.

V 02/02
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Harad- und Softwareentwicklung

Tastermodul 32K
fir das SELECTRIX® - system

Das Tastermodul ist eine Baugruppe, die eine an den Eingangskanélen anliegende Information von Tastern oder
Schaltern in den SX-Bus des SELECTRIX® - Systems umsetzt. An das Modul kdnnen bis zu 32 Schalter oder
Taster als Eingabeelement angeschlossen werden, die Uber den SX-Bus z.B. Weichen oder Entkupplungsgleise
ansteuern oder Schaltfunktionen auslésen. Der SX-Bus ist anschlieBbar iiber Flachbandkabel nach MUT-Norm,
den 5 poligen Diodenstecker oder Uber die VG-Messerleiste C64 ac gew. Die Baugruppe ist auf einer Leiterplatte
von 100x160mm (Europakarte) aufgebaut und kann demzufolge auch in sog. Kartentrager eingebaut werden.

LTS ]

1. Die Kartenstruktur

Bild 2 zeigt die schematische Darstellung des Tastermoduls mit den 32 Eingangen, die sich in zwei Gruppen zu
jeweils 16 Eingabekanélen aufteilen. Jede dieser beiden Gruppen verfigt Uber eigene Dip-Schalter zur Einstellung
von Adresse und Funktion. Anstelle der gezeichneten Schaltersymbole durfen natiirlich auch Reedkontakte,
Relaiskontakte oder ahnliche Schaltelemente zum Einsatz kommen.

2. Anschluss SX-Bus

Der Anschluss des SX-Bus kann Uber die géngigen 5 poligen Diodenbuchsen X4 oder X5, die Flachband-
kabelsteckverbinder X2 oder X3, oder Uber die VG-Messerleiste X1 erfolgen. Der Anschluss Uber die VG-
Messerleiste empfiehlt sich besonders dann, wenn mehrere Karten dieses Typs nebeneinander in einem
Kartentrager verdrahtet werden sollen. Bild 1 zeigt, wie einfach die Verdrahtung an den VG-Federleisten im
Kartentréger auszufuhren ist.

Die gleichzeitige Verwendung von X2, X3, X4 und X5 z.B. als Verteiler ist zulassig.

3. Anschluss Spannungsversorgung

Normalerweise wird die Karte Uber den SX-Bus mit einer Spannung von +20V= (Stromaufnahme ca. 20mA)
versorgt. Dazu mufR3 der Programmierstecker am JP1 auf Position 1,2 stecken. Dies entspricht, wie im Bild 3
gezeigt, der werkseitigen Einstellung.

GrmbH Mechanische und elektronische Fertigung



Um bei gro3en Anlagen die Stromentnahme aus der Spannungsversorgung durch den "
SX-Bus zu minimieren, kann das Tastermodul auch Uber einen +5V= Eingang am
Stecker X1, lac versorgt werden. Die Toleranz der geregelten Versorgungsspannung

darf max. 5% aufweisen. In dieser Betriebsart ist der Programmierstecker von JP1 zu O
entfernen.

- e
Eine weitere Alternative zur Spannungsversorgung dieser Baugruppe besteht in einer ME%
Versorgung mit einer Gleichspannung zwischen +9V= und max. +30V=am Stecker X1,
4ac. In diesem Fall muR der Programmierstecker von JP1 auf Position 2,3 gesteckt |yq -
werden. b,

Bild 3: JP1

4. Funktionseinstellung mit S1/S3

Mit diesen beiden Dip-Schaltern wird der Gruppenmodus der angeschlossenen Eingabeelemente und die
Zusatzadresse bestimmt.

4.1. Schalter 1 von S1/S3

Wenn sich dieser Schalter auf “OFF* befindet, funktioniert jeder Eingang als Taster. Eine z.B. angesteuerte Lampe
brennt solange, wie der Taster gedriickt ist. Auf diese Weise stehen (an den Eingdngen 1 - 32) 2x 16
Tastenfunktionen zur Verfiigung.

In Stellung “ON“ befindlich, bewirkt dieser Schalter, dass zum Ein- / Ausschalten einer Funktion zwei Taster
erforderlich sind, vorausgesetzt, dass Schalter 2 von S1/S3 auch auf “ON* steht. Diese Einstellung ist erforderlich,
wenn z.B. Weichen mit getrennten Tastern auf rund bzw. gerade gestellt werden sollen. So stellt z.B. der am
Eingang 1 angeschlossene Taster die entsprechende Weiche auf rund und der Taster am Eingang 2 auf gerade.
Uber Eingang 3 (rund) und 4 (gerade) wird die nachste Weiche gesteuert, u.s.w. Damit sind 2x 8 Tastenfunktionen
verfligbar, die zum Ansteuern von z.B.16 Weichen verwendet werden kénnen. In dieser Einstellung verwendet das
Tastermodul jeweils nur die mit S2 / S4 eingestellte Grundadresse. Die mit dem Schalter 3 von S1/ S3 eingestellte
Zusatzadresse wird nicht verwendet.

4.2. Schalter 2 von S1/S3

Mit diesem Schalter wird festgelegt, ob die angeschlossenen Eingabeelemente als Schalter oder Taster zu
interpretieren sind. Sind an den Eingangen Schalter angeschlossen, dann sollte der Dip-Schalter auf “OFF“ stehen.
In diesem Modus kann z.B. die Funktion eines Signals oder einer Beleuchtungseinrichtung geschaltet werden.

Wird in der Schalterstellung “OFF“ dagegen ein Taster angeschlossen, so kdnnen damit Entkupplungsgleise oder
Gerauschgeneratoren betatigt werden, die solange aktiv sind, wie der Taster gertckt ist.

Befindet sich der Schalter 2 dagegen auf “ON*, so ist normalerweise ein Taster angeschlossen und der Toggel-
Modus aktiv. Auf diese Weise kann mit nur einem Taster das Schalten von Weichen erfolgen, wenn zusatzlich der
Schalter 1 in Stellung “OFF" steht.

4.3. Schalter 3von S1/S3

Beide Gruppen des Tastermoduls arbeiten mit zwei Adressen. Wahrend die erste (Grund-) Adresse wie unter Punkt
6 beschrieben eingestellt wird, kann die zweite (Zusatz-) Adresse mit dem Schalter 3 beeinflusst werden. In der
Stellung “OFF" ist die Zusatzadresse um 1 hoher als die jeweilige Grundadresse, in der Stellung “ON* ist die
Zusatzadresse um 2 hoher als die jeweilige Grundadresse. Ist mit S2 / S4 die

Schalter Wert Adresse 24 eingestellt (Adress-Dip-Schalter 4 + 5 auf “ON"), dann ist bei
geschlossenem Schalter 3 von S1/ S3 die zweite Adresse auf 26 festgelegt. Ist der
1 1 Schalter 3 dagegen offen, dann ist die zweite Adresse 25.
2 2 Schalter 3 von S1 wirkt auf die Eingdnge 9 mit 16, Schalter 3 von S3 auf die
Eingange 25 mit 32.
3 4
4 8
5. Adresseneinstellung mit S2 / S4
S 16 Mit diesen beiden Dip-Schaltern wird die Grundadresse eingestellt. Der an den DIP-
Schaltern eingestellte Wert ergibt sich als Summe der Werte der einzelnen
6 32 Schalter. Jeder offene Schalter (der Schieber steht zur Ziffer hin), hat den Wert 0.
7 64 Jeder geschlossene Schalter (der Schieber steht in Richtung "ON") hat einen
bestimmten Wert. Zum Beispiel wirde Adresse 73 eingestellt indem die Schalter 1,
3 128 4 und 7 geschlossen (in Richtung "ON" geschoben) wirden und die Schalter 2, 3,5
und 6 gedffnet (in Richtung der Ziffern geschoben) wiirden. Dadurch ergeben sich
Werte der einzelnen die einzelnen Wertigkeitenzu: 1+0+0+8+0+0+64=73.
Schalter in geschlossenem
Zustand




6. Montage der Baugruppe

Im Beipack des Tastermoduls befinden sich Schrauben und Kunststoffbolzen. Letztere kénnen mit Weil3leim in die
tragende Holzplatte einer Modellbahnanlage geklebt werden. Nach dem Austrocknen des Leims kann die
Baugruppe daran befestigt werden. Der Abstand der Befestigungsbohrungen betragt 147.3 x 91.4 mm.

Als alternative Mdglichkeit bietet sich vor allem im Bereich von Gleisbildstellwerken die Verwendung eines s.g.
Kartentragers an, da die MaRRe des Tastermoduls dem Europakartenformat (100x160mm) entsprechen.

7. Hinweise fur Bestellungen

Fir den Anschluss des Tastermoduls kdnnen Sie das Klemmleistenmodul, zum I6tfreien Kabelanschluss, oder eine
VG-Federleiste verwenden. An dieser Stelle mdchten wir auch auf das Anzeige / Tastermodul 16K/16K hinweisen,
da es “nur* 16 Taster-Eingénge, dafur aber auch 16 Ausgabekandle hat. Bei z.B. 40 erforderlichen Taster-
Eingangen kénnen 2 Tastermodule 32K (mit 24 unbenutzten Eingangen), oder 1 Tastermodul 32K und 1 Anzeige
/ Tastermodul 16K/16K (mit nur 8 unbenutzten Eingéangen) verwendet werden.

Auf folgende Baugruppen besteht gemaR unseren AGB's eine Gewdhrleistung von 24 Monaten. Bei Bestellungen
verwenden Sie bitte die aufgefiihrten Bestellnummern:

Beschreibung Bestellnummer Technische Daten

Tastermodul 32K 12018 LxBxH: 100x160x35 Gewicht: 115g
Anzeige / Tastermodul 16K/16K 12019 LxBxH: 100x160x35  Gewicht: 130g
Anzeigemodul 32K mit Leistungstreiber | 12017 LxBxH: 100x160x35  Gewicht: 1509
Klemmleistenmodul 12026 LxBxH: 100x160x43  Gewicht: 200g
VG Federleiste C64 ac ger 03118

Betriebsspannungszufiihrung von Anzeige / Tastermodul
im Kartentrager mit BUS-Versorgung:

1. Leitung A und B

Die Central Control versorgt alle Anzeige / Tastermodule
im Kartentrager. Nur bei Verwendung weniger Module zu
empfehlen. Es dirfen ausschlieBlich die Leitungen A und 2
B angeschlossen sein. 27

2. Leitung C und D 25
Die Anzeige / Tastermodule im Kartentrager werden von 2
einem externen 5V= Netzzteil versorgt. Nur die Leitungen 23
B, C und D anschlieBen. Zu empfehlen bei Verwendung 22
mehrerer Module im Kartentrager. 2

3. Leitung E und F 0
Die Anzeige / Tastermodule im Kartentrager werden von
einem externen 9 - 30V= Netzteil versorgt. Nur die
Leitungen B, E und F diirfen angeschlossen sein.

HINWEIS: Betreffend die Stellung von JP1 beachten Sie
bitte unbedingt den Abschnitt "3. Anschlu3 Spannungs-
versorgung".
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Bild1l: BUS-Verkabelung im Kartentrager
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Bild 2: Anschluss und Funktionsschema des Tastermoduls
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Grrib/H Mechanische und elektronische Fertigung
Hard- und Softwareentwicklung

Anzeigemodul 32K
fur das SELECTR|X® = System

Das Anzeigemodul ist eine Baugruppe, die eine vom SX-Bus kommende Information in ein Signal umsetzt, das zur
Ansteuerung von z.B. Lampen, LED's, Relais oder Entkupplungsgleisen verwendet werden kann. Das Modul kann
bis zu 32 verschiedene Signalempfanger (Kanale) ansteuern. Der pro Kanal zur Verfligung stehende Strom darf bis
zu 1.0A betragen. Der Ausgang ist auch fir induktive Lasten, z.B. Relaise, geeignet. Der SX-Bus ist anschlieRbar
tiber Flachbandkabel nach MUT-Norm, den 5poligen Diodenstecker oder iiber die VG-Messerleiste C64 ac gew. Die
Baugruppe ist auf einer Leiterplatte von 100x160mm (Europakarte) aufgebaut und kann demzufolge auch in
sogenannten Kartentragern eingebaut werden.

2 1 =AM
)

L .

T
=N -

Lt

_j m’ T0°L62190° 0117

1. Die Kartenstruktur

Bild 2 zeigt die schematische Darstellung des Anzeigemoduls mit den 32 Ausgangen, die sich in zwei Gruppen zu
jeweils 16 Ausgabekanalen aufteilen. Jede dieser beiden Gruppen verfiigt tiber eigene Dip-Schalter zur Einstellung
von Adresse und Funktion. Anstelle der gezeichneten Relaissymbole kénnen nattirlich auch die im Bild 2 gezeigten
Alternativen angeschlossen werden.

2, Anschluss SX-Bus

Der Anschluss des SX-Bus kann Uber die gangigen 5 poligen Diodenbuchsen X4 oder X5, die Flachband-
kabelsteckverbinder X2 oder X3, oder Uber die VG-Messerleiste X1 erfolgen. Der Anschluss Uber die VG-
Messerleiste empfiehlt sich besonders dann, wenn mehrere Karten dieses Typs (auch in Verbindung mit dem
Tastermodul) nebeneinander in einem Kartentrager verdrahtet werden sollen. Bild 1 zeigt, wie einfach die
Verdrahtung an den VG-Federleisten im Kartentrager auszufiihren ist.

Die gleichzeitige Verwendung von X2, X3, X4 und X5 z.B. als Verteiler ist zulassig.



3. Anschluss Spannungsversorgung +
Normalerweise wird die Karte Uber den SX-Bus mit einer Spannung von +20V=

I3
(Stromaufnahme der Steuerungselektronik ohne Leistungstransistor ca. 11mA) versorgt.
Dazu muB der Programmierstecker am JP1 auf Position 1,2 stecken. Dies entspricht, O
wie im Bild 4 gezeigt, der werkseitigen Einstellung. FE’S
ﬁm
m
a

Um bei grofden Anlagen die Stromentnahme aus der Spannungsversorgung durch den
SX-Bus zu minimieren, kann das Anzeigemodul auch Uber einen +5V= Eingang am
Stecker X1, 1ac versorgt werden. Die Toleranz der geregelten Versorgungsspannung
darf maximal 5% aufweisen. In dieser Betriebsart ist der Programmierstecker von JP1zu | X3
entfernen.
Eine Alternative zur Spannungsversorgung dieser Baugruppe ist der Anschluss einer  Biid 4: JP1
Gleichspannung zwischen +9V= und maximal +30V= am Stecker X1, 4ac (siehe Bild 2).

In diesem Fall mu® der Programmierstecker von JP1 auf Position 2,3 gesteckt sein.

Als weitere Alternative bietet sich eine externe

e R = i o ° 7| Wechselspannungsversorgung an den Eingangen 5ac
Ausgang 2 ’ und 6ac von X1 an. Hier kann eine Wechselspannung
®_\_ X1, 9c , zwischen 9 und maximal 25V~ angeschlossen werden.
Ausgang 3 Uber die Feinsicherung F1 (3.15AT) und den Briicken-
| Ausganad X1, 10a gleichrichter kdnnen damit Entkupplungsgleise von der
afLlLt Karte aus ohne weitere Betriebsspannungszufiihrung
e S EE —Eﬂm 100 m—— betrieben werden. In diesem Fall mul der
B = ' Programmierstecker von JP1 auf Position 2,3 gesteckt
"l sein.
BEN e =t
’ - Hinweis:

Die Schutzfunktion durch die Sicherung F1ist nur dann
gewahrleistet, wenn bei Ersatz der gleiche Typ
verwendet wird. Achten Sie daher auf den
vorgegebenen Wert: 3.15AT.

Bild 3: AnschluR von Lasten an verschiedenen Spannungen

Die am Ausgang des Anzeigemoduls befindlichen Schalttransistoren werden wie im nebenstehenden Bild als “open
Collector* betrieben und haben nur eine gemeinsame Masse am X1, 2ac und 3ac. Dadurch kénnen die
angeschlossenen Schaltkreise auch verschieden hohe Potentiale aufweisen und trotzdem Uber die gleiche Karte
geschaltet werden. Bei Verwendung mehrerer Netzteile gemaR Schaltung nach Bild 3 sind externe Freilaufdioden
(z.B. 1N4007) in der Nahe der Relaispulen erforderlich. Bei Schaltung nach Bild 2 werden die internen
Freilaufdioden genutzt (Anschluss 4ac mul® dann aber angeschlossen sein!)

Der pro Kanal am Ausgang entnehmbare Dauerstrom darf nicht mehr als 1.0A betragen (Temperatur des
Schalttransistors ca. 90°). Eine kurzzeitige Stromentnahme von bis zu maximal 3.15A fiir 3 - 4 Sekunden (z.B. fir
Entkupplungsgleise) ist zulassig.

4. Funktionseinstellung mit S1/S3
Mit diesen beiden Dip-Schaltern wird der Gruppenmodus der angeschlossenen Eingabeelemente und die

Zusatzadresse bestimmt.

41. Schalter 1 von S1/S3

Beide Gruppen des Anzeigemoduls arbeiten mit zwei Adressen. Wahrend die erste (Grund-) Adresse wie unter
Punkt 5 beschrieben eingestellt wird, kann die zweite (Zusatz-) Adresse mit dem Schalter 1 beeinflusst werden. In
der Stellung “OFF* ist die Zusatzadresse um 1 héher als die jeweilige Grundadresse, in der Stellung “ON* ist die
Zusatzadresse um 2 hoher als die jeweilige Grundadresse. Schalter 1 von S1 wirkt

Schalter Wert auf die Eingénge 9 mit 18 (Pin 13/14 sind unbelegt), Schalter 1 von S3 auf die
Eingange 23 mit 32 (Pin 27/28 sind unbelegt).
1 1 Beispiel: Ist mit S2 / S4 die Adresse 24 eingestellt (Adress-Dip-Schalter 4 + 5 auf
“ON*), dann ist bei geschlossenem Schalter 1 von S1/ S3 die zweite Adresse auf 26
2 2 festgelegt. Ist der Schalter 1 dagegen offen, dann ist die zweite Adresse 25.
3 4
4 8 4.2, Schalter 2 von S1/S3
Durch die Stellung dieses Schalters wird bestimmt, ob bei der jeweiligen Gruppe 16
5 16 normale Ausgange bzw. 8 normale und 8 invertierte Ausgange vorliegen.
In Schalterstellung “OFF“ stehen an den Ausgangen X1, 9a - 12c die 8 Ausgange
6 32 der (Grund-) Adresse und an X1, 15a - 18c weitere 8 Ausgange der (Zusatz-)
Adresse (abhangig von Schalter S1 von S1 / S3) zur Verfiigung.
7 64 In Schalterstellung “ON“ dagegen stehen am Ausgang X1, 9a das normale
Ausgangssignal und an X1, 9c¢ das dazu invertierte Signal zur Verfigung. An X1, 10a
8 128 folgt dann wieder das normale und an X1, 10c das invertierte Ausgangssignal, usw.
In dieser Stellung wird jeweils nur die Grundadresse belegt, die Zusatzadresse bleibt
Werte der einzelnen frei und kann anderweitig verwendet werden.
Schalter in geschlossenem
Zustand




5. Adresseneinstellung mit S2 / S4

Mit diesen beiden Dip-Schaltern wird die Grundadresse eingestellt. Der an den DIP-Schaltern eingestellte Wert
ergibt sich als Summe der Werte der einzelnen Schalter. Jeder offene Schalter (der Schieber steht zur Ziffer hin),
hat den Wert 0. Jeder geschlossene Schalter (der Schieber steht in Richtung "ON") hat einen bestimmten Wert.
Zum Beispiel wiirde Adresse 73 eingestellt indem die Schalter 1, 4 und 7 geschlossen (in Richtung "ON" geschoben)
wirden und die Schalter 2, 3, 5 und 6 gedffnet (in Richtung der Ziffern geschoben) wiirden. Dadurch ergeben sich
die einzelnen Wertigkeiten zu: 1+0+ 0+ 8 + 0 + 0 + 64 = 73. Die Umrechnungstabelle dezimale in bindre Werte
am Ende des technischen Katalogteils erleichtert Innen die Arbeit ganz sicherlich.

6. Montage der Baugruppe

Im Beipack des Anzeigemoduls befinden sich Schrauben und Kunststoffbolzen. Letztere konnen mit Weifleim in die
tragende Holzplatte einer Modellbahnanlage geklebt werden. Nach dem Austrocknen des Leims kann die
Baugruppe daran befestigt werden. Der Abstand der Befestigungsbohrungen betragt 147.3 x 91.4 mm.

Als alternative Mdglichkeit bietet sich vor allem im Bereich von Gleisbildstellwerken die Verwendung eines
Kartentragers an, da die Mal3e des Anzeigemoduls dem Europakartenformat (100x160mm) entsprechen. Die zum
Anschluss des Anzeigemoduls erforderlichen Federleisten sind in der nachfolgenden Tabelle aufgefiihrt.

7. Hinweise fiir Bestellungen

Fir den Anschluss des Anzeigemoduls kénnen Sie das Klemmleistenmodul, zum l6tfreien Kabelanschluss, oder
eine VG-Federleiste verwenden. An dieser Stelle mochten wir auch auf das kombinierte Anzeige / Tastermodul
16K/16K hinweisen, da es “nur‘ 16 Taster-Eingange, dafiir aber auch 16 Ausgabekanale hat. Bei z.B. 40
erforderlichen Taster-Eingédngen kénnen 2 Tastermodule 32K (mit 24 unbenutzten Eingadngen), oder 1 Tastermodul
32K und 1 Anzeige / Tastermodul 16K/16K (mit nur 8 unbenutzten Eingangen) verwendet werden.

Auf folgende Baugruppen besteht eine Gewahrleistung von 6 Monaten. Bei Bestellungen verwenden Sie bitte die
aufgefuihrten Bestellnummern:

Beschreibung Bestellnummer Technische Daten

Tastermodul 32K 12018 LxBxH: 100x160x35 Gewicht: 115g
Anzeige / Tastermodul 16K/16K 12019 LxBxH: 100x160x35  Gewicht: 130g
Anzeigemodul 32K mit Leistungstreiber | 12017 LxBxH: 100x160x35  Gewicht: 150g
Klemmleistenmodul 12026 LxBxH: 100x160x43  Gewicht: 200g
VG Federleiste C64 ac ger 03118

Betriebsspannungszufiihrung von Anzeige / Tastermodul
im Kartentrager mit BUS-Versorgung:

1. Leitung A und B
Die Central Control versorgt alle Anzeige / Tastermodule 20
im Kartentrager. Nur bei Verwendung weniger Module zu 2
empfehlen. Es dirfen ausschlieBlich die Leitungen A und 2
B angeschlossen sein. 27

2. Leitung C und D 2
Die Anzeige / Tastermodule im Kartentrager werden von 2
einem externen 5V= Netzzteil versorgt. Nur die Leitungen 23
B, C und D anschlieRen. Zu empfehlen bei Verwendung 22
mehrerer Module im Kartentrager. 2

3. Leitung E und F 1o
Die Anzeige / Tastermodule im Kartentrager werden von ®
einem externen 9 - 30V= Netzteil versorgt. Nur die
Leitungen B, E und F dirfen angeschlossen sein.

HINWEIS: Betreffend die Stellung von JP1 beachten Sie
bitte unbedingt den Abschnitt "3. Anschlu® Spannungs-
versorgung".

0000000000000 000000000Q0Q =
)?OOODDDDDDOOOODDDDDDDDDDDD'*
0000000000000 000000000Q0 =
bOOODDDDOOOOOODDDDDDDOODOO'*
C0000000000O0O00O000O0O000000 =
PlojooceopoocooeooooppoooORRROOD -
C0O000000000O0O00O0000O00000O0 =
ﬁOOOOOUOOOOOOOOOODDDDOOOOO"

s
L] : : u u
! 2 [ 7 7 0 -
3 4 e —
! H A 5|
9 |= 10 B 4
- — 3
2
SX-Bus ]
D G| |H
9-25VAC _mm 4. Leitung G und H
230V~ 230VAC 1-‘ Die Anzeige / Tastermodule im Kartentrager

werden von einem extemen Trafo mit 9 - 25VAC
versorgt. Nur die Leitungen B, G und H dirfen
angeschlossen sein.

9-30V=,

Bild 1: BUS-Verdrahtung in einem Kartentrager



- 2BELX =N0E6
9BZLX B .
+ ~A0EZ mu
EVT =A0E- 6+ .m
«|ll LY - £
z
wospge =
289 LY _Dlu
~This [2o] ©
I e o E
WYSL'E © £
14 . “ P
. e8LX m “ g
EVRINY m = g
=
BLLX - M o
- - 5 8
- - [ | awm._x|m|. g Buebsny mo o m
O T
| I 1 Buebsny 2 %3
> . o ) N , S = =
o . Sn_xlml 9 BueBsny n w9
I -
=
0l N g epex g BueBsny N 1= gmu
. m|. 0 -
g > wm o0six v BueBsny o @ @m
; z - a80g
@ : BueBsny c
W E06 L X € £
: g - it
‘Bisse|nz isi buebsny woapal ue sawollsjleyos ' cuonyuny _ssoipy o 2621 X m 2 BueBsny 2 M £3
uabissenz [ewixew sap ayQH Jnz siq sjaidsieg 621X | BueBsny ..& M w
us}Biazeb Jap ynjyosuy abniazyaia|b Jop yony _ |m|. 25 <
! Dm DDDDDD 2921 X |m|. g Buebsny < © =K
Les ezt =
o = 2921 X L BueBsny i 5 0 (1] m
X |Amv|aczfo=m_wgm_2wc:mm.m_.dwgem._ (o cs vs ® S .w 23 = o
=
X = 262 °LX 9 Buebsny 2 oo
Y (exam|e1splgsta| ny Bunpjow ( o1 s |Z|. - m -
X — K E Blazuy g2 q SN,;|Z s buebsny
1z9s9g sje ablezuy 'g'2) 431 g : =
: W 272 LX |m  Buebsny ks .
X *g'z) sie|a: (e ¥ 3 ) b
(s1eiBsbuniddnyiuz "gz) stejey e epzLX |m|. g Buebsny >
‘usbuebsny usp ue [ . M ezx 2 Buessny m
uaj eyl Bouig nyosuy aAieuIs) Yy < z 0&&:._0 o  bueseny < M.
- - m ()] B
. - - - - . 8 Buebsny .M
‘uabjoyie o9 pun 9eG ‘LX UB DVASZ- 6 9L LX |Z|. m
uoA Bunuueds|asyda p JoUId YNIYISUY Yaunp uuey vs} ~ . |m|. L BueBsny 5
BunbBiosiaasBunuueds Jap yaxyyolbo aleyiem aulg 'y c N M
sX ' @ 211X |m|. 9 Buebsny m S
o
‘}9)sejjua sng-xs uapJaqn bunbiosiaansbunuuedg alp S 5 oLl x ¢ BueBsny 7] .w
PJIM JIWED YINy "UaXIa)S €'Z UONISOd JNeJage uuep gnuw R |m|. m . M
:.:. we Jo)yoa)sialwwesboid 1aqg "uapiam uassojyssabue W 291 'L |m|. y BueBsny 5 §
oBg/OBZ ‘L X UB 3SSEIN 3Ip pun dey ‘L ue Bunuueds 2 sne 2 W
9salp uuey uuep ‘Bunbnjiap inzjelrabziaN uausaixa % B9l ‘L X |Z|. ¢ Buebsny < $
ne - - ase uaBuniiarsue @ = §
wauld sne xew AQg-6 UoA Bunuuedsyoia 9 aule 3y ' -3 om_,_x|m|. z BueBsny = H
~suopyuny -ssaipy
‘Jejse|jua sng-x§ uap Jaqn Bunbiosian w1 \ busbany r.._m .m
-sBunuuedg alp paim jlweq "uapiam uassojyssabue _ | -
oBg/oBZ ‘L X UB aSSEIN 3Ip pun de} ‘L ue Bunuueds ﬂm, m@@@ﬂmﬂ 20X Z o Buebsny m G
9salp uuey uuep ‘Bunbnyia g nz jesabzjaN uauiaixe N m 1 BueBsny e
waue sne Bunuuedsyoie 9 AG ayjabaiab aule jyays -z IS zs ) |Z|. a2
. ' ] SLLLX 9 Buebsny 5
R Ay M. |m|. Buebsny m .
jne Jayo9)sialwwesboid Jap L df we gnw nzeq }6iosian a eLLLX s 5
i) AIp PAIM 3SI9MIBIRWION ‘| > . W|. oo 2
sng-X|¥L03TIS uap Jaqn apiey ap pii ! o 201 ;|Z v Buebsny c
=
. dg unz siamuly 3 w01 ix ¢ BueBsny A
:Inpowabiazuy wiaq Bunbiosiaasbunuue 3
' 3 26°1X |Z|. z Buebsny
| addnug g | Buebsny &
- - - K]
[21]




y 7 (/[

Anzeige / Tastermodul 16K/16K
fir das SELECTRIX® - system

GrmbFH Mechanische und elektronische Fertigung
Hard- und Softwareentwickiung

Das Anzeige / Tastermodul ist eine Baugruppe, die sowohl vom SX-Bus kommende Information in ein Signal
umsetzt, das zur Ansteuerung von z.B. Lampen, LED's, Relais oder Entkupplungsgleisen verwendet werden kann,
als auch an den Eingangskandlen anliegende Informationen von Tastern oder Schaltern in den SX-Bus des
SELECTRIX® - Systems einspeist. Dazu sind auf der Platine zwei voneinander unabhéngig funktionierende
Baugruppen realisiert; ein Anzeigemodul, das bis zu 16 verschiedene Signalempfanger (Kanale) ansteuern kann
und unabhangig davon ein Tastermodul, das bis zu 16 Schalter oder Taster als Eingabeelemente auswertet. Der
pro Ausgangskanal zur Verfligung stehende Strom darf bis zu 1.0A betragen. Der Ausgang ist auch fiir induktive
Lasten, z.B. Relaise, geeignet. Der SX-Bus ist anschlieRbar iiber Flachbandkabel nach MUT-Norm, den 5poligen
Diodenstecker oder Uber die VG-Messerleiste C64 ac gew. Die Baugruppe ist auf einer Leiterplatte von
100x160mm (Europakarte) aufgebaut und kann demzufolge auch in sogenannten Kartentrdgern eingebaut werden.
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1. Die Kartenstruktur

Bild 2 zeigt die schematische Darstellung des Anzeige / Tastermoduls mit den 16 Ausgéangen und 16 Eingangen.
Jede dieser beiden Gruppen verfugt Giber eigene Dip-Schalter zur Einstellung von Adresse und Funktion. Anstelle
der gezeichneten Relaissymbole kénnen natiirlich auch die im Bild 2 gezeigten Alternativen an den Ausgangen
angeschlossen werden.

2. Anschluss SX-Bus

Der Anschluss des SX-Bus kann iber die gangigen 5 poligen Diodenbuchsen X4 oder X5, die Flachband-
kabelsteckverbinder X2 oder X3, oder Uber die VG-Messerleiste X1 erfolgen. Der Anschluss Uber die VG-
Messerleiste empfiehlt sich besonders dann, wenn mehrere Karten dieses Typs (auch in Verbindung mit dem
Tastermodul 32K und dem Anzeigemodul 32K) nebeneinander in einem Kartentrager verdrahtet werden sollen. Bild
1 zeigt, wie einfach die Verdrahtung an den VG-Federleisten im Kartentrager auszufiihren ist.

Die gleichzeitige Verwendung von X2, X3, X4 und X5 z.B. als Verteiler ist zulassig.



3. Anschluss Spannungsversorgung +
Normalerweise wird die Karte Uber den SX-Bus mit einer Spannung von +20V=
(Stromaufnahme der Steuerungselektronik ohne Leistungstransistor ca. 11mA)

versorgt. Dazu muf3 der Programmierstecker am JP1 auf Position 1,2 stecken. Dies @)

entspricht, wie im Bild 4 gezeigt, der werkseitigen Einstellung. ._E

o~
L]

Um bei groRen Anlagen die Stromentnahme aus der Spannungsversorgung durch den
SX-Bus zu minimieren, kann das Anzeige / Tastermodul auch Uber einen +5V= Eingang

am Stecker X1, lac versorgt werden. Die Toleranz der geregelten |x3 ™
Versorgungsspannung darf maximal 5% aufweisen. In dieser Betriebsart ist der a

Programmierstecker von JP1 zu entfernen. Bild 4: JP1

Eine Alternative zur Spannungsversorgung dieser Baugruppe ist der Anschluss einer

Gleichspannung zwischen +9V= und maximal +30V=

am Stecker X1, 4ac (siehe Bild 2). In diesem Fall muf3

Ausgang 1%_.:._| - = der Programmierstecker von JP1 auf Position 2,3
X1, 9a g

) gesteckt sein.
Ausgang 2 R
O_\— X1, 9c ]

Ausgang 3

Als weitere Alternative bietet sich eine externe
X1, 10a Wechselspannungsversorgung an den Eingangen 5ac
Ausgang 4 und 6ac von X1 an. Hier kann eine Wechselspannung
_E@_ zwischen 9 und maximal 25V~ angeschlossen werden.

X1,10c W Uber die Feinsicherung F1 (3.15AT) und den Briicken-
' gleichrichter kénnen damit Entkupplungsgleise von der
. Karte aus ohne weitere Betriebsspannungszufiihrung
X1, 5ac W betrieben werden. In diesem Fall muR der
Programmierstecker von JP1 auf Position 2,3 gesteckt
sein.

— Netzteil 5V
—1 Netzteil 12V
—1 Netzteil 16V
—1 Netzteil 24V

Bild 3: Anschluss von Lasten an verschiedenen Spannungen

Hinweis:
Die Schutzfunktion durch die Sicherung F1list nur dann gewahrleistet, wenn bei Ersatz der gleiche Typ verwendet
wird. Achten Sie daher auf den vorgegebenen Wert: 3.15AT.

Die an den Ausgangen der Anzeigekanale befindlichen Schalttransistoren werden wie im nebenstehenden Bild 3
als “open Collector” betrieben und haben nur eine gemeinsame Masse am X1, 2ac und 3ac. Dadurch kénnen die
angeschlossenen Schaltkreise auch verschieden hohe Potentiale aufweisen und trotzdem (ber die gleiche Karte
geschalten werden. Bei Verwendung mehrerer Netzteile gemaR Schaltung nach Bild 3 sind externe Freilaufdioden
(z.B. 1N4007) in der Nahe der Relaispulen erforderlich. Bei Schaltung nach Bild 2 werden die internen
Freilaufdioden genutzt (Anschluss 4ac muf3 dann aber angeschlossen sein!)

Der pro Kanal am Ausgang entnehmbare Dauerstrom darf nicht mehr als 1.0A betragen (Temperatur des
Schalttransistors ca. 90°). Eine kurzzeitige Stromentnahme von bis zu maximal 3.15A fir 3 - 4 Sekunden (z.B. fur
Entkupplungsgleise) ist zuléassig.

4. Funktionseinstellung mit S1/S3
Mit diesen beiden Dip-Schaltern wird der Gruppenmodus und die Zusatzadresse der beiden Modulhélften bestimmt.
S1 ist dabei fir die Anzeigegruppe zustandig, S3 fiir die Tastergruppe.

4.1. Schalter 1 von S1

Die Anzeigegruppe des Anzeige / Tastermoduls arbeitet mit zwei Adressen. Wahrend die erste (Grund-) Adresse
wie unter Punkt 5 beschrieben eingestellt wird, kann die zweite (Zusatz-) Adresse mit dem Schalter 1 beeinflusst
werden. In der Stellung “OFF" ist die Zusatzadresse um 1 hoher als die an S2 eingestellte Grundadresse, in der
Stellung “ON" ist die Zusatzadresse um 2 héher als die Grundadresse.

Beispiel: Ist mit S2 die Adresse 24 eingestellt (Adress-Dip-Schalter 4 + 5 auf “ON"), dann ist bei geschlossenem
Schalter 1 von S1 die zweite Adresse auf 26 festgelegt. Ist der Schalter 3 dagegen offen, dann ist die zweite
Adresse 25.

4.2. Schalter 2 von S1

Durch die Stellung dieses Schalters wird bestimmt, ob die Anzeigegruppe 16 normale Ausgange bzw. 8 normale
und 8 invertierte Ausgénge bereitstellt.

In Schalterstellung “OFF* stehen an den Ausgangen X1, 9a - 12c die 8 Ausgange der Grundadresse und an X1,
15a - 18c weitere 8 Ausgange der Zusatzadresse (abh&ngig von Schalter S1 von S1) zur Verfugung.

In Schalterstellung “ON“ dagegen stehen am Ausgang X1, 9a das normale Ausgangssignal und an X1, 9c das
dazu invertierte Signal zur Verfliigung. An X1, 10a folgt dann wieder das normale und an X1, 10c das invertierte
Ausgangssignal, usw. In dieser Stellung wird nur die Grundadresse belegt, die Zusatzadresse bleibt frei und kann
anderweitig verwendet werden.



4.3. Schalter 1 von S3

Wenn sich dieser Schalter auf “OFF* befindet, funktioniert jeder Eingang des Tastermoduls als Taster. Eine z.B.
angesteuerte Lampe brennt solange, wie der Taster gedruckt ist. Auf diese Weise stehen (an den Eingangen 1 -
16) 16 Tastenfunktionen zu Verfligung.

In Stellung “ON* befindlich, bewirkt dieser Schalter, dass zum Ein- / Ausschalten einer Funktion zwei Taster
erforderlich sind, vorausgesetzt, dass Schalter 2 von S3 auch auf “ON“ steht. Diese Einstellung ist erforderlich,
wenn z.B. Weichen mit getrennten Tastern auf rund bzw. gerade gestellt werden sollen. So stellt z.B. der am
Eingang 1 angeschlossene Taster die entsprechende Weiche auf rund und der Taster am Eingang 2 auf gerade.
Uber Eingang 3 (rund) und 4 (gerade) wird die ndchste Weiche gesteuert, u.s.w. Damit sind 8 Tastenfunktionen
verflgbar, die zum Ansteuern von z.B.8 Weichen verwendet werden kdnnen. In dieser Einstellung verwendet das
Tastermodul nur die mit S4 eingestellte Grundadressen. Die mit dem Schalter 3 von S3 eingestellte Zusatzadresse
wird nicht verwendet.

4.4, Schalter 2 von S3

Mit diesem Schalter wird festgelegt, ob die angeschlossenen Eingabeelemente als Schalter oder Taster zu
interpretieren sind. Sind an den Eingdngen Schalter angeschlossen, dann sollte der Dip-Schalter auf “OFF*“ stehen.
In diesem Modus kann z.B. die Funktion eines Signals oder einer Beleuchtungseinrichtung geschaltet werden.

Wird in der Schalterstellung “OFF" dagegen ein Taster angeschlossen, so kdnnen damit Entkupplungsgleise oder
Gerauschgeneratoren betatigt werden, die solange aktiv sind, wie der Taster gedrickt ist.

Befindet sich der Schalter 2 dagegen auf “ON*, so ist normalerweise ein Taster angeschlossen und der Toggel -
Modus aktiv. Auf diese Weise kann mit nur einem Taster das Schalten von Weichen erfolgen, wenn zusétzlich der
Schalter 1 von S3 in Stellung “OFF*“ steht.

4.5, Schalter 3 von S3

Auch die Tastergruppe des Anzeige / Tastermoduls arbeitet mit zwei Adressen. Wahrend die erste (Grund-)
Adresse wie unter Punkt 5 beschrieben eingestellt wird, kann die zweite (Zusatz-) Adresse mit dem Schalter 3 von
S3 beeinflusst werden. In der Stellung “OFF" ist die Zusatzadresse um 1 hdher als die an S4 eingestellte
Grundadresse, in der Stellung “ON" ist die Zusatzadresse um 2 hoher als die Grundadresse.

5. Adresseneinstellung mit S2 / S4
Mit diesen beiden Dip-Schaltern wird die jeweilige Grundadresse der beiden
Schalter Wert Modulhélften eingestellt, wobei S2 fir die Anzeigegruppe und S4 fur die
Tastergruppe zustandig ist. Der an den DIP-Schaltern eingestellte Wert ergibt sich
1 1 als Summe der Werte der einzelnen Schalter. Jeder offene Schalter (der Schieber
steht zur Ziffer hin), hat den Wert 0. Jeder geschlossene Schalter (der Schieber
2 2 steht in Richtung "ON") hat einen bestimmten Wert. Zum Beispiel wiirde Adresse
73 eingestellt indem die Schalter 1, 4 und 7 geschlossen (in Richtung "ON"
3 4 geschoben) wirden und die Schalter 2, 3, 5 und 6 gedffnet (in Richtung der Ziffern
geschoben) wirden. Dadurch ergeben sich die einzelnen Wertigkeiten zu: 1 +0 +
4 8 0+8+0+0+64=73. Die Umrechnungstabelle dezimale in binare Werte am Ende
5 16 des technischen Katalogteils erleichtert Ihnen die Arbeit ganz sicherlich.
6 32
7 64 6. Montage der Baugruppe
Im Beipack des Anzeige / Tastermoduls befinden sich Schrauben und
8 128 Kunststoffbolzen. Letztere kénnen mit Weil3leim in die tragende Holzplatte einer
Modellbahnanlage geklebt werden. Nach dem Austrocknen des Leims kann die
Werte der einzelnen Baugruppe daran befestigt werden. Der Abstand der Befestigungsbohrungen betragt
Schalter in geschlossenem 147.3 X 91.4 mm.
Zustand Als alternative Méglichkeit bietet sich vor allem im Bereich von Gleisbildstellwerken

die Verwendung eines Kartentragers an, da die MalRe des Anzeigemoduls dem
Europakartenformat (100x160mm) entsprechen. Die zum Anschluss des Anzeigemoduls erforderlichen
Federleisten sind in der nachfolgenden Tabelle aufgefihrt.

7. Hinweise fur Bestellungen
Fur den Anschluss des Anzeige / Tastermoduls kdnnen Sie das Klemmleistenmodul, zum I6tfreien Kabelanschluss,
oder eine VG-Federleiste verwenden.

Auf folgende Baugruppen besteht eine Gewahrleistung von 24 Monaten. Bei Bestellungen verwenden Sie bitte die
aufgefuhrten Bestellnummern:



Beschreibung

Bestellnummer

Technische Daten

Anzeige / Tastermodul 16K/16K 12019 LxBxH: 100x160x35  Gewicht: 130g
Tastermodul 32K 12018 LxBxH: 100x160x35 Gewicht: 115g
Anzeigemodul 32K 12017 LxBxH: 100x160x35  Gewicht: 1509
Klemmleistenmodul 12026 LxBxH: 100x160x43  Gewicht: 200g
VG Federleiste C64 ac ger 03118

Eigene Notizen:

Betriebsspannungszufiihrung von Anzeige / Tastermodul
im Kartentrager mit BUS-Versorgung:

1. Leitung A und B

Die Central Control versorgt alle Anzeige / Tastermodule
im Kartentrager. Nur bei Verwendung weniger Module zu
empfehlen. Es dirfen ausschlief3lich die Leitungen A und
B angeschlossen sein.

2. Leitung C und D

Die Anzeige / Tastermodule im Kartentrager werden von
einem externen 5V= Netzzteil versorgt. Nur die Leitungen
B, C und D anschlieBen. Zu empfehlen bei Verwendung
mehrerer Module im Kartentrager.

3. Leitung E und F

Die Anzeige / Tastermodule im Kartentrager werden von
einem externen 9 - 30V= Netzteil versorgt. Nur die
Leitungen B, E und F diirfen angeschlossen sein.

HINWEIS: Betreffend die Stellung von JP1 beachten Sie
bitte unbedingt den Abschnitt 3. AnschluR Spannungs-
versorgung".
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4. Leitung G und H

Die Anzeige / Tastermodule im Kartentrager

werden von einem externen Trafo mit 9 - 25VAC

versorgt. Nur die Leitungen B, G und H durfen

angeschlossen sein.

Bild 1:
beachten (sind auf den Bauteilen vorhanden).

BUS-Verdrahtung im Kartentrager. Pinbelegung an den Stecker- und Buchsenleisten unbedingt
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Ruckmeldeadr: 28

Weichenmodul
Grundadresse: 27

Bitte beachten Sie die Adressenzuweisung der

SX-BUS

Taster - Gruppe
Grundadresse: 27

Zusatzadresse: 29
(kann zum Ansteuern eines
weiteren WM's benutzt werden)
Grundadresse: 28
Zusatzadresse:
(da fur die Anzeige gerade / abbiegen
von einer Weiche 2 Lampen bendtigt
werden, sind alle 16 Ausgéange der
Anzeige - Gruppe belegt)

Anzeige - Gruppe

Anschlu® und Funktionsschema des Anzeige/Tastermoduls

Anzeige / Tastermodul

Bild 5: Schematische Darstellung der Adressenverteilung beim Zusammenschalten eines

Weichenmoduls mit einem Anzeige / Tastermodul.

einzelnen Baugruppen.

Bild 2:



Kurzibersicht zur Schaltereinstellung S1 und S3

Tastergruppe S3

~CH 7
~
™

nicht moglich.

Adresse Dip - Schalter Beschreibung
1 - Tastermodus Grundadresse, ON geeignet z.B. fur die Ansteuerung
16 Taster = 16 Eingénge Zusatzadresse HHH von Entkupplungsgleisen, Hupe-
123 oder Hornbetatigung
2 - Tastermodus Grundadresse, ] geeignet, um eine Weiche mit 2
16 Taster = 8 Eingange Zusatzadresse Tastern zu stellen: 1. Taster fur

gerade, 2. Taster fUr abbiegen

Zusatzadresse einstellen

Grundadresse + 1 0

Z

=~
|
[l

Grundadresse + 2

~[ 4
NE|
[

ohne Funktion im 2 - Tastermodus

Eingabeelement an den
Eingangen
Schalter

Taster

Taster

[ 4
N =
[

~[ 4
N~ |
[

geeignet zum Ansteuern von z.B.
Signalen und Beleuchtung
(= Schalterfunktion)

geeignet zum Ansteuern von z.B.
Entkupplungsgleisen
(= Tasterfunktion)

geeignet zum Ansteuern von z.B.
Weichen mit einem Taster
(= Toggelmodus)

Anzeigegruppe S1

16 Ausgéange

Zusatzadresse einstellen Grundadresse + 1 ON
CE
ON
Grundadresse + 2 g@
ON 16 einzeln ansteuerbare Ausgange

8 + 8 Ausgénge

8 normale und dazu 8 invertierte
Ausgéange. Beispiel:
Ausgang1=0 Ausgang3=0
Ausgang2=1 Ausgang4=1
usw.

Weitere Details und ausfiihrliche Beschreibung im Text.

Legende:

Schieber- oder Schalter-

stellung egal

_. y _/
GmbH Z igung
Haro- lmdSaMllicklﬂng

Schieber oder Schalter
in Richtung "ON"

Neufeldstr. 5 D 85232 Bergkirchen

E-Mail:

Tel. 08131/45438-30 Fax. 08131/45438-58
info@digirail.de
SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen der Firma TRIX Nirnberg.
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Dieter Stolluer

Modellbahn und Industrieelektronik

Klemmleistenmodul
fir das SELECTRIX® - System

Das Klemmleistenmodul ist eine Baugruppe, die eine schnelle, einfache, schraubenlose und l|6tfreie
Anschlusstechnik fir unsere Anzeige- oder Tastermodule ermdglicht. Die abisolierten Kabelenden der
anzuschlieBenden Leitungen mit Leitungsquerschnitten von 0.08 bis 2.5 mm? werden durch einen Federkontakt im
Klemmenblock sicher kontaktiert und kdnnen jederzeit geldst und neu verdrahtet werden. Das einzige erforderliche
Hilfsmittel ist ein géngiger Schraubendreher mit 2 - 3mm Klinge, der als Hebel zum Offnen der Federkontakte
erforderlich ist. Die Baugruppe ist auf einer Leiterplatte von 100x130mm aufgebaut und wird mit beiliegendem
Befestigungsmaterial auf einer Tragerplatte montiert.

1. Die Kartenstruktur

Bild 1 zeigt das Modul in Draufsicht mit Angabe der zugehérigen Grund- und Zusatzadressen. Die am Stecker X6
vorhandenen Klemmen sind alle doppelt ausgefiihrt, um eine problemfreie Verdrahtung mit benachbarten Modulen
Uber eine Bus-Struktur zu ermdglichen.

2. Montage der Baugruppe

Im Beipack des Tastermoduls befinden sich Schrauben und Kunststoffbolzen. Letztere kénnen mit WeiRleim in die
tragende Holzplatte einer Modellbahnanlage geklebt werden. Nach dem Austrocknen des Leims kann die
Baugruppe daran befestigt werden. Der Abstand der Befestigungsbohrungen, auch In Verbindung mit dem Anzeige-
oder Tastermodul ist in Bild 3 dargestellt.

Als Anschlusskabel sollten feindrahtige Kabel mit Querschnitten von 0.08 - 2.5mm? verwendet werden. Das
Anschlagen von Aderendhiilsen ist nicht erforderlich. Fir die Montage der Kabel beachten Sie bitte Bild 2.



3. Bestellnummer fiir Auftrage
Auf folgende Baugruppen besteht gemaR unseren AGB‘s eine Gewahrleistung von 24 Monaten. Bei Bestellungen
verwenden Sie bitte die aufgeflihrten Bestellnummern:

Beschreibung Bestellnummer | Technische Daten

Klemmleistenmodul 12026 LxBxH: 100x160x43  Gewicht: 200g
Tastermodul 32K 12018 LxBxH: 100x160x35 Gewicht: 115g
Anzeige / Tastermodul 16K/16K 12019 LxBxH: 100x160x35  Gewicht: 130g
Anzeigemodul 32K mit Leistungstreiber | 12017 LxBxH: 100x160x35  Gewicht: 150g
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Bild 1: Lage der Anschlisse am Klemmleistenmodul
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Bild 2: Kabelﬁbntage aﬁ der Klemmleiste Bild 3: Befestigungslocher fiir Klemmleistenmodul

Drietern Stalluner

Modellbahn und Industrieelektronik

Reichergasse 4, 86559 Adelzhausen

Tel.: 08258/928350, www.digirail.de SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen
der Firma TRIX / Marklin.
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Dieter Stolluer

Modellbahn und Industrieelektronik

Weichenmodul D/D
fir das SELECTRIX® - System

Das Weichenmodul D/D ist eine universelle Baugruppe zum Ansteuern von 8 Weichen, Entkupplungsgleisen oder
Signalen. Anschlielbar sind Doppelspulen-Weichen mit und ohne Endabschaltung (Selbstschutz) sowie
Entkupplungsgleise, Lichtsignale oder ahnliche Artikel. Normalerweise wird das Modul tiber den SX-Bus angesteuert
und die aktuelle Weichenstellung tGber eine eigene Adresse zuriick gemeldet. Durch ein integriertes Tastermodul
kénnen die Verbraucher Gber Taster direkt angesteuert werden. Fiir die Anzeige der Weichenstellung sind pro
Weiche zwei Anzeigelampen oder LED's fir rund bzw. gerade vorgesehen. Zur Minimierung des Schaltstromes
werden die angesteuerten Weichen nacheinander (von Kanal1 an aufsteigend) geschaltet. Der SX-Bus ist
anschlieRbar lber Flachbandkabel nach MUT-Norm oder den 5poligen Diodenstecker.

e TR T F Y ¥ Ll St
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1. Funktionsbeschreibung und Verwendung
Das Weichenmodul funktioniert mit und ohne SX-Bus-Anschluss. Bei Anschluss am SX-Bus kdnnen die Weichen
Uber ein Tastenmodul, das auf die selbe Adresse wie die Grundadresse des Weichenmoduls eingestellt sein mul},
angesteuert werden. AuRerdem kann die aktuelle Stellung der Weichen tber ein Anzeigemodul, das auf die selbe
Adresse wie die Ruckmeldeadresse des Weichenmoduls eingestellt sein muf3, an anderer Stelle der Anlage (z.B.
in einem Gleisstellpult) angezeigt werden. Uber am Weichenmodul anschlieRbare Tasten und Lampen kénnen die
Weichen auch direkt angesteuert und deren Stellung angezeigt werden, wobei jeder Tastendruck die jeweilige
Weiche umschaltet. Weichen mit Rlckmeldung kénnen auch per Hand in der Anlage verstellt werden und die neue
Weichenstellung wird unverziglich erkannt und auf den beiden
eingestellten Adressen des Weichenmoduls ausgegeben.

Ein Weichenmodul belegt auf dem SX-Bus normalerweise zwei
Adressen, die Grund-Adresse, Uber die Weichen angesteuert L
werden konnen und die Riuckmelde-Adresse, uber die die
aktuelle Weichenstellung zusatzlich zuriickgemeldet wird. Beide

Adressen kdnnen jedoch, wenn sie vom Weichenmodul nicht I::l

bendtigt werden, einzeln oder gemeinsam auch fiir andere I/
Module am SX-Bus freigegeben werden (Siehe Punkt 4.1, r———————
Riickmelde-Adresse / Adressen-Freigabe). : L

Bild 1: Schaltung eines Weichenantriebes

Beim Weichenmodul D/D fir Doppelspulenweichen wird einer mit Doppelspule und Endabschaltung

derbeiden Ausgange WR oder WG kurzzeitig auf Masse gelegt,
wodurch der Stromkreis tber +U, Weichenspule und WR oder
WG geschlossen wird. Die Weiche schaltet um und 6ffnet bei




Doppelspulen-Weichen mit integrierten Selbstschutzschaltern bei Erreichen der Endlage den entsprechenden
Schalter, wodurch der Stromkreis unterbrochen wird. Diesen getffneten Schalter kann das Weichenmodul
detektieren und so feststellen dass, und vor allem welche Endstellung erreicht ist (siehe Bild 1).

Wenn der entsprechende Weichenausgang des Weichenmoduls auf Riickmeldung programmiert ist, wird der
Stromimpuls abgeschaltet, sobald die Riickmeldung fir die Endstellung der Weiche erkannt wurde. Ist die Weiche
blockiert, oder wird ohne Rickmeldung gearbeitet, dann dauert der Stromimpuls so lange, wie er fir den
entsprechenden Weichenausgang programmiert wurde.

An jeden Ausgang eines Weichenmoduls kann alternativ auch

ein Entkupplungsgleis angeschlossen werden (siehe Bild 2), Wetz- O S
wenn der entsprechende Weichenausgang auf dieses teil r—
programmiert wurde. Auf Entkupplungsgleis programmierte

Weichenausgange schalten das angeschlossene
Entkupplungsgleis nur solange ein, wie fir den jeweiligen
Ausgang programmiert. Danach wird auch das entsprechende
Bit auf der Grundadresse wieder ausgeschaltet. Durch
vorzeitigen nochmaligen Tastendruck kann das
Entkupplungsgleis auch vorzeitig wieder abgeschaltet werden.
Ausgénge, die auf Entkupplungsgleis programmiert sind, kénnen T
auch auf Endlos programmiert werden, wodurch das
angeschlossene Entkupplungsgleis nicht mehr automatisch nach
der eingestellten Zeitspanne abgeschaltet wird, sondern erst
durch erneuten Druck auf die Taste.

Bild 2: Schaltung eines
Entkupplungsgleises

Hinweis:

Die meisten Entkupplungsgleise sind fir Impulsstrom ausgelegt und vertragen in der Regel keinen Dauerstrom
(Einstellung endlos). Die Folge einer falschen Einstellung ist das Durchbrennen der Magnetspule und darauffolgend
ein Kurzschluss der Leistungsendstufe auf dem Weichenmodul.

Die Einstellung endlos ist daher nur fir Lichtsignale gedacht, die ebenfalls an den auf Entkupplungsgleis
programmierten Weichenausgangen angeschlossen werden kdnnen. Diese Signale sollen ja nicht selbsttétig nach
einer bestimmten Zeit zurlickgeschaltet werden. Dabei kénnen an beide Ausgange WR und WG Lampen oder LED's
(LED's immer mit entsprechendem Vorwiderstand) gegen den Ausgang +U angeschlossen werden, wobei die
Lampen an WR leuchten, wenn das entsprechende Bit auf dem SX-Bus auf 1 steht und die Lampen an WG, wenn
es auf 0 steht.

2. Anschluss

Firden Anschluss von Weichen, Entkupplungsgleisen oder Lichtsignalen stehen 8 Gruppen von Anschlussklemmen
zur Verfligung. Sowohl die Klemmen fiir die Spannungsversorgung der angeschlossenen Verbraucher, als auch die
Anschliisse fiir den SX-Bus (fiir Flach- oder Rundkabel) sind jeweils zweifach vorhanden. Uber zwei weitere
Steckverbinder kdnnen Taster und LED's angeschlossen werden. Die Funktion, der Anschluss und Bedeutung
werden unter diesem Punkt im Folgenden beschrieben.

2.1 Anschluss am SX-Bus

Das Weichenmodul wird lber die Buchse X2 oder X3, bzw. die Steckerleiste X4 oder X5 an den SX-Bus
angeschlossen. Alle vier Anschlisse sind intern miteinander verbunden und kénnen dazu verwendet werden, weitere
Module anzuschlielen oder den SX-Bus zu verteilen.

2.2 Spannungsversorgung der angeschlossenen Verbraucher

Anden Klemmen X1/1 und X1/3 mul die fir die anzusteuernden Artikel nétige Betriebsspannung angelegt werden.
Erlaubt sind hier maximal 24V= oder 32V=. Bei Magnetartikeln mit Rlickmeldung werden mindestens 5V bendtigt,
um die Rickmeldung sicher zu erkennen (siehe Bild 3).

[ ] [ [
2.3 Anschluss der Verbraucher *1
An den Klemmen X11 bis X18 werden die einzelnen
anzusteuernden Artikel angeschlossen. Bei diesem
Weichenmodul bestehen die Anschliisse aus drei il | | N | | B | ]

Einzelklemmen pro Weiche, die jeweils mit"WR", "+U" und | |
"WG" bezeichnet werden. Der Mittelanschluss der Weiche
muf} an +U angeschlossen werden, die beiden anderen == = =
Anschliisse an WR und WG (siehe Bild 7,Bild 8 und Bild P e odiied

9) Yon @er SITE'F."-\.'ETE-'_'!T;LF-;

Bild 3: Steckerleiste X1 am Weichenmodul zur
Spannungsversorgung der angeschlossenen
Verbraucher




Klemme Bedeutung Funktion

WR Weiche Rund Wird auf Masse gelegt, wenn das entsprechende Bit auf dem SX-Bus auf 1 geht.

+U Versorgungsspannung Bildet mit WG oder WR zusammen die Schaltspannung fir die anzusteuernden
Verbraucher und die Versorgungsspannung fir die Rickmeldekontakte

WG Weiche Gerade Wird auf Masse gelegt, wenn das entsprechende Bit auf dem SX-Bus auf 0 geht

Entkupplungsgleise sind an die Klemmen WR und +U anzuschlieBen (siehe Bild 8). Werden sie félschlicherweise
an die Klemmen WG und +U angeschlossen funktionieren sie nicht erwartungsgemaf.

Lichtsignale kénnen an die Klemmen WR und +U oder WG und +U angeschlossen werden, je nach dem, ob sie
leuchten sollen, wenn das entsprechende Bit auf dem SX-Bus 1 oder 0 ist. Es kénnen auch gleichzeitig an WR und
WG (jeweils gegen +U) Lampen angehangt werden, die dann jeweils alternativ leuchten (siehe Bild 9). Der
entsprechende Anschluss auf dem Weichenmodul muf} bei Lichtsignalen auf Entkupplungsgleise und endlos
programmiert werden (siehe Punkt 4), damit die angeschlossenen Signale dauernd leuchten und nicht nach kurzer
Zeit wieder verléschen.

24 Direkte Anzeige und Ansteuerung der Weichen iiber Lampen und Taster
Zusatzlich oder alternativ zu der Rickmeldung der
Weichenstellungen lber den SX-Bus kénnen an die
Steckerleiste X6 pro Weiche zwei Lampen oder LED's (mit
entsprechenden Vorwiderstanden) zur direkten Anzeige 3
der aktuellen Weichenstellung angeschlossen werden
(siehe Bild 4). So leuchtet die am Pin 1 angeschlossene
Lampe, wenn die Weiche 1 auf Rund steht, die Lampe an
Pin 2 leuchtet wenn die Weiche 1 auf Gerade steht.
Entsprechendes gilt fiir die Lampen an Pin 3 und 4 und die
Weiche 2 u.s.w..

T _@_ much migich
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An die Steckerleiste X7 kénnen zuséatzlich (oder alternativ :I ::f: ﬂ-@_@
zur Ansteuerung der Weichen Gber den SX-Bus) ein Taster & s —
pro Weiche zur direkten Ansteuerung angeschlossen == Can®
werden. Pin 1 ist fir Weiche 1 zusténdig, Pin 8 fir Weiche & | -0
8. An den Pins 9 bis 14 liegt die Masse des (P o B
Weichenmoduls an (siehe Bild 4). - b 3T,

IF_TFH e =

b
: c

Hinweis:
An den Ausgangen von Steckerleiste X6 kdnnen Relais L ——— —
betrieben werden, mit denen z.B. der Fahrstrom ein- oder
ausgeschaltet oder (z.B. bei Kehrschleifen) umgepolt
werden konnte. In diesem Fall sollte zuséatzlich noch der Bild 4: Direkte Anzeige und Ansteuerung der
Pluspol der externen Versorgungsspannung mit den Pins Weichen iiber Lampen und Taster

17 oder 18 der Steckerleiste X6 verbunden werden, um die
auf dem Weichenmodul integrierten Freilaufdioden zu
verwenden (siehe Bild 5).

Die an X6 angeschlossenen Verbraucher (Lampen, LED's, B
Relaise) kdnnen auch mit der gleichen Spannung versorgt ]‘”\/\,Hﬁ

werden, wie die an den Klemmen X11 bis X18 + & EF
angeschlossenen Magnetartikel, d. h. mit der an den E

Klemmen X1 angeschlossenen Betriebsspannung. Dazu o
muf auf dem Weichenmodul die Létbriicke Br +U (neben [P
Steckerleiste X6) geschlossen werden, wodurch die _EJ'_I—_{_:,
Kontakte 17 und 18 der Steckerleiste X6 intern mit +U —H q:l

verbunden werden. Ein zusatzliches externes Netzteil fur
die an X6 angeschlossenen Verbraucher wird dann nicht
bendbtigt. Statt dessen ist aber die Verbindung A erforderlich

(siehe Bild 4). 19 | 20

X6

3. LED - Anzeige

Die rote LED blinkt, solange an den Klemmen X1/1 bis X1/4
keine Versorgungsspannung fiir die anzusteuernden Artikel
angeschlossen ist. AuRBerdem zeigt sie den
Programmiermodus an. Diese Funktion ist unter Punkt 4
beschrieben.

Bild 5: Relaisansteuerung an den Anzeigeaus-
gangen des Weichenmoduls bei Verwendung
eines externen Netzgerates




4.

Mogliche Einstellungen mit den DIP-Schaltern S2 und S3
Diese Einstellungen kénnen entweder Uber die DIP-Schalter direkt am Weichenmodul eingestellt werden oder aber
durch eine Fernprogrammierung tber den SX-Bus erfolgen.

Die einzig notwendige Einstellung, die Sie vornehmen mussen, ist die Eingabe der Grundadresse.

Alle anderen werksseitigen Voreinstellungen sind fiir einen sicheren Betrieb der meisten Weichen
ausreichend. Die vorgesehenen individuellen Einstellungen sollten daher nur verandert werden, wenn Sie
sich mit diesem Punkt 4 ff. vertraut gemacht haben.

Bedeutung

Funktion

Grund-Adresse

0 - 103. Auf dieser Adresse konnen die Weichen z.B. Uber ein Tastenmodul angesteuert werden.

Rickmelde-Adresse

Grund-Adresse plus 1 oder plus 2. Auf dieser Adresse kann z.B. Uiber ein Anzeigemodul die aktuelle
Weichenstellung angezeigt werden.

Grund-Adresse
ignorieren

Wenn das Weichenmodul nur tber direkt angeschlossene Tasten gesteuert werden soll, kann die
Grund-Adresse fiir andere Zwecke freigegeben werden.

Rickmelde-Adresse
ignorieren

Wenn die Weichenstellungen nur uber direkt angeschlossene Lampen oder gar nicht angezeigt
werden soll, kann die Riickmelde-Adresse fiir andere Zwecke freigegeben werden.

Fir jeden angeschlossenen Verbraucher ist einzustellen:

AnschluRart

0 = Weiche, 1 = Entkupplungsgleise / Lichtsignale

Zusatzlich bei Weichen:

Riickmeldung

0 = Weiche ohne Rickmeldung, 1 = Weiche mit Riickmeldung

Zeit (Impulsdauer)

000000 - 111111 = 0 - 63 entspricht ca. 0,08 bis 10 Sekunden

Zusatzlich bei Entkupplungsgleisen:

Zeit (Impulsdauer)

0000000 - 1111111 = 0 - 127. 0 - 126 entspricht ca. 0,08 bis 20 Sekunden ,127 entspricht endlos
(abschaltbar durch nochmaligen Tastendruck)

4.1 Festlegen der Parameter liber DIP-Schalter
Mit den DIP-Schaltern S3/1 bis S3/4 wird der einzustellende Parameter ausgewahlt:
S3/1 S3/2 S3/3 S3/4 Wert Parameter
OFF OFF OFF OFF 0 Uber SX-Bus programmieren
ON OFF OFF OFF 1 Grund-Adresse / Werkseinstellung
OFF ON OFF OFF 2 Riickmelde-Adresse / Adressen-Freigabe
ON ON OFF OFF 3 Parameter fiir Weiche 1
OFF OFF ON OFF 4 Parameter fur Weiche 2
ON OFF ON OFF 5 Parameter fir Weiche 3
OFF ON ON OFF 6 Parameter fur Weiche 4
ON ON ON OFF 7 Parameter fir Weiche 5
OFF OFF OFF ON 8 Parameter fur Weiche 6
On OFF OFF ON 9 Parameter fir Weiche 7
OFF ON OFF ON 10 Parameter fur Weiche 8

Die DIP-Schalter S2/1 bis S2/8 legen dann den Wert des ausgewahlten Parameters fest.

Grund-Adresse / Werkseinstellung:

S2/1 S2/2 S2/3 S2/4 S2/5 S2/6 S2/7 S2/8 Wert
OFF |OFF |OFF |OFF |OFF |OFF |OFF |OFF [0 1%)
ON OFF |OFF |OFF |OFF |OFF |OFF |OFF |1




OFF | ON OFF |OFF |OFF |OFF |OFF |OFF |2

OFF | ON ON ON OFF | ON ON OFF | 110

ON ON ON ON OFF | ON ON OFF | 111

ON ON ON ON ON ON ON ON 255 2%

Riickmelde-Adresse / Adressen-Freigabe:

S2/1 S2/2 S2/3 Wert Bedeutung
OFF 0 Rickmelde-Adresse ist Grund-Adresse + 1 1%)
ON 1 Rickmelde-Adresse ist Grund-Adresse + 2
OFF 0 Grund-Adresse wird verwendet 1%)
ON 1 Grund-Adresse wird nicht verwendet
OFF 0 Rickmelde-Adresse wird verwendet 1%)
ON 1 Rickmelde-Adresse wird nicht verwendet

Weichenparameter fiir die acht Weichen einzeln:

S2/7 S2/8 Wert Bedeutung

OFF 0 Weiche ohne Riickmeldung

ON 1 Weiche mit Rickmeldung 1)
OFF 0 Weiche 1)
ON 1 Entkupplungsgleis

Impulsdauer fiir die Weichenansteuerung mit S2/1 bis S$2/6, fiir Entkupplungsgleisen mit S2/1 - S2/7.

S2/1 S2/2 | S2/3 | S2/4 | S2/5 | S2/6 | S2/7 | Summe Impulsdauer (Summe * 0.16)
1 2 4 8 16 32 64 127 Wertigkeit

OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF 0 0.08s minimale Impulsdauer

ON OFF OFF OFF OFF OFF OFF 1 0.16s

OFF ON OFF OFF OFF OFF OFF 2 0.32s

ON ON OFF OFF OFF OFF OFF 3 0.48s

ON OFF ON ON OFF OFF OFF 13 2.08s 1)
ON ON ON ON ON ON OFF 63 10.08s

Ab hier nur noch fiir Entkupplungsgleise giiltig

OFF OFF OFF OFF OFF OFF ON 64 10.24s

OFF ON ON ON ON ON ON 126 20.16s maximale Impulsdauer
ON ON ON ON ON ON ON 127 Endlos

1*) Werkseinstellung fur D/D

2*) Alle Parameter auf Werkseinstellung zurticksetzen




Um den eingestellten Wert dann wirklich zu tbernehmen, muR die Taste gedrlickt werden, bis die rote LED kurz
aufleuchtet. Danach kann die Stellung der DIP-Schalter wieder beliebig verandert werden.

Beispiel:

Es soll die Grundadresse 25 programmiert werden. Die richtige Vorgehensweise ist:

Der Schalter S3/1 muR auf ON und die Schalter S3/2, S3/3 und S3/4 auf OFF stehen. Dadurch wird die
Programmierung der Grundadresse ausgewahlt. AuBerdem miissen die Schalter S2/1, S2/4 und S2/5 auf ON und
die Schalter S2/2, S2/3, S2/6, S2/7 und S2/8 auf OFF stehen. Damit wird 25 eingestellt. Um den eingestellten Wert
25 in die Grundadresse zu programmieren mufl dann der Taster solange gedriickt werden, bis die rote LED kurz
aufleuchtet. Danach ist die Grundadresse auf 25 eingestellt und die DIP-Schalter S2 und S3 kdnnen wieder beliebig
verstellt werden.

4.2 Festlegen der Parameter iiber den SX-Bus

Die DIP-Schalter S3/1 bis S3/4 missen alle auf OFF stehen. Um das Weichenmodul programmieren zu kénnen,
muf es in Betrieb sein. Die Gleisspannung muf} ausgeschaltet sein und es darf weder die Zentrale, noch irgend ein
anderes Modul im Programmiermodus sein. Der Programmiermodus wird gestartet, indem man am Weichenmodul
die Taste kurz driickt. Wenn alle oben genannten Bedingungen erfiillt sind, wird die rote LED leuchten.

Die Programmierung selbst geschieht, ahnlich wie oben fir die Programmierung uber DIP-Schalter beschrieben,
nur erfolgt die Auswahl der Parameter nicht Gber die DIP-Schalter S3/1 bis S3/4 des Weichenmoduls sondern auf
dem SX-Bus uber Kanal 0, der entsprechende Wert kann dann tber Kanal 1 ausgelesen und geandert werden.
Zusétzlich kénnen in diesem Modus auch noch ein Hersteller- und ein Modul-Code, die jeweils aus zwei Byte
bestehen, so wie eine Unter- und eine Hauptversionsnummer (jeweils ein Byte) ausgelesen werden.

Kanal 0, Parameterauswahl

1 2 3 4 5 6 7 8 Wert | Parameter

ON OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF 1 Grund-Adresse /Werkseinstellung

OFF ON OFF OFF OFF OFF OFF OFF 2 Rickmelde-Adresse

ON ON OFF OFF OFF OFF OFF OFF 3 Parameter flr Weiche 1

OFF OFF ON OFF OFF OFF OFF OFF 4 Parameter fiir Weiche 2

ON OFF ON OFF OFF OFF OFF OFF 5 Parameter flir Weiche 3

OFF ON ON OFF OFF OFF OFF OFF 6 Parameter fir Weiche 4

ON ON ON OFF OFF OFF OFF OFF 7 Parameter flir Weiche 5

OFF OFF OFF ON OFF OFF OFF OFF 8 Parameter fir Weiche 6

ON OFF OFF ON OFF OFF OFF OFF 9 Parameter flir Weiche 7

OFF ON OFF ON OFF OFF OFF OFF 10 Parameter fiir Weiche 8

Die nachfolgenden Parameter konnen angezeigt, aber nicht verdandert werden

OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF 0 SX-Programmier-Version

OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF ON 128 Hersteller-Code niederwertiges Byte

ON OFF OFF OFF OFF OFF OFF ON 129 Hersteller-Code hoherwertiges Byte

OFF ON OFF OFF OFF OFF OFF ON 130 Modul-Code niederwertiges Byte

ON ON OFF OFF OFF OFF OFF ON 131 Modul-Code héherwertiges Byte

OFF OFF ON OFF OFF OFF OFF ON 132 Unterversionsnummer

ON OFF ON OFF OFF OFF OFF ON 133 Hauptversionsnummer

So kann z. B. mit einem LOK-CONTROL 2000 auf Kanal 0 die Auswahl des einzustellenden Parameters getroffen
werden. Auf Kanal 1 kann dann der Wert des Parameters gelesen und auch geandert werden. Zu beachten ist, dass
das LOK-CONTROL den Zustand OFF (0) als waagrechten Strich und den Zustand ON (1) als Schragstrich anzeigt.

Der Programmiermodus wird beendet durch erneutes Betatigen der Taste auf dem Weichenmodul oder durch
Einschalten der Gleisspannung an der Zentrale. Die rote LED erlischt und das Weichenmodul funktioniert wieder
normal.



5. Montage der Baugruppe

Im Beipack des Weichenmoduls befinden sich Schrauben und Kunststoffbolzen. Letztere kdnnen mit Weildleim in
die tragende Holzplatte einer Modellbahnanlage geklebt werden. Nach dem Aushéarten des Leims kann die
Baugruppe daran befestigt werden.

6. Hinweise fiir Bestellungen

Die vorliegende Beschreibung nimmt Bezug auf das Weichenmodul D/D. Zu dieser Gruppe von Weichenmodulen
zahlt auch die Ausfiihrung M/D, die nur der Vollstédndigkeit halber hier aufgefihrt ist. Zur Ansteuerung des
Weichenmoduls oder zur Anzeige der Weichenstellung sind unter Zubehor die verfiigbaren Baugruppen und Module

aufgelistet.

Auf die Baugruppen besteht gemaR unseren AGB's eine Gewahrleistung von 24 Monaten. Bei Bestellungen

verwenden Sie bitte die aufgefihrten Bestellnummern:

Beschreibung Bestellnummer Verwendung
Weichenmodul D/D 12027 Fir Weichen mit Doppelspulenantrieb
Weichenmodul M/D 12028 Fur Weichen mit Motorantrieb
Zubehor (zur Ansteuerung oder Anzeige)
Tastermodul 32K 12018 Zum Ansteuern der Weiche Uiber den SX-Bus
Anzeigemodul 32K 12017 Zur Anzeige der Weichenstellung tiber den SX-Bus
Anzeige/Tastermodul 16K/16K 12019 s. Anzeige- und Tastermodul
Fahrstrallenmodul Weiche L 12020 Fir den Aufbau von Gleisbildstellwerken
Fahrstrallenmodul Weiche R 12021 Fur den Aufbau von Gleisbildstellwerken
Fahrstrallenmodul Weiche L/R 12022 Fur den Aufbau von Gleisbildstellwerken
Fahrstralenmodul Kreuzweiche 12023 Fur den Aufbau von Gleisbildstellwerken
Stiftfeldverbinder Z10p 11192 Fir den Anschluss des SX-Bus mit Flachbandkabel
Stiftfeldverbinder Z14p 11518 Fir den Anschluss der Taster
Stiftfeldverbinder Z20p 11519 Fir den Anschluss der Weichenstellungsanzeige
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Bild 6: Lage der Anschlussstecker, Sicherung, Taster und das Befestigungslochbild




Technische Daten:

Stromaufnahme der Baugruppe bei Spannungsversorgung
des Moduls Gber den SX-Bus:

Spannungsversorgung der Magnetartikel:

Stromaufnahme der angeschlossenen Magnetartikel
Impulsstrom einzeln, maximal:

Dauerstrom einzeln:

Impulsstrom und Dauerstrom, maximal:

Lampenspannung und -strom fir Weichenstellungsanzeige:

<20mA
mind. 5V=, max. 24V~ oder max. 32V=

2A

0.6A

5.0AT (F1)

max. 30V=100mA

K14 X141
Kanal 1 Kanal 1
I e ) e | e I e e

X111
Kanal1
| e Y e |

Bild 7: Anschluss einer Bild 8: Anschluss eines Bild 9: Anschluss eines
Weiche Entkupplungsgleises Lichtsignals
Raum fiir eigene Notizen:
1
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Bild 10: Anschluss eines
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Dieter Stolluer

Modellbahn und Industrieelektronik

Weichenmodul M/D
fir das SELECTRIX® - System

Das Weichenmodul M/D ist eine universelle Baugruppe zum Ansteuern von 8 Weichen, Entkupplungsgleisen oder
Signalen. Anschliebar sind motorgetriebene Weichen mit und ohne Riickmeldekontakten und Endabschaltung
(Selbstschutz), sowie Entkupplungsgleise, Lichtsignale oder ahnliche Artikel. Normalerweise wird das Modul tber
den SX-Bus angesteuert und die aktuelle Weichenstellung Uber eine eigene Adresse zurlick gemeldet. Durch ein
integriertes Tastermodul kdnnen die Verbraucher Uber jeweils einen Taster direkt angesteuert werden. Fir die
Anzeige der Weichenstellung sind pro Weiche zwei Anzeigelampen oder LED's fiir rund bzw. gerade vorgesehen.
Damit ist das Modul auch fir Anlagen, die analog gesteuert werden, zu verwenden. Zur Minimierung des
Schaltstromes werden die angesteuerten Weichen nacheinander (von Kanal eins an aufsteigend) geschalten. Der
SX-Bus ist anschlieRbar Uber Flachbandkabel nach MUT-Norm oder den 5poligen Diodenstecker.

1. Funktionsbeschreibung und Verwendung
Das Weichenmodul funktioniert mit und ohne SX-Bus-Anschluss. Bei Anschluss am SX-Bus kénnen die Weichen
Uber ein Tastenmodul, das auf die selbe Adresse wie die Grundadresse des Weichenmoduls eingestellt sein mul},
angesteuert werden. Aufierdem kann die aktuelle Stellung der Weichen Uber ein Anzeigemodul, das auf die selbe
Adresse wie die Rickmeldeadresse des Weichenmoduls eingestellt sein muf3, an anderer Stelle der Anlage (z.B.
in einem Gleisstellpult) angezeigt werden. Uber am Weichenmodul anschlieRbare Tasten und Lampen kénnen die
Weichen auch direkt angesteuert und deren Stellung angezeigt werden, wobei jeder Tastendruck die jeweilige
Weiche umschaltet. Die Stellung von Weichen mit
Ruckmeldekontakten wird beim Einschalten der Anlage erkannt und

auf den beiden eingestellten Adressen des Weichenmoduls pa |
ausgegeben.

Ein Weichenmodul belegt auf dem SX-Bus normalerweise zwei

Adressen, die Grund-Adresse, Uber die die Weichen angesteuert _,-f'*

Bild 1: Schaltung eines motorischen
Weichenantriebes mit Endabschal-
tung und Ruckmeldekontakten. Die
gezeichnete Weichenstellung ist
Endstellung gerade.

werden konnen und die Rickmelde-Adresse, uUber die die aktuelle
Weichenstellung zuséatzlich zuriickgemeldet wird. Beide Adressen
kénnen jedoch, wenn sie vom Weichenmodul nicht benétigt werden,
einzeln oder gemeinsam auch fir andere Module am SX-Bus
freigegeben werden (Siehe Punkt 4.1, Rickmelde-Adresse /
Adressen-Freigabe).

Seimimchutx

Beim Weichenmodul M/D fir Motor - Weichen wird einer der beiden
Ausgange WR oder WG auf Masse gelegt, der jeweils andere auf +U,
wodurch der Stromkreis uber WR, den Weichenmotor und WG
geschlossen wird. Die Weiche schaltet um und 6ffnet bei Antrieben
mit integrierten Selbstschutzschaltern bei Erreichen der Endlage den
entsprechenden Schalter, wodurch der Stromkreis unterbrochen wird.
Zuséatzlich am Antrieb angebrachte Rickmeldekontakte kann das Weichenmodul detektieren und so feststellen dass,
und vor allem welche Endstellung erreicht ist (siehe Bild 1).




Wenn der entsprechende Weichenausgang des Weichenmoduls auf Riickmeldung programmiertist, wird der Strom
abgeschaltet, sobald die Rickmeldung fur die Endstellung der Weiche erkannt wurde. Ist die Weiche blockiert, oder
wird ohne Riickmeldung gearbeitet, dann dauert der Stromimpuls so lange, wie er fiir den entsprechenden
Weichenausgang programmiert wurde.

An jeden Ausgang eines Weichenmoduls kann alternativ auch ein Entkupplungsgleis angeschlossen werden (siehe
Bild 2), wenn der entsprechende Weichenausgang auf dieses programmiert wurde. Auf Entkupplungsgleis
programmierte Weichenausgange schalten das angeschlossene Entkupplungsgleis nur solange ein, wie fiir den
jeweiligen Ausgang programmiert. Danach wird auch das entsprechende Bit auf der Grundadresse wieder
ausgeschaltet. Durch vorzeitigen nochmaligen Tastendruck kann das Entkupplungsgleis auch vorzeitig wieder
abgeschaltet werden. Ausgange, die auf Entkupplungsgleis programmiert sind, kénnen auch auf Endlos
programmiert werden, wodurch das angeschlossene Entkupplungsgleis nicht mehr automatisch nach der
eingestellten Zeitspanne abgeschaltet wird, sondern erst durch erneuten
Druck auf die Taste.

Netz-

teil &

Hinweis:

Die meisten Entkupplungsgleise sind fir Impulsstrom ausgelegt und
vertragen in der Regel keinen Dauerstrom (Einstellung endlos). Die Folge
einer falschen Einstellung ist das Durchbrennen der Magnetspule und +U WR
darauffolgend ein Kurzschluss der Leistungsendstufe auf dem
Weichenmodul.

Die Einstellung endlos ist daher nur fiir Lichtsignale gedacht, die ebenfalls  [Bild 2: Schaltung eines
an den auf Entkupplungsgleis programmierten Weichenausgingen |Entkupplungsgleises
angeschlossen werden kdnnen. Diese Signale sollen ja nicht selbsttatig

nach einer bestimmten Zeit zurlickgeschaltet werden. Dabei kdnnen an

beide Ausgange WR und WG Lampen oder LED's (LED‘s immer mit entsprechendem Vorwiderstand) gegen den
Ausgang +U angeschlossen werden, wobei die Lampen an WR leuchten, wenn das entsprechende Bit auf dem SX-
Bus auf 1 steht und die Lampen an WG, wenn es auf 0 steht.

2. Anschluss

Furden Anschluss von Weichen, Entkupplungsgleisen oder Lichtsignalen stehen 8 Gruppen von Anschlussklemmen
zur Verfiigung. Sowohl die Klemmen fiir die Spannungsversorgung der angeschlossenen Verbraucher, als auch die
Anschliisse fiir den SX-Bus (fiir Flach- oder Rundkabel) sind jeweils zweifach vorhanden. Uber zwei weitere
Steckverbinder kénnen Taster und LED's angeschlossen werden. Die Funktion, der Anschluss und Bedeutung
werden unter diesem Punkt im Folgenden beschrieben.

2.1 Anschluss am SX-Bus

Das Weichenmodul wird Uber die Buchse X2 oder X3, bzw. die Steckerleiste X4 oder X5 an den SX-Bus
angeschlossen. Alle vier Anschlisse sind intern miteinander verbunden und kdnnen dazu verwendet werden, weitere
Module anzuschlieflen oder den SX-Bus zu verteilen.

2.2 Spannungsversorgung der angeschlossenen Verbraucher
An den Klemmen X1/1 und X1/3 muR die fir die anzusteuernden
Artikel nétige Betriebsspannung angelegt werden. Erlaubt sind

hier maximal 24V= oder 32V=. Bei Magnetartikeln mit

Rickmeldung werden mindestens 5V benétigt, um die ===
Riickmeldung sicher zu erkennen (siehe Bild 3). X1
23 Anschluss der anzusteuernden Verbraucher D

An den Klemmen X11 bis X18 werden die einzelnen
anzusteuernden Artikel angeschlossen. Bei diesem e =
Weichenmodul bestehen die Anschliisse aus fiinf Einzelklemmen ik e RN il
pro Weiche, die jeweils mit"WR", "+U", "WG", “RMR" und “RMG* o4 2. te

bezeichnet werden. Der Weichenmotor muf® an WR und WG Bild 3: Steckerleiste X1 am
angeschlossen werden, die Riickmeldekontakte an +U, RMR und
RMG. (siehe Bilder 1, 7 und 8).

Weichenmodul zur Spannungs-
versorgung der angeschlossenen
Verbraucher




Klemme Bedeutung Funktion

WR Weiche Rund Wird auf Masse gelegt, wenn das entsprechende Bit auf dem SX-Bus auf 1 geht
und auf +U, wenn es auf O geht.

+U Versorgungsspannung Liefert die Versorgungsspannung fir die Rickmeldekontakte

WG Weiche Gerade Wird auf Masse gelegt, wenn das entsprechende Bit auf dem SX-Bus auf 0 geht

und auf +U, wenn es auf 1 geht

RMR Rickmeldung Rund Der gegen +U angeschlossene Schalter muB in der Endstellung Rund geéffnet
sein, sonst geschlossen

RMG Ruckmeldung Gerade Der gegen +U angeschlossene Schalter muB in der Endstellung Gerade gedéffnet
sein, sonst geschlossen

Entkupplungsgleise sind an die Klemmen WR wund +U
anzuschlief3en (siehe Bild 2 und 9). Werden sie falschlicherweise an

liber Lampen und Taster

Zusatzlich oder alternativ. zu der Rickmeldung der
Weichenstellungen Gber den SX-Bus kénnen an die Steckerleiste P Tl e
X6 pro Weiche zwei Lampen oder LED's (mit entsprechenden E
Vorwiderstdnden) zur direkten Anzeige der aktuellen 5

Weichenstellung angeschlossen werden (siehe Bild 4). So leuchtet
die am Pin 1 angeschlossene Lampe, wenn die Weiche 1 auf Rund
steht, die Lampe an Pin 2 leuchtet wenn die Weiche 1 auf Gerade

steht. Entsprechendes gilt fiir die Lampen an Pin 3 und 4 und die
Weiche 2 u.s.w..

e e

die Klemmen WG und +U angeschlossen funktionieren sie nicht o i
erwartungsgeman. X8 - e 7
T T
Lichtsignale kdnnen an die Klemmen WR und +U oder WG und +U ¥ B_l—‘@h_:j H X7
angeschlossen werden, je nach dem, ob sie leuchten sollen, wenn oo a— | - -
das entsprechende Bit auf dem SX-Bus 0 oder 1 ist. Es kénnen TT‘_—‘& B )
auch gleichzeitig an WR und WG (jeweils gegen +U) Lampen | [ Ligf] . =
angehangt werden, die dann jeweils alternativ leuchten (siehe Bild @ a——l_“& ——a L2
10). Der entsprechende Anschluss auf dem Weichenmodul mu} bei % _,-i s
Lichtsignalen auf Entkupplungsgleise und endlos programmiert ]"? e i N a
werden (siehe Punkt 4), damit die angeschlossenen Signale G o ] 1
dauernd leuchten und nicht nach kurzer Zeit wieder verléschen. Eeoos Can
T ||| e+
2.4 Direkte Anzeige und Ansteuerung der Weichen :{gﬁf [l "

bt |

Bild 4: Direkte Anzeige und Ansteuerung
der
\Weichen Gber Lampen und Taster

An die Steckerleiste X7 kdnnen zusatzlich (oder alternativ zur Ansteuerung der Weichen Giber den SX-Bus) ein Taster
pro Weiche zur direkten Ansteuerung angeschlossen werden. Pin 1 ist fir Weiche 1 zustandig, Pin 8 fiir Weiche 8.
An den Pins 9 bis 14 liegt die Masse des Weichenmoduls an (siehe Bild 4).

Hinweis:

An den Ausgangen von Steckerleiste X6 konnen Relais betrieben
werden, mit denen z.B. der Fahrstrom ein- oder ausgeschaltet oder
(z.B. bei Kehrschleifen) umgepolt werden kénnte. In diesem Fall
sollte zusatzlich noch der Pluspol der externen
Versorgungsspannung mit den Pins 17 oder 18 der Steckerleiste X6
verbunden werden, um die auf dem Weichenmodul integrierten

[ e

L -
Freilaufdioden zu verwenden (siehe Bild 5). B—‘

e

Die an X6 angeschlossenen Verbraucher (Lampen, LED's, Relais)
kénnen auch mit der gleichen Spannung versorgt werden, wie die
an den Klemmen X11 bis X18 angeschlossenen Magnetartikel, d. 7 13
h. mit der an den Klemmen X1 angeschlossenen ot
Betriebsspannung. Dazu mufl auf dem Weichenmodul die
Lotbricke Br +U (neben Steckerleiste X6) geschlossen werden, 13 20
wodurch die Kontakte 17 und 18 der Steckerleiste X6 intern mit +U p&a
verbunden werden. Ein zusatzliches externes Netzteil fiir die an X6 . .
angeschlossenen Verbraucher wird dann nicht benétigt. Statt | Bild 5: Relaisansteuerung an den
dessen ist aber die Verbindung A erforderlich (siehe Bild 4). Anzeigeausgangen des Weichenmoduls
bei Verwendung eines externen Netz-

gerates

3. LED - Anzeige

Die rote LED blinkt, solange an den Klemmen X1/1 bis X1/4 keine
Versorgungsspannung fiir die anzusteuernden Artikel
angeschlossen ist. Aulierdem zeigt sie den Programmiermodus an.
Diese Funktion ist unter Punkt 4 beschrieben.




4. Mogliche Einstellungen mit den DIP-Schaltern S2 und S3
Diese Einstellungen kdnnen entweder iber die DIP-Schalter direkt am Weichenmodul eingestellt werden oder aber
durch eine Fernprogrammierung Giber den SX-Bus erfolgen. Die einzig notwendige Einstellung, die Sie vornehmen
mussen, ist die Eingabe der Grundadresse.

Alle anderen werksseitigen Voreinstellungen sind fiir einen sicheren Betrieb der meisten Weichen
ausreichend. Die vorgesehenen individuellen Einstellungen sollten daher nur verandert werden, wenn Sie
sich mit diesem Punkt 4 ff. vertraut gemacht haben.

Bedeutung

Funktion

Grund-Adresse

0 - 103. Auf dieser Adresse kénnen die Weichen z.B. Uber ein Tastenmodul angesteuert werden.

Rickmelde-Adresse

Grund-Adresse plus 1 oder plus 2. Auf dieser Adresse kann z.B. Uber ein Anzeigemodul die aktuelle
Weichenstellung angezeigt werden.

Grund-Adresse
ignorieren

Wenn das Weichenmodul nur uber direkt angeschlossene Tasten gesteuert werden soll, kann die
Grund-Adresse flir andere Zwecke freigegeben werden.

Rickmelde-Adresse
ignorieren

Wenn die Weichenstellungen nur uber direkt angeschlossene Lampen oder gar nicht angezeigt
werden soll, kann die Riickmelde-Adresse fiir andere Zwecke freigegeben werden.

Fir jeden angeschlossenen Verbraucher ist einzustellen:

Anschlussart

0 = Weiche, 1 = Entkupplungsgleise / Lichtsignale

Zusatzlich bei Weichen:

Riickmeldung

0 = Weiche ohne Riickmeldung, 1 = Weiche mit Riickmeldung

Zeit (Impulsdauer)

000000 - 111111 = 0 - 63 entspricht ca. 0,08 bis 10 Sekunden

Zusatzlich bei Entkupplungsgleisen:

Zeit (Impulsdauer)

0000000 - 1111111 =0 - 127. 0 - 126 entspricht ca. 0,08 bis 20 Sekunden ,127 entspricht endlos
(abschaltbar durch nochmaligen Tastendruck)

4.1 Festlegen der Parameter liber DIP-Schalter
Mit den DIP-Schaltern S3/1 bis S3/4 wird der einzustellende Parameter ausgewahlt:
S3/1 S3/2 S3/3 S3/4 Wert Parameter
OFF OFF OFF OFF 0 Uber SX-Bus programmieren
ON OFF OFF OFF 1 Grund-Adresse / Werkseinstellung
OFF ON OFF OFF 2 Riickmelde-Adresse / Adressen-Freigabe
ON ON OFF OFF 3 Parameter fiir Weiche 1
OFF OFF ON OFF 4 Parameter fur Weiche 2
ON OFF ON OFF 5 Parameter fir Weiche 3
OFF ON ON OFF 6 Parameter fur Weiche 4
ON ON ON OFF 7 Parameter fir Weiche 5
OFF OFF OFF ON 8 Parameter fur Weiche 6
On OFF OFF ON 9 Parameter fir Weiche 7
OFF ON OFF ON 10 Parameter fur Weiche 8

Die DIP-Schalter S2/1 bist S2/8 legen dann den Wert des ausgewahlten Parameters fest.

Grund-Adresse / Werkseinstellung:

S2/1 S2/2

S2/3 S2/4 S2/5 S2/6 S2/7 S2/8 Wert

OFF | OFF

OFF |OFF |OFF |OFF |OFF |OFF |0 1%)




ON OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF 1

OFF ON OFF OFF OFF OFF OFF OFF 2

OFF ON ON ON OFF ON ON OFF 110

ON ON ON ON OFF ON ON OFF 11

ON ON ON ON ON ON ON ON 255 2%)

Riickmelde-Adresse / Adressen-Freigabe:

S2/1 S2/2 S2/3 Wert Bedeutung
OFF 0 Rickmelde-Adresse ist Grund-Adresse + 1 1%)
ON 1 Rickmelde-Adresse ist Grund-Adresse + 2
OFF 0 Grund-Adresse wird verwendet 1%)
ON 1 Grund-Adresse wird nicht verwendet
OFF 0 Rickmelde-Adresse wird verwendet 1%)
ON 1 Rickmelde-Adresse wird nicht verwendet

Weichenparameter fiir die acht Weichen einzeln:

S2/7 S2/8 Wert Bedeutung

OFF 0 Weiche ohne Riickmeldung

ON 1 Weiche mit Rickmeldung 1)
OFF 0 Weiche 1%)
ON 1 Entkupplungsgleis

Impulsdauer fiir die Weichenansteuerung mit S2/1 bis S$2/6, fiir Entkupplungsgleise mit S2/1 - S2/7.

S2/1 S2/2 | S2/3 | S2/4 | S2/5 | S2/6 | S2/7 | Summe Impulsdauer (Summe * 0.16)

1 2 4 8 16 32 64 127 Wertigkeit

OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF 0 0.08s minimale Impulsdauer

ON OFF OFF OFF OFF OFF OFF 1 0.16s

OFF ON OFF OFF OFF OFF OFF 2 0.32s

ON ON OFF OFF OFF OFF OFF 3 0.48s

OFF OFF OFF OFF OFF ON OFF 32 5.12s 1%)
ON ON ON ON ON ON OFF 63 10.08s

Ab hier nur noch fiir Entkupplungsgleise giiltig

OFF OFF OFF OFF OFF OFF ON 64 10.24s
OFF ON ON ON ON ON ON 126 20.16s maximale Impulsdauer
ON ON ON ON ON ON ON 127 Endlos

1*) Werkseinstellung fir M/D 2*) Alle Parameter auf Werkseinstellung zurticksetzen




Um den eingestellten Wert dann wirklich zu Gbernehmen, mul} die Taste gedrickt werden, bis die rote LED kurz
aufleuchtet. Danach kann die Stellung der DIP-Schalter wieder beliebig verandert werden.

Beispiel:

Es soll die Grundadresse 25 programmiert werden. Die richtige Vorgehensweise ist:

Der Schalter S3/1 mufl auf ON und die Schalter S3/2, S3/3 und S3/4 auf OFF stehen. Dadurch wird die
Programmierung der Grundadresse ausgewahlt. AulRerdem missen die Schalter S2/1, S2/4 und S2/5 auf ON und
die Schalter S2/2, S2/3, S2/6, S2/7 und S2/8 auf OFF stehen. Damit wird 25 eingestellt. Um den eingestellten Wert
25 in die Grundadresse zu programmieren muf® dann der Taster solange gedriickt werden, bis die rote LED kurz
aufleuchtet. Danach ist die Grundadresse auf 25 eingestellt und die DIP-Schalter S2 und S3 kénnen wieder beliebig
verstellt werden.

4.2 Festlegen der Parameter iiber den SX-Bus

Die DIP-Schalter S3/1 bis S3/4 miissen alle auf OFF stehen. Um das Weichenmodul programmieren zu kénnen, muf3
es in Betrieb sein. Die Gleisspannung muf} ausgeschaltet sein und es darf weder die Zentrale, noch irgend ein
anderes Modul im Programmiermodus sein. Der Programmiermodus wird gestartet, indem man am Weichenmodul
die Taste kurz driickt. Wenn alle oben genannten Bedingungen erfiillt sind, wird die rote LED leuchten.

Die Programmierung selbst geschieht, ahnlich wie oben fir die Programmierung ber DIP-Schalter beschrieben, nur
erfolgt die Auswahl der Parameter nicht iber die DIP-Schalter S3/1 bis S3/4 des Weichenmoduls sondern auf dem
SX-Bus Uber Kanal 0, der entsprechende Wert kann dann Gber Kanal 1 ausgelesen und geandert werden. Zusatzlich
koénnen in diesem Modus auch noch ein Hersteller- und ein Modul-Code, die jeweils aus zwei Byte bestehen, so wie
eine Unter- und eine Hauptversionsnummer (jeweils ein Byte) ausgelesen werden.

Kanal 0, Parameterauswahl

1 2 3 4 5 6 7 8 Wert | Parameter
ON OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF 1 Grund-Adresse /Werkseinstellung
OFF ON OFF OFF OFF OFF OFF OFF 2 Rickmelde-Adresse
ON ON OFF OFF OFF OFF OFF OFF 3 Parameter fir Weiche 1

OFF OFF ON OFF OFF OFF OFF OFF 4 Parameter flir Weiche 2

ON OFF ON OFF OFF OFF OFF OFF 5 Parameter fir Weiche 3

OFF ON ON OFF OFF OFF OFF OFF 6 Parameter fir Weiche 4

ON ON ON OFF OFF OFF OFF OFF 7 Parameter flr Weiche 5

OFF OFF OFF ON OFF OFF OFF OFF 8 Parameter flir Weiche 6

ON OFF OFF ON OFF OFF OFF OFF 9 Parameter flir Weiche 7

OFF ON OFF ON OFF OFF OFF OFF 10 Parameter flir Weiche 8

Die nachfolgenden Parameter konnen angezeigt, aber nicht verandert werden

OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF 0 SX-Programmier-Version

OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF ON 128 Hersteller-Code niederwertiges Byte

ON OFF OFF OFF OFF OFF OFF ON 129 Hersteller-Code héherwertiges Byte

OFF ON OFF OFF OFF OFF OFF ON 130 Modul-Code niederwertiges Byte

ON ON OFF OFF OFF OFF OFF ON 131 Modul-Code héherwertiges Byte

OFF OFF ON OFF OFF OFF OFF ON 132 Unterversionsnummer

ON OFF ON OFF OFF OFF OFF ON 133 Hauptversionsnummer

So kann z. B. mit einem LOK-CONTROL 2000 auf Kanal 0 die Auswahl des einzustellenden Parameters getroffen
werden. Auf Kanal 1 kann dann der Wert des Parameters gelesen und auch gedndert werden. Zu beachten ist, dal
das LOK-CONTROL den Zustand OFF (0) als waagrechten Strich und den Zustand ON (1) als Schragstrich anzeigt.

Der Programmiermodus wird beendet durch erneutes Betatigen der Taste auf dem Weichenmodul oder durch
Einschalten der Gleisspannung an der Zentrale. Die rote LED erlischt und das Weichenmodul funktioniert wieder
normal.



5. Montage der Baugruppe

Im Beipack des Weichenmoduls befinden sich Schrauben und Kunststoffbolzen. Letztere kdnnen mit Weilleim in
die tragende Holzplatte einer Modellbahnanlage geklebt werden. Nach dem Ausharten des Leims kann die
Baugruppe daran befestigt werden.

6. Hinweise fiir Bestellungen

Die vorliegende Beschreibung nimmt Bezug auf das Weichenmodul M/D. Zu dieser Gruppe von Weichenmodulen
zahlt auch die Ausfiihrung D/D, die nur der Vollstandigkeit halber hier aufgefiihrt ist. Zur Ansteuerung des
Weichenmoduls oder zur Anzeige der Weichenstellung sind unter Zubehor die verfiigbaren Baugruppen und Module
aufgelistet.

Auf die Baugruppen besteht gemaR unseren AGB's eine Gewahrleistung von 24 Monaten. Bei Bestellungen
verwenden Sie bitte die aufgefihrten Bestellnummern:

Beschreibung Bestellnummer Verwendung
Weichenmodul D/D 12027 Fur Weichen mit Doppelspulenantrieb
Weichenmodul M/D 12028 Fir Weichen mit Motorantrieb

Zubehor (zur Ansteuerung oder Anzeige)

Tastermodul 32K 12018 Zum Ansteuern der Weiche iber den SX-Bus
Anzeigemodul 32K 12017 Zur Anzeige der Weichenstellung tiber den SX-Bus
Anzeige/Tastermodul 16K/16K 12019 s. Anzeige- und Tastermodul
Fahrstrallenmodul Weiche L 12020 Fir den Aufbau von Gleisbildstellwerken
Fahrstralenmodul Weiche R 12021 Fir den Aufbau von Gleisbildstellwerken
FahrstraBenmodul Weiche L/R 12022 Fir den Aufbau von Gleisbildstellwerken
Fahrstralenmodul Kreuzweiche 12023 Fir den Aufbau von Gleisbildstellwerken
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Bild 6: Lage der Anschlussstecker, Sicherung, Taster und das Befestigungslochbild



Bild 7:Anschluss des Weichen-
antriebes der Firma Tillig.

X1
Kanal 1

J1N4007

Bild 8: Anschluss des Weichen-
antriebes der Firma Fulgurex bei
Verwendung der zusatzlich
vorhandenen Rickmeldekontakte

Bild 9: Anschluss eines
Entkupplungsgleises
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Bild 10: Anschluss
eines Lichtsignals
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Bild 11: Anschluss des Motor\/\-/eichenéntrieb:s

ACHTUIRD : max
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Bild 12: Anschluss des Weichen-
antriebes WA2 der Firma Bohler

X11
Kanal 1

(=A== =i

Bild 13: Anschluss eines EPL-
Weichanantriebes der Firma
LGB.

ACHTUNG: Die Impulsdauer ist
fur jeden Kanal einzeln auf ca.
0.48 s einzustellen.

Bild 14: Anschluss des Hoffmann
MWAOQ2-S an das Modul.

X111
Kanal 1

(=A== =i

der

Bild 15: Anschluss von Weichen
Firma
Betriebsspannung am Anschluss
X1 sollte ca. 10V= betragen.
ACHTUNG: Die Impulsdauer ist
fir jeden Kanal einzeln auf ca.
0.08 - 0.16 s einzustellen.

Rokuhan. Die




7. Technische Daten:

Stromaufnahme der Baugruppe bei Spannungsversorgung <20mA
des Moduls tber den SX-Bus

Spannungsversorgung der Magnetartikel, Impulsstrom einzeln, maximal 2A
Dauerstrom einzeln 0.6A

Impulsstrom und Dauerstrom, maximal

3.15AT (wegen F1)

Lampenspannung und -strom fir Weichenstellung

max. 30V=100mA

8. Gewahrleistung

Nicht fir Kinder unter zehn Jahren geeignet. Bei unsachgemafem Gebrauch besteht durch technisch bedingte

Kanten Verletzungsgefahr. Abbildungen und technische Angaben ohne Gewahr, Anderungen vorbehalten.

Auf die Baugruppe besteht bei sachgemaler Anwendung laut unseren AGB's eine Gewahrleistung von 24 Monaten.
Bei Fremdeingriffen, Anderungen oder nicht sachgemafer Anwendung dieser Beschreibung besteht keine Gewahr
auf die Funktion, insbesondere bei durch fehlerhaften Anschluss der Weichenspulen.

9. Entsorgungshinweis

nach der Richtlinie 2002/96/EG des Europiaischen Parlaments und des Rates vom 27.01.2003 Uiber Elektro- und

Elektronik - Altgerate.

Produkte, die mit dem Symbol der durchgekreuzten Miilltonne gekennzeichnet sind,
dirfen nicht mitunsortiertem Siedlungsabfall entsorgt werden. Die Kommunen haben
hierzu Sammelstellen eingerichtet. Bitte informieren Sie sich bei lhrer Stadt- oder
Gemeindeverwaltung Uber die zur Verfigung stehenden Mdglichkeiten der
getrennten Sammlung von Altgeraten.

Sie leisten dadurch lhren Beitrag zur Wiederverwendung oder anderen Formen der

Verwendung von Altgeraten zum Schutz unserer Umwelt und der menschlichen
Gesundheit.

Vielen Dank.

Dieter Stoltner

Mode libann und ndusinealek tron K

Reichergasse 4, BG559 Adelzhausen

Tel.: DB258/528350, www digirail de SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen
der Firma TRIX / Marklin.
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Dietern Stollner

Modellbahn und Industrieelektronik

Weichenmodul S/D
flir das SELECTRIX® - System

Das Weichenmodul S/D ist eine universelle Baugruppe zum Ansteuern von 8 Weichen, Entkupplungsgleisen,
Bahnschranken oder Signalen. AnschlieBbar sind alle gangigen Servomotore, wie sie aus dem Auto-, Flugzeug-
oder Schiffsmodellbau bekannt sind. Weichen kénnen mit und ohne Rickmeldekontakte betrieben werden. Pro
Kanal ist ein Ausgang fir ein Relais zur Herzstlckpolarisation vorgesehen, das genau in der Mitte des
Weichenstellweges umschaltet. An diesen Ausgang kdénnen aber auch Entkupplungsgleise oder &hnliche
Magnetartikel sowie Lampen oder LED's angeschlossen werden. Normalerweise wird das Modul Giber den SX-Bus
angesteuert und die aktuelle Weichenstellung Uber eine eigene Adresse zurick gemeldet. AuBerdem koénnen
einzelne Servos (ber je eine eigene SX-Adresse auch direkt absolut positioniert werden, womit z.B. Ladekrane
oder sonstige Modellaufbauten beliebig bewegt werden kdnnen. Die Verbraucher kénnen Uber 8 anschlieBbare
Taster direkt angesteuert werden. Fir die Anzeige der Weichenstellung sind pro Weiche zwei Anzeigelampen oder
LED's fur rund bzw. gerade vorgesehen. Auch diese Ausgange koénnen fir Relais zur Herzstlckpolarisation
verwendet werden, wobei dann wechselweise in beiden Endstellungen je ein Relais anzieht. Zur Minimierung des
Schaltstromes kénnen die angesteuerten Weichen automatisch nacheinander (von Kanal 1 an aufsteigend)

geschaltet werden. Der SX-Bus ist anschlieBbar tber Flachbandkabel nach MUT-Norm oder den 5poligen
Diodenstecker.
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1. Funktionsbeschreibung und Verwendung

Das Weichenmodul funktioniert mit und ohne SX-Bus-Anschluss. Bei Anschluss am SX-Bus kénnen die Weichen
Uber ein Tastenmodul, das auf die selbe Adresse wie die Grundadresse des Weichenmoduls eingestellt sein mufB3,
angesteuert werden. AuBerdem kann die aktuelle Stellung der Weichen Uber ein Anzeigemodul, das auf die selbe
Adresse wie die Riickmeldeadresse des Weichenmoduls eingestellt sein muB3, an anderer Stelle der Anlage (z.B.
in einem Gleisstellpult) angezeigt werden. Uber am Weichenmodul anschlieBbare Tasten und Lampen kénnen die
Weichen auch direkt angesteuert und deren Stellung angezeigt werden, wobei jeder Tastendruck die jeweilige
Weiche umschaltet. Die Stellung von Weichen mit Riickmeldekontakten wird beim Einschalten der Anlage erkannt
und auf den beiden eingestellten Adressen des Weichenmoduls ausgegeben.

Ein Weichenmodul belegt auf dem SX-Bus normalerweise zwei Adressen, die Grund-Adresse, lber die Weichen
angesteuert werden kénnen und die Riickmelde-Adresse, fir die Rickmeldung der aktuellen Weichenstellung.
Beide Adressen kénnen jedoch, wenn sie vom Weichenmodul nicht benétigt werden, einzeln oder gemeinsam auch
fir andere Module am SX-Bus freigegeben werden (Siehe Punkt 4.1, Rickmelde-Adresse / Adressen-Freigabe).

Je eine zuséatzliche Adresse auf dem SX-Bus wird fiir jeden Kanal belegt, dessen Servo direkt positioniert werden
soll.



Beim Weichenmodul S/D kann jeder angeschlossene Servo zwischen zwei programmierbaren Endstellungen mit
programmierbarer Geschwindigkeit hin- und her geschaltet werden oder auch Uber je eine eigene SX-Adresse
gesteuert, direkt auf beliebige gewlinschte Positionen gefahren werden.

Zusatzlich am Antrieb angebrachte Rickmeldekontakte kann das Weichenmodul detektieren und so feststellen
dass, und vor allem welche Endstellung erreicht ist. Diese Mikroschalter sind nicht im Lieferumfang, sondern
missen eigens bestellt werden (7687).

An jeden Ausgang eines Weichenmoduls kann alternativ
auch ein Entkupplungsgleis angeschlossen werden (siehe
Bild 7), wenn der entsprechende Weichenausgang auf RMR +U RMG
dieses programmiert wurde. Auf Entkupplungsgleis
programmierte Weichenausgange schalten das
angeschlossene Entkupplungsgleis nur solange ein, wie
es fur den jeweiligen Ausgang zuvor programmiert wurde.
Danach wird auch das entsprechende Bit auf der
Grundadresse wieder ausgeschaltet. Durch vorzeitigen
nochmaligen Tastendruck kann das Entkupplungsgleis ° J
auch vorzeitig wieder abgeschaltet werden. Ausgange, die ' '
auf Entkupplungsgleis programmiert sind, kénnen auch @

auf endlose Ansteuerung programmiert werden, wodurch S = Servomotor

das angeschlossene Entkupplungsgleis nicht mehr
automatisch nach der eingestellten Zeitspanne Bild 1: Anschluss von Rickmeldekontakten zur
abgeschaltet wird, sondern erst durch erneuten Druck auf ~ Anzeige der Weichenstellung.

die Taste.

Hinweis:

Die meisten Entkupplungsgleise sind fir Impulsstrom ausgelegt und vertragen in der Regel keinen Dauerstrom
(Einstellung endlos). Die Folge einer falschen Einstellung ist das Durchbrennen der Magnetspule und darauffolgend
ein Kurzschluss der Leistungsendstufe auf dem Weichenmodul.

Die Einstellung endlos ist daher nur fir Magnetartikel gedacht, die Dauerstrom vertragen wie z.B. Formsignale,
oder Lichtsignale, die ebenfalls an den auf Entkupplungsgleis programmierten Relaisausgédngen angeschlossen
werden kénnen. Diese Signale sollen ja nicht selbsttatig nach einer bestimmten Zeit zurlickschalten. Werden fiir
die Ansteuerung eines Artikels zwei alternativ schaltende Ausgénge benétigt, dann kdénnen statt dem
Relaisausgang auch die zwei entsprechenden Ausgange am Stecker X6 verwendet werden.

2, Anschluss e e I e [ e
Fir den Anschluss von Weichen, Entkupplungsgleisen oder
Lichtsignalen stehen 8 Gruppen von Anschlussklemmen und X1
Steckerleisten zur Verfligung. Sowohl die Klemmen fir die
Spannungsversorgung der angeschlossenen Servos und 1 ) 3 4
sonstigen Verbraucher, als auch die Anschlisse fiir den SX-Bus
(far Flach- oder Rundkabel) sind jeweils zweifach vorhanden. | I
Uber zwei weitere Steckverbinder kdénnen Taster und LED's
angeschlossen werden. Die Funktion, der Anschluss und die

Bedeutung werden nachfolgend beschrieben. von anderen Modulen oder zu weiteren
von der Stromversorgung Modulen

Bild 2: Steckerleiste X1 am Weichenmodul zur
Spannungsversorgung der angeschlossenen

Verbraucher.
21 Anschluss am SX-Bus
Das Weichenmodul wird (iber die Buchse X2 oder X3, bzw. die Anschlussstecker fiir
Steckerleiste X4 oder X5 an den SX-Bus angeschlossen. Alle vier den Servomotor

Anschllsse sind intern miteinander verbunden und kénnen dazu
verwendet werden, weitere Module anzuschlieBen oder den SX-Bus
zu verteilen.

2.2 Spannungsversorgung der Servos und sonstiger

Verbraucher
An den Klemmen X1/1 und X1/3 muB3 die fiir die anzusteuernden )
Artikel nétige Betriebsspannung angelegt werden. Erlaubt sind hier meiBt braunes oder
12 bis 18V~ bzw. 17 bis 25V= (siehe Bild 2). schwarzes Anschlusskabel

Bild 3: Eine der acht Anschlussgruppen auf
dem S/D-Modul.
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Anschluss der Servos und sonstiger Verbraucher

An den Steckerleisten X21 bis X28 werden die acht Servos angeschlossen, wobei der Masseanschluss des Servos
(meistens eine schwarze oder braune Ader) zum Platinenrand hin zeigen muf3. Wenn der Servo falsch herum
angesteckt wird, wird er zwar nicht zerstért, kann aber auch nicht funktionieren.

An den Klemmen X11 bis X18 kdnnen die Riickmeldekontakte und die sonstigen Verbraucher (wie z.B. Relais zur
Herzstlckpolarisation) angeschlossen werden. Bei diesem Weichenmodul bestehen die Anschliisse aus vier
Einzelklemmen pro Weiche, die jeweils mit "RMR", "RMG", "+U", "RELAIS" bezeichnet werden. Ein sonstiger
Verbraucher wie z.B. ein Relais zur Herzstlickpolarisation muB3 an RELAIS und +U angeschlossen werden, die
Rickmeldekontakte an +U, RMR und RMG. (siehe Bilder 1, 6,7 und 8).

Klemme Bedeutung Funktion

RMR Riickmeldung Rund Der gegen +U angeschlossene Schalter muf3 in der Endstellung Rund
gedffnet sein, sonst geschlossen.

RMG Riickmeldung Gerade Der gegen +U angeschlossene Schalter muB3 in der Endstellung Gerade
gedffnet sein, sonst geschlossen

+U Versorgungsspannung Liefert die Versorgungsspannung fir die Rickmeldekontakte und
sonstige Verbraucher

RELAIS Schaltausgang Bei Stellung "Rund" wird dieser Ausgang auf Masse gelegt (das
entsprechende Bit auf der Steueradresse ist 1). Ein Verbraucher, der
gegen +U betrieben wird, wird dann angesteuert.

Entkupplungsgleise sind an die Klemmen RELAIS und +U anzuschlieBen (siehe Bild 7). Lichtsignale oder sonstige
Verbraucher kénnen an die Klemmen RELAIS und +U angeschlossen werden (siehe Bild 7). Der entsprechende

Anschluss auf dem Weichenmodul sollte dann
entweder auf Weiche oder auf Entkupplungsgleis und
endlos programmiert werden (siehe Punkt 4), damit die
angeschlossenen Signale dauernd leuchten und nicht
nach kurzer Zeit wieder verléschen.

2.4 Direkte Anzeige und Ansteuerung der

Weichen liber Lampen und Taster
Zusatzlich oder alternativ zu der Rickmeldung der
Weichenstellungen Ulber den SX-Bus kénnen an die
Steckerleiste X6 pro Weiche zwei Lampen oder LED's
(mit entsprechenden Vorwiderstanden) zur direkten
Anzeige der aktuellen Weichenstellung angeschlossen
werden (siehe Bild 4). So leuchtet die am Pin 1
angeschlossene Lampe, wenn die Weiche 1 auf Rund
steht, die Lampe an Pin 2 leuchtet wenn die Weiche 1
auf Gerade steht. Entsprechendes gilt fiir die Lampen
an Pin 3 und 4 und die Weiche 2 u.s.w.. An diese
Anschliisse kénnen aber auch z.B. Lichtsignale
(Rot-Griin) angeschlossen werden. Aber auch Relais
zur Herzstlckpolarisation, wenn gewilinscht wird, dass
das Herzstlick sofort nach Verlassen der einen
Endlage unbestromt sein soll und erst beim Erreichen
der anderen Endlage wieder (umgepolt) bestromt
werden soll. Fir diesen Einsatzzweck kann unser
Weichen-Polarisations-Modul (16905) verwendet
werden.

An die Steckerleiste X7 kdnnen zusatzlich (oder
alternativ zur Ansteuerung der Weichen Uber den
SX-Bus) ein Taster pro Weiche zur direkten
Ansteuerung angeschlossen werden. Pin 1 ist fir
Weiche 1 zusténdig, Pin 8 fir Weiche 8. An den Pins 9
bis 14 liegt die Masse des Weichenmoduls an (siehe
Bild 4).

Hinweis:

An den Ausgangen von Steckerleiste X6 kénnen Relais
betrieben werden, mit denen z.B. der Fahrstrom ein-
oder ausgeschaltet oder (z.B. bei Kehrschleifen)
umgepolt werden kénnte. In diesem Fall sollte zuséatzlich
noch der Pluspol der externen Versorgungsspannung
mit den Pins 17 oder 18 der Steckerleiste X6 verbunden
werden, um die auf dem Weichenmodul integrierten
Freilaufdioden zu verwenden (siehe Bild 5).
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Bild 4: Direkte Stellungsanzeige und Ansteuerung der
Weichen lber Lampen oder LED's und Taster.

Netz- +
teil
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des Weichenmoduls bei Verwendung eines externen
Netzgerétes.
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Die an X6 angeschlossenen Verbraucher (Lampen, LED's, Relais) kdnnen auch mit intern auf der Baugruppe
erzeugten 5V oder 12V versorgt werden, wobei diese Spannungen aus der an den Klemmen X1 angeschlossenen
Betriebsspannung erzeugt werden. Dazu muf3 auf dem Weichenmodul entweder die Létbriicke BR3 (fiir 12V) oder
BR4 (fur 5V) (neben der Glassicherung) geschlossen werden, wodurch die Kontakte 17 und 18 der Steckerleiste
X6 intern mit 12V bzw. 5V verbunden werden. Ein zusétzliches externes Netzteil fir die an X6 angeschlossenen
Verbraucher wird dann nicht bendtigt. Statt dessen ist aber die Verbindung A erforderlich (siehe Bild 4).

3. LED - Anzeige

Die rote LED blinkt, solange an den Klemmen X1/1 bis X1/4 keine Versorgungsspannung fir die anzusteuernden
Artikel angeschlossen ist. AuBerdem zeigt sie den Programmiermodus an. Diese Funktion ist unter Punkt 4
beschrieben.

4, Einstellbare Parameter
Diese Einstellungen kénnen entweder tber die DIP-Schalter S2 (7-polig) und S3 (8-polig) direkt am Weichenmodul
eingestellt werden oder aber durch eine Fernprogrammierung tiber den SX-Bus erfolgen.

Bedeutung Funktion

Grund-Adresse 0 - 103. Auf dieser Adresse kénnen die Weichen z.B. lber ein Tastenmodul
angesteuert werden.

Rickmelde-Adresse  |Grund-Adresse plus 1 oder plus 2. Auf dieser Adresse kann z.B. Uiber ein
Anzeigemodul die aktuelle Weichenstellung angezeigt werden.

Grund-Adresse Wenn das Weichenmodul nur tiber direkt angeschlossene Tasten gesteuert werden

ignorieren soll, kann die Grund-Adresse fiir andere Zwecke freigegeben werden.

Rickmelde-Adresse Wenn die Weichenstellungen nur Uber direkt angeschlossene Lampen oder gar nicht

ignorieren angezeigt werden soll, kann die Rickmelde-Adresse fiir andere Zwecke freigegeben
werden.

Far jeden einzelnen Kanal ist einzustellen:

Anschlussart 00 = Weiche ohne Rickmeldekontakte, 10 = Weiche mit Riickmeldekontakten,
01 = Entkupplungsgleis, 11 = Schranke

Analog-Adresse 0 - 103 oder 255. Wenn hier eine gliltige Adresse eingegeben wird, dann wird der
entsprechende Kanal nicht mehr Gber das Bit in der Grund-Adresse angesteuert,
sondern direkt Uber die hier eingestellte Adresse. Die eingestellte Anschlussart wird
ignoriert und der entsprechende Servo kann beliebig auf 256 verschiedene Positionen
gefahren werden um z.B. Krane anzusteuern.

Endstellung Gerade 0 - 255. Hiermit wird die Servoposition fiir die Stellung Gerade (Ansteuer-Bit = 0)

eingestellt.
Endstellung Rund 0 - 255. Hiermit wird die Servoposition fiir die Stellung Rund (Ansteuer-Bit = 1)
eingestellt.
Geschwindigkeit / 0 - 31. Hiermit wird die Umlaufgeschwindigkeit des Servos eingestellt. Je groBer der
Dauer Wert, desto schneller l1auft der Servo. Bei 0 dauert ein voller Umlauf ca. 27s, bei 31

nur noch 100ms. Bei Entkupplern wird hiermit die Dauer des Impulses eingestellt. Je
gréBer der Wert, desto langer der Impuls. Bei 0 dauert der Impuls 100ms, bei 30 ca.
25s. Bei 31 wird der Ausgang endlos angesteuert.

4.1 Festlegen der Parameter liber DIP-Schalter
Um das Weichenmodul programmieren zu kdnnen, muf3 es in Betrieb sein. Mit den DIP-Schaltern S2/1 bis S2/7
wird der einzustellende Parameter ausgewahlt:

S2/1 |S2/2 [S2/3 |S2/4 |S2/5 |[S2/6 |[S2/7 |Wert |Parameter
OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF 0 Uber SX-Bus programmieren (siehe Punkt 4.2)

ON OFF OFF OFF OFF OFF OFF 1 Grund-Adresse / Werkseinstellung
OFF |[ON |OFF |OFF |OFF |OFF |OFF
ON ON OFF OFF OFF OFF OFF
OFF |OFF |[ON |OFF |OFF [OFF |OFF

Rickmelde-Adresse / Adressen-Freigabe

Nicht verwendet

Nicht verwendet

ald|lwOw]ID

ON OFF ON OFF OFF OFF OFF Spezialeinstellmodus tber DIP-Schalter und

Programmiertaster (siehe Punkt 4.1.1)
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OFF ON ON OFF OFF OFF OFF 6 Nicht verwendet

ON ON ON OFF OFF OFF OFF 7 Spezialeinstellmodus Uber externe Einstell-Platine
(siehe Punkt 4.1.2)

OFF OFF OFF ON OFF OFF OFF 8 Nicht verwendet

ON ON ON ON ON OFF OFF 31 Nicht verwendet

OFF |OFF |OFF |OFF |OFF |ON OFF |32 Kanal 1, Geschwindigkeit/Dauer und Typ

ON OFF |OFF |OFF |OFF |ON OFF |33 Kanal 1, Analog-Adresse

OFF |ON OFF |OFF |OFF |[ON OFF |34 Kanal 1, Endstellung Gerade

ON ON OFF |OFF |OFF |ON OFF |35 Kanal 1, Endstellung Rund

OFF |[OFF |ON OFF [OFF |ON OFF |36 Kanal 2, Geschwindigkeit/Dauer und Typ

ON OFF |ON OFF |OFF |ON OFF |37 Kanal 2, Analog-Adresse

OFF |ON ON OFF |OFF |ON OFF |38 Kanal 2, Endstellung Gerade

ON ON ON OFF |OFF |ON OFF |39 Kanal 2, Endstellung Rund

OFF |OFF |OFF |ON OFF |ON OFF |40 Kanal 3, Geschwindigkeit/Dauer und Typ

ON OFF |OFF |ON OFF |ON OFF |41 Kanal 3, Analog-Adresse

OFF |ON OFF |ON OFF |ON OFF |42 Kanal 3, Endstellung Gerade

ON ON OFF |ON OFF |[ON OFF |43 Kanal 3, Endstellung Rund

OFF |OFF |ON ON OFF |ON OFF |44 Kanal 4, Geschwindigkeit/Dauer und Typ

ON OFF |ON ON OFF |ON OFF |45 Kanal 4, Analog-Adresse

OFF |ON ON ON OFF |ON OFF |46 Kanal 4, Endstellung Gerade

ON ON ON ON OFF |ON OFF |47 Kanal 4, Endstellung Rund

OFF |OFF |OFF |OFF |ON ON OFF |48 Kanal 5, Geschwindigkeit/Dauer und Typ

ON OFF |OFF |OFF |ON ON OFF |49 Kanal 5, Analog-Adresse

OFF |ON OFF |OFF |ON ON OFF |50 Kanal 5, Endstellung Gerade

ON ON OFF |OFF |ON ON OFF |51 Kanal 5, Endstellung Rund

OFF |OFF |ON OFF |ON ON OFF |52 Kanal 6, Geschwindigkeit/Dauer und Typ

ON OFF |ON OFF |ON ON OFF |53 Kanal 6, Analog-Adresse

OFF |ON ON OFF |ON ON OFF |54 Kanal 6, Endstellung Gerade

ON ON ON OFF |ON ON OFF |55 Kanal 6, Endstellung Rund

OFF |[OFF |OFF |ON ON ON OFF |56 Kanal 7, Geschwindigkeit/Dauer und Typ

ON OFF |OFF |ON ON ON OFF |57 Kanal 7, Analog-Adresse

OFF |ON OFF |ON ON ON OFF |58 Kanal 7, Endstellung Gerade

ON ON OFF |ON ON ON OFF |59 Kanal 7, Endstellung Rund

OFF |OFF |ON ON ON ON OFF |60 Kanal 8, Geschwindigkeit/Dauer und Typ

ON OFF |ON ON ON ON OFF |61 Kanal 8, Analog-Adresse

OFF |ON ON ON ON ON OFF |62 Kanal 8, Endstellung Gerade

ON ON ON ON ON ON OFF |63 Kanal 8, Endstellung Rund

Die DIP-Schalter S3/1 bist S3/8 legen dann den Wert des ausgewahlten Parameters fest.
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Grund-Adresse / Werkseinstellung:

S3/1 S3/2 S3/3 S3/4 S3/5 S3/6 S3/7 S3/8 Wert

OFF [oFF |oFF |OFF |oFF [OFF |OFF  |OFF |0

ON OFF [oFF |oFF |oFF  |oFF  [oFF  |OFF |1

OFF  [ON OFF [OoFF |OFF |OFF |OFF  [OFF |2

OFF  [ON OFF  [ON OFF [oFF |OFF  |OFF  [10 1)
OFF  [ON ON ON OFF  [ON ON OFF 110

ON ON ON ON OFF  [ON ON OFF  [111

ON ON ON ON ON ON ON ON 255 2%)

Riickmelde-Adresse / Adressen-Freigabe: (S3/5 bis S3/8 werden nicht verwendet)

S3/1 [S3/2 |S3/3 ([S3/4 |Wert [Bedeutung
OFF 0 Rickmelde-Adresse ist Grund-Adresse + 1 1%)
ON 1 Ruckmelde-Adresse ist Grund-Adresse + 2
OFF 0 Grund-Adresse wird verwendet 1%)
ON 1 Grund-Adresse wird nicht verwendet
OFF 0 Rickmelde-Adresse wird verwendet 1%)
ON 1 Ruckmelde-Adresse wird nicht verwendet
OFF 0 Weichen werden nacheinander angesteuert 1)
ON 1 Weichen werden gleichzeitig angesteuert

Geschwindigkeit/Dauer und Typ: (S3/6 wird nicht verwendet)

S3/1 [S3/2 |S3/3 ([S3/4 |S3/5 |[S3/6 |S3/7 |S3/8 |Wert [Bedeutung fiir Weiche /
Entkupplungsgleis
OFF OFF OFF OFF OFF 0 Langsamste Positionierung (ca. 27s fiir
einen vollen Umlauf) / kirzeste Impuls-
Dauer (ca. 100ms)
ON OFF OFF OFF OFF 1 ca. 23s/ ca. 120ms
OFF ON OFF OFF OFF 2 ca. 19,5s /ca. 144ms
ON ON OFF |OFF |OFF 3
OFF |OFF |ON OFF |OFF 4
Jeweils 20% schneller / langer
OFF |ON OFF |OFF |ON 18 ca.1,2s/ca. 2,7s 1*)
ON OFF ON ON ON 29 ca. 144ms/ ca. 21s
OFF ON ON ON ON 30 Sehr schnelle Positionierung (120ms) /
Langste Dauer (ca. 25s)
ON ON ON ON ON 31 Schnellste Positionierung (100ms) /
Endlos
OFF OFF 0 Weiche ohne Rickmeldekontakte 1%)
ON OFF 1 Weiche mit Rickmeldekontakten
OFF ON 2 Entkupplungsgleis
ON ON 3 Schranke
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Endposition Gerade / Endposition Rund:
S3/1 |S3/2 |S3/3 |S3/4 |S3/5 |S3/6 |S3/7 |[S3/8 |[Wert
OFF |OFF |OFF |OFF |OFF |OFF |OFF [OFF |0

ON [oFF |oFF |OFF |OFF |OFF |OFF [OFF |1
OFF [OoN |oFF |OFF |OFF |OFF |OFF [OFF |2

ON |ON |oFF |OFF [OFF |OFF [OFF |OFF |3

ON OFF ON ON ON ON ON OFF 125 Werkseinstellung fir Gerade 1%)
ON ON OFF OFF OFF OFF OFF ON 131 Werkseinstellung fir Rund 1%)
OFF ON ON ON ON ON ON 254

ON ON ON ON ON ON ON 255

1*) Werkseinstellung fir S/D 2*) Alle Parameter auf Werkseinstellung zurlicksetzen

Um den eingestellten Wert dann wirklich zu Gbernehmen, muf3 die Taste gedrlickt werden, bis die rote LED kurz
aufleuchtet. Danach kann die Stellung der DIP-Schalter wieder beliebig verandert werden.

Beispiel fiir die richtige Vorgehensweise zur Programmierung der Grundadresse 25:

Der Schalter S2/1 muf3 auf ON und die Schalter S2/2 bis S2/7 auf OFF stehen. Dadurch wird die Programmierung
der Grundadresse ausgewahlt. AuBerdem mussen die Schalter S3/1, S3/4 und S3/5 auf ON und die Schalter S3/2,
S3/3, S3/6, S3/7 und S3/8 auf OFF stehen. Damit wird 25 eingestellt. Um den eingestellten Wert 25 in die
Grundadresse zu programmieren muf3 dann der Taster solange gedriickt werden, bis die rote LED kurz aufleuchtet.
Danach ist die Grundadresse auf 25 eingestellt und die DIP-Schalter S2 und S3 kénnen wieder beliebig verstellt
werden.

411 Einstellen der Endposition Gerade und Rund, Geschwindigkeit / Dauer und des
Anschluss - Typs mit Hilfe des Spezialeinstellmodus liber DIP-Schalter
Da die Einstellung der Endlagen und der Geschwindigkeit Uber die Parameter 32 bis 63 relativ kompliziert ist, weil
jeder Parameter in Bindrzahlen umgerechnet, dann programmiert und getestet werden muf3, ob er auch passt,
wurde ein spezieller Einstellmodus eingebaut, mit dem die gewlinschten Endlagen direkt angefahren und dann
abgespeichert werden kénnen.
Dazu missen die DIP-Schalter S2/1 und S2/3 auf ON stehen, S2/2 und S2/4 bis S2/7 auf OFF. Mit den
DIP-Schaltern S3/1 bis S3/3 wird der gewiinschte Kanal (siehe Tabelle "Kanalauswahl") und mit den DIP-Schaltern
S3/4 und S3/5 der zu &ndernde Parameter (siehe Tabelle "Parameterauswahl") ausgewahlt. Je nach ausgewéahltem
Parameter (Anschluss-Typ, Endstellung Gerade, Geschwindigkeit oder Endstellung Rund) haben die DIP-Schalter
S3/6 bis S3/8 eine unterschiedliche Funktion (siehe Tabellen "Anderung bei Endlage Gerade und Endlage Rund”,
"Anderung bei Geschwindigkeit / Dauer" und "Anderung bei Anschluss-Typ").
Mit den DIP-Schaltern S3/6, S3/7, S3/8 wird also die gewlinschte Anderung eingestellt und mit einem kurzen Druck
auf die Programmiertaste ausgefiihrt, wobei sich jede Anderung sofort auf den entsprechenden Kanal auswirkt.
Wenn der Anschluss-Typ geéndert wird (S3/4 und S3/5 auf OFF) dann wird die LED beim Druck auf die
Programmiertaste nur kurz aufleuchten. Beim Andern der anderen drei Parameter (Endstellungen und
Geschwindigkeit) leuchtet die LED weiter und der entsprechende Parameter kann mit wiederholtem Driicken der
Programmiertaste weiter gedndert werden, wobei der angeschlossene Servo sofort das entsprechende Resultat
zeigt. Um diesen Modus zu beenden, miissen entweder die DIP-Schalter S2/1 und S2/3 wieder auf OFF gestellt
werden oder die DIP-Schalter S3/4 und S3/5. Wenn dann die Programmiertaste gedriickt wird, erlischt die LED
wieder.

Parameterauswahl:
Kanalauswahl:
S3/4 |[S3/5 |Wert [Bedeutun
s31 |s3/2 [s33 |wert [Bedeutung g
OFF OFF 0 Anschluss-Typ
OFF |OFF |OFF |0 KANAL 1
ON OFF 1 Endstellung Gerade
ON OFF |OFF 1 KANAL 2
OFF ON 2 Geschwindigkeit / Dauer
OFF |ON OFF |2 KANAL 3
ON ON 3 Endstellung Rund
ON ON OFF |3 KANAL 4
OFF |OFF |ON 4 KANAL 5
ON OFF |ON 5 KANAL 6
OFF |ON ON 6 KANAL 7
ON ON ON 7 KANAL 8 Seite 7 von 13




Anderung bei Geschwindigkeit / Dauer: Anderung bei Endlage Gerade und Endlage Rund:
(S3/6 wird hier nicht beachtet) -
S3/6 |S3/7 |S3/8 |Funktion

S3/7_|S3/8 | Funktion egal OFF |OFF Keine Anderung, aber der Servo
OFF |OFF [Keine Anderung, aber der Servo fahrt auf die entsprechende
beginnt mit der aktuell Position

eingestellten Geschwindigkeit
hin und her zu fahren

OFF OFF ON Wert um 1 erhdéhen

OFF ON Wert um 1 erhéhen ON OFF ON Wert um 8 erhdéhen

OFF ON OFF Wert um 1 erniedrigen

ON OFF Wert um 1 erniedrigen

ON ON OFF Wert um 8 erniedrigen

Anderung bei Anschluss-Typ: (S3/6 wird hier nicht
beachtet)

S3/7 |S3/8 |Weichen-Art
OFF OFF Weiche ohne Riickmeldekontakte

ON OFF Weiche mit Rlickmeldekontakten

OFF ON Entkuppler
ON ON Schranke

Beispiel:

Der Anschluss-Typ "Weiche mit Riickmeldekontakten”, die Endstellungen und die Geschwindigkeit der Weiche 4
sollen eingestellt werden. S2/1 und S2/3 miissen auf ON eingestellt werden, S2/2 und S2/4 bis S2/7 auf OFF, um
den Spezialprogrammiermodus Uber DIP-Schalter auszuwahlen.

AuBerdem muB S3/1 auf ON, S3/2 auf ON und S3/3 auf OFF eingestellt sein, um die Weiche 4 auszuwahlen. Um
den Anschluss-Typ auszuwahlen muB3 S3/4 und S3/5 auf OFF eingestellt werden und um ihn auf "Weiche mit
Rickmeldekontakten" einzustellen, muB S3/7 auf ON und S3/8 auf OFF eingestellt werden. Dann wird die
Programmiertaste gedriickt, bis die LED kurz aufleuchtet. Damit ist der Anschluss-Typ eingestellt.

Um die Endstellung Gerade auszuwahlen muf3 S3/4 auf ON und S3/5 auf OFF eingestellt sein, S3/6, S3/7 und S3/8
bleiben vorerst auf OFF. Dann wird die Programmier-Taste so lange gedrickt, bis die rote LED aufleuchtet (die
LED bleibt an, bis dieser Programmiermodus spéter wieder verlassen wird). Gleichzeitig wird der an Kanal 4
angeschlossene Servo in die bisher eingestellte Endstellung Gerade gefahren. Wenn die Stellung des Servos
erh6ht werden soll, muB3 jetzt S3/8 auf ON gestellt werden. Mit jedem nachfolgenden Druck auf die Programmier-
Taste wird der Servo um einen Schritt weiter gefahren. Wenn zusétzlich S3/6 auf ON gestellt wird, bewirkt jeder
Druck auf die Programmier-Taste einen gréBeren Schritt fiir den Servo. Wenn der Servo in die andere Richtung
gefahren werden soll, mu3 S3/8 auf OFF bleiben und statt dessen S3/7 auf ON. Jeder Druck auf die Programmier-
Taste bewirkt dann einen kleinen (oder, wenn S3/6 ON ist, einen gréBeren) Schritt des Servos in die andere
Richtung. Diese Prozedur wird so lange ausgeflihrt, bis die gewiinschte Position fir die Endstellung Gerade
erreicht ist.

Danach wird S3/5 auf ON geschaltet (S3/4 bleibt auch auf ON). Mit dem nachsten Druck auf die
Programmier-Taste fahrt der Servo in die Endstellung Rund. Jetzt kann wieder unter Einsatz von S3/6 bis S3/8 und
der Programmier-Taste die gewlinschte Endstellung Rund angefahren werden. Wenn auch hier die gewlinschte
Position erreicht ist, kann mit der Einstellung der Geschwindigkeit begonnen werden. Dazu muf3 S3/4 auf OFF und
S3/5 auf ON gestellt werden. Beim nachsten Druck auf die Programmier-Taste fangt der Servo an, mit der aktuell
eingestellten Geschwindigkeit hin und her zu fahren. Um die Geschwindigkeit zu erhéhen, muB3 S3/7 auf OFF
stehen und S3/8 auf ON. Mit jedem nachfolgenden Druck auf die Programmier-Taste wird die Geschwindigkeit um
einen Schritt erhéht (S3/6 hat hier keine Wirkung). Um die Geschwindigkeit zu verringern, muf3 S3/7 auf ON
stehen und S3/8 auf OFF. Mit jedem nachfolgenden Druck auf die Programmier-Taste wird die Geschwindigkeit um
einen Schritt verringert.

Sobald alle Parameter gewiinschte Werte erhalten haben, kann der Programmiermodus wieder beendet werden,
in dem die DIP-Schalter S2/1 und S2/3 wieder auf OFF gestellt werden und die Programmier-Taste gedriickt wird,
bis die LED erlischt.

4.1.2 Einstellen der Endposition Gerade und Rund, Geschwindigkeit / Dauer und des
Anschluss-Typs mit Hilfe des Spezialeinstellmodus liber die externe Einstell-Platine
(noch nicht verfigbar)

4.2 Festlegen der Parameter liber den SX-Bus

Die DIP-Schalter S2/1 bis S2/7 mussen alle auf OFF stehen. Um das Weichenmodul programmieren zu kénnen,
muf es in Betrieb sein. Die Gleisspannung muB3 ausgeschaltet sein und es darf weder die Zentrale, noch irgend ein
anderes Modul im Programmiermodus sein. Der Programmiermodus wird gestartet, indem man am Weichenmodul
die Programmiertaste kurz driickt. Wenn alle oben genannten Bedingungen erfillt sind, wird die rote LED leuchten.

Die Programmierung selbst geschieht, &hnlich wie oben fiir die Programmierung tber DIP-Schalter beschrieben,
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nur erfolgt die Auswahl der Parameter nicht tiber die DIP-Schalter S2/1 bis S2/7 des Weichenmoduls sondern auf
dem SX-Bus Uber Adresse 0, der entsprechende Wert kann dann Uber Adresse 1 ausgelesen und geandert
werden. Zusatzlich kénnen in diesem Modus auch noch ein Hersteller- und ein Modul-Code, die jeweils aus zwei
Byte bestehen, so wie eine Unter- und eine Hauptversionsnummer (jeweils ein Byte) ausgelesen werden.

Adresse 0, Parameterauswahl

1 2 3 4 5 6 7 8 Wert |Parameter
ON OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF 1 Grund-Adresse / Werkseinstellung
OFF ON OFF OFF OFF OFF OFF OFF 2 Rickmelde-Adresse / Adressen-Freigabe
ON ON OFF OFF OFF OFF OFF OFF 3 Nicht verwendet
OFF OFF ON OFF OFF OFF OFF OFF |4 Nicht verwendet
ON OFF |ON OFF |OFF |OFF |OFF |OFF |5 Spezialeinstellmodus Uiber SX-Bus (siehe
Punkt 4.2.1)
OFF ON ON OFF OFF OFF OFF OFF 6 Nicht verwendet
ON ON ON ON ON OFF OFF OFF 31 Nicht verwendet

OFF OFF OFF OFF OFF ON OFF OFF 32 Kanal 1, Geschwindigkeit/Dauer und Typ
ON OFF OFF OFF OFF ON OFF OFF 33 Kanal 1, Analog-Adresse
OFF ON OFF OFF OFF ON OFF OFF 34 Kanal 1, Endstellung Gerade

ON ON OFF OFF OFF ON OFF OFF 35 Kanal 1, Endstellung Rund

OFF OFF ON OFF OFF ON OFF OFF 36 Kanal 2, Geschwindigkeit/Dauer und Typ
ON OFF ON OFF OFF ON OFF OFF 37 Kanal 2, Analog-Adresse

OFF ON ON OFF OFF ON OFF OFF 38 Kanal 2, Endstellung Gerade

ON ON ON OFF OFF ON OFF OFF 39 Kanal 2, Endstellung Rund

OFF OFF OFF ON OFF ON OFF OFF 40 Kanal 3, Geschwindigkeit/Dauer und Typ
ON OFF OFF ON OFF ON OFF OFF 41 Kanal 3, Analog-Adresse

OFF ON OFF ON OFF ON OFF OFF 42 Kanal 3, Endstellung Gerade

ON ON OFF ON OFF ON OFF OFF |43 Kanal 3, Endstellung Rund

OFF OFF ON ON OFF ON OFF OFF 44 Kanal 4, Geschwindigkeit/Dauer und Typ
ON OFF ON ON OFF ON OFF OFF 45 Kanal 4, Analog-Adresse

OFF ON ON ON OFF ON OFF OFF 46 Kanal 4, Endstellung Gerade

ON ON ON ON OFF ON OFF OFF |47 Kanal 4, Endstellung Rund

OFF OFF OFF OFF ON ON OFF OFF 48 Kanal 5, Geschwindigkeit/Dauer und Typ
ON OFF OFF OFF ON ON OFF OFF 49 Kanal 5, Analog-Adresse

OFF ON OFF OFF ON ON OFF OFF 50 Kanal 5, Endstellung Gerade

ON ON OFF OFF ON ON OFF OFF 51 Kanal 5, Endstellung Rund

OFF OFF ON OFF ON ON OFF OFF 52 Kanal 6, Geschwindigkeit/Dauer und Typ
ON OFF ON OFF ON ON OFF OFF 53 Kanal 6, Analog-Adresse

OFF ON ON OFF ON ON OFF OFF 54 Kanal 6, Endstellung Gerade

ON ON ON OFF ON ON OFF OFF 55 Kanal 6, Endstellung Rund

OFF OFF OFF ON ON ON OFF OFF 56 Kanal 7, Geschwindigkeit/Dauer und Typ
ON OFF OFF ON ON ON OFF OFF 57 Kanal 7, Analog-Adresse

OFF ON OFF ON ON ON OFF OFF 58 Kanal 7, Endstellung Gerade

ON ON OFF ON ON ON OFF OFF 59 Kanal 7, Endstellung Rund

OFF OFF ON ON ON ON OFF OFF 60 Kanal 8, Geschwindigkeit/Dauer und Typ
ON OFF ON ON ON ON OFF OFF 61 Kanal 8, Analog-Adresse

OFF ON ON ON ON ON OFF OFF 62 Kanal 8, Endstellung Gerade
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oN [on Jon fon fon fon  [orF [oFF 63 |kanais Engstellung Rung

Die nachfolgenden Parameter konnen angezeigt, aber nicht veréandert werden

OFF |OFF |OFF |OFF |OFF |OFF |OFF |OFF |0 SX-Programmier-Version

OFF |OFF |[OFF |OFF |OFF [OFF |OFF |ON 128 |Hersteller-Code niederwertiges Byte

ON OFF |OFF [OFF |OFF |OFF [OFF |ON 129 |Hersteller-Code héherwertiges Byte
OFF |ON OFF |OFF |OFF [OFF |OFF |[ON 130 |Modul-Code niederwertiges Byte
ON ON OFF |OFF |OFF |OFF |OFF |ON 131 Modul-Code héherwertiges Byte
OFF |OFF |ON OFF |OFF [OFF |OFF |ON 132  |Unterversionsnummer

ON OFF |ON OFF |OFF [OFF |OFF |ON 133 Hauptversionsnummer

So kann z. B. mit der Zentrale MC2004, einem Handregler HC10 oder auch einem LOK-CONTROL 2000 auf
Adresse 0 die Auswahl des einzustellenden Parameters getroffen werden. Auf Adresse 1 kann dann der Wert des
Parameters gelesen und auch gedndert werden. Zu beachten ist, dass die MC2004 und der HC10 den Zustand
OFF als 0 anzeigen, den Zustand ON als 1. Das LOK-CONTROL zeigt den Zustand OFF (0) als waagrechten Strich
und den Zustand ON (1) als Schragstrich an.

Der Programmiermodus wird beendet durch erneutes Betétigen der Taste auf dem Weichenmodul oder durch
Einschalten der Gleisspannung an der Zentrale. Die rote LED erlischt und das Weichenmodul funktioniert wieder
normal.

4.21 Einstellen der Endposition Gerade und Rund, Geschwindigkeit / Dauer und des
Anschluss-Typs mit Hilfe des Spezialeinstellmodus iiber SX-Bus
Da die Einstellung der Endlagen und der Geschwindigkeit Gber die Parameter 32 bis 63 relativ kompliziert ist, weil
jeder Parameter in Binarzahlen umgerechnet, dann programmiert werden muf3 und dann getestet werden muf3, ob
er auch passt, wurde ein spezieller Einstellmodus eingebaut, mit dem die gewiinschten Endlagen direkt angefahren
und dann abgespeichert werden kénnen.
Dazu missen auf Adresse 0 die Bits 1 und 3 auf ON stehen, die Bits 2 und 4 bis 8 auf OFF (siehe Tabelle "Adresse
0, Parameterauswahl"). Auf Adresse 1 wird dann mit den Bits 1 bis 3 der gewilinschte Kanal (siehe Tabelle
"Adresse 1, Kanalauswahl") und mit den Bits 4 und 5 der zu dndernde Parameter (siehe Tabelle "Adresse 1,
Parameterauswahl") ausgewahlt. Je nach ausgewahltem Parameter (Anschluss-Typ, Endstellung Gerade,
Geschwindigkeit oder Endstellung Rund) haben die Bits 6 bis 8 eine unterschiedliche Funktion (siehe Tabellen
"Adresse1, Anderung bei Endlage Gerade und Endlage Rund", "Adresse 1, Anderung bei Geschwindigkeit / Dauer"
und "Adresse 1, Anderung bei Anschluss-Typ"). .
Mit den Bits 6, 7 und 8 wird direkt die gewlinschte Anderung ausgefiihrt, wobei sich jede Anderung sofort auf den
entsprechenden Kanal auswirkt. Wenn der Anschluss-Typ geéndert wird (Bit 4 und 5 auf OFF) dann zeigen die Bits
7 und 8 direkt den aktuell eingestellten Anschluss-Typ an. Diese Bits kénnen dann direkt gedndert werden. Beim
Andern der anderen drei Parameter (Endstellungen und Geschwindigkeit) stehen die drei Bits 6, 7 und 8 anfangs
auf OFF. Wenn Bit 8 auf ON gesetzt wird, wird der ausgewahlte Parameter um 1 erhéht und das Bit automatisch
wieder auf OFF zurilickgesetz. Wenn Bit 7 auf ON gesetzt wird, wird der ausgewahlte Parameter um 1 erniedrigt
und das Bit automatisch wieder auf OFF zurlickgesetzt. Wenn Bit 6 auf ON gesetzt wird, wird die Schrittweite
vergréBert. Der angeschlossene Servo zeigt jeweils sofort das entsprechende Resultat. Um diesen Modus zu
beenden, mufB3 entweder auf Adresse 0 ein anderer Parameter ausgewahlt werden oder die SX-Programmierung
komplett beendet werden (siehe Punkt 4.2).

Adresse 1, Parameterauswahl:

Adresse 1, Kanalauswahl: it ||EE |t ||Eseiing
. . . OFF OFF 0 Anschluss-T
Bit1 |Bit2 |[Bit3 |[Wert |Bedeutung »
ON OFF 1 Endstellung Gerade
OFF |OFF |OFF [0 KANAL 1
OFF ON 2 Geschwindigkeit / Dauer
ON OFF OFF 1 KANAL 2
ON ON 3 Endstellung Rund
OFF ON OFF 2 KANAL 3
ON ON OFF |3 KANAL 4
OFF |OFF |ON 4 KANAL 5
ON OFF ON 5 KANAL 6
OFF ON ON 6 KANAL 7
ON ON ON 7 KANAL 8
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Adresse 1, Anderung bei Endlage Gerade und Adresse 1, Anderung bei Geschwindigkeit / Dauer:

Endlage Rund: (Bit 6 wird hier nicht beachtet)
Bit6 |[Bit7 |Bit8 |[Funktion Bit 7 Bit 8 Funktion
egal |OFF OFF [Keine Anderung, aber der Servo | |OFF OFF Keine Anderung, aber der Servo
fahrt auf die entsprechende beginnt mit der aktuell eingestell-
Position ten Geschwindigkeit hin und her zu
- fahren
OFF |OFF ON Wert um 1 erhdhen
- OFF ON Wert um 1 erhéhen
ON OFF ON Wert um 8 erhdhen
ON OFF Wert um 1 erniedrigen

OFF |ON OFF Wert um 1 erniedrigen

ON ON OFF Wert um 8 erniedrigen

Adresse 1, Anderung bei Anschluss-Typ: (Bit 6 wird hier nicht beachtet)
Bit7 |Bit8 |Weichen-Art
OFF OFF Weiche ohne Riickmeldekontakte

ON OFF Weiche mit Riickmeldekontakten

OFF ON Entkuppler

ON ON Schranke

Beispiel:

Der Anschluss-Typ "Weiche mit Riickmeldekontakten", die Endstellungen und die Geschwindigkeit der Weiche 4
sollen Uber den SX-Bus eingestellt werden. Die Zentrale muB3 auf STOPP" stehen (Gleisstrom aus) und es darf
kein anderes Modul im Programmiermodus sein. Am Weichenmodul S/D missen die DIP-Schalter S2/1 bis S2/7
auf OFF eingestellt werden. Durch einen Druck auf die Programmiertaste wird der SX-Programmiermodus
gestartet. Die LED leuchtet. Auf Adresse 0 missen die Bits 1 und 3 auf ON gestellt werden, die Bits 2 und 4 bis 7
auf OFF, um den Spezialprogrammiermodus Uber SX-Bus auszuwahlen. Auf Adresse 1 muf3 auBerdem Bit 1 auf
ON, Bit 2 auf ON und Bit 3 auf OFF eingestellt sein, um die Weiche 4 auszuwahlen.

Um den Anschluss-Typ auszuwahlen muB Bit 4 und Bit 5 auf OFF eingestellt werden und um ihn auf Weiche mit
Rickmeldekontakten" einzustellen, muf3 Bit 7 auf ON und Bit 8 auf OFF eingestellt werden. Damit ist der
Anschluss-Typ eingestellt.

Um die Endstellung Gerade auszuwahlen muf3 Bit 4 auf ON und Bit 5 auf OFF eingestellt werden. Dadurch wird der
an Kanal 4 angeschlossene Servo in die bisher eingestellte Endstellung Gerade gefahren. Wenn die Stellung des
Servos erhéht werden soll, muf3 Bit 8 auf ON gesetzt werden wodurch der Servo um einen Schritt weiter gefahren
wird. Bit 8 wird automatisch wieder auf OFF gesetzt. Wenn zusatzlich Bit 6 auf ON gestellt ist, bewirkt jedes Setzen
von Bit 8 auf ON einen gréBeren Schritt fir den Servo. Wenn der Servo in die andere Richtung gefahren werden
soll, muB3 Bit 7 auf ON gesetzt werden. Jedes Setzen von Bit 7 auf ON bewirkt einen kleinen (oder, wenn Bit 6 ON
ist, einen gréBeren) Schritt des Servos in die andere Richtung. Diese Prozedur wird so lange ausgefiihrt, bis die
gewunschte Position fir die Endstellung Gerade erreicht ist.

Danach wird Bit 5 auf ON geschaltet (Bit 4 bleibt auch auf ON). Dadurch féhrt der Servo in die Endstellung Rund.
Jetzt kann wieder unter Einsatz von Bit 6 bis Bit 8 die gewilinschte Endstellung Rund angefahren werden. Wenn
auch hier die gewilinschte Position erreicht ist, kann mit der Einstellung der Geschwindigkeit begonnen werden.
Dazu muB Bit 4 auf OFF und Bit 5 auf ON gestellt werden. Darauf hin fangt der Servo an, mit der aktuell
eingestellten Geschwindigkeit hin und her zu fahren. Um die Geschwindigkeit zu erhéhen, muf3 Bit 8 auf ON
gesetzt werden um die Geschwindigkeit zu verringern, Bit 7. Das Bit 6 hat hier keinen Einfluss. Sobald alle
Parameter gewlinschte Werte erhalten haben, kann der Programmiermodus wieder beendet werden, in dem am
Weichenmodul S/D die Programmier-Taste gedriickt wird, bis die LED erlischt, oder in dem an der Zentrale der
Fahrstrom eingeschaltet wird.

5. Montage der Baugruppe

Im Beipack des Weichenmoduls befinden sich Schrauben und Kunststoffbolzen. Letztere kénnen mit WeiBBleim in
die tragende Holzplatte einer Modellbahnanlage geklebt werden. Nach dem Aushéarten des Leims kann die
Baugruppe daran befestigt werden.

6. Hinweise fiir Bestellungen

Die vorliegende Beschreibung nimmt Bezug auf das Weichenmodul S/D. Zu dieser Gruppe von Weichenmodulen
zéhlen auch die Ausfihrung D/D und M/D, die nur der Vollstéandigkeit halber hier aufgefihrt sind. Zur Ansteuerung
des Weichenmoduls oder zur Anzeige der Weichenstellung sind unter Zubehdr die verfligbaren Baugruppen und
Module aufgelistet.

Auf die Baugruppen besteht bei bestimmungsgemaBer Verwendung unter Beachtung dieser Beschreibung und

Einhaltung der technischen Daten entsprechend unseren AGB's eine Gewahrleistung von 24 Monaten. Bei
Bestellungen verwenden Sie bitte die aufgefiihrten Bestellnummern:

Seite 11 von 13



Beschreibung

Bestellnummer

Verwendung

Weichenmodul S/D 15813 Fir Weichen mit Servomotorenantrieb
Zubehdr (zur Ansteuerung oder Anzeige)
Tastermodul 32K 12018 Zum Ansteuern der Weiche (iber den SX-Bus
Anzeigemodul 32K 12017 Zur Anzeige der Weichenstellung Gber den SX-Bus
Anzeige/Tastermodul 16K/16K 12019 s. Anzeige- und Tastermodul
FahrstraBenmodul Weiche L 12020 Fir den Aufbau von Gleisbildstellwerken
FahrstraBenmodul Weiche R 12021 Fir den Aufbau von Gleisbildstellwerken
FahrstraBenmodul Weiche L/R 12022 Fir den Aufbau von Gleisbildstellwerken
FahrstraBenmodul Kreuzweiche 12023 Fir den Aufbau von Gleisbildstellwerken
Polarisationsumschaltung 17924 Far die Wangen- und Herzstlickpolarisation von
Weiche S/D Weichen
Servomotor mit Getriebe 21692
Mikroschalter 7687
Relais 12= 17692 Zur Herzstiick - Polarisation
170.18
160.02
N E
X5 xa Hlalmglatla 'z” =lflelglaltle ':r* :
© O O ~C_
o 7o o] [to o2 o o
ﬁ o o o o wn :g
]O ¢} ]O o] ml:-
o o o o [V |
o ol o ol —[ 1
3 O O @ ol ~
= X6 ~C —
= To oz 88.9 ! o= S
X7 0
o 0
10 02
o O
o 0
o O
o O
Jo o ]Z Z
x e
o 0 [=[=]=]=]
o O BR4 BR2 X11
o 0
o 014
o 0
o

Bild 6: Lage und Pin-Anordnung der Anschlussstecker, Sicherung, Taster und das Befestigungslochbild.
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Technische Daten:

Stromaufnahme der Baugruppe bei Spannungsversorgung des Moduls Uber
den SX-Bus, Servos in Ruhestellung

ca. 20mA

Externe Spannungsversorgung der Magnetartikel Gber X1

minimal 12V~, maximal 18V~
minimal 17V=, maximal 28V=

Stromabgabe der 5V-Versorgung (fur Servos, Magnetartikel und Lampen)

maximal 3A gesamt

Stromabgabe der 12V-Versorgung (fiir Magnetartikel und Lampen)

maximal 0.4A gesamt

Impulsstrom und Dauerstrom, maximal

3.15A (wegen F1)

Schaltspannung und -strom zur externen Versorgung von Magnetartikeln und
Lampen

maximal 30V=, je 0.1A

Maximale Kabellange fiir angeschlossene Servos

bis zu 5m

Maximale Anzahl von Servos pro Ausgang

2 Stick

Kanal 1 Kanal 1 X6
I [ [ 3 il el el 1 ? o2l
—K]7D—
(E o—4—K——
o <E —— K
SMEM-=MW= e
o [T + o o O
] o O
r A © 0
L—— 41 Bild 8: Externes Relais (21932) zur e
Bild 7: Anschluss eines Polarisation des Weichenherz-
Entkupplungsgleises stiicks. © ©
Netz- +
O O tei TI
19° 59

LED rot (= HPO)
LED griin (= HP1)
LED rot

LED griin

LED rot

LED griin

Raum fiir eigene Notizen:

Bild 9: Anschluss von zwei-
begriffigen Lichtsignalen

Deietern Stalluer

Modellbahn und Industrieelektronik

Reichergasse 4, 86559 Adelzhausen
Tel.: 08258/928350, www.digirail.de
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FahrstraBenmodule

fir den Bau von Gleisbildstellpulten

GrnnbF Mechanische und elektronische Fertigung
Harad- unad Softwareentwicklung

Die FahrstraBenmodule Weiche L, Weiche R, Weiche L/R und Kreuzweiche sind elektronische Baugruppen in
SMD-Technik, die zum Aufbau von einfachen Gleisbildstellstellpulten verwendet werden kénnen. Die auf einer
Leiterplatte fertig aufgebauten Module haben eine TTL-Logik an Board, so dass z.B. in Verbindung mit unseren
Anzeige- und Tastermodulen mit einem minimalen Aufwand an Verdrahtung die Stellung von Weichen und
Kreuzungsweichen durch Leuchten von grinen LED's angezeigt wird. Falls der zusétzliche Eingang Belegtmeldung
verwendet wird, dann erfolgt die Stellungsanzeige in der Farbe rot. Die Montage der Baugruppe erfolgt durch
Aufstecken auf und verléten mit dem beigelegten Taster.

1. Vormontage der Baugruppen

Da die Baugruppen fertig aufgebaut sind, miissen nur
noch Kabel zum Verdrahten der Baugruppe mit der
Steuerungselektronik angelétet werden. Die Verwendung Weiche R
von Litzen mit einem Leitungsquerschnitt von 0.25m?2 ist
ausreichend. Am Besten bereitet man alle Kabel in einer
Standardlange vor und verzinnt die Kabelenden |
einseitig. Dann werden alle Kabel an der Baugruppe
angelotet. Das vorgeschlagene Farbschema entspricht
den von uns verwendeten Kabelfarben, wenn die o~

Kreuzweiche

o}

Baugruppen auf Wunsch vorkonfektioniert geliefert (X} ot
werden. ©

!

. _ Q' 12,70
) Einbau der Fahrstraf dule in ei Befestigungsgewinde i
. inbau der Fahrstralenmodule in eine { :

fir den Taster: M5 x 0.5 Weiche L/R

Frontplatte
Der Einbau der Baugruppen beginnt mit dem
Einschrauben der Taster. Diese werden ohne |
Befestigungsmutter und Sprengring in der Frontplatte
blndig, aber locker eingeschraubt, damit ein Ausrichten
der am Taster befindlichen Létstifte zur Lage der I
Létaugen auf der Baugruppe noch mdéglich ist. (\X/’
AnschlieBend wird die Baugruppe mit den LED's
vorsichtig in den entsprechenden Bohrungen positioniert i N !
und auf die Lotstifte des Schalters fest aufgedriickt. 10.7
Nach dem Verl6ten der Tasteranschliisse ist der Einbau Weiche L —
der Baugruppe erledigt. 20,32

14,19

25,40

19,89
22,86

Bild 1: MaRangaben zu den Abmessungen und den
erforderlichen Befestigungsbohrungen



3. Elektrischer Anschluss und Logik

Die FahrstraBenmodule sind ausgelegt flr eine Betriebsspannung von 5V=, die an den mit +5V und GND
gekennzeichneten Lotflachen angeschlossen werden muf3. ACHTUNG: Bei Verpolung der
Versorgungsspannung werden die Module zerstort!! Sobald die Versorgungsspannung angeschlossen ist, wird
der Zustand "Gerade" angezeigt. Um die verschiedenen Stellungsanzeigen zu erzeugen, mussen die
entsprechenden Eingange der Module auf Masse gezogen (= Low = 0V = aktiv) werden. Nicht beschaltete
Eingange werden als High (5V = passiv) gewertet. Bild 2 zeigt alle mdglichen Stellungsanzeigen in Verbindung mit
den erforderlichen Ansteuerungen auf.

Sollen die normalerweise griin leuchtenden Stellungsanzeigen den Besetztzustand anzeigen, dann ist zusatzlich
der Eingang "Belegt" auf Masse zu legen.

Die Taster liegen einseitig auf Masse und ziehen den entsprechenden Ausgang (Taste, Taste L, Taste R) im
gedriickten Zustand somit auf Masse.

4. Anschluss in Verbindung mit Anzeige- our.
und Tastermodul Weiche L Weiche /IR Weiche R Weiche
Im Bild 3 ist die Verkabelung zweier Fahrstraenmodule 1
(Weiche L/R und Kreuzweiche) in Verbindung mit dem T
Anzeige- und Tastermodul 16K/16K gezeigt. Eingé";uikﬂgzsi </>)
Selbstverstandlich kénnen dafur auch die jeweils 32 < M
kanaligen Ausfiihrungen des Anzeige- und Tastermoduls o
verwendet werden. Nachfolgend soll am Beispiel des 1 1 1
FahrstraBenmoduls Kr_euzungsweiche (_Jlie Funktion und Eingange LED L \“ - /f
das Zusammenspiel von Anzeige-, Taster-, auf Masse 531 2
Weichenmodul und Besetztmelder dargestellt werden. e | 1~
Der besseren Ubersicht wegen wurde auf die Darstellung T
des Besetztmelders und des Weichenmoduls verzichtet.
Beide sind aber tber den SX-Bus mit dem in Bild 3 Eingéinge LED R
dargestellten Anzeige- / Tastermodul verbunden und der und LED L auf Masse <~ =)
Bedienungsanleitung dieser Baugruppen entsprechend = Testmodus > -
angeschlossen.
Eingénge LEI_) R X X f =4 o
ngeschiossen ! 63) (&3 &
. . (’A?)
4.1 Die Tasterfunktion des Fahrstras- -
senmoduls Bild 2: Ansteuerung und darstellbare Stellungs-

Durch Betatigung des Taster T3 soll die angeschlossene  anzeigen der FahrstraBenmodule

Kreuzweiche umgeschaltet werden. In Rundstellung

werden die beiden &uBReren LED's und in

Geradeausstellung die mittlere LED leuchten. Beim Befahren soll die Stellung der Kreuzweiche den Besetztzustand
durch rot leuchtende LED's anzeigen:

Das Tastermodul wird auf Adresse 25 (1+4+5 von S4 auf "ON"), 1-Tastermodus (Schalter 1 von S3 auf "OFF") und
Toggelmodus (Schalter 2 von S3 auf "ON") voreingestellt, so dal mit jeder Betétigung des Tasters T3 (s. Bild 3) die
Kreuzweiche ihre Stellung andert. Ein Weichenmodul, das die Funktion von T3 ausflihren soll, muf3 auf Adresse 25
programmiert und die Kreuzweiche am Kanal 3 angeschlossen sein. Demzufolge schaltet T1 den Kanal 1 und T2
den Kanal 2 des gleichen Weichenmoduls.

4.2 Die Stellungsanzeige des FahrstraBenmoduls

Zur Stellungsanzeige der Kreuzweiche wird die Riickmeldeadresse des Weichenmoduls verwendet, tiblicherweise
Grundadresse + 1, also die Adresse 26 (siehe auch Beschreibung Weichenmodule). Das bedeutet, dall das
Anzeigemodul auch auf diese Adresse 26 (2+4+5 von S2 auf "ON") eingestellt sein muf3. Schalter 2 von S1 sollte
auf "OFF" stehen, so daf? insgesamt 16 Ausgénge zur Verfiigung stehen. Sobald nun der Taster T3 gedriickt wird,
stellt sich die Kreuzweiche und tiber die Riickmeldung wird das Anzeigemodul am Ausgang ein logisches "H" oder
"L" erzeugen. Die griin leuchtenden LED's zeigen nunmehr die Stellung der Kreuzweiche an. Sind Anzeige und
Stellung widersinnig, dann sind am Weichenmodul die Anschlusskabel in den Klemmen WG und WR zu
vertauschen.

4.3 Die Besetztanzeige des FahrstraBenmoduls

Falls gewtiinscht, kdnnen die grin leuchtenden LED's der Stellungsanzeige wahrend dem Befahren der
Kreuzweiche in rot leuchtende LED's umgeschaltet werden, die damit den Besetztzustand signalisieren. Ausléser
dieser Funktion ist ein Besetztmelder und ein auf die gleiche Adresse eingestelltes Anzeigemodul. Im Beispiel von
Bild 3 arbeitet die Zusatzadresse vom Anzeigemodul auf Adresse 27, falls der Schalter 1 von S1 auf "OFF" steht
(siehe auch Bedienungsanleitung des Anzeige- /Tastermoduls). Ist die zu Uberwachende Kreuzungsweiche am
Kanal 2 des Besetztmelders mit Adresse 27 angeschlossen, dann wird das Anzeigemodul am Ausgang 2 der
Zusatzadresse (X1, 15C) ein logisches "L" erzeugen. Anstelle der griin leuchtenden LED's zeigen nunmehr rot
leuchtende LED's die Stellung und den Besetztzustand an. Soweit die optionale Funktion der Besetztmeldung in
diesem Modul.
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Bild 3: Zusammenschaltung der FahrstraRenmodule mit einer Anzeige-/Taster Baugruppe.

5.

Anschluss in Verbindung mit dem Weichenmodul

Wenn unsere Weichenmodule in der N&he von Gleisbildstellwerken eingebaut werden, kénnen die
FahrstraBenmodule auch direkt zur Ansteuerung der Weichenmodule verwendet werden. Die Zusammenschaltung
ist im Bild 4 gezeigt. Auf die erneute Darstellung der Besetztmeldeanzeige wurde verzichtet, da sie funktionell
genauso auszufiihren ist wie im Bild 3 dargestellt.
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Bild 4: Zusammenschaltung der Fahrstraenmodule mit dem Weichenmodul




6. Das FahrstraBenmodul Gerade

Diese Baugruppe ist eine streifenartige Leiterplatte, auf der im Abstand von 50.8mm 7 LED's mit den
dazugehérenden Vorwiderstéanden fur eine Betriebsspannung an 5V= montiert sind. Zuséatzliche Bohrungen im
halben Abstand (= 25.4mm) kdnnen bei Bedarf selbst zusatzlich bestiickt werden. Mit einem kraftigen
Seitenschneider kann die Lange der Baugruppe bei Bedarf gekiirzt werden. Der Einsatz der Baugruppe ist v.a. dort
zu empfehlen, wo mehrere LED's einen Gleisabschnitt als besetzt anzeigen sollen, z.B. bei Bahnsteig- oder
Abstellgleisen bzw. auch bei Streckenabschnitten.

7. Hinweise fir den Eigenbau der Frontplatten

Die FahrstraRenmodule sind fiir den Einbau in Frontplatten von 4mm Materialstérke ausgelegt. Aluminium ist als
Tragermaterial dafiir bestens geeignet, da es einerseits hohe Festigkeit, leichte Bearbeitung, ein relativ geringes
Gewicht und nahezu korrosionsfrei ist. Im
Bild 5 sind ein Gewindeloch und ein

Bohrloch fiir die Anzeige-LED's dargestellt Sichtseite. oben
und bemafit. Damit ist eine sowohl .
einfache, wie auch sichere und schnelle
Befestigung gewahrleistet. 3.00 M5 x 0.5
Auf die MaRhaltigkeit und Lage von ) ﬁ
Bohrungen und Gewinden ist besonders

zu achten (siehe Bild 1 und 5), da sonst
Einbauprobleme zu erwarten sind.

4,00

450 Qo

Lo

8. Hinweise fur Bestellungen i

Die Baugruppen sind mit Bauteilen und Bild 5: Einbaubohrungen fiir LED's und Taster

LED's fertig bestiickt und auf Funktion

getestet. Auf Wunsch kdnnen die

Baugruppen mit einseitig angeschlagenen, farbigen Kabeln geliefert werden. Die Taster sind den Baugruppen lose
beigelegt und miissen nicht gesondert bestellt werden.

Beschreibung Bestellnummer Technische Daten

FahrstraBenmodul Weiche L 12020 Bauhohe unterhalb der Frontplatte ca. 15mm
FahrstraBenmodul Weiche R 12021 Bauhohe unterhalb der Frontplatte ca. 15mm
FahrstraBenmodul Weiche L/R 12022 Bauhohe unterhalb der Frontplatte ca. 15mm
FahrstraBenmodul Kreuzweiche 12023 Bauhothe unterhalb der Frontplatte ca. 15mm
FahrstraBenmodul Gerade 12024 Bauhothe unterhalb der Frontplatte ca. 4mm

Zubehor (oder Ersatzteile)

Drucktaster rt 09260 Druckknopf rot

Drucktaster sw 09259 Druckknopf schwarz

LED rt/gn 09842 d = 3mm, 3polig

LED ge/gn 09843 d = 3mm, 3polig

LED rt/ge 10175 d = 3mm, 2polig
Hinweis:

Auf Wunsch fertigen wir mechanisch, einbaufertige Frontplatten fiir Gleisbildstellpulte nach Ihren Zeichnungen oder
Skizzen. Sie bekommen von uns zunéchst ein Angebot Uber die entstehenden Kosten. Nach der Auftragserteilung
erhalten Sie einen farbigen Computerausdruck in A3 zur Freigabe fur die Fertigung. Die Lieferzeit betragt
durchschnittlich ca. 3 Wochen.

Neufeldstr. 5 D 85232 Bergkirchen
A—— Tel. 08131/45438-30 Fax. 08131/45438-58

M” GMbHIzLId-uMSa#adeMIMﬂny' i E-Mail: mfo@dlglrallde

SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen der Firma TRIX Nirnberg.
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Fahrstrallenmodul Lichtsperrsignal
fur den Bau von Gleisbildstellpulten

GrmbH Mechanische und elektronische Fertigung
Hard- und Softwareentwicklung

Das FahrstraBenmodul Lichtsperrsignal ist eine SMD-Baugruppe, das zum Aufbau von Gleisbildstellpulten
verwendet werden kann. Die Baugruppe ist bis auf den Schalter und die Anschlusskabel fertig montiert und zur
Verwendung mit TTL- Logik oder unseren Anzeige- und Tastenmodulen vorgesehen. Die beiden LED's zeigen die
im Bild 2 dargestellten Signalzustande an.

1. Vormontage der Baugruppe
Da die Baugruppe fertig aufgebaut ist, missen nur noch Kabel zum Verdrahten der Baugruppe mit der
Steuerungselektronik angelétet werden. Die Verwendung von Litzen mit einem Leitungsquerschnitt von 0.25m2 ist
ausreichend. Am Besten bereitet man alle Kabel in einer Standardlange vor und verzinnt die Kabelenden einseitig.
Dann werden alle Kabel an der Baugruppe angel6tet. Zum Anschluss an die
Steuerungselektronik, z.B. unsere Anzeige- und Tastermodule, missen nur noch
die freien Kabelenden eventuell gekiirzt, abisoliert und angeschlossen werden.

2. Einbau des Fahrstralenmoduls in eine Frontplatte

Der Einbau der Baugruppen beginnt mit dem Einschrauben der Taster. Diese
werden ohne Befestigungsmutter und Sprengring in der Frontplatte blindig, aber
locker eingeschraubt, damit ein Ausrichten der am Taster befindlichen Létstifte zur
Lage der Lotaugen auf der Baugruppe noch méglich ist. AnschlieRend wird die
Baugruppe mit den LED's vorsichtig in den entsprechenden Bohrungen positioniert |
und auf die Lotstifte des Schalters fest aufgedriickt. Nach dem Verléten der - 10.16 . *
Tasteranschliisse ist der Einbau der Baugruppe erledigt.

22.86

8.47

r> *
\_ oY

<
1O

Bild 1: ModulbemalRung

3. Elektrischer Anschluss und Logik

Das FahrstraBenmodul ist ausgelegt fir eine 1
Betriebsspannung von 5V=, die an den mit +5V und . O
GND gekennzeichneten Létflachen angeschlossen Halt
werden muf3. ACHTUNG: Bei Verpolung oder 1" — (HPO)
Anlegen einer zu hohen Versorgungsspannung 2" (T 2)

kann das Modul zerstért werden!! "ti"

Damit die einzelnen LED's (kleine gestrichelte

Kreise) leuchten, missen die entsprechenden — |:J 5
Eingadnge gegen GND geschaltet werden. Dies kann ( ) O O
fur Versuchszwecke wie in Bild 2 gezeigt durch T30V i = -
einzelne Taster geschehen oder gemaR Bild 4 mit | oD ot
dem Anzeige- / Tastermodul erfolgen. 9-30v= [ [ +sv| ST (HpY)

Bild 2: Testschaltung und Anzeigebilder des Moduls



4. Der Taster S1

Bei diesem Modul wird der Taster nur zum Befestigen des Bausteins an der Frontplatte des Gleishildstellwerkes
benutzt. Angeschlossen wie im Bild 4 kann damit aber auch das Lichtsperrsignal manuell z.B. auf rot gestellt
werden. Wenn Sie aus betriebsbedingten Griinden - wie auch bei der Bahn im Einsatz - eine Gruppentaste (LsSpT)
verwenden mochten, dann ist dazu noch ein zweiter, externer Taster erforderlich.

5. Hinweise fir den Eigenbau der Frontplatten
Die FahrstraBenmodule sind fur den
Einbau in Frontplatten von 4mm
Materialstarke ausgelegt. Aluminium ist
als Tragermaterial dafiir bestens geeignet,
da es einerseits hohe Festigkeit, leichte
Bearbeitung, ein relativ geringes Gewicht
und nahezu korrosionsfrei ist. Im Bild 4
sind ein Gewindeloch und ein Bohrloch fur
die Anzeige-LED's dargestellt und
bemalft. Damit ist eine sowohl einfache,
wie auch sichere und schnelle Befestigung
gewahrleistet. Auf die MaBhaltigkeit und 450 o
Lage von Bohrungen und Gewinden ist LO

besonders zu achten (siehe Bild 1 und 3), —

da sonst Einbauprobleme zu erwarten - - -
sind. P Bild 3: Einbaubohrungen fiir LED's und Taster

Sichtseite, oben

y a—

4,00

6. Hinweise fur Bestellungen
Die Baugruppen sind mit Bauteilen und LED's fertig bestlickt und auf Funktion getestet. Auf Wunsch kdnnen die
Baugruppen mit einseitig angeschlagenen, farbigen Kabeln geliefert werden. Die Taster sind den Baugruppen lose

beigelegt und mussen nicht gesondert bestellt werden.

Gruppe 1

Blick auf die Lotseite

BUS

SX -

i

. A
Sooanan

X

=—a u s
Zeonn

3

]

X1, 6ac
230V~ 1 1ac i
E3) e { i

Sv=_ [~ I X1, 3ac 1 3

Bild 4: Modulanschluss an das Anzeige- / Tastermodul

Bestellnummer: 14104

Hinweis:

Auf Wunsch fertigen wir mechanisch, einbaufertige Frontplatten fiir Gleisbildstellpulte nach Ihren Zeichnungen oder
Skizzen. Sie bekommen von uns zunéchst ein Angebot tUber die entstehenden Kosten. Nach der Auftragserteilung
erhalten Sie einen farbigen Computerausdruck in A3 zur Freigabe fur die Fertigung. Die Lieferzeit betragt
durchschnittlich ca. 3 Wochen.

Neufeldstr. 5 D 85232 Bergkirchen
Tel. 08131/45438-30 Fax. 08131/45438-58

y __/ § /
GmbH Mechanische und sche Fertigung i
Yy [ 7/ Hepi s ENal infogdgralde
SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen der Firma TRIX Nirnberg.
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Fahrstralenmodul Blocksignal
fur den Bau von Gleisbildstellpulten

Grnnb/H Mechanische und elektronische Fertigung
Hard- und Softwareentwick/ung

Das FahrstraRenmodul Blocksignal ist eine SMD-Baugruppe, das zum Aufbau von Gleisbildstellpulten verwendet
werden kann. Die Baugruppe ist bis auf den Schalter und die Anschlusskabel fertig montiert und zur Verwendung
mit TTL- Logik oder unseren Anzeige- und Tastenmodulen vorgesehen. Von den LED's kdnnen die zwei im Bild 2
dargestellten Signalzustande angezeigt werden.

1. Vormontage der Baugruppe
Da die Baugruppe fertig aufgebaut ist, missen nur noch Kabel zum Verdrahten der Baugruppe mit der
Steuerungselektronik angelétet werden. Die Verwendung von Litzen mit einem Leitungsquerschnitt von 0.25m2 ist
ausreichend. Am Besten bereitet man alle Kabel in einer Standardlange vor und verzinnt die Kabelenden einseitig.
Dann werden alle Kabel an der Baugruppe angelétet. Zum Anschluss an die
Steuerungselektronik, z.B. unsere Anzeige- und Tastermodule, missen nur noch die

freien Kabelenden eventuell gekurzt, abisoliert und angeschlossen werden. 5.08
—— ——
M G ‘
2. Einbau des FahrstraRenmoduls in eine Frontplatte © N~
Der Einbau der Baugruppen beginnt mit dem Einschrauben der Taster. Diese werden © <
ohne Befestigungsmutter und Sprengring in der Frontplatte bindig, aber locker g OHO
eingeschraubt, damit ein Ausrichten der am Taster befindlichen Lotstifte zur Lage der ,~ ﬂ
Létaugen auf der Baugruppe noch méglich ist. AnschlieBend wird die Baugruppe mit oo
den LED's vorsichtig in den entsprechenden Bohrungen positioniert und auf die 2
Lotstifte des Schalters fest aufgedriickt. Nach dem Verléten der Tasteranschlisse ist 1016
der Einbau der Baugruppe erledigt. — . +
Bild 1: Modulbemalung
3. Elektrischer Anschluss und Logik

Das FahrstraBenmodul ist ausgelegt fir eine
Betriebsspannung von 5V=, die an den mit +5V und

GND gekennzeichneten Létflachen angeschlossen (E) (z) 6 O
werden mul3. ACHTUNG: Bei Verpolung oder 1" —

Anlegen einer zu hohen Versorgungsspannung 24" (:;'8)
kann das Modul zerstért werden!! ]

Damit die einzelnen LED's (kleine gestrichelte

Kreise) leuchten, missen die entsprechenden — |:| O‘
Eingénge gegen GND geschaltet werden. Dies kann < )

fur Versuchszwecke wie in Bild 2 gezeigt durch 230V~ . = Fahrt
einzelne Taster geschehen oder gemaf Bild 4 mit ] | GND (Hp)
dem Anzeige- / Tastermodul erfolgen. 9-30v= | +sv| ST

Bild 2: Testschaltung und Anzeigebilder des Moduls



4. Der Taster S1

Bei diesem Modul wird der Taster nur zum Befestigen des Bausteins an der Frontplatte des Gleishildstellwerkes
benutzt. Angeschlossen wie im Bild 4 kann damit aber auch das Blocksignal manuell z.B. auf rot gestellt werden.
Wenn Sie aus betriebsbedingten Griinden - wie auch bei der Bahn im Einsatz - eine Gruppentaste (LsSpT)
verwenden mochten, dann ist dazu noch ein zweiter, externer Taster erforderlich.

5. Hinweise fir den Eigenbau der Frontplatten
Die FahrstraBenmodule sind fur den - -
Einbau in Frontplatten von 4mm Sichtseite, oben
Materialstérke ausgelegt. Aluminium ist
als Tragermaterial daflir bestens
geeignet, da es einerseits hohe
Festigkeit, leichte Bearbeitung, ein relativ
geringes Gewicht und nahezu
korrosionsfrei ist. Im Bild 5 sind ein
Gewindeloch und ein Bohrloch fur die
Anzeige-LED's dargestellt und bemaRt. 450 o
Damit ist eine sowohl einfache, wie auch o)
sichere und schnelle Befestigung —
gewahrleistet. Auf die MaRhaltigkeit und

Lage von Bohrungen und Gewinden ist

besonders zu achten (siehe Bild 1 und 3),

da sonst Einbauprobleme zu erwarten sind.

4,00

y a—

Bild 3: Einbaubohrungen fiir LED's und Taster

6. Hinweise fur Bestellungen

Die Baugruppen sind mit Bauteilen und LED's fertig besttickt und auf Funktion getestet. Auf Wunsch
kénnen die Baugruppen mit einseitig angeschlagenen, farbigen Kabeln geliefert werden. Die Taster
sind den Baugruppen lose beigelegt und missen nicht gesondert bestellt werden.

Blick auf die Létseite

BUS

SX -

Bild 4: Modulanschluss an das Anzeige-/Tastermodul

Bestellnummer: 14103

Hinweis:

Auf Wunsch fertigen wir mechanisch, einbaufertige Frontplatten fiir Gleisbildstellpulte nach Ihren Zeichnungen oder
Skizzen. Sie bekommen von uns zunéchst ein Angebot tUber die entstehenden Kosten. Nach der Auftragserteilung
erhalten Sie einen farbigen Computerausdruck in A3 zur Freigabe fur die Fertigung. Die Lieferzeit betragt
durchschnittlich ca. 3 Wochen.

Neufeldstr. 5 D 85232 Bergkirchen
Tel. 08131/45438-30 Fax. 08131/45438-58

y __/ § /
GmbH Mechanische und sche Fertigung i
Yy [ 7/ Hepi s ENal infogdgralde
SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen der Firma TRIX Nirnberg.
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Fahrstralenmodul Hauptsignal
fur den Bau von Gleisbildstellpulten

GrmbH Mechanische und elektronische Fertigung
Harad- und Softwareentwicklung

Das FahrstraRenmodul Hauptsignal ist eine SMD-Baugruppe, das zum Aufbau von Gleisbildstellpulten verwendet
werden kann. Die Baugruppe ist bis auf den Schalter und die Anschlusskabel fertig montiert und zur Verwendung
mit TTL- Logik oder unseren Anzeige- und Tastenmodulen vorgesehen. Von den LED's kénnen die vier im Bild 2
dargestellten Signalzustinde angezeigt werden.

1. Vormontage der Baugruppe
Da die Baugruppe fertig aufgebaut ist, missen nur noch Kabel zum Verdrahten der Baugruppe mit der
Steuerungselektronik angelétet werden. Die Verwendung von Litzen mit einem Leitungsquerschnitt von 0.25m2 ist
ausreichend. Am Besten bereitet man alle Kabel in einer Standardlange vor und
verzinnt die Kabelenden einseitig. Dann werden alle Kabel an der Baugruppe
angelotet. Zum Anschluss an die Steuerungselektronik, z.B. unsere Anzeige- und b.08
Tastermodule, miissen nur noch die freien Kabelenden eventuell gekiirzt, abisoliert
und angeschlossen werden. 1 4

b.09

8.89

2. Einbau des Fahrstraenmoduls in eine Frontplatte

Der Einbau der Baugruppen beginnt mit dem Einschrauben der Taster. Diese werden
ohne Befestigungsmutter und Sprengring in der Frontplatte biindig, aber locker
eingeschraubt, damit ein Ausrichten der am Taster befindlichen Létstifte zur Lage der
Létaugen auf der Baugruppe noch mdoglich ist. AnschlieBend wird die Baugruppe mit
den LED's vorsichtig in den entsprechenden Bohrungen positioniert und auf die 10.16
Lotstifte des Schalters fest aufgedriickt. Nach dem Verléten der Tasteranschliisse ist .
der Einbau der Baugruppe erledigt.

28.57

10.79

Bild 1: ModulbemalRung

3. Elektrischer Anschluss und Logik : s )
Das Fahrstralenmodul ist ausgelegt fur eine 5 Y ) Y@
Betriebsspannung von 5V=, die an den mit +5V und > 00 00
GND gekennzeichneten Lotflachen angeschlossen it Fahmt
werden mufl3. ACHTUNG: Bei Verpolung oder (He0) i
Anlegen einer zu hohen Versorgungsspannung i X
kann das Modul zerstdrt werden!! Yo Yo
Damit die einzelnen LED's (kleine gestrichelte 00 00
Kreise) leuchten, missen die entsprechenden — 7 % >
Eingange gegen GND geschaltet werden. Dies kann _ Ra Fahrt
fur Versuchszwecke wie in Bild 2 gezeigt durch 9-30v= erlaubt Geschw. begr.
einzelne Taster geschehen oder gemaR Bild 4 mit (rporsht) e

dem Anzeige- / Tastermodul erfolgen. Bild 2: Testschaltung und Anzeigebilder des Moduls



4. Der Taster S1

Bei diesem Modul wird der Taster nur zum Befestigen des Bausteins an der Frontplatte des Gleishildstellwerkes
benutzt. Angeschlossen wie im Bild 4 kann damit aber auch das Blocksignal manuell z.B. auf rot gestellt werden.
Wenn Sie aus betriebsbedingten Griinden - wie auch bei der Bahn im Einsatz - eine Gruppentaste (LsSpT)
verwenden mochten, dann ist dazu noch ein zweiter, externer Taster erforderlich.

5. Hinweise fir den Eigenbau der Frontplatten
Das Fahrstrallenmodul ist fiir den Einbau - -
in Frontplatten von 4mm Materialstarke Sichtseite, oben
ausgelegt. Aluminium ist als Trager-
material dafur bestens geeignet, da es
einerseits hohe Festigkeit, leichte
Bearbeitung, ein relativ geringes Gewicht
und nahezu korrosionsfrei ist. Im Bild 3
sind ein Gewindeloch und ein Bohrloch
fur die Anzeige-LED's dargestellt und
bemaRt. Damit ist eine sowohl einfache, 4.50 o
wie auch sichere und schnelle Te)
Befestigung gewahrleistet. Auf die —
MaRhaltigkeit und Lage von Bohrungen
und Gewinden ist besonders zu achten
(siehe Bild 1 und 3), da sonst Einbau-
probleme zu erwarten sind.

y —

4,00

Bild 3: Einbaubohrungen fir LED's und Taster

6. Hinweise fur Bestellungen

Die Baugruppen sind mit Bauteilen und LED's fertig bestlickt und auf Funktion getestet. Auf Wunsch kdnnen die
Baugruppen mit einseitig angeschlagenen, farbigen Kabeln geliefert werden. Die Taster sind den Baugruppen lose
beigelegt und missen nicht gesondert bestellt werden.
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Bild 4: Modulanschluss an das Anzeige- / Tastermodul.

Bestellnummer: 14100

Hinweis:

Auf Wunsch fertigen wir mechanisch, einbaufertige Frontplatten fiir Gleisbildstellpulte nach Ihren Zeichnungen oder
Skizzen. Sie bekommen von uns zun&chst ein Angebot tber die entstehenden Kosten. Nach der Auftragserteilung
erhalten Sie einen farbigen Computerausdruck in A3 zur Freigabe fur die Fertigung. Die Lieferzeit betragt
durchschnittlich ca. 3 Wochen.

Neufeldstr. 5 D 85232 Bergkirchen

— Tel. 08131/45438-30 Fax. 08131/45438-58
Y [V [ [ [ B ks scte Fartigurg E-Mail:  info@digirail.de

SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen der Firma TRIX Nirnberg.
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Dietern Stolluner

Modellbahn und Industrieelektronik

15V Power Transformator
fur die multi control 2004
oder die Booster - Module

Der Power Transformator ist ein Universaltransformator, der auf der Sekundarseite zwei getrennte Wicklungen mit
jeweils 15V 3A aufweist. Beide Ausgangsspannungen sind mit eigenen Feinsicherungen abgesichert. Die beiden
Ausgangsspannungen kénnen je einen 3 A Booster versorgen oder bei Parallelschaltung der Ausgangsspannungen
(Schaltbild beachten!) kann mit diesem Trafo eine multi control 2004 beziehungsweise ein 6A Booster versorgt
werden.

DHGIRAIL

e P L s ——

L)
JM ‘é Transformator 2x 15V 3A
a * Q Schytzart: P20

TLNr: 0192.01 Sl aciNIERS0

BsNru11k0720 Frimar. 230V 0.43A S0/80Hz

CE Sekundar, 2¢ 15V 3A
Slcherung; 2% 315AT

B

B = ===z~ 85232 Bergkirchen / OT Gonding |

1. Montage des Transformators

Zur Befestigung des Trafos sind vier Bohrungen im Gehause vorgesehen. Der Lochabstand betragt 132 x 72mm.
Auf Grund des hohen Eigengewichtes ist fir eine solide Verschraubung zum Untergrund zu sorgen. Die
Verwendung des Gerates ist nur in trockenen Rdumen zulassig.

An der Ausgangsklemmen koénnen feindrahtige Kabel mit Querschnitten bis zu 1.5mm? verwendet werden. Das
Anschlagen von Aderendhilsen wird empfohlen.

2. Anschluss von Verbrauchern

Der Transformator hat zwei galvanisch getrennte Ausgangsspannungen mit jeweils 15V 3A, die an vier
Schraubklemmen liegen. Durch eine Parallelschaltung der beiden Wicklungen kann bei gleicher Ausgangsspannung
(15V) eine Leistungsverdoppelung (6A) erreicht werden. Entsprechende Beispiele sind auf der Folgeseite
dokumentiert.

Hinweis: Bei der Parallelschaltung ist unbedingt die richtige Verschaltung der Anschlussklemmen zu beachten!



3. Trafosicherung
Der Transformator hat fir jeder Ausgangsspannung eine eigene Feinsicherung. Es diirfen nur Ersatzsicherungen
mit folgenden Werten verwendet werden: 3.15A trage.

4. Bestellnummer fiir Auftriage
Auf folgende Baugruppen besteht gemaf unseren AGB's eine Gewahrleistung von 24 Monaten. Bei Bestellungen

verwenden Sie bitte die Bestellnummer: 13368

3A Booster:
3.15AT 11433
15V~ 3A
=4 3.15AT
15V~ 3A
3A Booster:
11433

Px]

Bild 1: Die Spannungsversorgung von zwei 3A Boostern aus dem Power Trafo.

3 15AT
I 15V~ 3A
/4 3 15AT PX SX
15V~ 3A
multi control
2004
12002
3.15AT
I 15V~ 3A
D?//E 230V~ ]
15V~ 3A 6A Booster:
12010
x|

Bild 2: Durch Parallelschaltung der beiden Sekundarwicklungen kann eine multi control 2004 oder
ein 6A Booster versorgt werden. Wichtig: Es muissen die Klemmen 0 mit 0 und 15 mit 15
miteinander verbunden werden (s. Aufkleber am Trafo).

ACHTUNG: Bei anliegender Betriebsspannung auf der Sekundarseite und nicht gestecktem Netzstecker
besteht Lebensgefahr durch hohe Spannung am Netzstecker!!

Drietern Stalluner

Modellbahn und Industrieelektronik

Reichergasse 4, 86559 Adelzhausen

Tel.: 08258/928350, www.digirail.de SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen
der Firma TRIX / Marklin.
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GrmbFH Mechanische und elektronische Fertigung
Hard- und Softwareentwicklung

Funktionsdecoder FD2
fir das SELECTRIX® - system

Der FD2 ist ein Decoder zum Schalten von zwei Funktionen im SELECTRIX® - System. Seine gegeniiber dem
Vorganger nochmals verkleinerten Abmessungen von nur 21.5x7.8mm und seine Bauhdhe von 2.3mm eréffnen
damit u.a. die Mdglichkeit, die Spitzenbeleuchtung von Wendezuggarnituren in Abhangigkeit von der Fahrtrichtung
auch bei Fahrzeugen der Spur N mit einem Decoder zu schalten. Weitere Anwendungen, z.B. als Schalter fur den
Rauchgenerator, zum Ein/Ausschalten der Fiihrerstandsbeleuchtung, zum getrennten Schalten von Wageninnen-
und Tischbeleuchtung sind damit realisierbar. Ja, sogar Weichen lassen sich damit schalten.

1. Decodereinbau

Der Funktionsdecoder sollte mit dem beiliegenden doppelseitigen Klebeband ganzflachig auf einer ebenen Flache
angeklebt werden, die mdglichst warmeabsorbierend ist (Motorgehduse sind dafiir absolut ungeeignet). Das
ganzflachige Aufbringen des Klebebandes ist notwendig, damit die auf der Unterseite befindlichen offenen
Leiterbahnen und Durchkontaktierungen geschiitzt sind gegeniiber metallisch leitfahigen Gehauseteile.

2. Kurzschlusssicherung
Der FD2 hat keine Kurzschlusssicherung.

3. Programmierung

Die Programmierung erfolgt wie beim Lokdecoder auf einem eigenen Programmiergleis. In der folgenden Tabelle
sind die erforderlichen Einstellungen fur die drei Betriebsarten wiedergegeben. Eine Last muf3 zum Programmieren
nicht angeschlossen sein. Die Eingabe von "1" im Feld Halteabschnitt wird als Dauerstrom interpretiert (= normale
Funktion), die "2" als Impulsstrom mit etwa 0.5 Sekunden Dauer. Diese Funktion war im FD1 nicht vorhanden.

4. Lokbetrieb

Dieser Modus ist z.B. fur Wendezuggarnituren vorgesehen. Der FD1 ist auf der gleichen Adresse programmiert wie
der Lokdecoder. Dadurch erfolgt die Spitzenlichtumschaltung in Abh&ngigkeit von der Fahrtrichtung der Lok. Ist eine
Innenbeleuchtung gem&n Bild2 vorhanden, dann wird diese mit der Lokbeleuchtung ein / ausgeschaltet.



Betriebsart Adresse [Hochstgeschw. |Massensimulation |Impulsbreite |Halteabschnitt
Lokbetrieb AA 1 1 1

Funktion Bit 0/1 AA 2 1 1

Funktion Bit 2/3 AA 2 1 2

Funktion Bit 4/5 AA 2 1 3

Funktion Bit 6/7 AA 2 1 4

Funktion Bit 0 + complement AA 3 1 1

Funktion Bit 1 + complement AA 3 1 2

Funktion Bit 2 + complement AA 3 1 3

Funktion Bit 3 + complement AA 3 1 4

Funktion Bit 4 + complement AA 4 1 1

Funktion Bit 5 + complement AA 4 1 2

Funktion Bit 6 + complement AA 4 1 3

Funktion Bit 7 + complement AA 4 1 4

Funktion Dauerstrom 1
Funktion Impulsstrom 0.5s 2

5. Funktionsbetrieb

Im Funktionsbetrieb, z.B. eingestellt auf “Funktion Bit 0/1, Adresse 27", kdbnnen im Schaltbetrieb mit der multi

control 2004 und der Taste 1 das Bit O und mit der Taste 2 das Bit 1 auf O oder 1 gesetzt werden.

Im Funktionsbetrieb, eingestellt auf “Funktion Bit 0 + complement, Adresse 27" kénnen die beiden Ausgénge
zueinander invertiert ein / ausgeschaltet werden. Das heif3t: Wenn Bit 0 am Ausgang "H" - Signal hat, ist Bit 1 am

Ausgang "L", usw.

6. Beispiele zum Decoderanschluss

In den folgenden Schaltbildern werden haufige Anwendungen in Verbindung mit dem Decoder FD2 dargestellt. Die

beiden Anschliisse rot und blau diirfen am Decodereingang "Gl"auch vertauscht werden.

rt

% ge

@f

R A 3

#

Mit LED's bestiickte, symbolisch
dargestellte Leiterplatte mit
Gleisanschlu3 im Steuerwagen
des TRIX VT 614:

Fur analogen Fahrbetrieb.

rot rot
blau blau
Ovs
*t Elal
*g, —» £] Gl Funktionsdecoder
N ] F1 FD2
¥ fr
g O ov
¥ om
X

Die gleiche Baugruppe am FD2.
ACHTUNG: Die Létflachen sind
aufzutrennen. Zwei davon sind mit
einer Leitung neu zu verbinden und
an eines der beiden Gleise zu legen.

Bild 1: Steuerwagenplatine vor dem Umbau (links) und nach dem Umbau zur Ansteuerung mit dem FD2.




rot

blau

®Lv
_®Lr_

Ovs

Ela

£l ¢ Funktionsdecoder
e F1 FD2

] F2

Oov

FD2 zum fahrtrichtungsabhangigen
Umschalten der Stirnlampen beim
Steuerwagen eines Wendezuges.

rot
blau

Ovs
Ela
! » £l ¢l Funktionsdecoder
|
D6 g F1 FD2
D7 F2
L
é ' Oov

FD2 zum Umschalten der Stirnlampen
beim Steuerwagen eines Wendezuges
und gleichzeitigem Betrieb einer
Innenbeleuchtung.

Bild 2: Der FD2 zur Ansteuerung von Spitzenlicht und (rechts) ergénzt mit einer Innenbeleuchtung
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Schalten eines Dampfgenerators mit dem FD2.
Der Strom darf bis zu 1A betragen.
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Bild 3: Zusatzschaltung fiir groRere Strome wie z.B. Dampferzeuger
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Ansteuerung einer LED mit

dem FD2.
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FD2 zum Anschluf3 unserer
universal Fahrzeugbeleuchtung.

Bild 4: FD2 in Verbindung mit dem Anschluss einer LED oder unseren Fahrzeugbeleuchtungen.

Der Decoder FD2 ist immer mit Sicht auf die Bauteilseite rot
dargestellt. Die in den Schaltbildern angegebenen Werte sind: blau Ove
el
D1 - D4 BYT03/400 a1~ gi Funktionsdecoder
D6 - D8 1N4007 0
R1 20K pg |Oov
R2 4.7K
R3 ca. 560R Ansteuerung einer LED mit
R4 ca. 47R dem FD2.
T1 BC161/10

Bild 5: FD2 zur Ansteuerung des Lux-
Staubsaugerwagens



Leiterplatte mit
5LED's.
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Umbau des Trix-Express Steuerwagens zum Betrieb
mit dem FD2. Die Lampe L1 entspricht der Innenbe-
leuchtung. Der Wert von R1 und R2 betragt je 1K.
Als Dioden eignen sich 1N4007.

Bild 6: Der FD2 zur Ansteuerung von LED-Spitzenlicht und Innenbeleuchtung mit Lampen.

Technische Daten:

Gewicht: ca. 5g Ausfuhrung : Mit ca. 15cm langen, flexiblen und
Abmessung: ca.21.5x7.8x2.3(LxBxH) farbigen Litzen.
Gewahrleistung: gemaf unseren AGB's 24 Monate.

Bestellnummer: 15334

Der Decoder ist eine Entwicklung der Firma D&H.

HINWEIS: Der Decoder kann durch unsachgemafe Handhabung zerstért werden (ESD). Vor der Enthahme aus der
Verpackung daher unbedingt Potentialausgleich vornehmen und Hinweisblatt beachten.

Programmierhinweis: Dieser Decoder kann ohne Last programmiert werden.

Eigene Notizen:

Neufeldstr. 5 D 85232 Bergkirchen

_. y / Tel. 08131/45438-30 Fax. 08131/45438-58
GmbH Mechanis ung  E-Mail:  info@digirail.de

”W””dsa Iung SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen der Firma TRIX Nirnberg.
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GrnbHH Mechanische und elektronische Fertigung
Harad- und Softwareentwickiung

Uhrenmodul WM1
far das SELECTR|X® - System

Das Uhrenmodul WML ist fur Modellbahner gedacht, die einen Zugbetrieb zeitabhdngig oder nach Fahrplan dem
Vorbild entsprechend abwickeln mdchten. Das Uhrenmodul wird wie ein Fahrregler an beliebiger Stelle an den SX -
Bus angeschlossen und zeigt die Zeit an, die von der Zentrale vorgegeben wird.

Watch Module 1

DIGIRAIL

1. Inbetriebnahme

Das WM1 wird am SX - Bus angeschlossen (SX0 oder SX1 bei der multi control 2004 ). Die angezeigte Zeit wird von
der multi control 2004 (ber den SX - Bus zum WML Ubertragen. Es sind daher keine Einstellungen am oder im
Gerat vorgesehen.

2. Zeiteinstellungen an der multi control 2004

Driicken Sie <F4> und gehen Sie auf Parameter. Mit <-> kommen Sie zu den Parametereinstellungen. Stellen Sie
den Cursorbalken auf Uhr und driicken Sie <->. Hier kbdnnen Sie die vier moglichen Parameter einstellen: Uhrzeit,
Startzeit, Faktor und Anzeige ein / aus.

Uhrzeit: Hier kann eine beliebige Uhrzeit eingegeben werden. Diese Zeit Uberschreibt die
angezeigte Zeit.

Startzeit: Mit dieser Zeit startet die multi control 2004 nach dem Einschalten.
Faktor: Ermdglicht einen mafistabs- und zeitbezogenen Modellbahnbetrieb. (Faktor ... = 60)

Anzeige einfaus: Wirkt sich nur auf die Anzeige der multi control 2004 aus. Die Anzeige am WM1 wird
dadurch nicht beeinflusst.

3. Technische Daten

Grofe: 100x50x15mm (L x B x H) Ziffernhdhe: ca. 8mm

Gewicht: ca. 200g mit Kabel Anzeige: Stunden (24) und Minuten
4. Bestellnummer fur Auftrage

Auf die Baugruppe besteht geméaR unseren AGB's eine Gewahrleistung von 24 Monaten. Bei Bestellungen bitte
nachfolgende Bestellnummer verwenden.

Bestellnummer fur WM1: 12814

Neufeldstr. 5 D 85232 Bergkirchen
A—— Tel. 08131/45438-30 Fax. 08131/45438-58

Y 7V /[ 7/ GrmbH Mechanische und eloktonische Fertgung  E-Mail:  info@digirail de

SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen der Firma TRIX Nurnberg.
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GrnnbH Mechanische und elektronische Fertigung
Hard- und Softwareentwick/ung

Kehrschleifenmodul KSM2

fur alle digitalen Modellbahnsysteme

Das Kehrschleifenmodul KSM2 ist eine Baugruppe, die den Kurzschluss unterbindet, der als Folge von
Kehrschleifen oder Gleisdreiecken entsteht. Bei unserem Modul wird die automatische Polwendung in dem besagten
Streckenabschnitt durch das Befahren eines "Sensorgleises" bewerkstelligt. Der groRe Vorteil dieser Losung ist,
dass eventuelle Fehlmeldungen von Belegtmeldern, als Folge sogenannter “Mikrokurzschlisse”, gegenstandlos
sind. Das Modul arbeitet absolut kurzschlussfrei und eignet sich damit besonders in Verbindung mit
Softwareanwendungen. Es kann somit fiir alle gangigen Digitalsysteme und Steuerungen eingesetzt werden.
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1. Funktionsbeschreibung

Aufgabe des Kehrschleifenmoduls ist es, den Fahrstrom in einem beidseitig isolierten Streckenabschnitt so zu
steuern, dass die Polaritat beim Verlassen der Kehrschleife mit der vor dem Zug liegenden Polaritat wieder
Ubereinstimmt. Zu diesem Zweck wird (siehe riickseitige Abbildung) unmittelbar nach der Weiche beidseitig ein ca.
4 - 5¢cm. langes Gleisstlick vollkommen isoliert - mit vier Kunststoffschienenverbinder - eingebaut. Die Funktion ist
ahnlich einem Sensorgleis. Nach dem Sensorgleis folgt die eigentliche, potentialfreie Kehrschleife.

Befahrt nun der Zug das Sensorgleis 2), so wird durch die integrierte Elektronik das Potential des Sensorgleises 2)
mit dem Potential der Kehrschleife 3) verglichen. Bei unterschiedlichen Potentialen wird die Kehrschleife dem
aktuellen Potential des Sensorgleises und damit dem Potential der Strecke angepasst.

Das Gleiche wiederholt sich beim Ausfahren vom Sensorgleis 4) auf die Strecke 1).

Die Lange der beiden Sensorgleise spielt dabei keine Rolle, da beide von der internen Elektronik mit Fahrstrom der
notwendigen Polaritat versorgt werden.

Die rote LED auf der Baugruppe zeigt an, ob die Polaritat der Gleisspannung in der Kehrschleife zum Speisegleis
(Anschlisse A B) gleichsinnig oder invertiert ist. Das Blinken dieser LED signalisiert, dass keine Gleisspannung
angeschlossen ist.



2. Anschluss und Inbetriebnahme

Das Modul benétigt zum Betrieb der Elektronik an den Anschliissen AC/AC eine Wechselspannung von ca. 12 - 17V
oder eine geglattete Gleichspannung von ca. 15 - 24V. Verwenden Sie fiir die mit "A" gekennzeichneten Anschliisse
blaues Kabel und fiir die mit "B" gekennzeichneten rotes Kabel gemaR Abbildung auf der Rickseite.

Hinweis: Das Kehrschleifenmodul selbst gibt keine Fahrspannung ab, sondern erhalt diese aus der Strecke 1)
(siehe Bild 1).

3. Montage der Baugruppe

Im Beipack des Kehrschleifenmoduls befinden sich Schrauben und Kunststoffbolzen. Letztere kénnen mit Weifllleim
in die tragende Holzplatte einer Modellbahnanlage geklebt werden. Nach dem Austrocknen des Leims kann die
Baugruppe daran befestigt werden. Der Abstand der Befestigungsbohrungen betragt 60.96 x 69.85mm.

4. Technische Daten

Gewicht: ca. 70g Stromaufnahme: ca. 15mA (Relais inaktiv)
Abmessung: 80x71x30mm (LxBxH) ca. 60mA (Relais aktiv)
Schaltstrom: maximal 6A

Hinweis: Das Modul ist nur fiir Kehrschleifen und Gleisdreiecke verwendbar. Es eignet sich nicht fiir die Polaritats-
umschaltung bei einer Drehscheibe.

5. Gewadhrleistung
Das Gerat ist nicht flir Kinder unter 3 Jahren geeignet. Bei unsachgemaRem Gebrauch besteht durch technisch
bedingte scharfe Kanten Verletzungsgefahr. Abbildungen und Irrtiimer vorbehalten.

Auf das Gerat besteht bei bestimmungsgemafier Verwendung unter Beachtung dieser Beschreibung entsprechend
unseren AGB's eine Gewahrleistung von 24 Monaten.

Bitte beachten Sie folgende Hinweise:

* Das Gerat ist nicht fiir den Anschluss an das 230V~ Haushaltsnetz vorgesehen.

* Beachten Sie die Vertauschung der Anschlisse A1, B1 und A2, B2.

* Lange des Sensgleises ist Geschwindigkeitsabhangig! Bei Spur N ca. 6 - 10cm, bei Spur HO ca. 10 - 20cm.
6. Entsorgungshinweis

nach der Richtlinie 2002/96/EG des Europaischen Parlaments und des Rates vom 27.01.2003 Uber
Elektro- und Elektronik - Altgerate.

Produkte, die mit dem Symbol der durchgekreuzten Milltonne
gekennzeichnet sind, diirfen nicht mit unsortiertem Siedlungsabfall entsorgt
werden. Die Kommunen haben hierzu Sammelstellen eingerichtet. Bitte
informieren Sie sich bei Ihrer Stadt- oder Gemeindeverwaltung Gber die zur
Verflgung stehenden Mdglichkeiten der getrennten Sammlung von
Altgeraten.

Sie leisten dadurch Ihren Beitrag zur Wiederverwendung oder anderen
Formen der Verwendung von Altgeraten zum Schutz unserer Umwelt und
der menschlichen Gesundheit.

Vielen Dank.
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Kehrschleifenmodul A'und A1 missen auf der
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Fiir alle Anwendungen gilt:

1. Die Lange der Kehrschleife muB immer
langer sein, als der langste Zug auf der
Anlage.

2. Es diirfen niemals beide Sensorgleise
gleichzeitig befahren werden.

3. Die Lénge der Schaltgleise ist abhdngig
von der im Streckenabschnitt gefahrenen
Geschwindigkeit. Sie sollte daher etwa

5 - 10cm betragen.

Hier noch einige Beispiele fur die Anwendung des KSM2.
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Raum fiir eigene Notizen:

Neufeldstr. 5 D 85232 Bergkirchen
A A, Tel. 08131/45438-30 Fax. 08131/45438-58

Y [V [ 7 [ &Ll ische und ische Fertiung  E-Mail:  info@digirail.de
and Softws, g SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen der Firma TRIX Nirnberg.
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Universal Fahrzeugbeleuchtung
mit LED‘s oder Glihlampen

GrnnbH Mechanische und elektronische Fertigung
Hard- und Softwareentwicklung

Die universal Fahrzeugbeleuchtung ist eine einfache Baugruppe, die fir Modellbahnen ab Spur N eingesetzt
werden kann. Je nach Ausfuhrung sind entweder gelbe LED's oder Gliihbirnchen bestiickt. Bei dem LED - Modul
sind die erforderlichen Vorwiderstande auf der Leiterplatte enthalten. Fur die verschiedenen Anwendungen sind die
Varianten mit unterschiedlichen Spannungen erhéltlich. Beide Baugruppen konnen, die richtig ausgewéhlte
Spannung vorausgesetzt, sowohl fiir analoge, wie auch digitale Modellbahnen verwendet werden.

1. Anschluss

An beiden Enden der Leiterplatte sind gréRere Létflachen zum Anldten von Kabeln vorhanden. Die neben den
Anschlussen befindlichen Kennzeichnungen + und - sind nur bei der Ausfihrung LED von Bedeutung. Also: Die
positive Versorgungsspannung auf +, die negative auf -. Werden diese beiden Anschliisse vertauscht, dann
leuchten die LED's nicht.

Werden die LED - Fahrzeugbeleuchtungen mit Gleich- oder Wechselspannung am Gleis betrieben, dann muf3 dem
Modul zuséatzlich ein kleiner Briickengleichrichter vorgeschaltet werden. Die Schaltung ist auf der Riickseite
dargestellt.

2. Einbau der Module in Wagons

Die Lange der Baugruppen kann mit einem kraftigen Seitenschneider an den Stellen mit den
Leiterbahnverbreiterungen gekiirzt werden. Ebenso kdnnen an den nicht bestlickten Stellen entsprechende
Bauteile nachgeristet werden. Vor dem Einbau sollten auch noch die Anschlusslitzen an dem Modul angeldtet
werden.

Der Einbau im Wagen erfolgt bei der LED Ausfihrung mittels doppelseitigem Klebepad oder zwei
Komponentenkleber im Dach der Wagons. Bei der Ausflihrung mit Gliihbirnchen empfiehlt sich das Aufkleben einer
Alufolie auf der Seite der Leiterplatte, die keine Leiterbahnen aufweist. Zum Einen wird das Lampenlicht zuséatzlich
durch den Glaskérper reflektiert und zum Anderen wird Warmestrahlung der Lampen vom Wagondach abgehalten.
So vorbereitet kann diese Fahrzeugbeleuchtung nun mit doppelseitigem Klebeband im Dach des Wagons befestigt
werden.



3. Technische Daten

Universal Fahrzeugbeleuchtung LED Universal Fahrzeugbeleuchtung GL
Abmessung (LxBxH) 320x6x9 320x6x9
Gewicht ca. 6g ca. 6g
Leuchtkdrper 7 X LED 6 x Glihlampe
Stromaufnahme ca. 140mA ca. 180mA
4. Hinweise fur Bestellungen

Auf die Baugruppe besteht gemaR unseren AGB's eine Gewahrleistung von 24 Monaten. Bei Bestellungen
verwenden Sie bitte die aufgefiihrten Bestellnummern:

Beschreibung Bestellnummer Verwendung

Universal Fahrzeugbeleuchtung LED 10V 13243 bei einer Gleisspannung von 8 - 10V oder bei
DIGIRAIL - oder SELECTRIX Steuerungen

Universal Fahrzeugbeleuchtung LED 16V 13298 bei einer Gleisspannung von 12 - 16V

Universal Fahrzeugbeleuchtung GL 10V 13251 bei einer Gleisspannung von 8 - 10V oder bei
DIGIRAIL - oder SELECTRIX Steuerungen

Universal Fahrzeugbeleuchtung GL 16V 13244 bei einer Gleisspannung von 12 - 16V

TLHY4605 (LED ge) 12478 zur zusatzlichen Verwendung

Gluhlampe 16V 30mA 12165 zur zusatzlichen Verwendung

Glihlampe 10V 30mA 12164 zur zusatzlichen Verwendung

Andere Spannungen auf Anfrage.
rot rot
blau blau
13 e
Gl i
] I Funktionsdecoder Ax INAOO7
+ OAa FD1 +
- ] A2 -
) Universal Fahrzeugbeleuchtung
Universal Fahrzeugbellleuchtung, mit Briickengleichrichter an einer
angesteuert vom FD1 (nur fur SELECTRIX). Gleich- oder Wechselstromversorgung.

Neufeldstr. 5 D 85232 Bergkirchen
Tel. 08131/45438-30 Fax. 08131/45438-58
lgung E-Mail: info@digirail.de
SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen der Firma TRIX Nirnberg.

GmbH Mechanische und ische F
Hard- und Softwareentwickiung
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Dreh-/ Schiebeblhnensteuerung
far das SELECTR|X® - System

GrmnbH Mechanische und elektronische Fertigung
Hard- und Softwareentwickiung

Die Dreh- / Schiebebiihnensteuerung ist eine Baugruppe, die ausschlie3lich das Ansteuern der Minitrix® Dreh- /
Schiebebihne Uber den SX - Bus ermdglicht. Durch die Verwendung von 8 Tastern kénnen die sieben
Abstellgleisegleise direkt angewahlt und mit einem weiteren Taster das Drehen der Lok bewerkstelligt werden. Durch
den beiliegenden Kabelsatz ist eine schnelle und problemlose Montage gegeben. Der SX-Bus ist anschlie3bar tiber
Flachbandkabel nach MUT-Norm oder den 5poligen Diodenstecker. Die Baugruppe ist auf einer Leiterplatte von
170x100mm aufgebaut und wird mit beiliegendem Befestigungsmaterial auf einer Tragerplatte montiert.
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1. Funktionsbeschreibung und Verwendung

Das DSS1 - Modul erhélt die Steuerbefehle zum Verfahren oder Drehen der Bilhne z.B. von der multi control 2004
oder einem Tastermodul Uber den SX - Bus. Z.B. wird durch Driicken der Zieltaste 3 die Biihne von der aktuellen
Stellung aus zum Abstellgleis 3 verfahren. Wird noch vor dem Erreichen der Drehposition, das entspricht dem
Abstellgleis 4, die Taste 8 gedriickt, wird die Biihne auch noch zusétzlich gedreht. Soll nur die Drehung alleine
ausgefuhrt werden, dann genuigt das Betétigen der Taste 8. In diesem Fall wird die Bihne von der aktuellen Position
in die Mitte gefahren, gedreht und anschlieend in die Ausgangsposition automatisch zuriickgefahren.

Bei Verwendung der multi control 2004 mufR3 im Schaltbetrieb die Adresse des DSS1 - Moduls eingestellt werden,
damit mit den Tasten 1 - 7 das gewunschte Abstellgleis angefahren werden kann . Mit der Taste 8 wird die
Drehbewegung ausgeldst.

Bei Verwendung eines Tastermoduls werden die an den Eingéngen 1 - 7 angeschlossenen Taster zum Anfahren
des Abstellgleises verwendet und mit dem Taster am Eingang 8 die Drehbewegung ausgelost.

2. Montage der Baugruppe

Im Beipack der Dreh- / Schiebebiihnensteuerung befinden sich Schrauben und Kunststoffbolzen. Letztere kdnnen
mit WeiRleim in die tragende Holzplatte einer Modellbahnanlage geklebt werden. Nach dem Austrocknen des Leims
kann die Baugruppe daran befestigt werden. Der Abstand der Befestigungsbohrungen ist in Bild 1 dargestellt.



3. Anschluss

Die Drehschiebebiihne ist Giber zwei Steckverbinder mit der elektronischen Steuerung verbunden. Beachten Sie,
dass die beiden Steckverbinder unterschiedliche Polzahlen und Kodiernasen am Gehause haben, die ein falsches
Verbinden verhindern sollen. Also keine Gewaltanwendung beim Einstecken des Kabelsatzes.

Der 14 polige Stecker des Kabelsatzes ist gemaR Bild 1 auf Steckerplatz X7 der Baugruppe zu stecken. Auch in
diesem Fall soll eine Kodiernase am Stecker eine falsche Verbindung verhindern.

Nunmehr sind noch die mit Aderendhillsen versehenen sechs Kabel laut Zeichnung und eine Betriebsspannung von

ca. 14V~ 200mA anzuschlieBen. Die Hohe dieser Speisespannung bewirkt, wie schnell die Biihne dreht bzw. wie
schnell das Verschieben der Biihne vonstatten geht. Die Eckwerte dieser Spannung liegen zwischen 10~ und 16V~.

4, Mégliche Einstellungen mit den DIP-Schaltern S2 und S3
Die folgenden Einstellungen kdnnen nur tber die DIP-Schalter direkt am DSS - Modul eingestellt werden.
Die einzig notwendige Einstellung, die Sie vornehmen miissen, ist die Eingabe der Grundadresse.

Die vorgesehenen individuellen Einstellungen sollten daher nur veréandert werden, wenn Sie sich mit
diesem Punkt 4 vertraut gemacht haben.

Bedeutung Funktion

Grund - Adresse 0 - 103. Auf dieser Adresse wird das DSS1 - Modul angesteuert.

Ruckmelde - Adresse |Grund - Adresse plus 1 oder plus 2. Auf dieser Riickmelde - Adresse kann z.B. Uiber ein
Anzeigemodul die aktuelle Position der Schiebebiihne angezeigt werden.

Rickmelde - Adresse |wird die Riickmelde - Adresse nicht bendtigt, kann sie flir eine anderweitige Verwendung
ignorieren freigegeben werden.

4.1 Festlegen der Parameter Uber DIP-Schalter
Mit den DIP-Schaltern S3/1 bis S3/4 wird der einzustellende Parameter ausgewabhilt:
S3/1 S3/2 Wert Parameter
OFF OFF 0 keine Funktion
ON OFF 1 Programmierung der Grund - Adresse
OFF ON 2 Ruckmelde - Adresse freigeben
ON ON 3 keine Funktion

Zur Einstellung der Grund - Adresse muf3 S3/1 auf ON und S3/2 auf OFF stehen. Mit den Schaltern S2/1 bis S2/8
stellen Sie den bindren Wert der Adresse ein. Eine Umrechnungstabelle fir den Adresse finden Sie im
Gesamtkatalog unter Anhang A. Eine Erklarung dieser Umrechnung ist im Anhang B enthalten.

Einstellung der Grund - Adresse

S2/1 S2/2 S2/3 S2/4 S2/5 S2/6 S2/7 S2/8 Wert

OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF |o

ON OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF 1
OFF ON OFF OFF OFF OFF OFF OFF 2
ON ON OFF OFF OFF OFF OFF OFF |3
ON ON ON ON OFF ON ON OFF 103

Wenn Sie die notwendigen Einstellungen vorgenommen haben, driicken Sie den Taster S1 fir ca. 3 Sekunden. Ein kurzes
Aufblitzen der daneben befindlichen LED zeigt an, dass die Programmierung durchgefuhrt wurde.

Wenn Sie die Riickmelde - Adresse nicht verwenden wollen, muf3 S3/1 auf OFF und S3/2 auf ON stehen. Die Stellung der Schalter
von S2 sind in der folgenden Tabelle dargestellt.



Soll die Rickmelde - Adresse gegenuber der Grund - Adresse um einen oder zwei Werte versetzt werden, muf3 zusétzlich der
Schalter S2/1 eingestellt werden

Einstellung der Rickmelde - Adresse

S2/1 S2/2 S2/3 S2/4 S2/5 S2/6 S2/7 S2/8 Bemerkung

OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF Ruckmelde - Adresse verwenden

ON OFF OFF OFF OFF OFF OFF Riickmelde - Adresse nicht verwenden
OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF Ruckmelde - Adresse = Grund - Adresse
+1
ON OFF OFF OFF OFF OFF OFF Rickmelde - Adresse = Grund - Adresse
+2

Hinweis: Bei Einstellung der Parameter missen immer beide Werte (Verwendung der Riickmelde - Adresse und Adressen -
Abstand) gleichzeitig eingestellt sein, da sie mit dem Driicken der Taste S1 programmiert werden.

Beispiel: Es wird unterstellt, dass die Grundadresse 22 bereits programmiert wurde. Die Einstellung S2/1 = ON und S2/2 = OFF
bedeutet, dass die Riickmelde - Adresse auf Adresse 24 arbeitet.

Nach der durchgefuhrten Programmierung sollten beide Schalter S3/1 und S3/2 auf OFF gestellt werden, damit ein
versehentliches Drucken der Taste S1 kein Uberschreiben der Werte verursacht.
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5. Bestellnummer fur Auftrage
Auf folgende Baugruppen besteht gemaR unseren AGB's eine Gewahrleistung von 24 Monaten. Bei Bestellungen
verwenden Sie bitte folgende Bestellnummer: 12813

6. Zubehor / Ersatzteile

Ein fur den funktionellen Betrieb haufig bendtigtes Ersatzteil
fur diese Baugruppe sind die Schleifkontakte KF1 unter der
Brucke. Sie sind auf Grund ihrer starken Belastung und des
nur geringen Schutzes eine oft auftretende Fehlerquelle. Die
bei uns extra dafir gefertigten Schleifkontakte sind aus
verstarktem Material mit nur geringfigig héherem
Anpressdruck. Bei Bestellungen verwenden Sie bitte folgende
Bestellnummer: 20234

7. Bedienungsanleitung des Herstellers
Bitte beachten Sie unbedingt auch die Hinweise der Firma Trix in der original Bedienungsanleitung.

Raum fir eigene Notizen:

Neufeldstr. 5 D 85232 Bergkirchen

y /¥ Tel. 08131/45438-30 Fax. 08131/45438-58
m GmibH Mectanische und ische Fertgung  E-Mail:  info@digirail.de

SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen der Firma TRIX Nirnberg.

V 07/14



V 7 (1 [

GrnbH Mechanische und elektronische Fertigung
Hard- und Softwareentwicklung

Signalanzeigemodul SAM 1
fir das SELECTRIX® - system

Das Signalanzeigemodul SAM1 dient zur Ansteuerung von Lichtsignalen auf der Modellbahnanlage. Die
verschiedenen Signalbilder der einzelnen Signaltypen werden selbstandig erzeugt, wobei zur Ansteuerung eines
Signals maximal zwei Bit verwendet werden, so dass pro SX-Adresse bis zu acht Signale ansteuerbar sind.
Zusatzlich, zu den zahlreichen vordefinierten Signaltypen, sind auch zwei benutzerdefinierte Signaltypen vorhanden.
Die Dunkeltastung von Vorsignalen am Mast eines Hauptsignals ist genauso vorgesehen wie die Ansteuerung von
Relais zur Zugbeeinflussung.

Die vorliegende Beschreibung bezieht sich auf das Signalanzeigemodul SAM1 mit der Software ab Version V1.2.
Signalanzeigemodule mit einer alteren Software - Version kdnnen bei der Firma MUT - GmbH aufgeristet werden.

1 Funktionsbeschreibung und Verwendung

Das Signalanzeigemodul SAM1 wird verwendet, um Lichtsignale auf einer Modellbahnanlage anzusteuern. Es wird
Uber den SX-Bus angesteuert und belegt dort ein oder zwei Adressen. Jedes am SAM1 angeschlossene Lichtsignal
belegt auf einer dieser beiden Adressen ein oder zwei Bit. Mit diesen Ansteuerbits wird fiir das jeweilige Signal der
Signalzustand (HpO, Hp1, Hp2, HpO + Sh1) angegeben. Der Anwender kann selbst durch Parametereinstellung
entscheiden, welche Bitkombination einen bestimmten Signalzustand erzeugt. Das SAM1 erzeugt aus diesem
Signalzustand dann abhangig vom eingestellten Signaltyp das entsprechende Signalbild durch die Ansteuerung der
richtigen Ausgange.

Das SAM1 hat 16 Ausgénge, die bis zu acht einzelne Lichtsignale ansteuern kénnen. Jedes definierte Signal belegt
der Reihe nach genau so viele dieser 16 Ausgange wie laut ausgewahltem Signaltyp fir die Ansteuerung des Signals
erforderlich sind, womit die vorhandenen Ausgange optimal ausgenutzt werden. Zusatzlich zu den 16 Ausgangen
stehen vier Eingange zur Verfiigung, tber die die ersten vier angeschlossenen Signale dunkelgetastet werden
kénnen (von Ausgangen am gleichen oder einem anderen Signalmodul oder auch von anderen Quellen). Fir jedes
angeschlossene Signal wird der Signaltyp einzeln eingestellt. Es ist also mdglich an einem SAM1 gleichzeitig
verschiedene Signaltypen anzuschlieRen. Unterstiitzt werden diverse vordefinierte zwei-, drei- und vierbegriffige
Signale, sowie zwei benutzerdefinierte Signaltypen, die ein oder zwei Bits zur Ansteuerung und fiir den
Signalanschluss bis zu acht Ausgange verwenden kénnen. Die zu Hauptsignalen gehdrenden Vorsignale kdnnen
Uber die zwei gleichen Bits angesteuert werden wie die jeweiligen Hauptsignale. Sollen einfache Selbstblock-Signale
(nur rot und griin) angesteuert werden, kdnnen diese auf die gleiche Adresse gelegt werden, wie der entsprechende
Besetztmelder, weil sie nur je ein Bit zur Ansteuerung bendtigen. Sie zeigen dann automatisch immer den zum
entsprechenden Besetztzustand passenden Signalzustand (HpO oder Hp1) an. Dazu muss jedoch auch die
Kodierung des Signalzustands entsprechend gewahlt werden (z.B. 10 = HpO, 00 = Hp1, siehe Punkt 3.1).



Fir jeden der 16 Ausgange des Signalmoduls ist eine freie Bestlckposition fir einen Kondensator auf der Platine
vorgesehen, wodurch es mdglich wird, ein Nachleuchten der einzelnen Signallampen zu simulieren.

Die Einstellung der Parameter des SAM1 (Adressen, Signaltypen, die verschiedenen Signalbilder der zwei
benutzerdefinierten Signale) erfolgt Gber den SX-Bus z.B. Uber den Schaltmodus der Zentrale MC2004 oder
komfortabler iber das optional erhaltliche Windows - Programm, mit dem alle Einstellungen (iber einen PC zu
bewerkstelligen sind.

Die Spannungsversorgung der Elektronik des SAM1 erfolgt tiber den SX-Bus. Die angeschlossenen Signale mussen
Uber eine eigene Spannungsversorgung betrieben werden.

2 Anschluss

Fir den Anschluss von maximal acht Lichtsignalen stehen 16 Klemmen zum Anschluss der einzelnen Lampen /
LED's, vier Klemmen fiir die Dunkeltastung der ersten vier Signale, eine Klemme fiir Masse und drei Klemmen fir
den gemeinsamen Pluspol der Signale zur Verfiigung. Fiir den Anschluss an den SX-Bus steht eine DIN-Buchse
sowie eine Steckerleiste nach MUT-Norm zur Verfiigung.

2.1 Anschluss am SX-Bus

Das SAM1 wird Uber die Buchse X3 oder die Steckerleiste X4 an den SX-Bus angeschlossen. Beide Anschllsse
sind intern miteinander verbunden und kdnnen dazu verwendet werden, weitere Module anzuschlie3en oder den SX-
Bus zu verteilen.

2.2 Spannungsversorgung der angeschlossenen Lichtsignale

Der grundsatzliche Anschluss einer Spannungsversorgung ist aus Bild 1 zu ersehen. Die verwendete
Betriebsspannung kann zwischen 5V= und maximal 24V= liegen. Beachten Sie aber auf jeden Fall auch die Angaben
des Signalherstellers beziglich der Spannungsversorgung.

Wird fir die Versorgung der Lichtsignale eine Wechselspannungsquelle verwendet, dann sollte ein kompletter
Briickengleichrichter zwischen Wechselspannungsnetzteil und SAM1 gesetzt werden.

2.3 Anschluss der anzusteuernden Lichtsignale

An den Klemmen X1/1 bis X1/16 werden die einzelnen Ansteuerleitungen fir die Lampen / LED's in den
Lichtsignalen der Reihe nach angeschlossen. Jedes einzelne Lichtsignal belegt abhangig vom ausgewahlten Typ
unterschiedlich viele Anschlussklemmen. Die Anschlussreihenfolge der einzelnen Leitungen jedes Signals ist
abhangig vom ausgewahlten Typ. Das erste definierte Signal belegt die Klemmen ab 1, das zweite Signal belegt die
nachsten freien Klemmen u.s.w. bis alle definierten Signale angeschlossen oder alle Klemmen belegt sind. Bei
Lichtsignalen mit Leuchtdioden (LED) als Leuchtmittel missen die entsprechenden Vorwiderstande verwendet
werden.

2.4 Nachleuchten der Signallampen

Fir jeden der 16 Ausgange des SAM1 ist eine Bestiickposition fiir einen Kondensator auf der Platine vorgesehen,
wodurch es moglich wird, ein Nachleuchten der Signallampen zu simulieren. Verwendet werden sollten hier
Elektrolytkondensatoren oder Tantalkondensatoren mit 1uF bis 10pF Kapazitat und einer Spannungsfestigkeit von
mindestens 6.3V. Je groRer die Kapazitat des Kondensators ist, um so langer leuchtet die entsprechende Lampe
nach. Die richtige Polung der Kondensatoren beim Einloten ist unbedingt zu beachten: der Minuspol des
Kondensators (meistens mit einem Punkt oder Strich gekennzeichnet) muss an das runde Létauge , der Pluspol an
das viereckige gelétet werden.

25 Dunkeltastung fur Vorsignale

Vorsignale, die am Mast eines Hauptsignals befestigt sind werden dunkelgetastet, wenn das Hauptsignal dieses
Mastes HpO zeigt. D.h.: Das Signalbild des Vorsignals (zum in Fahrtrichtung liegenden Hauptsignal) wird nicht
angezeigt.

Die ersten vier angeschlossenen Signale kdnnen dunkelgetastet werden, indem an der jeweiligen Klemme X2/1 bis
X2/4 der Dunkeltast-Ausgang eines anderen Signals angeschlossen wird (siehe Bild 3). Wenn zur Ansteuerung der
Dunkeltastung kein expliziter Dunkeltast-Ausgang verwendet wird (siehe Bild 2), sondern -um Ausgange zu sparen -
der fiir die rote Lampe eines Selbstblocksignals zusténdige Ausgang, dann muss der Dunkeltasteingang noch durch
eine Diode entkoppelt werden, weil sonst die Lampe am benutzten Ausgang unabhangig vom anzuzeigenden
Signalbild dauernd leuchtet. Ein Signal wird dann dunkelgetastet, wenn am entsprechenden Dunkeltast-Eingang
Massepotential anliegt. Wenn der Eingang offen ist, wird das entsprechende Signal nicht dunkelgetastet.

2.6 Zugbheeinflussung Uber Relais

Die einzelnen Signaltypen sehen teilweise einen expliziten Ausgang fir den Anschluss eines Relais zur
Zugbeeinflussung (Halt vor dem roten Signal) vor (siehe Bild 3), das Relais kann aber auch parallel zum Rotlicht
eines Signals angeschlossen werden (siehe Bild 2). Ein Anschluss des Relais wird mit dem entsprechenden Ausgang



des SAM1 verbunden, der zweite Anschluss mit dem gemeinsamen Pluspol. Ein angeschlossenes Relais sollte nicht
mehr als ca. 100mA Strom aufnehmen, um den Ausgang des SAM1 nicht zu Uberfordern. Auflerdem sollte
grundséatzlich jedes Relais mit einer Schutzdiode versehen sein (parallel zum Relais, Anode zum Ausgang des SAM1,
Strichmarkierung auf der Diode zeigt zum gemeinsamen Pluspol).

3 Signaltypen

Das Signalmodul bietet 10 unterschiedliche vordefinierte Signaltypen fir die gangigsten Lichtsignale, sowie die
Maoglichkeit, zwei eigene Signaltypen zu definieren. Die Signaltypen, bei denen eine Dunkeltastung (DT) eines
anderen Signals oder eine Zugbeeinflussung (ZB) in Frage kommt, sind jeweils doppelt ausgelegt. Einmal ohne
zusatzliche Ausgange fir Dunkeltastung bzw. Zugbeeinflussung und einmal mit entsprechenden Ausgangen. Der
Anwender kann also entscheiden, ob das Signal mehr oder weniger Ausgange des SAM1 belegen soll.

Signal-Typ Anzahl |Signal- Ausgabe- | Signalbild
der An- |zustand |Bits
(Signalbild und Anschluss) schlusse 12345678 | [Abbildung, Bild]
0 Kein Signal 0
1 Rohdaten-Ausgabe 2 00 00 Dieser Typ dient nicht der Ansteuerung
10 10 von Signalen, sondern z.B. fir Haus-
01 01 oder Straflenbeleuchtungen
11 11
2 Zweibegriffiges Blocksignal 2 HpO 10 HpO: Rot
Rot/Grin, nur ein Ansteuer-Bit Hp1 01 Hp1: Grin
notwendig, ohne Zugbeeinflussung
/ Dunkeltastung [6]
3 Zweibegriffiges Blocksignal 4 HpO 1011 HpO: Rot, ZB, DT
Rot/Griin, nur ein Ansteuer-Bit Hp1 0100 Hp1: Griin
notwendig, mit Zugbeeinflussung /
Dunkeltastung [7]
4 Dreibegriffiges Einfahrsignal oder |3 HpO 010 HpO: Rot
Hauptsignal, ohne Hp1 100 Hp1: Grin
Zugbeeinflussung / Dunkeltastung Hp0+Sh1 (010 HpO: Rot
Hp2 101 Hp2: Griin, Gelb [8]
5 Dreibegriffiges Einfahrsignal oder |5 HpO 01011 HpO: Rot, ZB, DT
Hauptsignal, mit Zugbeeinflussung / Hp1 10000 Hp1: Griin
Dunkeltastung HpO+Sh1 |01011 HpO: Rot, ZB, DT
Hp2 10100 Hp2: Griin, Gelb [9]
6 Dreibegriffiges Lichtsperrsignal 3 HpO 100 ShO0: Beide Rot
ohne Zugbeeinflussung Hp1 010 Ke: Weil oben
Hp0+Sh1 (011 Sh1: Weild oben, Weil3 unten
Hp2 011 Sh1: Weild oben, Weild unten [10]
7 Dreibegriffiges Lichtsperrsignal 4 HpO 1001 ShO0: Beide Rot, ZB
mit Zugbeeinflussung Hp1 0100 Ke: Weil oben
Hp0+Sh1 (0110 Sh1: Weil} oben, Weil} unten
Hp2 0110 Sh1: Weil} oben, Weill unten [11]
8 Dreibegriffiges Vorsignal 4 HpO 1010 Vr0: Gelb oben, Gelb unten
Hp1 0101 Vr1: Griin oben, Griin unten
Hp0+Sh1 (1010 Vr0: Gelb oben, Gelb unten
Hp2 0110 Vr2: Griin oben, Gelb unten  [12]
9 Vierbegriffiges Hauptsignal ohne |5 HpO 01100 HpO0O: Rot links, Rot rechts
Zugbeeinflussung / Dunkeltastung Hp1 10000 Hp1: Griin
Hp0+Sh1 {01010 Hp0+Sh1: Rot links, beide Weil}
Hp2 10001 Hp2: Griin, Gelb [13]
10 Vierbegriffiges Hauptsignal mit |7 HpO 0110011 HpOO: Rot links, Rot rechts, ZB, DT
Zugbeeinflussung / Dunkeltastung Hp1 1000000 Hp1: Grin
HpO0+Sh1 [0101001 HpO0+Sh1: Rot links, beide Weil}, DT
Hp2 1000100 Hp2: Griin, Gelb [14]
11 Kein Signal 0
12 Kein Signal 0
13 Kein Signal 0
14 Benutzerdefinierbarer Signaltyp |1-8
15 Benutzerdefinierbarer Signaltyp |1-8




3.1 Signalzustands - Kodierung

Da auf dem SX-Bus nicht das Signalbild (die einzelnen Lampen) Ubertragen wird, sondern der Signalzustand (HpO,
Hp1, Hp0+Sh1 und Hp2) werden pro Signal auf dem SX-Bus nur zwei Bit fir die Ansteuerung benétigt. Leider gibt
es fir die Kodierung dieser zwei Bit (d.h. welches Bitmuster fiir Hp0 steht, welches fiir Hp1 u.s.w.) keinen Standard.
Verschiedene auf dem Markt befindliche Modellbahn-Steuerprogramme verwenden unterschiedliche Kodierungen
fur die Signalzustande. Deshalb besteht beim Signalanzeigemodul SAM1 die Méglichkeit, diese Kodierung frei zu
wahlen. D.h. der Anwender kann festlegen welcher Signalzustand welchem Bitmuster entsprechen soll und so das
SAM1 an die verwendete Steuersoftware anpassen. Fir jedes angeschlossene Signal liest das SAM1 die
entsprechenden zwei Steuerbits, entscheidet anhand des gelesenen Bitmusters und der eingestellten
Signalzustands-Kodierung, welcher Signalzustand anzuzeigen ist und steuert dann je nach eingestelltem Signaltyp
die entsprechenden Ausgange an.

Hinweis:

Zweibegriffige Signale kénnen nur dann mit einem einzelnen Bit angesteuert werden, wenn die Signalzustands-
Kodierung so gewahlt wird, dass sich die Bitmuster fir HpO und Hp1 im niederwertigeren Bit unterscheiden (z.B. 00
= HpO und 10 = Hp1, nicht aber z.B. 00 = HpO und 01 = Hp1).

Um zweibegriffige Signale direkt von Besetztmeldern aus ansteuern zu kdnnen, muss beim Bitmuster flir HpO das
niederwertige Bit 1 sein, weil der Besetztmelder bei besetztem Gleis 1 meldet. Das niederwertige Bit des Bitmusters
fur Hp1 muss dementsprechend 0 sein. Z.B.: 10 = HpO, 00 = Hp1.

Hinweis:

Es gibt Modellbahn-Steuerprogramme, die die beiden Ansteuerbits eines Signals nicht gleichzeitig, sondern nur
nacheinander dndern kénnen. Dadurch kann es vorkommen, dass am Signal wahrend des Umschaltens ein
unerwunschtes Zwischenbild angezeigt wird. Dieses Problem kann behoben werden, indem mit Parameter 22 eine
Umschaltverzégerung eingestellt wird. Dann wird bei der ersten Anderung eines Steuerbits das Umschalten
begonnen, aber das neue Signalbild noch nicht angezeigt. Statt dessen wird das Signal entweder kurz abgeblendet
(bei Umschaltverzogerung = 1) oder es wird noch eine kurze Zeit das alte Signalbild angezeigt (bei
Umschaltverzégerung = 2). Dadurch hat das Modellbahn-Steuerprogramm gentigend Zeit, um auch das zweite
Ansteuerbit zu &ndern, ohne dass ein unerwiinschtes Zwischenbild angezeigt wird.

Diese Erweiterung ist insbesondere fiir die Modellbahner von Bedeutung, die den TrainController einsetzen. Dieser
kann die bis zur aktuellen Version 7 Uiber zwei Bits gesteuerte Signalbilder nicht ohne den vorgenannten Effekt
ausgeben. Tests mit den Programmen ltrain und WinDigiPet arbeiten in diesem Punkt einwandfrei. Unsere Kunden
kénnen davon betroffene Signalmodule an uns zum kostenlosen Updaten einsenden.

4 LED - Anzeige
Die rote LED neben dem Taster leuchtet nur, wahrend sich das SAM1 im Programmiermodus befindet. Diese
Funktion ist unter Punkt 5 beschrieben.

5 Mdogliche Einstellungen am Signalanzeigemodul SAM1

Diese Einstellungen kénnen nur durch eine Fernprogrammierung tiber den SX-Bus erfolgen. Dazu kann zum Beispiel
der Schaltmodus der Zentrale MC2004 oder eine Computer-Schnittstelle (z.B. die in der MC2004) und unser optional
erhaltliches Windows - Programm verwendet werden.

Bedeutung Funktion

Adresse 1 0-111. Die erste Adresse, auf denen angeschlossene Signale angesteuert werden kdnnen.

Adresse 2 0 - 111. Die zweite Adresse, auf der angeschlossene Signale angesteuert werden kénnen.
Es stehen also insgesamt 16 Ansteuerbits fiir die angeschlossenen Signale zur Verfligung.

Fir maximal acht Signale sind jeweils folgende Einstellungen maoglich:

Signaltyp 0 - 15. Gibt den Signaltyp an, der angeschlossen werden soll. Dadurch wird die Anzahl der
verwendeten Anschlisse sowie die jeweils auszugebenden Signalbilder festgelegt.

Adressenauswahl 0 oder 1. 0 wahlt die Adresse 1 als Steueradresse fiir dieses Signal aus, 1 die Adresse 2.

Bit-Nummer 0 - 7. Gibt an, welche Bits der ausgewahlten Adresse das Signal ansteuern sollen. Dabei
bedeutet 0 das erste Bit, 7 das achte. Je nach dem, ob der ausgewahlte Signaltyp ein oder
zwei Bits zur Ansteuerung verwendet, wird nur dieses Bit verwendet oder aber zusatzlich
noch das nachste. Bei z.B. Bitnummer O und Signaltyp 5 wiirde das Bit 1 und 2 zur
Ansteuerung verwendet werden.




Fir die zwei benutzerdefinierbaren Signaltypen (14 und 15) sind jeweils folgende Einstellungen maglich:

Anzahl der 0 - 8. Gibt die Anzahl der fiir Anzeigeausgange verwendeten Anschlisse fir dieses Signal
Anzeigeanschliisse |an.

Anzahl der 0 - 3. Gibt die Anzahl der fiir Steuerausgange verwendeten Anschlisse flr dieses Signal
Steueranschliisse |an. Die Steuerausgange folgen direkt rechts nach den Anzeigeausgangen.
Steuerausgange werden - im Gegensatz zu Anzeigeausgangen - wahrend einer
verzogerten Signalumschaltung mit Signalabblendung ( sieche Parameter 22) nicht
abgeblendet. Ausgange die speziell fur die Dunkeltastung oder Zugbeeinflussung
vorgesehen sind, sollten als Funktionsausgange definiert werden.

Die Gesamtanzahl von Anzeige- und Steuerausgangen darf 8 nicht Giberschreiten.

Anzahl der 1 - 2. Gibt die Anzahl der Bits an, die fiir die Ansteuerung des Signals verwendet werden
Ansteuerbits sollen. Bei 0 werden ebenfalls 2 Ansteuerbits verwendet.

Ausgabemuster fiir [Null bis acht mal jeweils 0 oder 1. 0 bedeutet, dass die Lampe an dem entsprechenden
Ansteuerung HpO Ausgang dunkel bleibt (der Ausgang ist hochohmig), 1 bedeutet, dass die Lampe leuchtet
(der Ausgang ist auf Masse durchgeschaltet). Verwendet werden von links nach rechts so
viele Stellen, wie durch die Summe der Anzahlen der Anzeigeanschlisse und der
Steueranschlisse festgelegt wurde, die restlichen Stellen werden ignoriert. Das ausgegebene
Signalbild sollte sinngemafl dem Zustand HpO entsprechen.

Ausgabemuster fiir |Wie oben. Das ausgegebene Signalbild sollte sinngemaf dem Zustand Hp1 entsprechen.
Ansteuerung Hp1

Ausgabemuster fiir [Wie oben. Das ausgegebene Signalbild sollte sinngemaR dem Zustand Hp0+Sh1
Ansteuerung entsprechen. Wenn der definierte Signaltyp auf nur ein Bit reagieren soll, dann muss hier die
Hp0+Sh1 selbe Angabe wie fir Ansteuerung HpO gemacht werden.

Ausgabemuster fiir [Wie oben. Das ausgegebene Signalbild sollte sinngemal dem Zustand Hp2 entsprechen.
Ansteuerung Hp2 Wenn der definierte Signaltyp auf nur ein Bit reagieren soll, dann muss hier die selbe Angabe
wie fur Ansteuerung Hp1 gemacht werden.

Fir das ganze Signalmodul ist die Angabe der Kodierung der Signalzustande mdglich.

Signalzustand fiir 00, 10, 01 oder 11 |00 = HpO, 10 = Hp1, 01 = Hp0+Sh1, 11 = Hp2.
Ansteuerbits 00 Diese vier Werte sollten normalerweise jeweils unterschiedlich sein.
- " D.h.: Wenn z.B. 00 als HpO, 10 als Hp1 und 01 als Hp0+Sh1 angezeigt
ilr?srlzluzeﬂsbtiet‘gﬂ éur 00, 10, 01 oder 11 werden soll, dann sollte 11 als Hp2 angezeigt werden.
Die Einstellung, die hier vorgenommen werden muss, richtet sich im
Signalzustand fur 00, 10, 01 oder 11 |allgemeinen nach der verwendeten Steuerungssoftware.
Ansteuerbits 01

Signalzustand fiir 00, 10, 01 oder 11
Ansteuerbits 11

Fir das ganze Signalmodul ist die Angabe der Umschaltverzégerung moglich.

Umschalt- 0 - 2. Gibt an, wie von einem Signalbild zum anderen umgeschaltet werden soll.
verzdgerung

5.1 Festlegen der Parameter Giber den SX-Bus mit Hilfe des Schaltmodus der Zentrale MC2004
Um das SAM1 programmieren zu kdnnen, muss es in Betrieb sein. Die Gleisspannung muss ausgeschaltet sein und
es darf weder die Zentrale, noch irgend ein anderes Modul im Programmiermodus sein. Der Programmiermodus wird
gestartet, indem man am SAM1 die Taste kurz driickt. Wenn alle oben genannten Bedingungen erfiillt sind, wird die
rote LED leuchten.

Die Programmierung selbst geschieht, indem an der Zentrale MC2004 im Schaltmodus die Adresse 0 eingestellt wird,
um einen einzustellenden Parameter auszuwahlen, auf der Adresse 1 kann dann der Wert des Parameters
angesehen und geandert werden. Zusatzlich zu den einstellbaren Parametern kénnen in diesem Modus auch noch
ein Hersteller- und ein Modul-Code, die jeweils aus zwei Byte bestehen, so wie eine Unter- und eine
Hauptversionsnummer (jeweils ein Byte) ausgelesen (aber nicht gedndert) werden. Wenn das Signalmodul am SX1-
Bus statt an SX0 angeschlossen ist, erfolgt die Parameter-Auswahl auf Adresse 1000 (anstatt auf Adresse 0) und
die Einstellung auf Adresse 1001 (anstatt auf Adresse 1).



Auswahl des zu andernden Parameters auf Kanal 0:

Parameterauswahl

1TRBHU PP IB|Wert | Parameter

10000000 1 Adresse 1/ Werkseinstellung

O 2 Adresse 2

1TpjoOOI0 3 Parameter fir Signal 1

Oopjopfj| 4 Parameter firr Signal 2

10100000 5 Parameter fir Signal 3

OffplopfI| 6 Parameter fir Signal 4

TN 7 Parameter fir Signal 5

(O Ol O (I O O ON 0] 8 Parameter fir Signal 6

100000 9 Parameter fir Signal 7

oOoffpopppPp] 10 Parameter fir Signal 8

1TfpoppPPE| 11 Benutzerdefinierter Signaltyp 14: Anzahl der verwendeten Anschllisse
oOoppppPp] 12 Benutzerdefinierter Signaltyp 14: Ausgabemuster fir HpO
1ToppploplpP| 13 Benutzerdefinierter Signaltyp 14: Ausgabemuster fir Hp1
oOofpppppp] 14 Benutzerdefinierter Signaltyp 14: Ausgabemuster fiir HpO + Sh1
1TpfpplopopoO| 15 Benutzerdefinierter Signaltyp 14: Ausgabemuster fir Hp2
OopOofppO] 16 Benutzerdefinierter Signaltyp 15: Anzahl der verwendeten Anschllisse
1T0popOppPP| 17 Benutzerdefinierter Signaltyp 15: Ausgabemuster fir HpO
oOoffpPlopppfp] 18 Benutzerdefinierter Signaltyp 15: Ausgabemuster flir Hp1
TppopOopppPP| 19 Benutzerdefinierter Signaltyp 15: Ausgabemuster fiir HpO + Sh1
Oopjopjpfp] 20 Benutzerdefinierter Signaltyp 15: Ausgabemuster fir Hp2
1TopoppPPE| 21 Signalzustands - Kodierung

oOfploppfp] 22 Konfiguration (Umschaltverzogerung)

Die nachfolgenden Parameter kénnen angezeigt, aber nicht verandert werden

(OO O Ol Ol 0N 0N O] 0 SX-Programmier-Version

OpppojpPOPM]| 128 Hersteller-Code niederwertiges Byte = 2 Hersteller = MUT - GmbH
100001 | 129 Hersteller-Code héherwertiges Byte = 0

OppoppPPM| 130 Modul-Code niederwertiges Byte = 35 Modul - Code = 35
1TfiopOopOppPN| 131 Modul-Code hoherwertiges Byte = 0

OpoplppPfp] 132 Unterversionsnummer = 32 Software - Version = 1.32
ToppopopPpop| 133 Hauptversionsnummer = 1

Adresse 1 / Werkseinstellung (Parameter Nr. 1):

Adresse 2 (Parameter Nr. 2):

112(3|4]|5|6|7|8| Wert 1(2]|3]1415|6|7|8| Wert
o|oJjoJo|O]|O|O|O 0 0 - 111. Angabe der olojoJol|olo|o|O 0 0 - 111. Angabe

Adresse 1 zur An- der Adresse 2 zur
1]0fofojojojo|o 1 steuerung der Signale. 110]0]0]0]0]0]0 1 Ansteuerung der
o|1]o]o]ofofofo 2 of[1|ofofofofo]o 2 Signale.
0o|1]0|1]0]|0|O|O 10 111]0|1|ofofof0 11
ol1|1(1(o1f1fo| 110 o|1|1|1|01(1(0| 110
1(1(1f1{of1}j1]0] 111 1111 fof1]1]0] 111
1111111111 255 Alle Parameter auf Werks-

einstellung zuriicksetzen




Signal 1 bis Signal 8 (Parameter Nr. 3 bis 10):

Signal- |A]Bit-Nr.
typ A
1(2[3]a]5[6|7[8] wert
ojojojo 0 0 - 15. Auswahl des ange-
Tololo y schlossenen Signaltyps.
ojt1]o]o 2
o111 14
111111 15
0 0 0 oder 1. Auswahl einer der
|| beiden Steueradressen fiir das
1 1 angeschlossene Signal.
0 = Adresse 1, 1= Adresse 2.

0]0]o0 0 Auswahl der Steuerbits flir das
angeschlossene Signal.

T[ojo] 1 0=Bit1und2, 1=Bit2und3,
2=Bit3und 4, 3=Bit4und5,
4=Bit5und 6, 5=Bit6und?7,

o011 6 6=Bit7und8, 7=Bit8

11111 7

Benutzerdefinierter Signaltyp 14 Anschluss-
Anzahl (Parameter Nr. 11),
benutzerdefinierter Signaltyp 15 Anschluss-
Anzahl| (Parameter Nr. 16):
1(2[3[4[5]6]7 8| wert
0jojojo 0 Anzahl der fur
Anzeigeausgange
1[ojo|o 1 verwendeten
ol11olo 2 Ausgangsklemmen
fur das benutzer-
definierte Signal.
1111110 7
0[o0]0[1 8
0|0 0 Anzahl der fur
Steuerausgange
110 1 verwendeten
ol1 2 A_usgangsklemmen
fur das benutzer-
111 3 definierte Signal.
0|0 0 Anzahl der ver-
o y wendeten Ansteuer-
bits. (Bei 0 werden
ol1 2 2 Bits verwendet)

Signalzustands - Kodierung (Parameter Nr. 21):

Ansteuerbits
00 10 01 11
1 ]2 [3 [4 |5 |6 [7 [8 [wen
0 [0 0 HpO Auswahl des Signalzustands, der mit Bitmuster
1 o 1 Hp1 00 angesteuert wird.
0 1 2 HpO + Sh1
1 1 3 Hp2
0 [0 0 HpO Auswahl des Signalzustands, der mit Bitmuster
10 angesteuert wird.
1 |1 3 Hp2
0 [O HpO Auswahl des Signalzustands, der mit Bitmuster
01 angesteuert wird. argestellt wird.
111 Hp2
0 |0 HpO Auswahl des Signalzustands, der mit Bitmuster
11 angesteuert wird.
1 11 3 Hp2
Konfiguration (Parameter Nr. 22):
()]
=
2
()
D
He)
N
()
=
©
<
3
=
=)
1 |2 [3 [4 |5 |6 [7 [8 [wen

0 Sofortige Umschaltung der Anzeige.

Auswahl des Verhaltens bei

1 Verzdgerte Umschaltung der
Anzeige mit zwischenzeitlicher
Abblendung der Anzeigeausgange.

Anderung eines
Ansteuerbits.

2 Verzogerte Umschaltung der
Anzeige mit verlangerter Anzeige
des alten Signalzustandes.




Der Programmiermodus wird beendet durch erneutes Betatigen der Taste auf dem SAM1oder durch Einschalten
der Gleisspannung an der Zentrale. Die rote LED erlischt und das SAM1funktioniert wieder normal.

Beispiel:

Gemal Bild 4 soll ein allein stehendes Vorsignal, ein dazugehdriges drei begriffiges Einfahrsignal, ein am gleichen
Mast sitzendes weiteres Vorsignal und das dazugehérige vierbegriffige Hauptsignal an ein SAM1 angeschlossen
werden.

Die Steuerbits flr das erste Vorsignal und das zugehdrige Einfahrsignal sind die Bits 3 und 4 auf Adresse 27. Die
Steuerbits fir das zweite Vorsignal und das zugehdrige Hauptsignal sind die Bits 7 und 8 auf Adresse 32.

Um alle vier Signale mit einem SAM1 steuern zu kdnnen, werden fir das Einfahr- und das Hauptsignal Signaltypen
ohne Extra-Ausgange fiir die Dunkeltastung und die Zugbeeinflussung verwendet.

Als Signaltypen werden also verwendet: Signaltyp 8 fir die beiden Vorsignale, Signaltyp 4 fir das Einfahrsignal und
Signaltyp 9 fiir das Hauptsignal.

An den Klemmen X1/1 bis X1/4 werden die vier Steuerleitungen des ersten Vorsignals angeschlossen. Die drei
Steuerleitungen des Einfahrsignals kommen an die Klemmen X1/5 bis X1/7. Das zweite Vorsignal belegt die
Klemmen X1/8 bis X1/11 und das Hauptsignal belegt die fiinf Klemmen X1/12 bis X1/16. Die jeweiligen
gemeinsamen Pluspole werden auf zwei der Klemmen X2/+U geklemmt. An die dritte Klemme X2/+U wird der
positive Pol der Signalversorgungsspannung angeklemmt. An die Klemme X2/GND wird der negative Pol der
Signalversorgungsspannung angeklemmt. Auflerdem muss jetzt noch zur Dunkeltastung des zweiten Vorsignals
eine Verbindung von Klemme X1/6 (an dem auch die rote Lampe des Einfahrsignals hangt) tiber eine Diode mit der
Kathode (Strichmarkierung) in Richtung X1/6 nach X2/3 hergestellt werden.

Um die Programmierung des Moduls zu starten, muss die Zentrale auf Stopp stehen. Dann muss auf dem zu
programmierenden SAM1 die Programmiertaste gedriickt werden, bis die rote LED leuchtet.

Die Parameter des SAM1 missen jetzt noch wie folgt eingestellt werden:

Kanal 0 (Parameterauswahl) Kanal 1 (Werteingabe)
Parameter Eingabe Wert Eingabe
11213(4]|5(6(7|8 11213(4]|5(6(7|8
1: Adresse1 (1[0[0|0|0|O|OfO[ 27 1(1{0|1]1]0|0|0
2:Adresse2 [(0[|1]0]0|O|OfOfO| 32 ojojojofof1fofo
3: Signal 1 1]110]0|0[0|0|0| Typ 8, Adresse 1, Bit 3 und 4 ofojo|1{ojof11]0
4: Signal 2 0f(0]110[0]|0(0]|0| Typ 4, Adresse 1, Bit 3 und 4 ofoj1(ofojof1]0
5: Signal 3 1]0(1]0|0[{0]|0|0| Typ 8, Adresse 2, Bit 7 und 8 ofojof1{110f1]1
6: Signal 4 0f1]110[0]|0(0]|O| Typ 9, Adresse 2, Bit 7 und 8 110101 |1({0]1]1
Die restlichen Parameter (Nr. 7 bis Nr. 21) brauchen fiir dieses Beispiel nicht gesetzt zu
az:gg:, weil nur vier Signale angeschlossen und keine benutzerdefinierbaren Typen verwendet

Die Vorgehensweise ist fiir jeden Parameter gleich: zuerst auf Kanal 0 die Parameterauswahl setzen, dann auf
Kanall den Wert fir den ausgewahlten Parameter einstellen. Dann wieder auf Kanal 0 die néachste
Parameterauswahl treffen und auf Kanal 1 den nachsten Wert u.s.w. bis alle benétigten Parameter eingestellt sind.

Um die Programmierung jetzt noch abzuschliefen, muss entweder die Start-Taste an der Zentrale gedriickt werden
oder die Programmiertaste am SAM1. Die rote LED am SAM1 muss dabei wieder verléschen.

Hinweis:
Wenn die Programmierung des SAM1 mit Hilfe des Schaltmodus der Zentrale MC2004 vorgenommen wird, ist es
von Vorteil, wenn die Adressen 0 und 1 auf Schnellwahltasten gelegt wurden.

Hinweis:
Die Programmierung kann z. B. auch mit einem LOK-CONTROL 2000 vorgenommen werden. Zu beachten ist dabei
aber, dass das LOK-CONTROL den Zustand 0 als waagrechten Strich und den Zustand 1 als Schragstrich anzeigt.



In der nachfolgenden Tabelle sind die Werkseinstellungen der Parameter aufgefiihrt:

Werkseinstellung
Parameter Einstellung Bedeutung
112131415|6(7 |8
1 Adresse 1 o|1]0|1{ofofo|o|10
2 |Adresse 2 11110|1]0|0fO(O[11
3 Signal 1 0[1({0[0]0]0]0|0[Sinaltyp2, zweibegriffiges Blocksignal, Bit 1 von Adresse 1
4 Signal 2 0[1({0[0]0]1]0]|0[Sinaltyp2, zweibegriffiges Blocksignal, Bit 2 von Adresse 1
5 Signal 3 0[1({0[0]0]0]1|0|[Sinaltyp2, zweibegriffiges Blocksignal, Bit 3 von Adresse 1
6 Signal 4 0[1({0[0]0]1]1]0][Sinaltyp2, zweibegriffiges Blocksignal, Bit 4 von Adresse 1
7 Signal 5 0[1({0[0]0]0]0|1[Sinaltyp2, zweibegriffiges Blocksignal, Bit 5 von Adresse 1
8 Signal 6 0[1({0[0]0]1]0]1[Sinaltyp2, zweibegriffiges Blocksignal, Bit 6 von Adresse 1
9 Signal 7 0[1({0[0]0]0]|1|1[Sinaltyp2, zweibegriffiges Blocksignal, Bit 7 von Adresse 1
10 |Signal 8 0[1{0[0]0]1]1|1[Sinaltyp2, zweibegriffiges Blocksignal, Bit 8 von Adresse 1
11 |Ausgabebits 0[0|0[0]|0]0]0|0[Keine Ausgabeleitungen verwenden |Parameter fiir
12 |Ausgabe fiir 0{0)0(0]0[0|0 |0 [Keine Ausgabeleitungen ansteuern bgnutzerdeflnlerbaren
HpO Signaltyp 14
13 |Ausgabe fir 0[0(0[0]0]0]0|0[Keine Ausgabeleitungen ansteuern
Hp1
14 |Ausgabe fir 0[0(0[0]0]0]0|0[Keine Ausgabeleitungen ansteuern
HpO0+Sh1
15 |Ausgabe flr 0{0]0(0]0[0]0 |0 [Keine Ausgabeleitungen ansteuern
Hp2
16 |Ausgabebits 0(0|0[0]0]0]0|0[Keine Ausgabeleitungen verwenden |Parameter fiir
17 |Ausgabe fiir 0{0)0(0]0[0|0 |0 [Keine Ausgabeleitungen ansteuern bgnutzerdeflnlerbaren
HpO Signaltyp 15
18 |Ausgabe fir 0[0(0[0]0]0]0|0[Keine Ausgabeleitungen ansteuern
Hp1
19 |Ausgabe flr 0{0]0(0]0[0]|0 |0 [Keine Ausgabeleitungen ansteuern
Hp0+Sh1
20 |Ausgabe flr 0]0(0]0]0|0]0 |0 |Keine Ausgabeleitungen ansteuern
Hp2
21 |Signal - 0|0]1]0|0f1{1]1]00=HpO, 10 = Hp1, 01 = Hp0+Sh1, 11 = Hp2
Zustands-
Kodierung
22 |Konfiguration 1]010({0]0[0]0 |0 |Umschaltverzogerung mit Abblendung der Anzeigeausgange

5.2 Festlegen der Parameter Gber den SX-Bus und die serielle Schnittstelle mit Hilfe des
optional erhéltlichen Windows-Programms

Bendtigt wird hierfiir eine Zentrale MC2004 mit integrierter PC-Schnittstelle oder die serielle Schnittstelle von TRIX.
AuRerdem wird ein PC mit Windows 95 oder héher, sowie das optional erhaltliche Konfigurationsprogramm zum
SAM1bendtigt. Starten Sie den Programmiermodus des SAM1, indem Sie die Taste am SAM1 driicken bis die rote
LED leuchtet (Zentrale muss auf Stopp stehen). Starten Sie das Konfigurationsprogramm zum SAM1. Mit diesem
Programm haben sie die Mdglichkeit, die aktuellen Parameter aus dem SAM1 auszulesen, komfortabel am
Bildschirm zu andern (ohne Iastige Bit-Rechnereien), ins SAM1 zurtickzuschreiben, oder auch von Festplatte zu
lesen oder zu schreiben.

6 Montage der Baugruppe

Im Beipack des SAM1 befinden sich Schrauben und Kunststoffbolzen. Letztere kdnnen mit Weilkleim in die tragende
Holzplatte einer Modellbahnanlage geklebt werden. Nach dem Aushérten des Leims wird die Baugruppe daran
befestigt.



7 Hinweise fur Bestellungen
Auf die Baugruppe besteht gemal unseren AGB's eine Gewahrleistung von 24 Monaten. Bei Bestellungen
verwenden Sie bitte die aufgefiihrten Bestellnummern:

Beschreibung Bestellnummer Verwendung

Signalanzeigemodul SAM1 13472 Fir die Ansteuerung von Lichtsignalen

Zubehor

Stiftfeldverbinder Z10p 11192 Fir den Anschluss des SX-Bus mit Flachbandkabel

Technische Daten:

Anschluss: runde DIN-Buchse und Flachbandkabel

Spannungsversorgung der Elektronik: Uber den SX - Bus

Stromaufnahme vom SX - Bus <25mA

Spannungsversorgung fir Lichtsignale: siehe Herstellerangabe, jedoch max. 24V=

Dauerstrom pro Ausgang max.: 0.3A, nicht kurzschlussfest

Last am Ausgang: Nur Lampen oder LED's, Relais nur mit externen Schutzdioden!!

(Siehe Bild 2, 1N4007)

8 Gewahrleistung

Das Gerat ist nicht fiir Kinder unter 12 Jahren geeignet. Bei unsachgemafRem Gebrauch besteht durch technisch
bedingte scharfe Kanten Verletzungsgefahr. Abbildungen und Irrtiimer vorbehalten.

Auf das Gerat besteht bei bestimmungsgemafier Verwendung unter Beachtung dieser Beschreibung entsprechend
unseren AGB's eine Gewahrleistung von 24 Monaten.

Achtung:

*

Das Gerét ist nicht fiir den Anschluss an das 230V~ Haushaltsnetz vorgesehen. Es darf auch nicht an
Versorgungsspannungen von mehr als 24V= angeschlossen werden.

9 Entsorgungshinweis

nach der Richtlinie 2002/96/EG des Européaischen Parlaments und des Rates vom 27.01.2003 tber
Elektro- und Elektronik - Altgerate.

Produkte, die mit dem Symbol der durchgekreuzten Milltonne
gekennzeichnet sind, dirfen nicht mit unsortiertem Siedlungsabfall entsorgt
werden. Die Kommunen haben hierzu Sammelstellen eingerichtet. Bitte
informieren Sie sich bei lhrer Stadt- oder Gemeindeverwaltung lber die zur
Verfigung stehenden Maoglichkeiten der getrennten Sammlung von
Altgeraten.

Sie leisten dadurch Ihren Beitrag zur Wiederverwendung oder anderen
Formen der Verwendung von Altgeraten zum Schutz unserer Umwelt und
der menschlichen Gesundheit.

Vielen Dank.
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Alle in den Signalbildern gezeichneten Dioden sind vom Typ: 1N4007
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Dietern Stolluner

Modellbahn und Industrieelektronik

10 V Power Transformator
fur die multi control 2004 Z
oder Booster - Module

Der Power Transformator ist ein Universaltransformator, der auf der Sekundarseite zwei getrennte Wicklungen mit
jeweils 10V 3A aufweist. Er ist speziell fir die Anwender der Spur Z konzipiert, die mit der multi control 2004 digital
fahren. Beide Ausgangsspannungen sind mit eigenen Feinsicherungen abgesichert, die je einen 3 A Booster
versorgen. Bei Parallelschaltung der Ausgangsspannungen (Schaltbild beachten!) kann mit diesem Trafo eine multi
control 2004 (Best.Nr.: 13927) fiir die Spur Z beziehungsweise ein 6A Booster versorgt werden. Selbstverstandlich
kann der Trafo auch fiir andere Anwendungen verwendet werden.

ArtNr: 018202
BestNr.: 14258
SeNr: 202 0200

1. Montage des Transformators

Zur Befestigung des Trafos sind vier Bohrungen im Gehause vorgesehen. Der Lochabstand betragt 132 x 72mm.
Auf Grund des hohen Eigengewichtes ist fir eine solide Verschraubung zum Untergrund zu sorgen. Die
Verwendung des Gerates ist nur in trockenen Rdumen zulassig.

An der Ausgangsklemmen kdénnen feindrahtige Kabel mit Querschnitten bis zu 1.5mm? verwendet werden. Das
Anschlagen von Aderendhilsen wird empfohlen.

2, Anschluss von Verbrauchern

Der Transformator hat zwei galvanisch getrennte Ausgangsspannungen mit jeweils 10V 3A, die an vier
Schraubklemmen liegen. Durch eine Parallelschaltung der beiden Wicklungen kann bei gleicher
Ausgangsspannung (10V) eine Leistungsverdoppelung (6A) erreicht werden. Entsprechende Beispiele
sind auf der Folgeseite dokumentiert.

Hinweis: Bei der Parallelschaltung ist unbedingt die richtige Verschaltung der Anschlussklemmen zu
beachten!

3. Trafosicherung
Der Transformator hat flr jeder Ausgangsspannung eine eigene Feinsicherung. Es dirfen nur
Ersatzsicherungen mit folgenden Werten verwendet werden: 3.15A trage.



4, Bestellnummer fiir Auftrage

Auf folgende Baugruppen besteht gemaR unseren AGB's eine Gewabhrleistung von 24 Monaten. Bei Bestellungen
verwenden Sie bitte die Bestellnummer: 14258

s ) olele®
3A Booster:
3.15AT 11433
=
10V~ 3A
D;/& 230V~ Jm-r
3.15AT
10V~ 3A
3A Booster:
11433
=
Bild 1: Die Spannungsversorgung von zwei 3A Boostern aus dem Power Trafo.
3.15AT
I 10V~ 3A
/4 3 15AT PX SX
10V~ 3A
multi control
2004
13927
3.15AT
I 10V~ 3A
=4 3.15AT
10V~ 3A 6A Booster:
12010

Bild 2: Durch Parallelschaltung der beiden Sekundarwicklungen kann eine multi control 2004 oder
ein 6A Booster versorgt werden. Wichtig: Es muissen die Klemmen 0 mit 0 und 15 mit 15
miteinander verbunden werden (s. Aufkleber am Trafo).

ACHTUNG: Bei anliegender Betriebsspannung auf der Sekundarseite und nicht gestecktem Netzstecker
besteht Lebensgefahr durch hohe Spannung am Netzstecker!!

Dieter Stolluer

Modellbahn und Industrieelektronik

Reichergasse 4, 86559 Adelzhausen

Tel.: 08258/928350, www.digirail.de SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen
der Firma TRIX / Marklin.
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Gleiseinschaltverzdgerung

Hard- und Softwareentwicklung

GmbH Mechanische und elektronische Fertigung

Durch die Baugruppe Gleiseinschaltverzégerung wird bezweckt, dass die elektronischen Sicherungsschaltungen der MC2004
oder der beiden Booster erst etwa 2 Sekunden nach dem Einschalten der Gleisspannung wirksam werden. Der Einsatz dieser
externen Zusatzschaltung ist immer dann erforderlich werden, wenn die Grundlast am Gleis durch sehr viele Loks und / oder
z.B. beleuchtete Wagen so grof3 wird, dass die Steuerelektronik in der MC oder dem Booster einen Kurzschluss "fuhlt".

1. Anschluss

Schlie3en Sie die Baugruppe gemarl dem unten dargestellten Schaltbild im stromlosen Zustand am Gleisausgang der MC2004
oder am Booster an. Die Ausgangsklemmen flihren Sie wie bisher zum Gleis.

2. Inbetriebnahme

Nach dem Einschalten der MC2004 muf3 die rote LED
auf dem Baustein leuchten. Etwa zwei Sekunden danach
zieht ein Relais auf dem Baustein an, was durch einen
leisen Klick hoérbar wird. Damit liegt die volle
Gleisspannung an und die rote LED muf} erléschen, da
sonst von einem Fehlerfall auszugehen ist. Bei
ungiinstigem Einbauverhéltnissen kdnnten dann die
weillen Keramikwiderstande unzulassig Uberhitzt
werden.

Im Falle eines Kurzschlusses am Gleis schalten die
MC2004 und der Booster unverzdgert ab. Die
Baugruppe ist wartungsfrei.

3. Bestellnummer flr Auftrage

Auf diese Baugruppe besteht gemaR unseren
AGB's eine Gewahrleistung von 24 Monaten.
Bestellnummer: 16242

Riickseite der MC2004

3A | 6A Booster

Gleiseinschaltverzégerung

zum Gleis

zum Gleis

M u GmbH Haro- llm.l Soﬂlz’wdsenmlaﬂg ’

Neufeldstr. 5 D 85232 Bergkirchen
Tel. 08131/45438-30 Fax. 08131/45438-58

eMail: info@digirail.de

SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen der Firma TRIX Nirnberg.
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A A A
M” GrmbH Mechanische und elektronische Fertigung
Harad- und Softwareentwick/ung

Wagonbeleuchtung und Erweiterungsmodul

Die in der Baugruppe integrierte Elektronik verhindert eine kapazitive Belastung am Gleis und stellt gleichzeitig fur
circa zwei Minuten Energie bereit, damit die Fahrzeugbeleuchtung unterbrechungs- und flackerfrei weiter leuchtet.
Die mit weil3en, stromsparenden SMD - LED's bestiickte Platine kann mit Glihlampenlack eingefarbt werden, um
einen warmen Lichteffekt zu erhalten. Die LED - Platinenstreifen sind so klein, dass die Baugruppe fur den Einbau
aller Spuren (auch fiir Z) geeignet ist. Uber eine Erweiterungsplatine, die nur mit LED's bestiickt ist, kdnnen auch
lange Schnellzugwagen in HO oder lange Bahnsteigbeleuchtungen realisiert werden.

1. Funktionsbeschreibung und Verwendung

Fir jede Anwendung ist immer eine Wagonbeleuchtung erforderlich, so zu sagen der Grundbaustein. Nur firr lange
Fahrzeuge kann der Grundbaustein mit einem Erweiterungsmodul zusammen verschaltet werden.

Soll das Modul als Bahnsteigbeleuchtung verwendet werden, dann kann das Erweiterungsmodul beliebig oft in
Reihe verschaltet werden. Dazu mul} es aus einer stabilen, geregelten Gleichspannungsquelle von 5V= versorgt
werden. Der beiliegende, spezielle Kondensator, ein Goldcap, wird nur im Grundmodul benétigt und ist dem Modul
beigelegt, da er an geeigneter Stelle im Wagon unterzubringen und mit Litzen an der Baugruppe anzuschlief3en ist.

Hinweis: Da der Speicherkondensator nur langsam aufgeladen wird, kann es bis zu vier Minuten dauern, bis der
volle Nachleuchteffekt wirksam wird.

2. Montage der Baugruppe
Die Montage der Baugruppe sollte unter Verwendung von doppelseitigem Klebeband erfolgen. Bei gewdlbten
Wagendéachern sind sog. Klebepads zu (= dickeres, doppelseitiges Klebeband) vorzuziehen.

3. Anschluss

Die beiden Module kdnnen gemaf den folgenden Darstellungen alleine oder in Kombination Verwendung finden.
Halten Sie sich bitte genau an die Schaltungsvorschlage, damit Fehlfunktionen oder eine Schadigung des Moduls
vermieden werden.



3.1 Wagonbeleuchtung
Bei dieser Anwendung kommt nur das Grundmodul 16940 zum Einsatz.

Polaritat unbedingt beachten!

3.2 Wagonbeleuchtung und Erweiterungsmodul
FUr lange Fahrzeuge oder eine intensivere Beleuchtung missen beide Module 16940 und 16969 verwendet werden.

Sz .

. | Polaritat unbedingt beachten!

3.3 Effektbeleuchtung mit dem Erweiterungsmodul
Fur lange Ausleuchtung von z.B. Bahnsteigen kdnnen beliebige Module 16969 zu einem Beleuchtungsband
aneinander gefigt und verdrahtet werden. Beachten Sie unbedingt die Polaritat der Spannungsfuhrung!
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4, Bestellnummern fir Auftrage
Auf die Baugruppen besteht bei sachgeméalier Verwendung laut unseren AGB's eine Gewahrleistung von 24
Monaten. Bei Bestellungen verwenden Sie bitte die aufgefiihrten Bestellnummern:

16940 Wagonbeleuchtung
16969 Wagonbeleuchtung Erweiterungsmodul

Neufeldstr. 5 D 85232 Bergkirchen
Tel. 08131/45438-30 Fax. 08131/45438-58
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Dietern Stolluner

Modellbahn und Industrieelektronik

Weichen - Polarisations - Modul WPM1

Das WPM1 ist eine Ergénzung zu unseren Weichenmodulen D/D, M/D und S/D. Es wurde speziell fur Weichen des
Tillig - Elite - und Peco- Gleissystems entwickelt, ist aber auch fiir andere Gleissysteme verwendbar, welche
ahnlichen, mechanischen Aufbau besitzen. Es wird von unseren Weichenmodulen Uber den Steckverbinder X6
angesteuert und bietet fiir acht Weichen die Spannungsversorgung fiir Herzstlick- und Weichenzungen.

1. Funktionsbeschreibung und Verwendung

Durch eine erweiterte Software werden die Riickmeldezeitpunkte der Klemmleiste X6 der Weichenmodule an die
Parameter fur die Impulsdauer der Weichenansteuerung gekoppelt. Die Riickmeldeabschaltung des jeweiligen
Kanals erfolgt sofort bei Umstellung der Weiche und Rickmeldezuschaltung erst nach der einstellbaren Zeit der
Impulsdauer von 0.08 bis 10.08 Sekunden. Mit der Fahrstromab- und zuschaltung verhalt es sich damit genauso,
da das Modul iber die Riickmeldekontakte gesteuert wird. Damit kann die Zeit individuell auf den jeweiligen Antrieb
angepasst werden. Die Einstellung der Impulsdauer fir die Weichenansteuerung entnehmen Sie bitte den
Anleitungen zu den Weichenmodulen. Mechanische Rickmeldekontakte der Antriebe sind fur die Funktion des
WPM1 nicht erforderlich. Die Stromversorgung erfolgt ebenfalls aus den Weichenmodulen (Klemme X1/1 und X 1/3)
und ist fir eine Versorgungsspannung von 5 Volt bis maximal 20 Volt Wechselspannung oder 26 Volt
Gleichspannung ausgelegt. Der Anschluss des Moduls erfolgt tiber ein mitgeliefertes 20poliges Flachbandkabel aus
der Klemmleiste X6 des Weichenmoduls. Um die Stromversorgung des Weichenmoduls zu nutzen, muss auf den
Weichenmodulen D/D und M/D die Létbriicke Br +U (neben der Steckerleiste X6) geschlossen werden und beim
Weichenmodul S/D die Lotbriicke BR3. Siehe auch in der Anleitung zu den Weichenmodulen Punkt 2.4. Durch ein
Softwareupdate ist auch der Anschluss an altere Weichenmodule mdglich, wenn diese zuvor im Werk upgedated
worden sind. Dazu mussen diese an uns eingeschickt werden. Die Weichenstellungsanzeige ist weiterhin mdéglich,
erfolgt nun aber an der Klemmleiste X2 des WPM1. Der zur Verfligung stehende Strom reduziert sich dann aber auf
maximal 70mA pro Kanal. Die Kanalnummern des WPM1 ist mit denen des Weichenmoduls identisch.

2, Anschluss
An den drei Klemmen fiir jeden Kanal stehen folgende Anschlussméglichkeiten zur Verfligung. Das "x" steht fiir die
jeweilige Kanalnummer:

Klemme ZRx: Fahrstromanschluss Weichenzunge fiir runde Fahrtrichtung
Klemme HSx: Herzstuick der Weiche
Klemme ZGx: Fahrstromanschluss Weichenzunge fiir gerade Fahrtrichtung

Die Einspeisung der Fahrspannung erfolgt an den Klemmen X3 und X4, wobei die Klemme X3 fiir die Versorgung
der Kanédle 1 bis 4 und X4 fur die Kandle 5 bis 8 zustadndig sind. Damit kénnen jeweils 4 Kanale von
unterschiedlichen Fahrspannungsbereichen gespeist werden. Falls alle Weichen im gleichen Versorgungsbereich
liegen, kann durch waagerechtes Verbinden der beiden Létbriicken zwischen den Klemmleisten X3 und X4 der
Anschluss an X4 (oder X3 ) entfallen oder fir Verteilerzwecke genutzt werden, da mit den Briicken beide
Klemmleisten verbunden sind. Die beiden Klemmen blau und rot sind jeweils verbunden.



Hinweis: Die Anschlisse an den Weichenzungen kénnen bei guter Kontakigabe der Zungen an den
Backenschienen entfallen.

Die Anschlussbilder am Ende der Dokumentation geben die Verschaltung des Moduls mit Gleismaterial
verschiedener Hersteller wieder. Beachten Sie unbedingt die gezeichnete Polaritat und ev. erforderliche
Unterbrechungen.

3. Funktion

Mit dem Beginn des Umschaltens der Weiche von rund auf gerade werden die runde Weichenzunge und das
Herzstiick sofort spannungslos und nach der im Weichenmodul eingestellten Zeit die gerade Weichenzunge und das
Herzstlick mit der erforderlichen Gleisspannung versorgt. Beim Zurlickschalten auf runde Weichenstellung erfolgt
der umgekehrte Vorgang.

Auf Klemme ZRx liegt nur Spannung an, wenn die Weiche auf rund geschalten wurde. Das gleiche qilt fir die
Klemme ZGx bei Stellung gerade. Auf der Klemme HSx liegt wechselnde Polaritat (Herzstiick) an. Der flr den
Kanal zustandige Schiebeschalter SWx bewirkt eine komplette Polaritdtsanderung.

Schiebeschalter in Stellung A:
Zunge flr gerade Fahrtrichtung (Klemme ZG) geht auf blau, Zunge fiir runde Fahrtrichtung (Klemme ZR) geht auf
rot.

Schiebeschalter in Stellung B:
Zunge flr gerade Fahrtrichtung (Klemme ZG) geht auf rot, Zunge fiir runde Fahrtrichtung (Klemme ZR) geht auf
blau.

Hinweis: Bei zu kurzer Einstellung der Impulsdauer kann es zu Kurzschliissen kommen.

— /
I Antrieb 1 rund 1 Antrieb 1 gerade I Antrieb 1 rund 1 Antrieb 1 gerade
I Antrieb 2 rund 1 Antrieb 2 gerade 1 Antrieb 2 gerade | Antrieb 2 rund
Schalterstellung A Schalterstellung A Schalterstellung A Schalterstellung A
HS 1 rot HS 1 blau HS 1 rot HS 1 blau
ZG 1 - ZG 1 blau ZG 1 - ZG 1 blau
ZR 1 rot ZR 1 - ZR 1 rot ZR 1 -
HS 2 rot HS 2 blau HS 2 blau HS 2 rot
2G 2 - 2G 2 blau 2G 2 blau 2G 2 -
ZR 2 rot ZR 2 - ZR 2 - ZR 2 rot
Erklarung: ZG = Weichenzunge gerade
HS = Herzstiick ZR = Weichenzunge rund
4. Montage der Baugruppe

Im Beipack des Weichenmoduls befinden sich Schrauben und Kunststoffbolzen. Letztere kdnnen mit Weilleim in
die tragende Holzplatte einer Modellbahnanlage geklebt werden. Nach dem Ausharten des Leims kann die
Baugruppe daran befestigt werden.

5. Hinweise fiir Bestellungen

Die vorliegende Beschreibung nimmt Bezug auf das Weichenmodul S/D. Zu dieser Gruppe von Weichenmodulen
zahlen auch die Ausfiihrungen D/D und M/D, die nur der Vollstandigkeit halber hier aufgefihrt ist.

Bei Bestellungen verwenden Sie bitte die aufgeflhrten Bestellnummern: 16905



6. Gewadhrleistung

Das Geréat ist nicht fir Kinder unter 3 Jahren geeignet. Bei unsachgemafem Gebrauch besteht durch technisch
bedingte scharfe Kanten Verletzungsgefahr. Abbildungen und Irrtiimer vorbehalten.

Auf das Gerat besteht bei bestimmungsgemaler Verwendung unter Beachtung dieser Beschreibung entsprechend
unseren AGB's eine Gewahrleistung von 24 Monaten.

7. Entsorgungshinweis

nach der Richtlinie 2002/96/EG des Europaischen Parlaments und des Rates vom 27.01.2003 tber Elektro- und
Elektronik - Altgerate.

Produkte, die mit dem Symbol der durchgekreuzten Milltonne gekennzeichnet sind,
dirfen nicht mit unsortiertem Siedlungsabfall entsorgt werden. Die Kommunen
haben hierzu Sammelstellen eingerichtet. Bitte informieren Sie sich bei lhrer Stadt-
oder Gemeindeverwaltung uber die zur Verfiigung stehenden Mdglichkeiten der
getrennten Sammlung von Altgeraten.

Sie leisten dadurch lhren Beitrag zur Wiederverwendung oder anderen Formen der
Verwendung von Altgeraten zum Schutz unserer Umwelt und der menschlichen
Gesundheit.

Vielen Dank.
Raum fiir eigene Notizen:

Auf den folgenden Seiten finden Sie Dokumentationen zum Anschluss des Moduls an verschiedene Hersteller. Falls
Sie lhr Problem noch nicht gelést haben, dann wenden Sie sich bitte an uns. Wir werden diese Dokumentation
entsprechend den Anforderungen stets erganzen.

Dietern Stallner

Modellbahn und Industrieelektronik

Reichergasse 4, 86559 Adelzhausen

Tel.: 08258/928350, www.digirail.de SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen
der Firma TRIX / Marklin.
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Dieter Stolluer

Modellbahn und Industrieelektronik

LokLift
ein platzsparendes Parksystem fur Loks und Zuge

Der LokLift ist im Grunde genommen eine vertikale Schiebebihne mit einer bis zu 15 Parkebenen bestiickbaren
Verschubeinheit. In jeder Ebene sind in Spur N fiinf Gleise vorhanden, so dass sich eine Speicherkapazitét von bis
zu 75 Zigen ergibt. Eine noch gréBere Anzahl von Zugeinheiten ist méglich, wenn bei entsprechender Schaltung
jeweils zwei hintereinander geparkte kiirzere Zugeinheiten abgestellt werden.

Das ist gegeniiber dem herkdmmlichen Schattenbahnhof eine duBerst raumsparende, konstruktiv einfache und
kostenglinstige Lésung, da aufwandige Gleiswendel - Konstruktionen einschlieBlich umfangreicher Weichen-
straBBen nicht mehr bendtigt werden und die eigene Bauzeit drastisch verk(irzt wird. Dariiber hinaus entfallt die bei
hohen Gleiswendeln gegebene Gefahr, dass bei einem zufélligen Entkuppeln und dem damit verbundenen Abrollen
einzelner Wagen (bis hin zur Entgleisung mit Absturz) ggf. Betriebsstérungen und Schaden auftreten.

Der LokLift ist fir einen Ein- oder Zweirichtungsbetrieb bzw. als End- oder Durchgangsbahnhof geeignet. Zur
Gleisanbindung an die Modellbahnanlage wird zuséatzlich angeregt, z.B. bei Einrichtungsbetrieb ein separates
Umfahrgleis (= Durchfahrgleis) einzurichten, damit der LokLift bei Stérungen bequem umfahren und die Zugfolge
ggf. noch mehr variiert werden kann.

In Tabelle 2 sind verschiedene Beispiele mit GroBenangaben aufgefiihrt. Die Abmessungen und Ausstattung ist der
Tabelle1 zu entnehmen.

Die Aus- und Einfahrt in die Parkebene ist werksseitig auf der gleichen Hdhe vorgesehen und kann am Aufstellort,
abhangig von der Anzahl der verwendeten Parkebenen, um ca. £50mm justiert werden. Da die Gleise nicht im
Lieferumfang enthalten sind, kénnen Sie das gewiinschte Gleissystem selbst bestimmen. Darauf abgestimmt sind
auch die mitgelieferten, gefrasten Formstiicke zur Aufnahme der Gleisschwellen ausgelegt. Zur Uberwachung der
Zugposition im Abstellgleis sind bis zu drei Abschnitte vorgesehen, die jeweils durch einen Kontakt mit einem
Belegtmelder Uberwacht werden kénnen. Die genaue Positionierung der Parkebenen an der Ein- und
Ausfahrtsposition wird durch einen Sensor mit einer Positioniergenauigkeit von £0.2mm sicher gestellt. Der Antrieb
der vertikalen Verschubeinheit erfolgt Giber einen Gleichstrommotor mit Schneckengetriebe auf eine Antriebswelle,
die Uber Ketten zwei auf Linearfihrungen laufende Wagen auf- und ab bewegt. Auf diesen Wagen sind die
Parkebenen montiert.



1. Die Parkebene
Jede Parkebene besteht aus einem Aluminiumwinkel an dessen Enden je eine Gleisfixierung verschraubt wird.
Zwei weitere Gleisfixierungen sind im Lieferumfang enthalten
und werden auf der Anlage montiert. Zusammen dienen Sie g

der exakten Justierung der Gleisenden an der sesssvy W
Ubergabestelle zur Anlage. In kleinen PVC Kabelkanalen . . "
werden die von den Gleisabschnitten kommenden Leitungen bt i L O CCC
zur Schnittstelle verlegt. Die Schnittstelle ist ein 24 poliger
Kontaktblock, der die in Ein- und Ausfahrtsposition stehende
Parkebene mit den Besetztmeldern verbindet und den
Fahrstrom an das Gleis schaltet. Auch die Nummer der
Parkebene liegt hier als binar kodierte Information an.

Hinweis: Die zum Aufbau erforderlichen Gleise,
doppelseitiges Klebeband und 3mm Korkplatten sind nicht im Lieferumfang enthalten.

Nach der Planung der Streckenabschnitte (= Block) auf jeder Ebene kann die Montage der Parkebene begonnen
werden. Eine ausfihrliche Beschreibung ist auf der DVD bei Lieferung enthalten.

1 Einbringen der seitlichen Ausbriche im Kabelkanal und verkleben der Kanéle.

2 Aufkleben der Korkplatten mit Pattex Kraftkleber auf den Aluflachen.

3 Als Gleisendstilicke verwenden Sie am besten Formgleise mit 50 - 80mm Gileisldnge. An einer Seite

entfernen Sie dann den Gleisschuh. Diese Seite wird an der zur Anlage gewandten Seite verwendet und

ist blndig mit der Gleisfixierung einzupressen. Falls geklebt werden muf3 empfehle ich den Loctite 493

Kleber.

1.4 Die beiden Gleisfixierungen biindig mit dem Aluminiumwinkel der Parkebene vormontieren. Die endgiltige
Positionierung und Verschraubung erfolgt erst mit der Justage am Aufstellort.

1.5 Montage der Gleise durch Verkleben mit Sekundenkleber oder Loctite 493 auf den Korkplatten.

Achtung: Isoliergleisschuhe zwischen den in der Gleisfixierung vormontierten Gleisen und der mittleren

Gleisstrecke nicht vergessen! Mindestens zwei Dehnungsfugen zwischen den Gleisen lassen.

—_

1.6 Létbriicken JP auf der Leiterplatte zur Kodierung der Parkebene vornehmen und Nummer der Ebene auf
dem Aluminiumwinkel kennzeichnen.
1.7 Verkabeln Sie die Streckenabschnitte zur den Létstellen der Kontaktplatte.

Damit ist die Parkebene fiir die Montage auf den beiden
Transportwagen der Linearflihrung vorbereitet.

Hinweis: —Kabelanschluss
Bauen Sie zuerst alle Parkebenen fertig auf inkl.
Gleismontage und Verkabelung. Schrauben Sie die
unterste Ebene (= Ebene 1) an die Verschubeinheit.
Verwenden Sie dazu die mitgelieferten Senkkopfschrauben
auf der rechten und Rundkopfschrauben auf der linken
Gerateseite entsprechend den vorgegebenen Bohrungen.

Kontaktplatte

Einschlagschraube

Aluwinkel Parkebene

Isoliernippel

Kabelkanal

2. Montage des Traggestells
Alle verwendeten Schrauben sind Inbusschrauben der GréBen 4 und 5. Als erstes sollten die Aluminiumprofile
50x50mm, die den Ausleger nach vorne darstellen, mit den beiden vertikalen Holmen zu jeweils einem L verbunden
werden. AnschlieBend werden die beiden Querprofile mit dem rechten L gemaf Bild 3 verschraubt. Legen Sie
beide Ketten auf die Zahnrader der Antriebsachse und fiihren Sie die Antriebswelle vorsichtig in das Lager im
rechten Vertikalholm ein.

Jetzt folgt die Montage des linken Vertikalholms. Schieben Sie die Kdpfe der beiden Schrauben, die aus den
Querprofilen ragen in die T-Nuten des linken Auslegers, aber ziehen Sie die Schrauben noch nicht fest. Stecken
Sie jetzt die Antriebsachse in das Lager im linken Vertikalholm ein. Ziehen Sie jetzt die beiden Schrauben der
Querprofile kréaftig an, so dass eine feste Verbindung entsteht.

AbschlieBend muf3 noch der riickseitige L - Winkel etwas unterhalb der Tischplattenhdhe vormontiert werden. Die
endglltige Montage erfolgt erst, nachdem der LokLift am Aufstellungsort in seine endgiiltige Position verbracht
wurde und die Inbetriebnahme erfolgreich verlaufen ist.

3. Antrieb und Ansteuerung

Vor dem Verschrauben des Motors am rechten Vertikalholm muissen Sie die Antriebskette um das motorseitige
Kettenrad legen. Dann verbinden Sie die beiden Abstandshalter mit dem Lagerbock des Motors mit den vier
Senkkopfschrauben M6 x 12. Diese Schraubverbindung ist endgultig und fest anzuziehen. Somit kann die
Antriebseinheit nur mehr in vertikaler Richtung am Holm auf- und abgeschoben werden. Wenn die Antriebskette
auf allen Zahnradern richtig aufliegt, driicken Sie die Motoreinheit kraftvoll nach unten und verschrauben sie diese
mit dem Vertikalholm in der endgdiltigen Position. Genauso verfahren Sie mit der unteren Kettenumlenkung am
linken Vertikalholm. Damit ist die Montage des Antriebs fertiggestellt.



4, Inbetriebnahme

Vor der Inbetriebnahme des LokLift's ist sicher zu stellen, dass die auf- und ab Bewegung der Parkebenen ohne
Probleme mdglich ist. Kontrollieren Sie, ob der angesteckte Notausschalter gedriickt oder entriegelt ist (=
Normalstellung). Verbinden Sie dann den PC Uber die serielle Schnittstelle mit der Steuerelektronik und stecken
Sie erst jetzt das Netzkabel des LokLift in eine Steckdose ein. Unmittelbar danach werden Sie ein leises Klicken
aus dem Schaltkasten héren. Mit dem Befehl LokLift riicksetzen wird der Wagen durch die beiden Kettenziige nach
oben fahren bis eine Ebenenposition von der Elektronik erkannt worden ist. Die endgultige Position der Ein- und
Ausfahrtshéhe wird Uber die vier verstellbaren GeréatefliBe unter den beiden Auslegern festgelegt, wenn Ebene 1
erreicht ist.

Verwenden Sie zur Justage der H6he- und Neigung der Parkebenen unbedingt die gefrasten Formstiicke mit einem
Stiick Gleis aus Ihrem Gleissystem. Wenn Sie diese Einstellungen fertiggestellt haben, kénnen Sie die zweite
Ebene montieren und die Position zur Ein- und Ausfahrtshéhe Gberprifen. Bei richtiger Einstellung durfte keine
weitere Justage notwendig sein. Verfahren Sie mit den restlichen Parkebenen genauso.

Nach erfolgter Endmontage aller Parkebenen sollten Sie durch beliebige Anwahl von Ebenen eine abschlieBende
Funktionsprifung vornehmen. Damit ist die mechanische Inbetriebnahme beendet.

Um das Befahren mit einem Zug zu Uberpriifen, missen Sie die Gleisspannung an der dafiir vorgesehenen
Steckverbindung der Elektronik einspeisen. Diese Spannung liegt nur bei stehendem LokLift in der Ein- und
Ausfahrtsposition am Gleis und ist Teil eines integrierten Sicherheitskonzeptes, das einen Absturz von Fahrzeugen
aufgrund von Fehlbedienungen schiitzt. Alle anderen Gleise sind wahrenddessen stromlos.

5. Wichtige MaBe zum LokLift )
Alle Angaben sind vorldufig und nicht verbindlich. Anderungen sind ausdriicklich vorbehalten. MaBangaben
erfolgen in Millimetern.

Tabelle 1:
GroBenangaben zum LokLift

Spur N HO

Lénge der Parkebene (B2) 1200 1700 2500 3800

Abstand der Vertikalholme (B1) 800 1300 1050 1700

Anzahl der Vertikalholme 2 3 4

mdgliche Anzahl von Parkebenen maximal 15

Anzahl von Ebenen (Beispiel) 9 12 15 8 12

Ein- / Ausfahrtshéhe (H1) 910 910 1070 910 1310

maximale Héhe Uber dem Boden (H2) 1480 1660 2060 1750 2550

Anzahl der Gleise pro Ebene 5 3

Lichter Abstand zwischen den Ebenen (H3) 100

Abstand von Gleismitte zu Gleismitte (auf der Parkebene) 24 45

Gewicht in kg ab ca. 120kg ab ca. 160kg

Tiefe des StellfuBes (T1, ohne Motor) 555

Tiefe Rickseite bis Vorderkante Parkdeck (T2) 294

Elektrischer Anschluss 230VAC

Ansteuerung uber SelecTrix, seriell Uber Handbediengerat "LokLift
Controller" oder seriell Giber PC - Software.

SerienmafBige Ausstattung bzw. Lieferumfang Anschluss fir RS232, SX-Bus 5 und 10polig, ext.
Sicherheitskreis, Resettaste, Gleisstrom. Die
bendtigten Parkebenen sind getrennt zu bestellen
und als Bausatz beiliegend. Grundgerat in zerlegtem,
vormontiertem Zustand. Gleisfixierung flr diverse
Gleissystemhersteller. 1 Notausschalter, PC -
Software zur Steuerung per DVD.




6. Preise

Rund 90% aller gelieferten LokLifte sind eine Sonderausfiihrung hinsichtlich Hohe, Lange oder Anzahl der Ebenen.
Dies macht eine generelle Aussage Uber den Preis in Form einer Preisliste nahezu unméglich. Sonderwiinsche
kénnen wir fir Sie gerne umsetzen. Fragen Sie dazu mit dem anhangigen Formular véllig unverbindlich an, wir
machen lhnen dann ein Angebot in Form einer Kostenabschatzung und wenn gewiinscht ein verbindliches Angebot
mit einer Profilansicht und BemaBung. Die Schutzgebihr dafiir betragt 119.00 EUR (inkl. MWSt.), die im

Auftragsfall vollumfénglich erstattet wird.

Tabelle 2:
Beschreibung Besonderheiten N HO
Grundgerat mit 9 Parkebenen je 1200mm, Ebenen- Anzahl Gleise pro Ebene 5 3
abstand 70, Gesamthdhe ca. 1500mm.
Grundgerat mit 9 Parkebenen je 17700mm, Ebenen- Parallelgleis- 24m | 45mm
abstand 60, Gesamthdhe ca. 1500. abstand m
Grundgerat mit 8 Parkebenen je 2500mm, Ebenen- Freie, verfligbare Anschluss- 18

abstand 100, Gesamthéhe ca. 1750.

kontakte (fir Blockbildung)

Grundgerat mit 8 Parkebenen je 3200mm, Ebenen-
abstand 100, Gesamthdhe ca. 1750.

Grundgerat mit 8 Parkebenen je 3800mm,, Ebenen-
abstand 100, Gesamthéhe 1750
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Hier zeige ich Thnen am Beispiel einer fiir Spur N Anlage den Einsatz eines LokLifts mit einer Ebenenlange von
1700mm. Sechs der mdglichen neun Parkebenen sind bereits montiert. Die Anlage befindet sich in der Ebene 1.

Das Bild unten zeigt den Gleistibergang von der Weichenharfe auf die Parkebene 1. Zwischen den Korkauflagen
kann man die gefrésten Gleisendstlicke flir das verwendete Gleissystem erkennen, die einen passgenauen
Ubergang ermdglichen.
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In diesem Bild ware die neunte Parkebene ein- und ausfahrbreit. Da die Ebene nicht montiert ist, kann man einen
Teil des Gehauses sehen, in dem die gesamte Elektronik integriert ist. Uber die 24 Kontakte des roten
Kontaktblocks wird der Gleisstrom an die Parkebene gelegt und zugleich die Ebenennummer binéar erkannt.

Unterhalb des Kontaktblockes ist neben dem Schlitten der Naherungsschalter sichtbar, der fir eine prazise
Positionierung der Parkebene sorgt. Seit langem verwende ich an dieser Stelle einen Infrarot Sensor mit deutlich
héherer Positioniergenauigkeit. Die Feinjustage am Ubergang zur Anlage hinsichtlich der horizontalen und
vertikalen Neigung wird durch héhenverstellbare FliBe vorgenommen.
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Links im Bild ist die Oberflache der PC-Software, mit dem
man den LokLift Uber die serielle Schnittstelle ansteuern
kénnen. Wahlen Sie per Mausklick die anzufahrende
Ebene an und die Steuerung bringt Ihre Zlge in die Ein-
bzw. Ausfahrposition. Das Verfahren des LokLifts wird im
Feld "aktuelle Position" als wandernder Balken angezeigt.

Wird der LokLift Gber die multi control 2004 oder den
HC10 gesteuert, finden Sie diese Bedienungsoberfldche
auf dem jeweiligen Display wieder. Uber den Zahlenblock
in der Tastatur geben Sie die anzufahrende Ebene ein
und der LokLift bringt lhren Zug ins Spiel. Und falls Sie
weder den PC, noch eines der anderen Digitalsystem
verwenden wollen, kdnnen Sie unseren LokLift Controller,
siehe Abbildung auf der nachsten Seite, zur Ansteuerung
einsetzten.




Auf diesem Bild sind bezogen auf die verschiedenen SpurgréBen zwei
Extreme zu sehen: Der linke LokLift ist eine Ausfiihrung fiir vier Ebenen fir
Spur 1, der dahinter stehende ist einer mit neun Ebenen fur Spur Z.
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Fir die manuelle Bedienung gibt es den LokLift
Controller fir 15 Ebenen.
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Raum fiir eigene Notizen:

Deieter Stalluer

Modellbahn und Industrieelektronik

Reichergasse 4, 86559 Adelzhausen
Tel.: 08258/928350, www.digirail.de

SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen
der Firma TRIX / Méarklin.
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Anfrage zum LokLift (LL) bzw. LokLift2 (LL2)

Tragen Sie hier bitte Inre Wunschvorstellung zum Produkt ein. Wir werden die technische Realisierung
Uberprifen und fir Sie eine Kostenabschatzung vornehmen. Bitte ankreuzen oder eintragen.

B HINWEIS: LokLift2 erfolgt nurmehr mit werksseitiger Lieferung, Aufstellung und Montage. Daher ist
eine vollstandige Adressenangabe erforderlich.

LokLift Ausfihrung (Modell)

LokLift oder LokLift2

Spurweite auf den Ebenen

Z,N, TT, HO, LGB oder Spur0

Standardlange der Parkebenen

1200, 1700, 2500, 3200, 3800mm

Sonderlange der Parkebenen

Sonderlénge: mm (max. 6000mm méglich)

for LL2)

gewunschte Anzahl von Park- Stick

ebenen

max. Raumhdhe am Aufstellort mm

Erstbestlickung mit Anzahl von

Parkebenen (nur fiir LL relevant, nicht Stick, betriebsfertig aufgebaut, Bausatz

Ebenenabstand

100mm Standard, mm als Sonderwunsch

Ein- / Ausfahrtshéhe

mm (Boden bis normale Anlagenhéhe)

verwendetes Gleismaterial

(bitte Hersteller angeben)

V¥ weitere Angaben nur bei komplett ausgefiihrter Lieferung erforderlich ¥

geplante Ansteuerung von / Uber
PC-Software

serieller Anschluss

USB Anschluss

manuelle Bedienung

Programm Hersteller oder Name

(mehrfache Angaben mdglich)

manuelle Bedienung

(mit LokLift Controller)

Sonderausristung "SELECTRIX"

(max. zwei Belegtmelder integrierbar)

Adressen bei Verwendung im
SelecTrix - System:

LokLift, Grund- / Zusatzadresse ___Grundadresse, __ Zusatzadresse
Besetztmelder 8i, Grundadressen | Grundadresse
Adresse: Name:
StraBe:
PLZ, Ort:
Land:
Rufnummer (nur fiir ev. Riickfragen)
Sonstiges:

<Anfrage LokLift.wpd>




Dietern Stollner

Modellbahn und Industrieelektronik

LokLift 2
ein platzsparendes Parksystem fiir Loks und Zige

Der LokLift ist im Grunde genommen eine vertikale Schiebeblhne mit einer bis zu 15 Parkebenen bestiickbaren
Verschubeinheit, die sich aus einzelnen, miteinander verbundenen Wagen zusammensetzt. In jeder Ebene sind,
abhangig von der SpurgréBe 8, 10 oder 14 Gleise in den Spuren HO, TT oder N vorhanden, so dass sich eine
Speicherkapazitat von bis zu 120, 150 oder 210 Ziigen ergibt. Eine noch gréBere Anzahl von Ziigen ist mdglich,
wenn bei entsprechender Schaltung jeweils zwei hintereinander geparkte Kirzziige abgestellt werden.

Dieses Modell, der LokLift 2, ist eine konsequente Weiterentwicklung des schon seit Jahren vertriebenen LokLifte,
der sich in unzahligen Ausfiihrungen in einer Vielzahl 6ffentlicher Ausstellungsanlagen oder in privaten Anlagen
befindet. Die grundlegende Idee des LokLifts ist, dass kein Modelleisenbahner der Welt geniigend Platz zur
Realisierung seiner Plane hat. Die bislang meistens mit Schattenbahnhdfen realisierte Losung findet sehr schnell
ein Ende, weil der Platz dafir fehlt und der Aufwand an Weichen, Weichenantrieben und Gleismaterial die Kosten
hochtreibt und vor allem bei den Weichenharfen einen immensen Platz beansprucht. Der LokLift umgeht das
Problem, in dem die Konstruktion den in der Regel vorhandenen Platz in der Héhe nutzt. So bendtigen zum
Beispiel 120 Parkgleise in der Spur HO "nur" 14 Weichen und deren Antriebe, wenn beidseitig ein- und ausgefahren
wird. Der dafiur erforderliche Platzbedarf betrégt bei Verwendung des LokLifts lediglich eine Breite von 545mm in
der gewiinschten Lange. Beim klassischen Schattenbahnhof, selbst beim Aufbau in mehreren Ebenen
Ubereinander, sind dafir mehr als 7 - 8m2 anzusetzen.

Das Bild zeigt den LokLift 2, bestiickt mit einem Wagen, der vier Ebenen in der LAnge 1200mm hat. Das entspricht
einem Speicherplatz von 32 Gleisen in HO und von 56 Gleisen in N auf einer Grundflache von gerade mal 0.65m?
Grundflache.



1. Die Parkebene

Bei diesem Produkt wurde darauf Wert gelegt, den zu Verfiigung stehenden Raum mdglichst optimal als Parkflache
zu nutzen, was allerdings die individuelle Ausfihrung teilweise einschrénkt. Bedingt durch die deutlich héhere
Traglast werden die Parkebenen als Wagen ausgefihrt. Damit kénnen bis zu 15 Ebenen realisiert werden. Die
Schnittstelle ist ein 42 poliger Kontaktblock, der die in Ein- / Ausfahrtshdhe stehende Parkebene mit den
Besetztmeldern verbindet und den Fahrstrom an das Gleis schaltet. Auch die Nummer der Parkebene liegt hier als
binér kodierte Information an.

2. Antrieb und Positionierung

Beim Antrieb wird ein vielfach bewé&hrter Gleich-
strommotor mit einem dreistufigen Planetengetriebe |
verwendet. Die Ansteuerung des Motors und der |
Liftoremse erfolgen aus einer in einem kompakten |
Gehéause eingebauten Elektronik. Diese ist auch fiir das |
Ein- / Ausschalten des Fahrstromes auf der Ein- / = .
Ausfahrebene zustandig. Die genaue Positionierung der |
Ebenen erfolgt auf £0.2mm und wird trotz einer |
gewichtsabhédngigen Kettenldngung durch einen |
optischen Sensor sichergestellt. In einem weiteren
Gehause sind der Positionssensor und die Kontakte fur
die Stromzufiihrung zu den Gleisen untergebracht.

3. Wichtige MaBe zum LokLift

Alle Angaben sind vorlaufig, Anderungen ausdriicklich vorbehalten. Alle MaBangaben in Millimetern.

GroBenangaben zum LokLift 2

Laénge der Parkebene 1200 1700 2500 3800

Abstand der Vertikalholme 800 1300 1050 1700

Anzahl der Vertikalholme 2 3 4

mdgliche Anzahl von Parkebenen maximal 15

Ein- / Ausfahrtshéhe ca. 1100, +50

maximale Héhe Gber dem Boden ca. 2050

Anzahl der Gleise pro Ebene N =14 TT =11 HO=8

Lichter Abstand zwischen den Ebenen 100

Abstand von Gleismitte zu Gleismitte 24 33 45

Gewicht in kg ab ca. 150kg

Tiefe Ruckseite bis Vorderkante Parkdeck ca. 545

Elektrischer Anschluss 230VAC

Ansteuerung uber SelecTrix, seriell Uber Handbediengerat "LokLift
Controller" oder PC

SerienmaBige Ausstattung Anschluss fir RS232, SX-Bus 5 und 10polig, ext.

bzw. Lieferumfang Sicherheitskreis, Resettaste, Gleisstrom. Die
bendtigten Parkebenen sind getrennt zu bestellen.
Gleisfixierungen fur diverse Gleissystemhersteller.
Notausschalter, PC - Software zur Steuerung auf DVD.




Ein- / Ausfahrtshéhe
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4. Preislibersicht:

Rund 90% aller gelieferten LokLifte sind eine Sonderausfiihrung hinsichtlich Héhe, Lédnge, Anzahl der Ebenen oder
Ebenenabstand. Dies macht eine generelle Aussage (ber den Preis in Form einer Preisliste nahezu unmdglich.
Sonderwiinsche kann wir fir Sie gerne umsetzen. Fragen Sie dazu bitte an, ich mache lhnen dann eine
Kostenabschéatzung und wenn gewiinscht ein verbindliches Angebot mit einer Profilansicht und BemaBung. Die

Schutzgebihr dafiir betragt 119.00 EUR (inkl. MWSt.), die im Auftragsfall vollumfénglich erstattet wird.

Einen Vordruck fur eine Anfrage finden Sie am Ende der Beschreibung vom LokLift.

Ebenenabstand 100, Gesamthéhe 2050.

Anschlusskontakte

Beschreibung Besonderheiten N TT HO
Grundgerat fir 1200mm mit 8 Parkebenen, Anzahl Gleise pro 14 10 8
Ebenenabstand 100, Gesamthéhe 2050. Ebene

Grundgerat fir 1700mm mit 8 Parkebenen, Parallelgleis- 24mm | 33mm | 45mm
Ebenenabstand 100, Gesamthéhe 2050. abstand

Grundgerat fir 2500mm mit 8 Parkebenen, Freie, verflgbare 37

Grundgerat fir 2500mm mit 8 Parkebenen,
Ebenenabstand 100, Gesamthéhe 2050.

Grundgerat fir 3800mm mit 8 Parkebenen,
Ebenenabstand 100, Gesamthéhe 2050.




A DIGIRAIL - LokLift Das ist die Oberflache der im Lieferumfang enthaltenen PC-

Aktuslle Position Software, mit der Sie den LokLift Uber die serielle
R Schnittstelle ansteuern kénnen. Wahlen Sie per Mausklick
1 die anzufahrende Ebene an und die Steuerung bringt lhre
14 — | Zige in die Ein- / Ausfahrposition. Das Verfahren des
13 LokLifts wird im Feld "aktuelle Position" als wandernder
C2 Balken angezeigt.

L

Wenn Sie den LokLift Gber die multi control 2004 oder den
HC10 (s. Abbildung unten) bedienen, finden Sie diese
Bedienungsoberflache auf dem jeweiligen Display wieder.
Uber den Zahlenblock in der Tastatur geben Sie die
anzufahrende Ebene ein und der LokLift stellt lhren Zug
bereit oder nimmt in auf. Und falls Sie weder den PC, noch
eines der anderen Digitalsysteme verwenden wollen,
kénnen Sie unseren LokLift Controller, siehe Abbildung
unten, zur Ansteuerung einsetzten. Er kann parallel zu einer
Steuerungssoftware oder, ohne einen Computer einzu-
setzen, fir reinen analog Betrieb eingesetzt werden.
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DIGIRAIL Fir die manuelle Bedienung gibt es den LokLift Controller flr
e ek 15 Ebenen. Die Steuerung erfolgt damit wie beim vertrauten

Controller Fahrstuhl.

Auch der TrainController (von Freiwald) steuert den LokLift
problemlos an.
Ebenen

ol Far eine unverbindliche Anfrage und die Erstellung eines
Angebotes teilen Sie uns Ihre Wunschdaten (Lange, Hohe

Ebenen etc.) mit.

Verwenden Sie dazu bitte das Formular auf der letzten Seite

der Beschreibung zum LokLift.
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der Firma TRIX / Marklin.
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Dieter Stolluer

Modellbahn und Industrieelektronik

Drehscheibensteuerung

fr analog und digital gesteuerte Modelleisenbahnen

Der Lieferumfang dieses Moduls beinhaltet eine mechanische Antriebseinheit und eine elektronische Ansteuerung
fir den Antrieb. Damit lassen sich die meisten am Markt befindlichen Produkte nur durch Austausch des Antriebes
in "nahezu gerduschlos, prazise positionierende Drehscheiben" umbauen. Durch die Verwendung einer
zehnpoligen Schleifringplatte kdnnen nun zusétzliche Effekte fiir Beleuchtung (Grube, Briicke, Signale) und fir die
Ablaufsteuerung (Belegtmelder) vom Anwender integriert werden. Der Umbau kann ohne Spezialwerkzeug vom
Modelleisenbahner selbst durchgefihrt werden oder auf Wunsch auch werksseitig erfolgen. Das Modul kann far
analoge als auch digital gesteuerte Modellbahnen aller Systeme verwendet werden. Fir die analoge Ansteuerung
empfehlen wir unseren Drehscheiben Controller Bestellnummer 17454.

1. Funktionsbeschreibung

Bedingt durch die unterschiedlichen Spurweiten in der Modellbahn sind zur Zeit zwei mechanisch unterschiedliche
Modulvarianten verfligbar. Fir die Spurweiten Z - TT ist die Elektronikplatine ein eigenstéandiges Modul, das unter
der Modellbahnanlage in der Nahe der Drehscheibe montiert werden muss. Ab der Spur HO ist die Elektronikplatte
auf der Montageplatte, zusammen mit dem Motor und dem Getriebe in einer Einheit enthalten.

Der Antrieb der Drehscheibe erfolgt nach dem Umbau durch einen Schrittmotor mit 1.8° Schrittwinkel. Der
Motorstrom kann in zwei Stufen, abhangig von der GréBe der Drehscheibe, eingestellt werden. Durch den Einsatz
des Schrittmotors wird eine sehr genaue Positionierung (im Bereich von 1/100 mm) erreicht. Eine innovative
Schallddmmung gewahrleistet eine fast lautlose, ruhige Drehbewegung der Blhne.

Die Steuerung kann bis zu 64 Gleisanschlusse, von 0 bis 63, anfahren. Dabei entsprechen die Positionen 0 - 31
"echten" Positionen, wahrend die Positionen 32 - 63 eine Invertierung (Umkehrung) echter Positionen darstellen.
Die Werkseinstellung geht von 24 Position im Raster 7.5° aus, was dem Teilungseinheiten handelsiblicher
Drehscheiben der Hersteller Fleischmann, Marklin, Arnold usw. entspricht. Durch entsprechende Programmierung
sind alle gewuinschten Anschlussgleispositionen einstellbar, ganz gleich wie weit der Abstand zum néichsten Gleis
ist. Somit lassen sich auch Drehscheiben der Firma Roco, Hapo, Bemo usw. oder Eigenbauten problemlos mit dem
Drehscheibenantrieb ausristen.

Die Problematik der Polaritdtsdnderung auf der Drehbiihne, bedingt durch ein beliebiges Drehen, ist durch ein in
der Steuerung enthaltenes Kehrschleifenmodul geldst und erfolgt automatisch kurz vor dem Erreichen der
Zielposition. Damit kénnen die Gleisanschliisse so verdrahtet werden wie es der Polaritdt der Stammstrecke
entspricht. Ferner stehen die Gleisanschlisse damit unter Dauerstrom, so dass bei Verwendung von
Belegtmeldern eine Anzeige oder sogar die Meldung einer abgestellten Lok mdglich ist (nur mit unserem BM8i). Die



Gleisspannung der Bihne kann wahlweise beim Drehen ein- oder abgeschaltet werden, was bei eingeschalteter
Gleisspannung beim Drehen auch die Meldung der abgestellten Lok erméglicht.

Werksseitig ist die Steueradresse 10 vorgegeben. Einstellbar sind ferner die Drehgeschwindigkeit und die
Simulation des Nachschwingens am Ende der Drehbewegung, so wie beim Original. Beschleunigungs- und
Bremsrampe sind bei der Drehbewegung allerdings nicht einstellbar.

Alles in allem bietet der Drehscheibenantrieb vielfaltige Mdglichkeiten zum originalgetreuen Betrieb der
Drehscheibe bei gleichzeitiger hoher Prazision und Laufruhe.

1.1 Definitionen wichtiger Begriffe

Nullpunkt Der Nullpunkt ist der absolute Nullpunkt des Steuerungsprogramms. Von
diesem Punkt berechnet die Software alle Positionen. Der Nullpunkt kann auf
jedem beliebigen Punkt des Drehscheibenkreises liegen.

Position 0 Die Position 0 ist die erste Position im Drehscheibenprogramm. Von der
Position 0 werden alle anderen Positionen gezéhlt. Die Position 0 gibt auch
die Invertierung der Gleisspannung flr den 2. Halbkreis vor. Der Position 0
liegt immer die Position 32 gegeniiber. Werksseitig ist die Position 0 mit dem
Nullpunkt identisch.

Gleis 0 Das Gleis 0 ist das gedachte erste Gleis der Drehscheibe. Da die erste
Position die Position 0 ist, wird zum besseren Verstindnis das erste Gleis
auch als Gleis 0 bezeichnet.

Referenzpunkt Der Referenzpunkt ist ein Kontakt auf der &uBersten Leiterbahn der
Schleifbahnplatine. Er dient beim Betrieb der Drehscheibe zum Abgleichen der
Bihnenposition mit der Steuerung. Er wird auch zur automatischen Ermittlung
der Hysterese verwendet. Jedes mal beim Uberfahren des angeschlossenen
Referenzpunktes vergleicht die Steuerung den derzeitigen Winkel zum
Nullpunkt mit dem in der Steuerung gespeicherten Wert. Bei Abweichungen
der beiden Werte wird der aktuelle Wert korrigiert.

Hysterese Bedingt durch Reibungskréfte, Torsion der Antriebswelle und mechanischen
Toleranzen kann es zu einer unterschiedlichen Positionierung der Bihne beim
Anfahren einer Position von rechts und links kommen. Diesen Effekt
bezeichnet man als Hysterese.

Deaktivieren von Positionen Unter dem Deaktivieren von Positionen versteht man das Ausblenden der
jeweiligen Position. Die Position bleibt in der Steuerung mit den
programmierten Parametern erhalten. Diese Position wird bei der Bedienung
der Drehscheibe jedoch von der Steuerung ignoriert und dadurch nicht
angefahren.

Léschen von Positionen Das Léschen von Positionen entfernt die jeweilige Position komplett mit allen
Parametern aus der Steuerung. Diese Position ist nach dem Ldschen nicht
mehr vorhanden. Alle nachfolgenden Positionen werden neu nummeriert.

Invertieren der Gleisspannung Das Invertieren der Gleisspannung ist das Vertauschen der Polaritat am
Buhnengleis. Die Gleisspannung des Bihnengleises ist werksseitig so
eingestellt, dass alle Positionen von 0 bis 31 die gleiche Polaritat der
Fahrspannung am Buhnengleis haben. Ab Position 32, dass heif3t nach einer
180° Drehung der Bihne von Position 0, wird die Gleisspannung des
BlUhnengleises vertauscht, um die Spannung wieder an das Gleis 0

anzupassen.

Schrittweite Die Schrittweite gibt an um wie viel Schritte sich der Motor bei einem
Tastendruck der Programmiertaste S3 dreht. 1 Schritt entspricht dabei 1/16
Motorschritte.

2. Umbau der verschiedenen Hersteller

In den meisten Féllen werden die bei den Modelleisenbahnern vorhandenen Drehscheiben umgebaut. Dazu ist ein
Ausbau des Modells unumganglich. Grundsatzlich gilt fir alle Hersteller: Es missen alle Antriebselemente und
Verbindungen zwischen Briicke und den Anschlussgleisen ausgebaut werden. Die Briicke muss sich frei und
leichtgéngig drehen lassen. Der Umbau selbst erfolgt in zwei Schritten - der Demontage des alten Antriebs und der
nachfolgenden Montage. Die Vorgehensweise wird ausflihrlich beschrieben und in einer auf den jeweiligen
Hersteller bezogenen Bilderserie auf einer im Lieferumfang enthaltenen CD dokumentiert. Zum Lesen der
Umbauanleitung oder Betrachten der Bilder ist der AcrobatReader erforderlich, der auf den meisten PC's enthalten
ist oder aus dem Internet kostenlos herunter geladen werden kann.

3. Der Anschluss

Die elektrische Baugruppe verfiigt Uber eine Reihe von Anschlussklemmen und Steckverbindungen, die in der
folgenden Tabelle beschrieben sind. Die Lage der Anschlussklemmen zeigt Bild 7am Ende dieser Beschreibung.
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Klemmblock Nr. Bezeichnung Anschluss
X1 AC (2 Klemmen) Anschluss Betriebsspannung 12-24V AC/DC
Diese Klemme dient zur Versorgung weiterer Module
Anschluss Betriebsspannung 12-24V AC/DC
AC (2 Klemmen)
Diese Klemme dient zur Versorgung weiterer Module
X10 - ohne Funktion
5V Anschluss 5V +/ 100mA fir Zusatzanwendungen
NP Anschluss Referenzpunkterkennung
GND Ground 5V, Anschluss Referenzpunkterkennung
X8 M1 Motorleitung rot
M2 Motorleitung gelb
M3 Motorleitung blau
M4 Motorleitung orange
X9 Gleis Eingang rot Fahrspannung von Anlage rot
Gleis Eingang blau Fahrspannung von Anlage blau
Gleis Ausgang rot Fahrspannung zur Drehblhne rot
Gleis Ausgang blau Fahrspannung zur Drehblhne blau
3.1 Anschluss der Betriebsspannung

Das Drehblihnensteuermodul wird Uber die Klemme X1 mit der Stromversorgung 12-24V Gleich- oder
Wechselspannung verbunden. Zur Stromversorgung empfehlen wir unseren Powertrafo (Bestellnummer 13368)
und einen Querschnitt der Leitung von mindestens 0.75mmz2. Achtung! Die Anschlussklemmen fir die
Betriebsspannung sind als Doppelklemmen ausgefiihrt. Diese dienen der Versorgung weiterer Module mit der
Betriebsspannung. Die Betriebsspannung erst nach beendeter Installation des Drehscheibenantriebes zu schalten!

3.2 Anschluss am SX-Bus

Das Drehbiihnensteuermodul wird tber die 5-poligen Diodenbuchsen X2 und X3 bzw. die Steckerleisten X4 und X5
an den SX-Bus angeschlossen. Alle vier Anschliisse sind intern miteinander verbunden und kénnen dazu
verwendet werden, weitere Module anzuschlieBen oder den SX-Bus zu verteilen.

3.3 Anschluss bei Ansteuerung liber RS232

Die Baugruppe wird mit einem gekreuzten seriellen Kabel (Nullmodemkabel, Stecker-Stecker; nicht im
Lieferumfang) - angeschlossen und durch Verschrauben gegen unbeabsichtigte Trennung gesichert. Dieser
Anschluss ist vorgesehen, um den Drehscheiben Controller zum manuellen Bedienen der Drehscheibe
anzuschlieBen.

34 Anschluss der Referenzpunkterkennung

Der Anschluss der Referenzpunkterkennung ist fir die Funktion des Drehscheibenantriebs nicht zwingend
erforderlich, wird aber wegen des automatischen Hystereseabgleiches (s. Punkt 4.4.4) empfohlen.

Der Drehscheibenantrieb verfligt Gber eine Referenzpunkterkennung (duBere Kontakte der Schleifbahnplatine). Mit
Hilfe dieser Referenzpunkterkennung wird ein automatisches Ausgleichen eventuell auftretender
Positionierungsfehler gewahrleistet. Bei jedem Uberfahren des Referenzpunktes wird der in der Steuerung
gespeicherte Wert mit dem tatsachlichen Wert verglichen und bei Bedarf korrigiert. Sollte die Drehscheibe einmal
nicht exakt positionieren, so genigt eine 360° Drehung der Bihne zum Ausgleich. Die Lage des Referenzpunktes
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im 360° Kreis der Drehscheibe ist gleich, er ist nicht identisch mit dem Nullpunkt oder der Position 0.

Die Referenzpunkterkennung wird an der Klemme X10/NP und X10/Ground angeschlossen (zwei griine Leitungen
der Platine Schleifbahn). Eine Polaritat ist unerheblich. Bei Drehscheibenantrieben ab der Baugrée HO ist der
Referenzpunkt serienméaBiig angeschlossen.

3.5 Anschluss des Schrittmotors

Der Schrittmotor wird an der Klemme X8 der Steuerplatine angeschlossen. Dabei ist auf die richtige Reihenfolge
der Anschlussleitungen zu achten. Bei Drehscheibenantrieben ab der BaugréBe HO ist der Motor werksseitig
angeschlossen.

3.6 Anschluss der Fahrspannung

Die Fahrspannung wird an der Klemme X9(Gleis Eingang rot) und X9(Gleis Eingang blau) des
Drehbiihnensteuermoduls angeschlossen. An den Gleissausgang der Steuerplatine X9(Gleis Ausgang rot) und
X9(Gleis Ausgang blau) werden die Anschlussleitungen der Drehscheibe angeschlossen. Soll, wie im Bild 5
dargestellt, das Gleis der Drehbihne in mehrere Abschnitte unterteilt werden, ist zwischen den Klemmen Gleis
Ausgang rot und blau und der Drehscheibe noch ein Belegtmelder vorzusehen. Achtung! Die nicht benétigten
Anschliisse des Belegtmelders kénnen nicht fir andere Gleisabschnitte verwendet werden!

3.7 Anschluss 5V

Der Anschluss X10/5V und X10/GND ist fir Zusatzanwendungen vorgesehen. Hier kann z.B. die LED-Beleuchtung
des Maschinenhauses angeschlossen werden. Am Anschluss stehen 5V mit max. 100mA zur Verfligung.

3.8 Anschluss der Leitungen der Schleifbahnplatine

Die Schleifbahnplatine ist mit 10 Kontaktringen zur freien Verfligung ausgestattet. Zusatzlich ist auf ihr auch noch
der Referenzpunkt integriert. Die Farbe der Anschlussleitungen entspricht der Kennzeichnung auf dem
Kontakthalter. Der Anschluss der Fahrspannung erfolgt mit drei blauen und einer roten Leitung. Diese haben einen
Querschnitt von 0.5mm2. Wenn das Biihnengleis nicht in Abschnitte unterteilt wird, kdnnen zwei blaue Leitungen
auch fiir andere Funktionen wie Beleuchtung oder Signale verwendet werden. Die zwei griinen Leitungen mit einem
Querschnitt von 0.25mm? sind die Anschlussleitungen des Referenzpunktes. Sie dirfen nicht anderweitig
verwendet werden. Alle restlichen Leitungen mit einem Querschnitt von 0.25mmz? sind fliir Zusatzfunktionen wie
Beleuchtung oder Signale vorgesehen. Sie kénnen je nach Bedarf verwendet werden. Eine komplette Nutzung aller
Kontaktmdglichkeiten kann z.B. so aussehen: 4 Leitungen flir den Fahrstrom bei 3 Gleisabschnitten (1x
Fahrspannung rot und 3x blau), 1 Leitung fur die gemeinsame Spannung von 2 Sperrsignalen und der Beleuchtung
Maschinenhaus, 1x geschaltete Spannung Maschinenhaus und 4x geschaltete Spannung der Signale (2x Gleis
gesperrt und 2 x Gleis frei).

4, Die Programmierung

41 Allgemeines

Die Steuerung des Drehscheibenantriebes gibt
dem Nutzer die Mdglichkeit 32 Positionen eines 151610 51617
Halbkreises (Position 0 - 31) zu programmieren.

Die 32 Positionen des 2. Halbkreises (Position

32 - 63) ergeben sich durch das Invertieren

(Umkehren) der Positionen des 1. Halbkreises. | : : =
Diese Positionen werden auch auf dem 1. | 2 = o % 22
Halbkreis programmiert. Somit lassen sich 64

Positionen (Position 0 - 63) im Vollkreis

ansteuern wobei die Positionen 32 - 63 jeweils
genau gegeniber der Positionen 0 - 31 liegen
(Bild 1).

Der 1. Halbkreis beginnt immer mit der Position
0 und wird im Uhrzeigersinn weitergezahlt. Der
2. Halbkreis beginnt immer genau gegeniber der Position 0 also mit Position 32. Die Lage der Position 0 auf dem
Drehscheibenkreis ist nicht vorgeschrieben und kann frei gewahlt werden.

Bild 1: Positionen bei max. Teilung
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Beispiel: Wenn Position 0 der derzeitigen Blhnenstellung entspricht
(Maschinenhaus links), wird beim Anfahren der Position 32 die Bihne um 180°
gedreht (Maschinenhaus rechts). Somit entspricht Position 15 bei einer 180°
Wendung der Position 47.

Werkseitig werden unsere Drehbuhnenantriebe mit einer Teilung von 7.5°
ausgeliefert. Das ergibt eine Teilung des Vollkreises in 48 Positionen, was der
Standardteilung handelslblicher Drehbiihnen entspricht. Die Positionen 24 -
31 und 56 - 63 sind deaktiviert. Somit folgt auf Position 23 die Position 32 und
auf Position 55 die Position 0 (Bild 2).

Entsprechend der angesteuerten Drehscheibe kdnnen weitere Positionen
deaktiviert werden. So sind fir den Betrieb einer Drehscheibe mit 4
Anschlussgleisen im 1. Halbkreis und 3 Anschlussgleisen im 2. Halbkreis nur
max. 14 Positionen (7 Anschlussgleise sowie die dazugehérigen invertierten
Positionen) notwendig. Liegen zwei Anschlussgleise genau gegeniber
(Durchfahrgleis) werden beide Gleise auf einer Position programmiert. Die

12

23

44

Bild 2: Positionen Werkseinstellung

tatsachliche Lage der einzelnen Positionen wird bei der Programmierung des Drehscheibenantriebes festgelegt

und ist im entsprechenden Halbkreis frei wahlbar.

4.2 LED - Anzeige der Steuerplatine

Die rote LED neben den Dip-Schaltern und der Programmiertaste hat mehrere Funktionen. Diese sind in der

nachfolgenden Tabelle beschrieben.

Anzeige der LED Bedeutung

LED blinkt stéandig Der SX-Bus ist angeschlossen und in Betrieb, die Versorgungsspannung fehlt

LED leuchtet kurz auf Quittieren der Programmierung (nur bei einigen Einstellungen)

LED leuchtet stéandig Steuerung befindet sich im Programmiermodus (nur bei einigen Einstellungen)
4.3 Mdogliche Einstellungen der Drehscheibensteuerung

Diese Parameter kdnnen entweder (iber die DIP-Schalter S1 und S2 direkt am Modul eingestellt werden oder durch

eine Fernprogrammierung Uber den SELECTRIX-Bus.

Bedeutung Funktion

Grundadresse 0-103 Aufdieser Adresse sendet und empfangt die Drehscheibensteuerung Daten
Uber den SX-Bus.

Meldeadresse Hier werden zusétzliche Informationen von der Drehscheibensteuerung Gber den SX-
Bus Ubertragen.

Grundadresse Beim Ansteuern der Drehscheibe Uber die RS232-Schnittstelle wird die Grundadresse

verwenden nicht benétigt und kann abgeschaltet werden.

Meldeadresse Wenn die Drehscheibensteuerung ohne Rickmeldung betrieben wird, kann die

verwenden Melde-Adresse deaktiviert werden.

nur bei eingeschalteter  |dreht (nur im Digitalbetrieb; Zentrale auf Stop).
Gleisspannung

Betrieb der Drehscheibe |Hier kann man festlegen, ob die Drehscheibe auch bei ausgeschalteter Fahrspannung

Verhalten der Buhne Es kann eingestellt werden, dass die Biihne beim Anhalten das Nachschwingen einer

beim Anhalten Originalbihne simuliert.

Gleisspannung beim Die Gleisspannung kann beim Betrieb der Blhne eingeschaltet werden. Das

Drehen der Biihne ermoglicht den Betrieb der Zugbeleuchtung sowie das Melden der abgestellten Lok
(nur bei Digitalbetrieb) auch beim Drehen der Biihne.

Einstellung der Parameter zum Ausgleich einer Positionsabweichung

Hysterese

Einstellung der Hier kann man die Drehgeschwindigkeit der Buhne individuell einstellen.

Drehgeschwindigkeit

Einstellung des Der Nullpunkt kann beliebig auf dem Drehscheibenkreis eingestellt werden (nicht mit

Nullpunktes Position 0 oder dem Referenzpunkt verwechseln)
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Bedeutung Funktion

Positionseinstellung Fir jede einzelne Position lasst sich festlegen:

Lage der Position, Position aktiviert/deaktiviert, Position geldscht, Position invertiert
Rucksetzen auf Setzt die Steuerung auf Werkseinstellung zurlck. Achtung! Es werden nur die
Werkseinstellung Parameter 1 und 2 auf Werkseinstellung zurlickgesetzt!

Anzeige der absoluten Anzeige der absoluten Position der einzelnen Ausfahrgleise (kann z. B. zur
Position der Ansteuerung mit einem PC ausgelesen werden).
Ausfahrgleise

4.4 Festlegen der Parameter liber DIP-Schalter

Zum Programmieren muf3 die Drehscheibensteuerung in
Betrieb sein. Der SX-Bus muss nicht angeschlossen sein. Mit @ o on
den DIP-Schaltern S1/1 bis S1/8 den einzustellenden o O

Parameter auswéahlen und mit den DIP-Schaltern S2/1 bis

) - . . LED $3 S2 St
82"/8 die Wgrte elnstelleq. Danach.dle Programmiertaste S3 Bild3: Lage der Dip-Schalter S1 und S2, der
driicken (Bild 3). Dabei muss die rote LED neben dem Programmiertaste S3 und der LED, alle Dip-
Programmiertaster kurz aufleuchten. Die Werte der einzelnen Schalter von S1 und S2 stehen auf "OFF"

Parameter lassen sich nach folgender Tabelle errechnen:

Werte der einzelnen Schalter eines DIP-Schalterblockes bei Schalterstellung "ON"

Schalternummer von S1 1 2 3 4 5 6 7 8
oder S2

Wert bei Schalterstellung 1 2 4 8 16 32 64 128
||ON"

HINWEIS: Der an den DIP-Schaltern eingestellte Wert ergibt sich aus der Summe der Werte der einzelnen
Schalter. Jeder offene Schalter (der Schieber steht zur Ziffer hin), hat den Wert 0. Jeder geschlossene Schalter
(der Schieber steht in Richtung "ON") hat einen bestimmten Wert. Zum Beispiel wiirde Adresse 73 eingestellt
indem die Schalter 1, 4 und 7 geschlossen (in Richtung "ON" geschoben) wirden und die Schalter 2, 3, 5, 6 und
8 gedffnet (in Richtung der Ziffern geschoben) wiirden. Dadurch ergeben sich die einzelnen Wertezu1 + 0 + 0 +
8+0+0+64+0=73.

4.41 Einstellen der Grundadresse - Parameter 1

Der Drehscheibenantrieb wird werksseitig mit der Grundadresse 10 ausgeliefert. Es kénnen Adressen von 0 bis
103 vergeben werden. Zum Verandern der Grundadresse zuerst den Dip-Schalter S1/1 auf "ON" schieben, alle
anderen Dip-Schalter von S1 auf "OFF", und dann an den Dip-Schaltern von S2 den Wert einstellen. Zum
Abschluss die Programmiertaste S3 betatigen. Die LED leuchtet kurz auf.

Achtung: Die Grundadresse muss von Analog- und DCC-Anwendern nicht verandert werden. Im Digitalbetrieb
mufB3 die Drehscheibensteuerung allerdings eine eigene Adresse besitzen, die von keinem anderen Modul
verwendet wird. Einzige Ausnahme davon bildet die Ansteuerung mit dem Drehscheiben Controller Gber den SX-
Bus. In diesem Fall missen die Drehscheibensteuerung und das Handbediengeréat die gleiche Adresse besitzen.

Einstellung am DIP-Schalter S1 Wert Beschreibung

1 2 3 4 5 6 7 8

on | off | off | off | off | off | off | off 1 Grundadresse von 0 - 127

Einstellung am DIP-Schalter S2 Wert Beschreibung

1 2 3 4 5 6 7 8

off | on | off | on | off | off | off | off 10 Wert der Adresse (Beispiel 10 ) *

* = Werkseinstellung bei Lieferung
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4.4.2 Drehscheibensteuerung auf Werkseinstellung zuriicksetzen - Parameter 1

Zum Ricksetzen auf die Werkseinstellung zuerst den Dip-Schalter S1/1 auf "ON" schieben alle anderen Dip-
Schalter von S1 auf "OFF" und dann alle Dip-Schalter von S2 auf "ON" schieben. Die Programmiertaste S3
betatigen. Die LED leuchtet kurz auf.

Achtung! Alle programmierten Werte der Parameter 1 und 2 gehen verloren und missen neu eingegeben werden!
Ein Rickstellen der anderen Parameter ist nicht méglich. Dazu muss die Steuerplatine zum Hersteller
zurlickgesendet werden.

Einstellung am DIP-Schalter S1 Wert Beschreibung

1 2 3 4 5 6 7 8

on | off | off | off | off | off | off | off 1 Ricksetzen auf Werkseinstellung

Einstellung am DIP-Schalter S2 Wert Beschreibung

1 2 3 4 5 6 7 8

on |on |on |[on |on|on|on|on 255 Ruicksetzen auf Werkseinstellung

4.4.3 Einstellen der Konfigurationsparameter - Parameter 2

Zum Einstellen der Konfigurationsparameter zuerst den Dip-Schalter S1/2 auf "ON" schieben alle anderen Dip-
Schalter von S1 auf "OFF" und dann alle gewlinschten Werte mit den Dip-Schaltern S2/1 bis S2/8 einstellen. Dann
die Programmiertaste S3 driicken. Die LED leuchtet kurz auf. Die Werte werden gleichzeitig gespeichert.
Wichtig! Es missen erst alle Werte an den DIP-Schaltern von S2 eingestellt werden, da alle Werte gleichzeitig
programmiert werden. Werden die Werte nacheinander programmiert, werden alle vorher gespeicherten Werte
wieder Uberschrieben.

Achtung! Die Bits 1, 2, 3 und 5 (Dip-Schalter S2/1, S2/2, S2/3 und S2/5) von Parameter 2 brauchen von Analog-
und DCC-Anwendern nicht verandert werden.

Zum Léschen einzelner Konfigurationsparameter missen alle benétigten Parameter an den Dip-Schaltern von S2
eingestellt werden. Fir nicht bendtigte oder zu I6schende Parameter miissen die entsprechenden Dip-Schalter auf
"OFF" stehen. Dann die Programmiertaste S3 betatigen. Die LED leuchtet kurz auf und die neue
Parameterkonfiguration ist gespeichert.

Einstellung am DIP-Schalter S1 Wert Beschreibung

1 2 3 4 5 6 7 8

off | on | off | off | off | off | off | off 2 Parametereinstellung

Einstellung am DIP-Schalter S2 Wert Beschreibung

1 2 3 4 5 6 7 8

off 0 Melde-Adresse ist Grund-Adresse + 1 *
on 1 Melde-Adresse ist Grund-Adresse + 2
off 0 Grund-Adresse wird verwendet *
on 1 Grund-Adresse wird nicht verwendet
off 0 Meldeadresse wird verwendet *
on 1 Meldeadresse wird nicht verwendet
off 0 Biihne dreht sich nur wenn Gleisspannung ein ist
(Zentrale auf Start)
on 1 Biihne dreht sich auch bei Gleisspannung aus
(Zentrale auf Stop) *
off 0 nicht verwendet *
on 1 nicht verwendet
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Einstellung am DIP-Schalter S2 Wert Beschreibung

1 2 3 4 5 6 7 8

off 0 Biihne bleibt am Ende der Drehung
einfach stehen *
on 1 Biihne simuliert am Ende der Drehung das
Nachschwingen wie beim Original
off 0 Blhnen-Gleis ist beim Drehen eingeschaltet *
on 1 Buhnen-Gleis ist beim Drehen stromlos

off 0 0.6 A Motorstrom (fur groBe Drehbiihnen)

on 1 0.15 A Motorstrom (fir kleine Drehblhnen) *

* = Werkseinstellung bei Lieferung

4.4.4 Korrektur der mechanischen Hysterese (Positionsabweichung) - Parameter 4

Zur Korrektur der mechanischen Hysterese zuerst den Dip-Schalter S1/3 auf "ON" schieben alle anderen Dip-
Schalter von S1 auf "OFF" und dann den gewlinschten Wert mit dem Dip-Schalter S2 einstellen. Zum Abschluss
die Programmiertaste S3 betatigen. Die LED leuchtet kurz auf.

Einstellung am DIP-Schalter S1 Wert Beschreibung

1 2 3 4 5 6 7 8

off | off | on | off | off | off | off | off 4 Korrektur der mechanischen Hysterese

Einstellung am DIP-Schalter S2 Wert Beschreibung

1 2 3 4 5 6 7 8

off | off | off [ on | on | off | off | off 24 0 - 254 Manuelle Einstellung in Schritten (Beispiel 24)

on|on |on |[on |on|on |on|on 255 Automatische Ermittlung der Hysterese bei
Uberfahren des Referenzpunktes in beiden
Richtungen. Der ermittelte Wert Gberschreibt die
Einstellung 255 und wird dann abgespeichert.

Beim Drehen der Blhne eines Drehscheibenantriebes nach rechts und links kann es zu unterschiedlichen
Stellungen der Biihne zum Anschlussgleis kommen. Um diese Abweichung eines méglichen mechanisch bedingten
Spielraumes auszugleichen, kann man mit diesem Parameter einen Hystereseausgleich vornehmen. Dabei muss
der, der Abweichung, entsprechende Wert im Parameter 4 gespeichert werden. Da das manuelle Einstellen des
Wertes nur mit aufwendigem Probieren zu erreichen ist, empfehlen wir die automatische Ermittlung des Wertes.
Dazu muss der Referenzpunkt angeschlossen sein. Zur automatischen Ermittlung der Hysterese werden der Dip-
Schalter S1/3 und alle Dip-Schalter von S2 auf "on" gestellt. Nach Betatigen der Programmiertaste S3 leuchtet die
LED nicht. Die Bihne beginnt sich zuerst nach rechts zu drehen. Nach einer kompletten Umdrehung der Biihne
kehrt diese um und dreht sich einmal komplett nach links. Nach Erreichen der Startposition der Bihne leuchtet die
LED kurz auf. Jetzt hat die Steuerung des Drehscheibenantriebes den Wert der Hysterese ermittelt und in der
Steuerung abgespeichert. AbschlieBend sind alle Dip-Schalter wieder auf "off" zu schieben.

Hinweis: Unter Umstanden kann es dazu kommen, dass die Hysterese nicht exakt automatisch ermittelt wird.
Ursache dafir sind Verwindungen des Kunststoffes der Biihne. Diese werden nicht durch die Steuerung erkannt
und missen manuell korrigiert werden.

4.4.5 Drehgeschwindigkeit der Bithne - Parameter 8

Zum Einstellen der Drehgeschwindigkeit zuerst den Dip-Schalter S1/4 auf "ON" schieben alle anderen Dip-Schalter
von S1 und S2 auf "OFF". Die Programmiertaste S3 betatigen, die Biihne beginnt zu drehen und die LED leuchtet.
Dann die gewlinschte Schrittweite mit den Dip-Schalter S2/4 einstellen und mit den Dip-Schaltern S2/7 oder S2/8
festlegen, ob die Buhne langsamer oder schneller drehen soll. Jetzt kann durch mehrfaches Betatigen der
Programmiertaste S3 die Geschwindigkeit gedndert werden. Zum Abspeichern alle Dip-Schalter von S1 und S2
wieder auf "OFF" schieben und die Programmiertaste S3 abermals betétigen, die LED erlischt.
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Einstellung am DIP-Schalter S1

Wert

Beschreibung

Schaltvorgang)

1 2 |3 ]4|5]6 7 |8
off | off | off | on | off | off | off | off 8 Geschwindigkeitseinstellung
Einstellung am DIP-Schalter S2 Wert Beschreibung
1 2 |3 ]14|5]6 7 |8
off 0 nicht verwendet
off 0 nicht verwendet
off 0 nicht verwendet
off 0 Geschwindigkeit in 1er Schritten &ndern
on 1 Geschwindigkeit in 10er Schritten &ndern
off 0 nicht verwendet
off 0 nicht verwendet
off 0 Geschwindigkeit verringern ausgeschaltet
on 1 Geschwindigkeit um 1 oder 10 Schritte verringern (je
Schaltvorgang)
off 0 Geschwindigkeit erhdhen ausgeschaltet
on 1 Geschwindigkeit um 1 oder 10 Schritte erhdhen (je

4.4.6 Einstellen des Nullpunktes (nicht verwechseln mit der Position 0 oder dem

Referenzpunkt) - Parameter 16

Der Nullpunkt ist die absolute Nullposition der Drehscheibensteuerung (Basis des Steuerungsprogramms). Das
Einstellen des Nullpunktes ist zum Betrieb der Drehscheibensteuerung nicht zwingend erforderlich.
Zum Einstellen des Nullpunktes zuerst den Dip-Schalter S1/5 auf "ON" schieben alle anderen Dip-Schalter von S1
und S2 auf "OFF". Die Programmiertaste S3 betéatigen. Die LED leuchtet und die Blihne féhrt, wenn sie nicht auf
den Nullpunkt steht, zum Nullpunkt. Dann die gewlinschte Schrittweite mit den Dip-Schalter S2/4 und S2/5
einstellen und mit den Dip-Schaltern S2/7 und S2/8 festlegen, ob die Biihne nach rechts oder links positionieren
soll. Jetzt kann durch mehrfaches Betatigen der Programmiertaste S3 die Nullpunkt verandert werden. Zum
Abspeichern alle Dip-Schalter von S1 und S2 wieder auf "OFF" schieben und die Programmiertaste S3 nochmals
driicken. Die LED erlischt.

Einstellung am DIP-Schalter S1 Wert Beschreibung
1 2 13|45 |6 |7]|S38
off | off | off | off | on | off | off | off 16 Geschwindigkeitseinstellung
Einstellung am DIP-Schalter S2 Wert Beschreibung
1 2 |1 3|4 |5 |6 |78
off 0 nicht verwendet
off 0 nicht verwendet
off 0 nicht verwendet
off | off 0 Schrittweite = 1 Schritt
on | off 1 Schrittweite = 10 Schritte
off | on 2 Schrittweite = 100 Schritte
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Einstellung am DIP-Schalter S2 Wert Beschreibung

1 2 13|14 |5 |6 |7]|S38
on | on 3 Schrittweite = 1000 Schritte
off 0 nicht verwendet
off 0 nach links positionieren ausgeschaltet
on 1 nach links um 1, 10, 100 oder 1000 Schritte
positionieren It. Schrittweite (je Schaltvorgang)
off 0 Nach rechts positionieren ausgeschaltet
on 1 nach rechts um 1, 10, 100 oder 1000 Schritte
positionieren It. Schrittweite (je Schaltvorgang)

Der Nullpunkt ist die absolute Nullposition der Drehscheibensteuerung (Basis des Steuerungsprogramms). Der
Nullpunkt kann, muss aber nicht mit der Position 0 (= 1. Anschlussgleis) Ubereinstimmen. Bei der Auslieferung ist
der Nullpunkt mit der Position 0 identisch. Alle Positionen und der Referenzpunkt haben einen definierten
(programmierten) Abstand zum Nullpunkt. Der Abstand zum Referenzpunkt wird automatisch ermittelt, wenn der
Referenzpunkt angeschlossen ist. Ein Verschieben des Nullpunktes bewirkt immer das Verschieben aller
Positionen, das Verandern der Position 0 verschiebt nur diese Position. Alle anderen Positionen &ndern sich nicht.

4.4.7 Einstellen der einzelnen Positionen - Parameter 32 - 63

4.4.7.1 Allgemeines

Die einzelnen Gleispositionen werden nacheinander programmiert, egal ob sie sich auf dem 1. oder 2. Halbkreis
befinden. Die nachste Gleisposition istimmer das Gleis, welches als nachstes angefahren wird. Soll die Drehbiihne
an der angewahlten Position justiert werden muss dies zuerst erfolgen. Dann den Programmiermodus verlassen.
Erst jetzt kdnnen die anderen Parameter programmiert werden.

4.4.7.2 Steuerung in den Programmiermodus schalten

Zum Einschalten des Programmiermodus der gewiinschten Position zuerst mit den Dip-Schaltern S1/1 - S1/6 die
gewlnschte Position auswahlen (die entsprechenden Schalter auf "ON" schieben) alle anderen Dip-Schalter von
S1 auf "OFF". Die Programmiertaste S3 betatigen. Die LED leuchtet und die Biihne fahrt, wenn sie sich nicht auf
der eingestellten Position befindet, zur angewahlten Position.

4.4.7.3 Position justieren

Nachdem sich die Steuerung im Programmiermodus befindet werden je nach Stellung der Drehblihne zum
entsprechenden Gleisanschluss die bendétigten Parameter mit den Dip-Schaltern S2/4, S2/5, S2/7 und S2/8
ausgewahlt. Dann wird die Biihne durch mehrfaches Betatigen der Programmiertaste S3 und dem Anpassen der
Schrittweite zum gewiinschten Gleisanschluss positioniert. AbschlieBend alle Dip-Schalter von S1 und S2 wieder
auf "OFF" schieben und die Programmiertaste abermals driicken. Die LED erlischt. Die Position ist gespeichert.

4.4.7.4 Position deaktivieren

Zum Deaktivieren einer Position ist diese auszuwé&hlen und die Steuerung in den Programmiermodus zu bringen.
Dann den Dip-Schalter S2/3 auf "ON" schieben und die Programmiertaste betétigen. AnschlieBend alle Dip-
Schalter von S1 und S2 wieder auf "OFF" schieben und die Programmiertaste S3 driicken. Die LED erlischt und die
Position ist deaktiviert.

4.4.7.5 Position l6schen

Das Léschen einer Position erfolgt von der darunter liegenden Position, das heif3t, das Léschen von Position 2
erfolgt von Position 1, das Léschen von Position 17 von Position 16 usw. Die Position 0 kann nicht geléscht
werden.

Zum Ldschen einer Position ist die nachst kleinere Position auszuwéahlen und die Steuerung in den
Programmiermodus zu bringen. Dann die Dip-Schalter S2/2, S2/4 und S2/5 auf "ON" schieben und die
Programmiertaste betatigen. AnschlieBend alle Dip-Schalter von S1 und S2 wieder auf "OFF" schieben und die
Programmiertaste S3 driicken. Die LED erlischt und die Position ist geléscht. Alle nachfolgenden
Positionsnummern werden um 1 verringert. Die Lage der nachfolgenden Positionen wird dabei aber nicht verandert.

Seite10 von 25



4.4.7.6 Position einfiigen

Eine Position wird immer vor einer vorhandenen Position eingefiigt. Die Position 31 muss zum Einfligen deaktiviert
oder geldscht sein. Zum Einfligen einer Position ist die Position ausgewahlt, vor der die neue Position eingefligt
werden soll. Dann die Steuerung in den Programmiermodus bringen. Die Dip-Schalter S2/1, S2/4 und S2/5 auf
"ON" schieben und die Programmiertaste betatigen. AnschlieBend alle Dip-Schalter von S1 und S2 wieder auf
"OFF" schieben und die Programmiertaste S3 drlicken. Die LED erlischt und eine neue Position ist eingefligt. Die
neue Position liegt genau Uber der Position, von der aus sie eingefligt wurde, und muss anschlieBend noch
positioniert werden. Alle nachfolgenden Positionsnummern werden um 1 erhdht. Die Lage der nachfolgenden
Positionen wird dabei aber nicht verandert.

4.4.7.8 Gleisspannung des Biihnengleises an einer Position invertieren (vertauschen)

Zum Invertieren einer Position ist diese auszuwahlen und die Steuerung in den Programmiermodus zu bringen.
Dann den Dip-Schalter S2/6 auf "ON" schieben und die Programmiertaste betatigen. AnschlieBend alle Dip-
Schalter von S1 und S2 wieder auf "OFF" schieben und die Programmiertaste S3 driicken. Die LED erlischt und die
Position ist invertiert.

Einstellung am DIP-Schalter S1 Wert Beschreibung

1 2 |3 ]14|5]6 7 |8

off | off | off | off | off | on | off | off 32 Einstellung der Position 0
on | off | off | off | off | on | off | off 33 Einstellung der Position 1
off | on | off | off | off | on | off | off 34 Einstellung der Position 2
on | on | off | off | off | on | off | off 35 Einstellung der Position 3
off | off | on | off | off | on | off | off 36 Einstellung der Position 4
on | off | on | off | off | on | off | off 37 Einstellung der Position 5
off [ on | on | off | off | on | off | off 38 Einstellung der Position 6
on | on | on | off | off | on | off | off 39 Einstellung der Position 7
off | off | off | on | off | on | off | off 40 Einstellung der Position 8
on | off | off | on | off | on | off | off 41 Einstellung der Position 9
off [ on | off | on | off | on | off | off 42 Einstellung der Position 10
on | on | off [ on | off | on | off | off 43 Einstellung der Position 11
off | off | on | on | off | on | off | off 44 Einstellung der Position 12
on | off | on | on | off | on | off | off 45 Einstellung der Position 13
off | on | on | on | off | on | off | off 46 Einstellung der Position 14
on |on | on |on | off | on | off | off 47 Einstellung der Position 15
off | off | off | off [ on | on | off | off 48 Einstellung der Position 16
on | off | off | off | on | on | off | off 49 Einstellung der Position 17
off [ on | off | off [ on | on | off | off 50 Einstellung der Position 18
on | on | off | off | on | on | off | off 51 Einstellung der Position 19
off | off | on | off [ on | on | off | off 52 Einstellung der Position 20
on | off | on | off | on | on | off | off 53 Einstellung der Position 21
off | on | on | off | on | on | off | off 54 Einstellung der Position 22
on |on | on |off | on | on | off | off 55 Einstellung der Position 23
off | off | off [ on | on | on | off | off 56 Einstellung der Position 24
on | off | off [ on | on | on | off | off 57 Einstellung der Position 25
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Einstellung am DIP-Schalter S1 Wert Beschreibung

1 2 |3 ]4|5]6 7 |8

off | on | off [ on | on | on | off | off 58 Einstellung der Position 26
on | on | off [ on | on | on | off | off 59 Einstellung der Position 27
off | off | on [ on | on | on | off | off 60 Einstellung der Position 28
on | off J]on | on [ on | on | off | off 61 Einstellung der Position 29
off | on | on [ on | on | on | off | off 62 Einstellung der Position 30
on [{on |on |on |on|on | off|off 63 Einstellung der Position 31

Einstellung am DIP-Schalter S2 Wert | Beschreibung

1 2 |3 ]4|5]6 7 |8

off 0 Position nicht einfligen

on 1 neue Position einfligen, zum Einflgen einer neuen
Position muss die Position 31 deaktiviert sein
(Position 31 wird beim Einfugen geldscht), gleichzeitig
muss das Einfligen mit Bit 4 und 5 quittiert werden

off 0 Position wird nicht geléscht
on 1 Position wird geldscht, dabei muss das Léschen mit
Bit 4 und 5 quittiert werden
off 0 Position wird nicht deaktiviert
on 1 Position wird deaktiviert

Achtung! Schalter 4 und 5 haben eine Doppelfunktion:
1. Quittierung bei Position einfligen und Léschen
2. Einstellung der Schrittweite beim Positionieren

on | on 3 Quittieren von Position oder L&schen einfligen
off | off 0 Schrittweite = 1 Schritt
on | off 1 Schrittweite = 10 Schritte
off | on 2 Schrittweite = 100 Schritte
on | on 3 Schrittweite = 1000 Schritte
off 0 Position nicht invertiert
on Position invertiert
off 0 nach links positionieren ausgeschaltet
on 1 nach links um 1, 10, 100 oder 1000 Schritte

positionieren It. Schrittweite (je Schaltvorgang)

off 0 Nach rechts positionieren ausgeschaltet

on 1 nach rechts um 1, 10, 100 oder 1000 Schritte
positionieren It. Schrittweite (je Schaltvorgang)

Bei der Programmierung der Positionen ist folgendes zu beachten. Im Bild 4 ist ein Beispiel einer Drehscheibe
abgebildet. Dabei symbolisieren die stark gezeichneten Positionen 0, 21, 22, 23, 32, 33 und 39 die einzelnen
Anschlussgleise. Die schwach dargestellten Positionen 1, 7, 53, 54 und 55 sind die invertierten Positionen und
haben keine Anschlussgleise. Die Anschlussgleise 0 und 32 sind als Durchfahrgleis gedacht. Vor Beginn der
Programmierung sollte man sich eine Skizze der fertigen Drehscheibe mit allen Gleisanschlissen und deren
Polarisation (Lage des roten und blauen Fahrstromanschlusses) anfertigen. Zur Zuordnung der Gleisspannung zu
den einzelnen Gleisen bendtigt man nicht nur die Positionen sondern auch die eindeutige Zuordnung der beiden
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Bihnenenden da durch das Umdrehen der Biihne sich auch die Polarisation des Bihnengleises dndern muss. In
unserm Beispiel wird davon ausgegangen, dass von dem Mittelpunkt der Biihne betrachtet jedes Gleis auf der
rechten Seite den roten Gleisanschluss hat und auf der Linken den Blauen.
Das Maschinenhaus der Biihne zeigt immer zur angegebenen Position. Daraus
ergibt sich folgender Programmierablauf:

Zuerst wird das erste Anschlussgleis als Position 0 festgelegt und
programmiert. Die Position 32 ist somit die gegenlberliegende Position und o1
wird nicht separat programmiert. Damit sind beide Positionen gespeichert, 22

7

Position 0 und Position 32, letztere jedoch invertiert. 1 23
Als nachstes wird Position 1 programmiert. Da sich an dieser Position kein 0 gg
Anschlussgleis befindet, jedoch genau gegeniiber, wird diese Position durch e

das Setzen von Schalter S2/6 auf "ON" invertiert. 53

Nun werden die Positionen 2 - 6 deaktiviert. Das Deaktivieren dieser Positionen

ist nicht zwingend erforderlich, hat aber zur Folge, dass beim Verfahren der 39
Drehbiihne mit Einzelschritten diese Positionen nicht angefahren werden.

Deaktivierte Positionen werden nicht angefahren. Bild 4

Position 7 wird wie Position 1 programmiert also invertiert. Danach werden die

Positionen 8 - 20 deaktiviert. AbschlieBend sind die Polarisationen der Gleise noch einmal zu Gberprifen.
Hinweis: Es kann auch die Position 7 im Beispiel als Position 2, Position 21 als Position 3 usw. programmiert
werden. Es sind dann die Positionen 6 - 23 zu deaktivieren. Position 24 - 31 sind schon werksseitig deaktiviert. Der
Nachteil dieser Programmierung zeigt sich jedoch zum einen beim Betrieb der Drehscheibe mit dem TrainController
und zum anderen beim spéateren Erweitern der Drehscheibe mit zusatzlichen Gleisanschlissen. Diese neuen
Positionen missen in diesem Fall nachtraglich eingefligt werden. Alle nachfolgenden Positionen werden in der
Nummerierung um 1 erhéht.

4.5 Programmierung der Parameter iber den SX-Bus

Die DIP-Schalter S1/1 bis S1/8 und S2/1 bis S2/8 miissen alle auf "OFF" stehen. Um die Drehscheibensteuerung
programmieren zu kdnnen, muf sie eingeschaltet sein. Die Gleisspannung muf3 ausgeschaltet sein und es darf
weder die Zentrale, noch irgend ein anderes Modul im Programmiermodus sein.

Der Programmiermodus wird gestartet, indem man an der Drehscheibensteuerung die Programmiertaste S3 kurz
drickt. Wenn alle oben genannten Bedingungen erfillt sind, wird die rote LED leuchten.

Die Programmierung selbst erfolgt &hnlich wie oben fiir die Programmierung Gber DIP-Schalter beschrieben, nur
erfolgt die Auswahl der Parameter nicht Gber die DIP-Schalter S1/1 bis S2/8 der Steuerplatine sondern mit dem
SX-Bus Uber die Adresse 0, der entsprechende Wert kann dann mit der Adresse 1 ausgelesen und geéndert
werden. Zusatzlich kdnnen in diesem Modus auch noch die einzelnen programmierten Positionen, ein Hersteller-
und ein Modul-Code, die jeweils aus zwei Byte bestehen, sowie eine Unter- und eine Hauptversionsnummer
(jeweils ein Byte) ausgelesen werden.

Also zum Programmieren des Drehscheibenantriebes zuerst die Adresse 0 aufrufen und den Parameter
auswahlen, dann die Adresse 1 eingeben und die gewlinschten Werte ablesen und einstellen.

Adresse 0 Adresse 1 Wert Beschreibung
Parameterauswahl Einstellung der Werte

112|314 (|5]6(7|8]1|2([3|4|5|6]|7]|8

Einstellung Parameter 1 - Grund-Adresse

i]o|lo|jofjofojojojo|1|o0f1]j0]J0]0O]O 10 Grund-Adresse 0 - 127, Beispiel
Adresse 10 *

1{1[1|1]1]1]1]|1] 255 | Einstellungen zurlicksetzen
auf Werkseinstellung

Einstellung Parameter 2 - Konfigurationsparameter

oft|ofoJofo]ofo]oO 0 Melde-Adresse = Grundadresse + 1 *
1 1 Melde-Adresse = Grundadresse + 2
0 0 Steuer-Adresse wird verwendet *
1 1 Steuer-Adresse wird nicht verwendet
0 0 Melde-Adresse wird verwendet *
1 1 Melde-Adresse wird nicht verwendet
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Adresse 0
Parameterauswahl

Einstellung der Werte

Adresse 1

Wert

112|3]|4(5]6(7

2

3

4

5

6

7

Beschreibung

0

Bihne dreht sich nur wenn
Gleisspannung ein ist (Zentrale auf
Start)

Biihne dreht sich auch bei Gleis-
spannung aus (Zentrale auf Stop) *

nicht verwendet *

nicht verwendet

Biihne bleibt am Ende der Drehung
einfach stehen *

Biihne simuliert am Ende der Drehung
das Nachschwingen wie beim Original

Biihnen-Gileis ist beim Drehen
eingeschaltet *

Biihnen-Gileis ist beim Drehen stromlos

0.6 A Motorstrom (fir groBe
Drehbiihnen)

0.15 A Motorstrom (flr kleine
Drehbiihnen) *

erese im

Einstellung Parameter 4 - Korrektur fir mechanische Hysterese (Positionsabweichung)
siehe auch Einstellung Hyst

Punkt 4.4.4

0

1

0

1

1

0

0

0

26

Manuelle Einstellung in Schritten

1

1

1

1

1

1

1

1

255

Nach Eingabe des Wertes 255 und
driicken von S3 wird der autom. Ablauf
(1x li und 1x rechts) gestartet. Der
ermittelte Wert Uberschreibt die
Einstellung 255 und wird abgespeichert.

Einstellung Parameter 8 - Geschwindigkeitseinstellung
siehe auch Geschwindigkeitseinstellung im Punkt 4.4.5

0

0

0

nicht verwendet

nicht verwendet

nicht verwendet

0
0
0

Geschwindigkeit in 1er Schritten dndern

Geschwindigkeit in 10er Schritten
andern

nicht verwendet

nicht verwendet

Geschwindigkeit verringern
ausgeschaltet

Geschwindigkeit um 1 oder 10 Schritte
verringern lt. Schrittweite (je
Schaltvorgang)

Geschwindigkeit erhdhen ausgeschaltet
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Adresse 0 Adresse 1 Wert Beschreibung
Parameterauswahl Einstellung der Werte
2|13|4(|5(6|7|8])1|2|3[4]|5]|6]|7]8
1 1 Geschwindigkeit um 1 oder 10 Schritte
erhéhen It. Schrittweite (je
Schaltvorgang)
Einstellung Parameter 16 - Nullpunkt festlegen
siehe auch Nullpunkteinstellung im Punkt 4.4.6
ofofof1(0|J0]|O]oO 0 nicht verwendet
0 0 nicht verwendet
0 0 nicht verwendet
0ofo 0 Schrittweite = 1 Schritt
110 1 Schrittweite = 10 Schritte
0f1 2 Schrittweite = 100 Schritte
111 3 Schrittweite = 1000 Schritte
0 0 nicht verwendet
0 0 nach links positionieren ausgeschaltet
1 1 nach links um 1, 10, 100 oder 1000
Schritte positionieren It. Schrittweite (je
Schaltvorgang)
0 0 Nach rechts positionieren ausgeschaltet

nach rechts um 1, 10, 100 oder 1000
Schritte positionieren It. Schrittweite (je

Schaltvorgang)

Einstellung der Parameter 32 - 63 - Programmierung der Positionen 0 - 31
siehe auch Programmierung der Positionen im Punkt 4.4.7

ofojofoj1fojo
ojojofoft1fojo
1]1]0(0j0(f1]0(0
1]0(0j0(f1]0{0O
oft1jofoj1fojo
oftjofoj1fojo
1]1110]0(f1]0(0
1]1|10]0(f1]0(0
ofoj1foj1fojo
ofoj1foj1fojo
1]0(1]0(f1]0(0
1]0(1]0(f1]0(0
oOft1j1(0j1|(0]0
oftj1foj1fojo
1]111]0([1]0(0
1]111]0(f1]0(0

Die einstellbaren Werte

sind im nachsten
Abschnitt beschrieben

32 Einstellung der Position 0
33 Einstellung der Position 1
34 Einstellung der Position 2
35 Einstellung der Position 3
36 Einstellung der Position 4
37 Einstellung der Position 5
38 Einstellung der Position 6
39 Einstellung der Position 7
40 Einstellung der Position 8
41 Einstellung der Position 9
42 Einstellung der Position 10
43 Einstellung der Position 11
44 Einstellung der Position 12
45 Einstellung der Position 13
46 Einstellung der Position 14
47 Einstellung der Position 15
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Adresse 0 Adresse 1 Wert Beschreibung
Parameterauswahl Einstellung der Werte

1(2|3|4|5|6|7[8)J1]|2|3|4|5(6]|7]8
ofofofoft1|t1j0]o0 48 Einstellung der Position 16
1]10]0]0]1]1]0|0O 49 Einstellung der Position 17
of1{ofof1|t1J0]0 50 Einstellung der Position 18
111]0]0]1]1]0|0 51 Einstellung der Position 19
ofof1fof1|1]0]0 52 Einstellung der Position 20
1]10]1]0]1]1]0{0 53 Einstellung der Position 21
of1f{1fof1|1]0]0 54 Einstellung der Position 22
111]1]0]1]1]0{0 55 Einstellung der Position 23
ofofof1y1|1]0]0 56 Einstellung der Position 24
1]10]0]1]1]1]0{0 57 Einstellung der Position 25
of1{of1|1|1]0]0 58 Einstellung der Position 26
1]11]0]1]1]1]0{0 59 Einstellung der Position 27
ofof1f1|1]1]0]0 60 Einstellung der Position 28
110]11]1]1]1]0{0 61 Einstellung der Position 29
oj11f{1J11|0]o0 62 Einstellung der Position 30
111]11]1]1]1]0{0 63 Einstellung der Position 31

Einstellbare Werte der einzelnen Positionen
siehe auch Programmierung der Positionen im Punkt 4.4.7

Parameterauswahl der 0 0 Position nicht einfligen
einzelnen Positionen It. ]
vorheriger Abschnitt 1 1 neue Position einflgen, zum Einflgen
Tabelle einer neuen Position muss die Position
31 deaktiviert sein (Position 31 wird
beim Einflgen geléscht), gleichzeitig
muss das Einfligen mit Bit 4 und 5
quittiert werden
0 0 Position wird nicht geléscht
1 1 Position wird geléscht, gleichzeitig muss
das Einfligen mit Bit 4 und 5 quittiert
werden
0 0 Position wird nicht deaktiviert
1 1 Position wird deaktiviert
111 3 Quittieren von Position einfligen
0ofo 0 Schrittweite = 1 Schritt
0f1 1 Schrittweite = 10 Schritte
110 2 Schrittweite = 100 Schritte
111 3 Schrittweite = 1000 Schritte
0 0 Position nicht invertiert
1 1 Position invertiert
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Adresse 0 Adresse 1 Wert Beschreibung
Parameterauswahl Einstellung der Werte
2|13|4(|5(6|7|8]1]|2|3|4]|5]|6]|7|8
0 0 nach links positionieren ausgeschaltet
1 1 nach links um 1, 10, 100 oder 1000
Schritte positionieren It. Schrittweite (je
Schaltvorgang)
0 0 Nach rechts positionieren ausgeschaltet
1 1 nach rechts um 1, 10, 100 oder 1000
Schritte positionieren It. Schrittweite (je
Schaltvorgang)
Anzeige der absoluten Position der Ausfahrgleise (bezogen auf den Nullpunkt der Steuerung)
ofofofofo|1]0 Anzeige der absoluten 64 Anzeige der absoluten Position 0
Position der einzelnen
Ausfahrgleise (kann hier
z. B. zur Ansteuerung mit
PC ausgelesen werden)
ojojofojoft1i|o 65 Anzeige der absoluten Position 1
110]0]0]J0]|1]0 66 Anzeige der absoluten Position 2
110|0]J0|0O]|1]0 67 Anzeige der absoluten Position 3
of1{ofofo|1]0 68 Anzeige der absoluten Position 4
oj1|10fojoft1]o 69 Anzeige der absoluten Position 5
111]0]0]0]|1{0 70 Anzeige der absoluten Position 6
111]0]0]0]|1{0 71 Anzeige der absoluten Position 7
ofof1|ofo|1]0 72 Anzeige der absoluten Position 8
ojoft1fojoft1i|o 73 Anzeige der absoluten Position 9
110]1]0]0]|1{0 74 Anzeige der absoluten Position 10
110|1]0|0]|1]0 75 Anzeige der absoluten Position 11
of1f{1fofo|1]0 76 Anzeige der absoluten Position 12
of1f{1fofo|1]0 77 Anzeige der absoluten Position 13
111]1]0]0]|1{0 78 Anzeige der absoluten Position 14
111]1]0]0]|1]0 79 Anzeige der absoluten Position 15
ofofof1f|o|1]0 80 Anzeige der absoluten Position 16
ofofof1fo|1]0 81 Anzeige der absoluten Position 17
110]0]1]0]|1{0 82 Anzeige der absoluten Position 18
110|j0]1]0]1]0 83 Anzeige der absoluten Position 19
of1f{of1fo|1]0 84 Anzeige der absoluten Position 20
oOj1|10f1J0]1]O0 85 Anzeige der absoluten Position 21
111]0]1]0]|1{0 86 Anzeige der absoluten Position 22
111]0]1]0]1]0 87 Anzeige der absoluten Position 23
ofof1f1|0|1]0 88 Anzeige der absoluten Position 24
ojof1f1j0f11]o0 89 Anzeige der absoluten Position 25
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Adresse 0 Adresse 1 Wert Beschreibung
Parameterauswahl Einstellung der Werte

112|3|4|5(6(|7|8]1]|2|3|4|5|6]|7|8

oj1|o0f1J1]0f1]0 90 Anzeige der absoluten Position 26
111]0]1]1]0]|1{0 91 Anzeige der absoluten Position 27
ojoft1f{1y1]0f1]o0 92 Anzeige der absoluten Position 28
1]10]11]1]1]0]1{0 93 Anzeige der absoluten Position 29
oj11f{1]1]0f1]0 94 Anzeige der absoluten Position 30
111]1]1]1]0]1{0 95 Anzeige der absoluten Position 31
ojojofojof|t1f1ijo 96 Anzeige der absoluten Position 32
1]10]0]0]Jj0]|1]|1|0 97 Anzeige der absoluten Position 33
ojt1|{ofojoft1f1]o 98 Anzeige der absoluten Position 34
1]11]0]0]j0]|1]1]0 99 Anzeige der absoluten Position 35
ojoft1f{ojof|t1f1jo 100 | Anzeige der absoluten Position 36
1]10]1]0]j0]|1]1|0 101 Anzeige der absoluten Position 37
oj1|1f{ojoft1f1]o 102 | Anzeige der absoluten Position 38
111]1]0]0]1]1|0 103 | Anzeige der absoluten Position 39
ofofof1jof|t1y1]0 104 | Anzeige der absoluten Position 40
1]10]0]1]0]1]1|0 105 | Anzeige der absoluten Position 41
oj1|{of1jot1f1]o 106 | Anzeige der absoluten Position 42
1]11]0]1]0]1]1|0 107 | Anzeige der absoluten Position 43
ojoft1f{1jo|t1f1]o 108 | Anzeige der absoluten Position 44
1]10]11]1]0]1]1|0 109 | Anzeige der absoluten Position 45
oj11f{1Jjo0|1f1]o0 110 | Anzeige der absoluten Position 46
111]11]1]0]1]1|0 111 Anzeige der absoluten Position 47
ofofofoft|t1y1]0 112 | Anzeige der absoluten Position 48
1]10]0]J0]1]1]1|0 113 | Anzeige der absoluten Position 49
oj1|{ofoyjt1|1f1]o 114 | Anzeige der absoluten Position 50
1]11]0]0]1]1]1|0 115 | Anzeige der absoluten Position 51
ojoft1foyjt1|1f1]o 116 | Anzeige der absoluten Position 52
1]10]11]0]1]1]1{0 117 | Anzeige der absoluten Position 53
oj1(1f{ojt1|1f1]o 118 | Anzeige der absoluten Position 54
1]11]11]0]1]1]1(0 119 | Anzeige der absoluten Position 55
ojofof1y11f1]o 120 | Anzeige der absoluten Position 56
1]10]0]1]1]1]1]0 121 Anzeige der absoluten Position 57
oj1|o0f1y11|1]0 122 | Anzeige der absoluten Position 58
111]0]1]1]1]1(0 123 | Anzeige der absoluten Position 59
ojoft1f1y11f1]o0 124 | Anzeige der absoluten Position 60

Seitel8 von 25



Adresse 0 Adresse 1 Wert Beschreibung
Parameterauswahl Einstellung der Werte

112|3]|4(5]6(7 112(3|14[|5|6]|7]|8

110|111 ]1]1 125 | Anzeige der absoluten Position 61

Of1 (11 [1]1]1 126 | Anzeige der absoluten Position 62

o | |o |

11|11 1]1]1 127 | Anzeige der absoluten Position 63

* = Werkseinstellung bei Lieferung

Die nachfolgenden Parameter kdnnen angezeigt, aber nicht verandert werden. Die Parameter werden in Adresse
0 eingestellt und in Adresse 1 abgelesen.

Adresse 0 Parameter Beschreibung
1 2 3 4 5 6 7 8
0 0 0 0 0 0 0 0 0 SX-Programmier-Version
0 0 0 0 0 0 0 1 128 Hersteller-Code niederwertiges Byte
1 0 0 0 0 0 0 1 129 Hersteller-Code hoherwertiges Byte
0 1 0 0 0 0 0 1 130 Modul-Code niederwertiges Byte
1 1 0 0 0 0 0 1 131 Modul-Code héherwertiges Byte
0 0 1 0 0 0 0 1 132 Unterversionsnummer
1 0 1 0 0 0 0 1 133 Hauptversionsnummer

Hinweise und Beispiele zum Einstellen der Parameter entnehmen sie bitte dem Abschnitt 4.4 Programmierung mit
DIP-Schaltern. Nach Abschluss der Programmierung ist durch das Betatigen der Start-Taste an der Zentrale oder
der Programmiertaste S3 der Programmiermodus wieder zu verlassen.

Achtung: Der Parameter 1 und die Bits 1, 2, 3 und 5 von Parameter 2 brauchen von Analog- und DCC -
Anwendern nicht verandert werden.

5. Bedienung der Drehscheibe

5.1 Bedienung der Drehscheibe

Im Schaltbetrieb die Adresse der Drehscheibe aufrufen. Angesteuert werden kénnen die Positionen 0 bis 31, was
einem knappen Halbkreis entspricht. Die umgekehrte Stellung der Bihne wird angefahren, in dem zusétzlich noch
Bit 6 gesetzt wird. Das heif3t das Setzen (oder auch wieder das Léschen) von Bit 6 erzeugt eine 180°-Wendung der
Bihne.

Ansteuerbar sind die Gleise direkt (iber die jeweilige Position oder nacheinander mit Bit 7 und 8. Wenn Bit 7 auf 1
gesetzt wird, wird die Position um 1 nach unten gezahlt und entgegen dem Uhrzeigersinn angefahren. Bit 7 wird
selbsttatig wieder geléscht. Wenn Bit 8 auf 1 gesetzt wird, wird die Position um 1 nach oben gezahlt und im
Uhrzeigersinn angefahren. Bit 8 wird selbsttatig wieder geldscht.

Nach dem Einschalten werden die Bits 1 bis 5 der Steueradresse auf 0 gesetzt. Die Blhne selbst wird aber nicht
wirklich sofort auf Position 0 gefahren um ein unkontrolliertes Drehen beim Einschalten zu verhindern. Um die
Bihne nach dem Einschalten wirklich auf Position 0 zu bringen, muss sie kurz auf eine beliebige Position
angesteuert werden, dann wieder auf Position 0. Das kann z.B. erfolgen, indem das Bit 1 kurz auf 1 und dann
wieder auf 0 gesetzt wird.

Eine komfortable Moglichkeit der Bedienung bietet unser Drehscheiben Controller Bestellnummer 17454, Die
Bedienung damit entnehmen sie bitte der beigefligten Bedienungsanleitung.
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6. Hinweise fiir Bestellungen

Beschreibung Bestellnummer
Drehscheibenantrieb fir Fleischmann N 17404
Drehscheibenantrieb fur Fleischmann TT 17405
Drehscheibenantrieb fir Fleischmann HO 17406
Drehscheibenantrieb fir Roco HO 17407
Drehscheibenantrieb fur Arnold N 17408
Drehscheibenantrieb fur Marklin Z 17409
Drehscheibenantrieb fiir Spur 0 17410
Drehscheibenantrieb fur Marklin HO 17412
Drehscheibenantrieb fiir Ferro Spisse HOm 17413
Drehscheibenantrieb fir Hapo HOe 18068
Drehscheibenantrieb fur JATT TT 18850
Power Trafo 15V3A 13368
Null Modem Kabel 3m 18878
Universal Multi /0O Drehscheibe (Drehscheiben Controller) 17454

7. Technische Daten
Betriebsspannung an X1 12 - 20V~ oder 17 - 28V=, 3A
Stromaufnahme der Baugruppe Uber den SX-Bus < 20mA
Sicherung 3.15AM

nachfolgende Angaben gelten fir Mechanik und Elektronik:

ca. Gewichtbei Z/N/TT 1.3kg
ca. Gewicht bei HO / 0 1.6kg
ca. Abmessung bei Z/ N/ TT (BxLxH) ohne Steuerplatine 150x230x90mm
Steuerplatine 100x170x40mm
ca. Abmessung bei HO / 0 (BxLxH) 150x430x90mm
8. Gewabhrleistung

Nicht fir Kinder unter drei Jahren geeignet. Bei unsachgeméaBem Gebrauch besteht durch technisch bedingte
Kanten Verletzungsgefahr. Abbildungen und technische Angaben ohne Gewéhr, Anderungen vorbehalten.

Auf Baugruppe und Mechanik besteht bei sachgeméaBer Anwendung laut unseren AGB's eine Gewahrleistung von
24 Monaten. Bei Fremdeingriffen, Anderungen oder nicht sachgemaBer Anwendung dieser Beschreibung besteht
keine Gewahr auf die Funktion.

Da Anderungen der Drehscheiben seitens der Hersteller nicht auszuschlieBend sind, kann keine Gewahr fiir die

Vollstédndigkeit und Aktualitdt dieser Beschreibung Ubernommen werden. Wir sind um Erganzung und
Aktualisierung aber stets bemUht und fir entsprechende Hinweise dankbar.
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9. Allgemeine Hinweise

Fur die Pflege genlgt es, das Schneckenrad und die Antriebsschnecke mit einem Fett aus der Modellbahn-

anwendung gelegentlich zu schmieren.

Vermeiden Sie beim Umbau und Betrieb unnétige Belastung des Schrittmotors und seiner Aufhangung. Versuchen
Sie nicht, die Ausrichtung der Antriebsachse zum Schneckenrad durch Biegen zu veréandern!

Alle verwendeten Lager sind auf Lebensdauer geschmiert und erfordern keine Wartung.

10. Entsorgungshinweis

nach der Richtlinie 2002/96/EG des Europaischen Parlaments und des Rates vom 27.01.2003 (iber Elektro-

und Elektronik - Altgerate.

Produkte, die mit dem Symbol der durchgekreuzten Miilltonne gekennzeichnet sind,
ddrfen nicht mit unsortiertem Siedlungsabfall entsorgt werden. Die Kommunen
haben hierzu Sammelstellen eingerichtet. Bitte informieren Sie sich bei lhrer Stadt-
oder Gemeindeverwaltung Uber die zur Verfigung stehenden Méglichkeiten der

getrennten Sammlung von Altgeréaten.

Sie leisten dadurch lhren Beitrag zur Wiederverwendung oder anderen Formen der
Verwendung von Altgerdten zum Schutz unserer Umwelt und der menschlichen

Gesundheit.

Vielen Dank.

Drehscheibensteuerung

X1 X10 X8 X9

Drehscheibe

Achtung:

Diese beiden Ausgange weisen

eine von der Stellung der Drehbiihne
abhangige Polaritét auf!

Besetztmelder

Bild 5: Einsatz eines Belegtmelders in Verbindung mit der Drehbihnensteuerung. Weitere freie Gleisanschliisse am
Belegtmelder dirfen nicht fir andere Streckenabschnitte verwendet werden, da die Polaritédt in Abhangigkeit der

Brlckenstellung wechselt.
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Drehscheibensteuerung

X1 X10 X8

10 00 010 (011

1
| - Gleisspannung
AC oder DC zuU weiteren
Betriebsspannung Verbrauchern
des Moduls
Schrittmotor
Schleifringplatte

Bild 6: Stromversorgung und Anschluss von Motor und Schleifringplatte. Die Verbindung von
X9 mit der Schleifringplatte wurde grau dargestellt, da die Polaritat des Anschlusses von der
Stellung der Briicke abhéngig ist.

93.98
165.1
170.24

G

5.08

{ Al

el

50.16
el [S2

%%g
:

O] |s3

95.25
100.39

X8 X9

Bild 7: Lage und Anordnung der Anschlussfelder, Sicherung, Taster und das Befestigungslochbild.

Seite22 von 25



¢l

24—

\
/1

& \

Bild 8: Beispiel fir die Polaritdt am Gleisanschluss der Drehscheibe. Der Gleisanschluss 12
entspricht der Position 12, Gleisanschluss 24 entspricht der Position 32 und Gleisanschluss 36

entspricht der Position 44.
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Bild 9: Das Bild zeigt die Belegung des erforderlichen Nullmodemkabels. Diese
Verbindung ist fir den Modellbahner erforderlich, wenn er die
Drehscheibensteuerung mit PC oder mit dem Drehscheiben Controller ohne
digitale Steuerung einsetzen mochte.

55—
O
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MC2004
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Flachband oder
DIN - Rundkabel
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o 1/0 Karte
Die einfachte Anwendung steht Q Q /{ j

fiir den Selectrix - Anwender zur

Verfligung: Der Bus ist vorhanden jﬂ D

und die Drehscheibe muB3 nur noch
il Drehscheiben-
i steuerung

an diesen angeschlossen werden.
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Drehscheiben-

Il
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[S] jooDooodo 00000000
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Eine direkte Ansteuerung aus der DCC - Welt ist z.Z. nicht méglich, da Wenn die Drehscheibe in einem
es keine einheitlichen Bus - Systeme fiir DCC gibt. analogen System oder nur von
Hand betrieben werden soll, ist

Eine vielfach angewendete Losung ist nachfolgend dargestellt. diese Anordnung zu wahlen.
Damit kdnnen bis zu 58 Positionen
der Drehscheibe fiir Zu- und Ab-
fahrten genutzt werden.

Anbindung der Drehscheiben-
steuerung mit Hilfe SX Control.
Diese wird wie eine 2. oder 3.
Zentrale in einem der Steuerungs-
programme z.B. WinDigipet oder

]D Drehscheiben- ¢ .
m steuerung TralnComroI_er eingetragen.
Damit wird die Ansteuerung und

M M mﬂ m] die Riickmeldung ermdglicht.

[T
=) m nnnnmnlnﬂ

nl

SX Control 02

Bild 10: Die Darstellung dokumentiert den Anschluss der Drehscheibensteuerung fir analoge Anlagen, manuellen
Betrieb und den Anschluss Uber PC-Programme an DCC - Systeme.
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Raum fiir eigene Notizen:

Dieter Stolluer
Modellbahn und Industrieelektronik

Reichergasse 4, 86559 Adelzhausen

Tel.: 08258/928350, www.digirail.de SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen
der Firma TRIX / Méarklin.

V 03/19
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GmbH Mechanische und elektronische Fertigung
Hard- und Softwareentwicklung

SX Control 02
fir das SELECTRIX® - system

Diese Baugruppe stellt an den zwei Ausgangen den Selectrix-Bus und die Stromversorgung fir die
angeschlossenen Module zur Verfigung. Somit ergibt sich ein Adressraum von 2x 104 Adressen (0 - 103) zum
Schalten und Melden. Dieses Modul wird direkt vom PC aus Uber eine serielle- oder USB-Verbindung angesteuert.
Es ist damit auch fir alle Modellbahner interessant, die ihre Anlage per PC steuern und die Zuverléssigkeit und
Geschwindigkeit des SX-Bus zu schatzen wissen. Das Bild zeigt die aktuelle Baugruppe mit USB-Anschluss und
Optokopplern zur galvanischen Trennung von PC und SX-Bus.

1. Funktionsbeschreibung und Verwendung
Der Einsatz der SX Control 02 findet Anwendung in folgenden Féallen:

1.1 Verwendung im SELECTRIX - System
Erweitert den zum Schalten und Melden erforderlichen Adressraum. Das Modul ersetzt damit den bei der mc2004
vorgesehenen EX-Ausgang.

Automatische WeichenstraRen werden unterstiitzt, kbnnen aber mangels Benutzeroberflache night direkt an der SX
Control 02 erstellt werden. Sie mussen auf einem PC erstellt werden und dann per Stammdaten-Ubertragung auf die
SX Control 02 gespielt werden.

Die SX Control 02 kann Hauptuhr sein, oder die Zeit von einer am SXO0-Bus angeschlossenen Hauptuhr
Ubernehmen, wobei sie dann fir den SX1-Bus trotzdem Hauptuhr bleibt. Der Uhrfaktor gibt an, wie schnell die
Spielzeit im Vergleich zur Echtzeit ablaufen soll.

Beim Einschalten des SX Control 02 kann mit Hilfe von SX-Auto-Load ein bestimmter Zustand auf den beiden SX-
Bussen voreingestellt werden.

Als Datenformate zwischen PC und Zentrale stehen die von der MC2004 bekannten Formate Trix Standard, Trix
Erweitert und MUT bereit.



1.2 Verwendung z.B. in Verbindung mit DCC

Modelleisenbahner setzen z.B. das DCC - System zum Fahren ein und wollen mit der SX Control 02 unsere Module
oder Geréate wie den LokLift oder die Drehscheibe optimal ansteuern.

Wird SX Control 02 vom Anwender im Zusammenhang mit einer PC-Modellbahnsteuerung als Zweitsystem in der
Software verwendet, dann ist grundsétzlich auf3er dem richtigen Anschluss an eine Betriebsspannung keinerlei
weitere Einstellung erforderlich.

2. Anschluss
Spannungsversorgung Uber Pin 1 und 2 (beschriftet mit “AC”) der 3-poligen Klemmleiste (X1): 10-25V
Gleichspannung oder 8-18V Wechselspannung, 3.5A

PC Uber USB (X6) bzw. RS232 (X7)
SXO uber 5-polige DIN-Buchse (X3)
SX1 uber 5-polige DIN-Buchse (X4)

Uberlastschutz getrennt fir SX0 und SX1 schaltet bei iber 1.3A Last die Versorgungsspannung des
entsprechenden SX-Busses ab.

3. LED Anzeigen
Auf der Baugruppe sind zur Funktionsuiberwachung oder als Betriebsanzeige acht LED’s vorhanden. Sie haben
folgende Bedeutung:

LED1 LED5 | Uberlast am SX1 - Bus
nicht bestlickt
LED2 LEDG Datenverkehr, nur bestiickt in der USB-
: Version
LED3 | Programmier - LED LED7
LED4 | Uberlast am SXO - Bus LED8 | Betriebsspannung vorhanden
4. Parametereinstellung

Veranderungen von Parametern dieser Baugruppe sind bei Verwendung im DCC - System nur Uber die Dip -
Schalter méglich (siehe Punkt 4.1). Wenn mit dem SELECTRIX - System gesteuert wird, kdnnen Veranderungen
gemaf Punkt 4.2 vorgenommen werden.

4.1 Einstellung Gber DIP-Schalter

Mit den DIP-Schaltern S2/1 bis S2/3 wird der einzustellende Parameter ausgewahlt (S2/4 muf3 immer auf OFF
stehen), mit den DIP-Schaltern S1/1 bis S1/8 wird der Wert des ausgewahlten Parameters eingestellt, mit der Taste
S5 (“Prog”) wird der eingestellte Wert tbernommen. Beim Driicken von S5 leuchtet die darliiber angeordnete LED3
kurz auf, wenn ein gultiger Wert programmiert wurde.

4.2 Einstellung Uber SX-Bus0

DIP-Schalter S2/1 bis S2/4 auf OFF stellen und Taste S5 (“Prog“) kurz driicken. Die LED3 leuchtet auf. Jetzt kann
mit einem am SXO0 angeschlossenen geeigneten Gerat (z.B. HC10) auf der SX-Adresse 0 der gewilnschte
Parameter ausgewahlt werden. Auf der SX-Adresse 1 wird dann jeweils der aktuelle Wert ausgegeben und kann
auch geédndert werden.

4.3 Einstellung Gber USB/RS232 an einem PC

Mit dem Windows-Programm SCO02 kénnen die Stammdaten des SX Control 02 Uber die PC-Schnittstelle gelesen
und als Textdatei gespeichert, bearbeitet und wieder geschrieben werden. Uber diesen Weg ist auch ein Programm-
Update maoglich.

Einstellbare Parameter:

Parameter Wertebereich Einstellbar tber
Baudrate 9600, 19200, 28800, 38400, PC, SX, Dip
56600, 76800, 115200

Datenformat Standard, Erweitert, Miit PC, SX, Dip
SX-Autoload Ja/Nein PC, SX, Dip
SX-Autoload-Zeit 0 - 7 Sekunden PC, SX, Dip
HauptUhr Ja/Nein PC, SX
UhrFaktor 1-60 PC, SX
StartZeit 00:00 - 23:59 PC, SX

Weichenstralien PC




Festlegen der Parameter Giber DIP-Schalter

Mit den DIP-Schaltern S2/1 bis S2/3 wird der einzustellende Parameter ausgewahlt (S2/4 muf3 immer auf OFF
stehen):

S2/1 S2/2 S2/3 S2/4 Wert Parameter

OFF OFF OFF OFF 0 Uber SX-Bus programmieren

ON OFF OFF OFF 1 Baudrate / Datenformat / Werkseinstellung
OFF ON OFF OFF 2 SX-Auto-Load

ON ON OFF OFF 3 Uhr

OFF OFF ON OFF 4

ON OFF ON OFF 5

OFF ON ON OFF 6

ON ON ON OFF 7

Die DIP-Schalter S1/1 bis S1/8 legen dann den Wert des ausgewahlten Parameters fest.

Baudrate / Datenformat / Werkseinstellung:
S1/1 S1/2 S1/3 S1/4 S1/5 S1/6 S1/7 S1/8 Wert
OFF OFF OFF 0 9600 Bd
ON OFF OFF 1 19200 Bd *1)
OFF ON OFF 2 28800 Bd
ON ON OFF 3 38400 Bd
OFF OFF ON 4 56600 Bd
ON OFF ON 5 76800 Bd
OFF ON ON 6 115200 Bd
ON ON ON 7 (keine Anderung der eingestellten
Baudrate)
OFF OFF 0 Datenformat Standard
ON OFF 1 Datenformat Erweitert
OFF ON 2 Datenformat Mt *1)
ON ON 3 (keine Anderung des eingestellten
Datenformats)
OFF ON ON ON ON ON ON ON 254 Verbindung zu PC-Programm SC02
herstellen
ON ON ON ON ON ON ON ON 255 Alle Parameter auf
Werkseinstellung setzen

SX-Auto-Load:

S1/1 | S1/2 | S1/3 | S1/4 | S1/5 | Sl1/6 | S1/7 | S1/8 | Wert

OFF OFF OFF 0 Sofort *1)
ON OFF OFF 1 1s Wartezeit
OFF ON OFF 2 2s Wartezeit
ON ON OFF 3 3s Wartezeit

OFF OFF ON 4 4s Wartezeit




ON OFF ON 5 5s Wartezeit
OFF ON ON 6 6s Wartezeit
ON ON ON 7 7s Wartezeit
OFF 0 Kein Auto-Load
ON 7 Auto-Load aktiv
Uhr:
S1/1 S1/2 S1/3 S1/4 S1/5 S1/6 S1/7 S1/8 Wert
OFF OFF OFF OFF OFF OFF 0 Nicht erlaubt
ON OFF OFF OFF OFF OFF 1 1s Echtzeit = 1s Spielzeit *1)
OFF ON OFF OFF OFF OFF 2 1s Echtzeit = 2s Spielzeit
ON ON OFF OFF OFF OFF 3 1s Echtzeit = 3s Spielzeit
OFF OFF ON ON ON ON 60 1s Echtzeit = 60s Spielzeit
ON OFF ON ON ON ON 61 1s Echtzeit = 61s Spielzeit
OFF ON ON ON ON ON 62 1s Echtzeit = 62s Spielzeit
ON ON ON ON ON ON 63 1s Echtzeit = 63s Spielzeit
OFF 0 Neben-Uhr *1)
ON 1 Haupt-Uhr

1*) Werkseinstellung

Um den eingestellten Wert dann wirklich zu tbernehmen, muR3 die Taste S5 (“Prog*“) gedriickt werden, bis die rote
LED daruber kurz aufleuchtet. Danach kann die Stellung der DIP-Schalter wieder beliebig verandert werden.

Festlegen der Parameter Giber den SX-Bus

Die DIP-Schalter S2/1 bis S2/4 miissen alle auf OFF stehen. Um die SX Control 02 programmieren zu kénnen, muf3
sie in Betrieb sein. Es darf kein anderes Modul im Programmiermodus sein. Der Programmiermodus wird gestartet,
indem man an der SX Control 02 die Taste S5 (“Prog“) kurz driickt. Wenn alle oben genannten Bedingungen erfullt
sind, wird die rote LED leuchten.

Die Programmierung selbst geschieht, &hnlich wie oben fir die Programmierung tiber DIP-Schalter beschrieben, nur
erfolgt die Auswahl der Parameter nicht tiber die DIP-Schalter S2/1 bis S2/4 der SX Control 02 sondern auf dem SX-
Bus Uber Kanal 0, der entsprechende Wert kann dann Uber Kanal 1 ausgelesen und geéandert werden. Zusatzlich
kénnen in diesem Modus auch noch ein Hersteller- und ein Modul-Code, die jeweils aus zwei Byte bestehen, so wie
eine Unter- und eine Hauptversionsnummer (jeweils ein Byte) ausgelesen werden.

Kanal 0, Parameterauswahl

1 2 3 4 5 6 7 8 Wert | Parameter
ON OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF 1 Baudrate / Datenformat /
Werkseinstellung
OFF ON OFF OFF OFF OFF OFF OFF 2 SX-Auto-Load
ON ON OFF OFF OFF OFF OFF OFF 3 Uhr

Die nachfolgenden Parameter kbnnen angezeigt, aber nicht verandert werden

OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF 0 SX-Programmier-Version

OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF ON 128 Hersteller-Code niederwertiges Byte

ON OFF OFF OFF OFF OFF OFF ON 129 Hersteller-Code hdherwertiges Byte

OFF ON OFF OFF OFF OFF OFF ON 130 Modul-Code niederwertiges Byte




ON ON OFF OFF OFF OFF OFF ON 131 Modul-Code hdherwertiges Byte

OFF OFF ON OFF OFF OFF OFF ON 132 Unterversionsnummer

ON OFF ON OFF OFF OFF OFF ON 133 Hauptversionsnummer

So kann z. B. mit einem HC10 auf Kanal 0 die Auswahl des einzustellenden Parameters getroffen werden. Auf Kanal
1 kann dann der Wert des Parameters gelesen und auch geéndert werden. Zu beachten ist, dass der HC10 den
Zustand OFF als 0 und den Zustand ON als 1 anzeigt.

Der Programmiermodus wird beendet durch erneutes Betétigen der Taste S5 auf der SX Control 02. Die rote LED
erlischt dann wieder.

Taster S3 und S4

Durch Dricken der Taste S3 wird der aktuelle Zustand der beiden SX-Busse abgespeichert. Durch Driicken der
Taste S4 werden beide SX-Busse auf den abgespeicherten Zustand gesetzt. Durch gleichzeitiges Driicken von S3
und S4 werden alle Werte auf beiden SX-Bussen auf 0 gesetzt.

5. Installation der Treiber

Die Installation von Treibern ist nur in der Ausfihrung mit USB - Anschluss erforderlich. Bei Anschluss tiber
die serielle RS232 - Schnittstelle ist allenfalls die Einstellung des COM - Anschlusses (COM1, COM2, COM...)
notwendig, was Uber die Systemsteuerung erfolgt. Vorgehensweise: <System> <Systemeigenschaften, Hardware>
<Gerate - Manager> <Hardware> unter "Anschlisse".

- _io/xj| Eine ausfuhrliche Beschreibung der Treiber -
| & || Installation unter Windows 7 und 8 finden Sie auf

« I3 37 X ) | = der mitgelieferten DIGIRAIL - DVD.
B werns D!e fqlger!de IpstalIatlongbeschrelbung gilt fur XP. Leggn
Sie die mitgelieferte CD in das Laufwerk und lassen Sie

X | | Hame e p—— |t - srife | T sich mit dem Dateiexplorer den CD-Inhalt anzeigen. Sie
r an aul er ¥YOor ateien . .
sollten diese nebenstehende Anzeige erhalten. Machen
é“smfﬁ“m Datﬁ”j”ﬁf Sie mit der linken Maustaste einen Doppelklick auf die
SC02 _Sehup.exe E73KBE  Anwendung B
exe-Datei.
Dommamscz =0
Willkommen beim Installations-
Assistenten fur DIGIRAIL SC02 In diesem Fenster driicken Sie bitte die Taste “Weiter”.
Dieser Assistent wird Sie durch die Installation von DIGIRAIL
SC02 begleiten.
Es wird empfohlen, vor der Installation alle anderen
Programme zu schliefen, damit bestimmte Systemdateien
ohne Meustart ersetzt werden kdnnen,
Klicken Sie auf \Weiter, urn Fortzufabren.
Abbrechen
=l
Starty ii-Ordner besti D
Bestimmen Sie einen Startmeni-Crdner Fir die Programmeerknipfungen, Hier konnen Sie den Ort flr die Installation und ggf

einen Ordnernamen festlegen.

Wihlen Sie den Startmenii-Ordner Fir die Programmverknipfungen aus. Falls Sie sinen neuen
Qrdner erstellen machten, geben Sie dessen Mamen ein.,
j

El

DIGIRAIL

[ Keine Yerknipfungen erstelen
DIGIRAIL SC02

< Zuriick I Instalieren I Abbrechen |




Dowmansco =

Die Installation yon DIGIRAIL SCO02
wird abgeschlossen

DIGIRAIL SC0Z wurde auf Threm Computer installiert.

Klicken Sie auf Fertig stellen, um den
Installabions-Assistenten zu schiiefien,

[V DIGIRAIL SC02 ausfithren

= Zuriick I Fertig stellen I Abbrechen |
- 5002 - =] |

Datei SC0Z  Einstellungen  Hilfe

|'v'erbindung getrennt |Status: Ok (0} v
Assistent fur das Suchen neuer Hardware
Willkommen
Ez wird nach aktueller und aktualisierter Software auf dem
Computer, auf der Hardwareinstallations-CD ader auf der
windows Update-wfebszite [mit [hrer Erlaubniz] gesucht
Datenschutzrichtlinie anzeigen
Soll eine Yerbindung it Windows Update hergestellt werden,
um hach Software zu suchen?
0 Ja, rur diese eine Mal
7 Ja, und jedes Mal, wenn ein Gerdt angeschlossen wird
= Nein, diesmal richt
Klicken Sie auf "wieiter'', um den Yorgang fortzuzetzen.
< Zurick I Weiter > I Abbrechen |
Assistent fiir das Suchen neuer Hardware -
Mit diesem Assistenten kinnen Sie Software fiir die folgende
Hardwarekomponente installieren:
S Contral 02
. '_j Falls die Hardwarekomponente mit einer CD
4 oder Diskette geliefert wurde, legen Sie diese
2 jetzt ein.
“wie machten Sie wargehen?
7 Software automatisch instalieren (empfoblen]
% Software von einer Liste oder bestimmten Quelle
installieren [fur fartgeschrittens Benutzer)
Klicken Sie auf "“weiter", um den Yorgang fortzusetzen.
< Zuriick I “weiter > I Abbrechen

Hier betatigen Sie die Taste “Fertig stellen” und es sollte
das folgende Bild gezeigt werden.

Die Installation ist damit abgeschlossen.

Nun mussen noch die Treiber fir den USB Anschluss
installiert werden. Die Beschreibung bezieht sich auf
eine Installation unter Windows XP.

Verbinden Sie jetzt die SC02 mit einem passenden
Kabel mit lhrem Computer. Eine Spannungsversorgung
an den Klemmen X1 ist fuir die reine Treiber - Installation
dazu nicht nétig. Sie wird erst erforderlich, wenn Sie die
SCO02 in Betrieb nehmen.

Das Betriebssystem registriert, dass kein Treiber fiir die
soeben angeschlossene, noch unbekannte Hardware
installiert wurde und 6ffnet das dargestellte Fenster.

Aktivieren Sie “Nein, diesmal nicht” und driicken Sie
“Weiter”.

Aktivieren Sie die untere der beiden Auswahlmdéglich-
keiten und driicken Sie “Weiter”.



Assistent fiir das Suchen neuer Hardware B

‘Wahlen Sie die Such- und Installationsoptionen.

' Diese Quellen nach dem zutieffendsten Treiber durchsuchen

Wenwenden Sie die Kontrallk&stchen, um die Standardsuche zu enweitern oder
einzuschranken. Lokale Pfade und Wechselmedien sind in der Standardsuche mit
einbegriffen. Der zutieffendste Treiber wird instaliert.

IV wechselmedien durchsuchen [Diskette, CD....)

I” Folgende Quelle ebenfalls durchsuchen:
IW’:\UNINST\Drucker\HF'L.J5000\pcl8win2kxp2003 j Durchsuchen |

" Nicht suchen, sondem den zu instalierenden Treiber selbst waklen

Wenwenden Sie diese Option, umn einen Gerdtetreiber aus einer Liste 2u wahlen, Es wid
nicht garantiert, dass der von lhnen gew3shite Treiber der Hardware am besten entspricht.

Abbrechen

< Zuriick I Weiter » I

Hardwareinstallation

] ‘1 Die S oftware, die fir diese Hardware installiert wird:
L
DIGIRAIL 5 Control 02 LUSE

hat den “windows-Logo-Test nicht bestanden, der die K.ompatibilitat mit

whindows #P Uiberpriift. [warum ist dieser Test wichtig?]

Das Fortsetzen der | ion dieser Sofl kann die komrekte
Funktion des Systems direkt oder in Zukunft beeintrachtigen.

Mi ft fiehlt strengstens. die Installation jetzt abzubrechen
und sich mit dem Hardwarehersteller fiir Software. die den
Windows-Logo-T est bestanden hat. in Yerbindung zu setzen.

Installation fortsetzen | Installation abbrechen I

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware

Fertigstellen des Assistenten

Die Software fur die folgende Hardware wurde instaliert:

DIGIRAIL S5 Control 02 LISE

Klicken Sie auf "Fertig stellen”, um den Yorgang abzuschiisen.

£ Zuriick Abbrechen

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware

5

Willkommen

E: wird nach aktueller und aktualisierter Software auf dem
Computer, auf der Hardwareinztallations-CO oder auf der
“windows Update-website [mit lhrer Erlaubnis] gesucht.

D atenzchutzrichtlinie anzeigen

Saoll eine Verbindung mit Windows Update hergestelt werden,
um nach Software zu suchen’?

" Ja, nur diese eine Mal
0 Ja, und jedes Mal, wenn ein Gerdt angeschlossen wird

& Nein, diesmal richt

Klicken Sie auf "“weiter", um den Yorgang fortzusetzen.

Abbrechen

< ZUrick I “weiter > I

Aktivieren Sie die beiden Auswahlkriterien wie im Bild
gezeigt und driicken Sie “Weiter”.

Das Fenster mit der Fehlermeldung “Windows Logo-
Test nicht bestanden” kénnen Sie ignorieren und
driicken statt dessen “Installation fortsetzen”.

Driicken Sie die Taste “Fertig stellen”.

Der folgende Durchlauf wiederholt sich noch ein zweites
mal.

Aktivieren Sie “Nein, diesmal nicht” und driicken Sie
“Weiter”.



it diesem Assistenten kionnen Sie Software fur die folgende
Hardwarekomponente installieren:

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware ol
UISE Serial Fort
)

Iwﬁ,

“w'ie michten Sie vorgehen?
% Software autamatisch installieren (empfoklenf
 Software van einer Liste ader bestimmten Quelle
Klicken Sie auf ""w/eiter”, um den “organg fortzusetzen.

Falls die Hardwarekomponente mit einer CD
oder Diskette geliefert wurde. legen Sie diese
jetzt ein.

Aktivieren Sie das obere der beiden Auswahlfelder und
driicken Sie “Weiter”.

inztallieren [fiir fortgeschrittene Benutzer]
£ Zuriick. I Weiter » I

Abbrechen

Hardwareinstallation

] E Die Software, die fir diese Hardware installiert wird:
-
DIGIRAIL 5¥ Contral 02 LISE

hat den “Windows-Logo-Test nicht bestanden, der die K.ompatibilitat mit

Windows =P Liberprift. [wfarum ist dieser Test wichtig?]

Das Fortsetzen der | ion dieser Sof kann die komrekte
Funktion des Systems direkt oder in Zukunft beeintrachtigen.
Microzoft empfiehlt strengstens. die Installation jetzt abzubrechen
und sich mit dem Hardwarehersteller fur Software, die den
Windows-Logo-T est bestanden hat. in Yerbindung zu setzen.

Inztallation fartsetzen | Installation abbrechen I

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware A

Fertigstellen des Assistenten

Die Software fir die folgende Hardware wurde installiert:

(3 DIGIRAIL 5% Control 02 UISE

Klicken Sie auf "Fertig stellen”’, um den “organg abzuzchliefen.

Abbrechen

& Zurtick I Fertig stellen I

Das Fenster mit der Fehlermeldung “Windows-Logo-
Test nicht bestanden” kénnen Sie ignorieren und
driicken statt dessen “Installation fortsetzen”.

Das ist das letzte Fenster der USB-Treiber-Installation.
Dricken Sie “Fertig stellen” und die Installation ist
beendet.

Eine ausfuhrliche Beschreibung der
Installation unter Windows 7 und 8 finden Sie
auf der DIGIRAIL - DVD oder auf unserer HP.

6. Montage der Baugruppe
Im Beipack des Moduls befinden sich
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Modellbahnanlage geklebt werden.
Nach dem Aushérten des Leims kann
die Baugruppe daran zuverlassig
befestigt werden.
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7. Hinweise fur Bestellungen
Bei Bestellungen verwenden Sie bitte die Bestellnummern:

17952 SX Control fiir USB - Anschluss

17953 SX Control fir RS232 - Anschluss

19918 SX Control fiir USB - Anschluss und Schaltnetzteil fur Netzanschluss 230V~

Die SX.Control 02 (hier mit RS232 ) mit Schaltnetzteil auf Aluplatte montiert.

8. Technische Daten
Versorgungsspannung 10 - 25V= oder Abmessung (LxBxH) in 125 x 91 x 55mm
Ub am Stecker X1 8 - 18V~ mm
Stromaufnahme der ca. 10mA Kuhlkdrpertemperatur ca. 80°
Baugruppe ohne Module unter Volllast
am SX Bus
Uberlastschutz fiir SX0 elektronisch, jeweils 1.3A | Gewicht 1509

und SX1

Versorgungsspannung
und Strom fir am SX-
Bus angeschlossene
Module

9 - 24V=, abhangig von
der Hohe der
Versorgungsspannung

9. Gewahrleistung
Das Gerét ist nicht fur Kinder unter 3 Jahren geeignet. Bei unsachgemalRem Gebrauch besteht durch technisch
bedingte scharfe Kanten Verletzungsgefahr. Abbildungen und Irrtiimer vorbehalten.

Auf die Baugruppen besteht bei bestimmungsgemafer Verwendung unter Beachtung dieser Beschreibung und
Einhaltung der technischen Daten entsprechend unseren AGB's eine Gewahrleistung von 24 Monaten.

Bitte beachten Sie folgende Hinweise:

* Das Gerét ist nicht fur den Anschluss an das 230V~ Haushaltsnetz vorgesehen.

* Bei falschem Anschluss der Trafospannung kann die SX Control zerstort werden.
Dieser Fehler schlie3t eine Gewahrleistung aus.



* Heben Sie sich die original Verpackung auf, falls Sie uns das Geréat einmal
zusenden miissen.

* Verwenden Sie die externe Spannungsversorgung nur fiir das Gerat, nicht fur
weitere Funktionsbausteine.

* Belasten Sie den Kihlkdrper nicht mechanisch, er ist kein Handgriff. Bei Verwendung
vieler Module am SX - Bus kann der Kuhlkdrper heif3 werden.

10. Entsorgungshinweis
nach der Richtlinie 2002/96/EG des Europdaischen Parlaments und des Rates vom 27.01.2003 uber Elektro- und
Elektronik - Altgerate.

Produkte, die mit dem Symbol der durchgekreuzten Milltonne gekennzeichnet sind,
darfen nicht mit unsortiertem Siedlungsabfall entsorgt werden. Die Kommunen
haben hierzu Sammelstellen eingerichtet. Bitte informieren Sie sich bei Ihrer Stadt-
oder Gemeindeverwaltung Uber die zur Verfugung stehenden Md&glichkeiten der
getrennten Sammlung von Altgeréaten.

Sie leisten dadurch lhren Beitrag zur Wiederverwendung oder anderen Formen der
Verwendung von Altgeraten zum Schutz unserer Umwelt und der menschlichen
Gesundheit.
Vielen Dank.

Raum fur eigene Notizen:

Neufeldstr. 5 D 85232 Bergkirchen

y /¥ Tel. 08131/45438-30 Fax. 08131/45438-58
m GmbH Mechanische und ische Fertigung  eMail: _info@digirail.de

SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen der Firma TRIX Nurnberg.

V 47/14



y 7 (/[

SX - Treiber mit Fremdeinspeisung
far das SELECTR|X® - System

GrrmbH Mechanische und elektronische Fertigung
Harad- unad Softwareentwicklung

Der SX - Treiber ist ein Baustein zur Erneuerung der Steuersignale am SX - Bus und zur Fremdeinspeisung einer
externen Gleichspannung zur Versorgung von Modulen, die am Bus betrieben werden. Wenn die Bussysteme SX0
oder SX1 sehr groRBe rdaumliche Ausdehnung erreichen, kann es sein, dass am Bus angeschlossene Module nicht
mehr sicher arbeiten. Ursachen dafur kénnen zu geringe Kabelquerschnitte fir das Buskabel, minderwertige
Steckverbinder oder ein ausgedehntes Leitungsnetz von deutlich mehr als 50m sein.

T - t- iy -
. I
a Ll +-1llllh u 2% ot
I
: e p—f § il
m——jltlll-—- B

[

o

1. Funktionsbeschreibung und Verwendung

Durch Einschleifen des SX- Treibers in das SX- Bussystem werden die Bussignale aufgefrischt. Uber die zweipolige
Klemme kann eine externe Versorgungsspannung der nach dem SX- Treiber vorhandenen Module angeschlossen
werden. Die Versorgungsspannung hach dem Modul verhélt sich genauso wie die Spannung vor dem Treiber d. h.
sie wird durch das Relais zweipolig abgeschaltet, wenn der SX- Bus eingangsseitig spannungsfrei ist.

2. Anschluss des Moduls

Der SX- Eingang wird tiber die 5 pol. Diodenbuchse oder den 10 pol. Stiftfeldverbinder (MUT- Norm) an das SX -
Bussystem der Zentrale angeschlossen. Die am Ausgang angeschlossenen Module werden mit dem aufgefrischten
Bussignal versorgt. Soll die Fremdeinspeisung nicht genutzt werden, dann ist die Lotbriicke auf der
Bestuckungsseite des SX- Treibers (neben der 10 pol. Buchse am SX- Eingang) zu 6ffnen. In diesem Fall
Ubernimmt die Spannungsquelle am Moduleingang auch die Stromversorgung der am Ausgang angeschlossenen
Module. Fiir die Verwendung mit Fremdeinspeisung ist eine Gleichspannung von ca. 20 Volt und einer Belastbarkeit
entsprechend der angeschlossenen Module zu verwenden (2 bis 3 Ampere sind ratsam). Die Lotbriicke muf
geschlossen bleiben (= der werksseitige Auslieferungszustand). Der Spannungsbereich des SX- Busses liegt je
nach verwendeter Zentrale im Bereich von 12- 24 Volt Gleichspannung. Zwei Sicherungen 3.15 AT schitzen die
externe Spannungsquelle vor Kurzschluss und Uberlast. Eine kurzschlussfeste Stromversorgung ist aber auf jeden
Fall empfehlenswert.



SX - kY FHlr— ‘ ] > SX-
Eingang E: . I~ IE iy Ausgang
ﬁlu»}-d ¥
1 +

geschlossen : Signalverstarkung und Fremdeinspeisung

offen : Signalverstarkung ohne Fremdeinspeisung
3. Technische Daten
Stromaufnahme des Modus (Relais aktiv): 95mA bei (bei 20V= Speisespannung)
Spannungsbereich fir die Speisequelle: 12 - 24V=
Absicherung der Speisequelle: 2 Stuck Feinsicherung 3.15AT
Abmessung des Moduls: 118 x 68 x 33mm (L x B x H)
Werkseinstellung: Létbriicke (s. oben) geschlossen
4. Bestellnummer

Die Baugruppe kann unter der Bestellnummer 16753 bestellt werden.

5. Gewahrleistung
Auf die Baugruppe besteht bei sachgeméaRer Verwendung laut unseren AGB's eine Gewahrleistung von 24
Monaten.

Neufeldstr. 5 D 85232 Bergkirchen

_- -E Tel. 08131/45438-30 Fax. 08131/45438-58
Gm"”ﬂwmﬁn tromieche Fertiung eMail: info@digirail.de

SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen der Firma TRIX Nirnberg.
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Einstellhilfe fur das Weichenmodul S/D

Die Einstellhilfe flir das Weichenmodul S/D dient zur einfachen Einstellung der Parameterwerte fiir Endpositionen und
Geschwindigkeit der acht angeschlossenen Servos. Dies ist insbesondere fiir Benutzer, die das Modul ohne SX-Bus nutzen
wollen (manuelle Bedienung) oder bei Verwendung der Weichenmodule S/D an unserer SX Control 02 mit
Computeransteuerung, sehr hilfreich. Es darf nur am Weichenmodul S/D angeschlossen werden.

Einstellhilfe
Weichenmodul SD

1. Funktionsbeschreibung und Verwendung

Das Gerat wird direkt an das Weichenmodul S/D angeschlossen und durch dieses mit der erforderlichen Betriebsspannung
versorgt. Der Anschluss der Einstellhilfe erfolgt mit den Anschlusssteckern an den Klemmen X6 und X7 des Weichenmoduls
S/D. Fir die Funktion der LED's ist aulRerdem der Anschluss an einer Klemme +U erforderlich, z.B. am dritten Anschluss der
Klemme X11. Folgende Werte kdnnen fiir jeden Kanal separat eingestellt werden:

Anschluss Typ Weiche mit oder ohne Riickmeldekontakte
Entkuppler
Schranke

Endstellung Gerade In Schritten +1 oder -1 bzw. +8 oder -8

Geschwindigkeit / Dauer Erhdhung oder Verringerung der Geschwindigkeit in Schritten +1 oder -1, dabei erfolgt
ein standiges Hin- und Herfahren des Servos zwischen den eingestellten Endpositionen

Endstellung Rund In Schritten +1 oder -1 bzw. +8 oder -

2. Anschluss und Inbetriebnahme

Die Einstellhilfe wird mit dem im Lieferumfang befindlichen, zwei Meter langen Anschlusskabel, an das Weichenmodul S/D
angeschlossen. Der 14 polige Stecker wird an X7 und der 20 polige Stecker an X6 des Weichenmoduls S/D angesteckt. Die
freie Ader (violett) wird an einem Anschluss “+U” eines Kanales (X11 bis X18) angeklemmt.

Die Schalter S3/1 bis S3/8 miissen auf OFF stehen. Beim Schalter S2 miissen S2/1, S2/2 und S2/3 auf ON geschaltet werden
(alle anderen Schalter von S2 auf OFF). Wenn jetzt die Programmiertaste S1 betatigt wird, leuchtet die Programmier-LED des
Weichenmoduls standig und die Einstellhilfe ist betriebsbereit. Die einzustellenden Servos mussen entsprechend der
Bedienungsanleitung des Weichenmoduls angeschlossen sein. Eventuelle Anschlisse fiir die direkte Anzeige und Ansteuerung
der Weichen Gber Lampen und Taster an X6 und X7 sind fir die Dauer der Einstellung voriibergehend abzustecken.



3. Einstellen der Parameter

Mit Hilfe des Kanalumschalters 0 bis 7 wird der einzustellende Kanal aktiviert (O entspricht Kanal 1, 1 entspricht Kanal 2 usw.).

31 Einstellen Anschluss - Typ

Wenn der Parameterschalter auf 0 steht, kann der Anschlusstyp vom jeweils eingestellten Kanal abgelesen und geandert
werden.
Die LED’s in den Tastern zeigen den derzeitigen Anschlusstyp an:

LED im Taster “Wert -1" LED im Taster “Wert +1" Weichenart

AUS AUS Weiche ohne Riickmeldekontakte
AN AUS Weiche mit Riickmeldekontakten
AUS AN Entkuppler

AN AN Schranke

Die Einstellungen werden durch Betatigen der Taster “Wert -1" und “Wert +1" verandert und sofort durch die beiden LED’s
angezeigt und im Weichenmodul S/D geéndert. Die rote Taste und LED Schrittweite achtfach hat hier keine Funktion.

3.2 Einstellen der Endposition Gerade

Stellen Sie den Parameterschalter auf die Position 1: Endstellung Gerade.

Jetzt kann mit den Tasten “Wert -1" und “Wert +1" die Endstellung Gerade des jeweiligen Kanals in 256 Schritten eingestellt
werden. Der Servo reagiert auf die vorgenommenen Anderungen sofort und die Stellung wird im Weichenmodul automatisch
gespeichert. Die entsprechende LED quittiert den Tastendruck durch Aufleuchten. Fir eine gréfere Wertanderung kann die
Taste Schrittweite acht fach betatigt werden. Die LED bestatigt durch Dauerleuchten jetzt die achtfache Wertanderung. Eine
Betatigung von “Wert -1" oder “Wert +1" bewirkt jetzt die groRere Anderung der Endposition.

3.3 Einstellen der Geschwindigkeit / Dauer

Stellen Sie den Parameterschalter auf die Position 2: Geschwindigkeit / Dauer.

Der Servo bewegt sich jetzt mit der eingestellten Geschwindigkeit zwischen den programmierten Endpositionen. Jetzt kann mit
den Tasten “Wert -1" und “Wert +1" die Geschwindigkeit des jeweiligen Kanals in 31 Schritten eingestellt werden. Der Servo
reagiert auf die vorgenommenen Anderungen und wird sofort im Weichenmodul abgespeichert. Die entsprechende LED quittiert
den Tastendruck durch Aufleuchten. Die Taste und LED Schrittweite achtfach hat hier keine Funktion.

34 Einstellen der Endposition Rund

Stellen Sie den Parameterschalter auf die Position 3: Endstellung Rund.

Jetzt kann mit den Tasten “Wert -1" und “Wert +1" die Endstellung Rund des jeweiligen Kanals in 256 Schritten eingestellt
werden. Der Servo reagiert auf die vorgenommenen Anderungen sofort und die Stellung wird im Weichenmodul automatisch
gespeichert. Die entsprechende LED quittiert den Tastendruck durch Aufleuchten. Fur eine gréRere Wertdnderung kann die
Taste Schrittweite achtfach betatigt werden. Die LED bestatigt durch Dauerleuchten jetzt die achtfache Wertanderung. Eine
Betatigung von “Wert -1" oder “Wert +1" bewirkt jetzt die groRere Anderung der Endposition.

Hinweis:

Ein Hin- und Herschalten des Parameterschalters zwischen 1 und 3 positioniert den Servo des jeweiligen Kanals an den
Endpositionen Gerade und Rund. Die Geschwindigkeit der Umstellung ist dabei nicht die programmierte Einstellung.

3.5 Beenden des Einstellvorganges

Das Betatigen des Programmiertasters S1 des Weichenmoduls beendet den Einstellvorgang und bestétigt dies durch Erldschen
der Programmier-LED. Das S/D- Weichenmodul befindet sich jetzt wieder im Betriebszustand.



4, Gewadhrleistung

Das Gerat ist nicht fur Kinder unter 3 Jahren geeignet. Bei unsachgemalRem Gebrauch besteht durch technisch bedingte
scharfe Kanten Verletzungsgefahr. Abbildungen und Irrtimer vorbehalten.

Auf das Gerat besteht bei bestimmungsgemaler Verwendung unter Beachtung dieser Beschreibung entsprechend unseren
AGB's eine Gewabhrleistung von 24 Monaten. Davon ausgenommen ist der Verschleil® des Anschlusskabels.

Bitte beachten Sie folgende Hinweise:

* Das Geréat ist nicht fur den Anschluss an das 230V~ Haushaltsnetz vorgesehen.

Das Gerat ist nur fiir den Anschluss an das Weichenmodul S/D vorgesehen. Die Verwendung an
einer anderen Geraten oder Modulen kann zur Zerstérung dieser Einstellhilfe fihren.

5. Entsorgungshinweis

nach der Richtlinie 2002/96/EG des Europaischen Parlaments und des Rates vom 27.01.2003 (ber Elektro-
und Elektronik - Altgerate.

Produkte, die mit dem Symbol der durchgekreuzten Miilltonne gekennzeichnet sind,
darfen nicht mit unsortiertem Siedlungsabfall entsorgt werden. Die Kommunen haben
hierzu Sammelstellen eingerichtet. Bitte informieren Sie sich bei |hrer Stadt- oder
Gemeindeverwaltung tber die zur Verfiigung stehenden Mdéglichkeiten der getrennten
Sammlung von Altgeraten.

Sie leisten dadurch lhren Beitrag zur Wiederverwendung oder anderen Formen der
Verwendung von Altgeraten zum Schutz unserer Umwelt und der menschlichen
Gesundheit.

Vielen Dank.

Raum fiir eigene Notizen:

Neufeldstr. 5 D 85232 Bergkirchen
y 7y / Tel. 08131/45438-30 Fax. 08131/45438-58
m GrmbH Mechanische und slektronische Fertigung eMail:  info@digirail.de
Hard- und Softwareentwicklung

SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen der Firma TRIX Nirnberg.
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Wagonbeleuchtung Spur Z

Die Wagonbeleuchtung Spur Z ist eine innovative universelle Fahrzeugbeleuchtung fir die Modellbahn. Eine in der
Baugruppe integrierte Elektronik verhindert eine kapazitive Belastung am Gleis und ladet den Pufferkondensator
portionsweise auf. Der Kondensator stellt bei acht angeschlossenen LED’s fiir circa zwei Minuten Energie bereit,
damit die Fahrzeugbeleuchtung unterbrechungs- und flackerfrei weiter leuchtet. Die weilen, stromsparenden SMD -
LED's kénnen mit Glihlampenlack eingefarbt werden, um einen warmen Lichteffekt zu erhalten. Die Platinenstreifen
sind so klein, dass die Baugruppe flir den Einbau in alle Spuren, besonders in Wagons der Spur Z, geeignet ist. Die
Platinen sind in verschiedenen Langen kirzbar. Mit der Erweiterungsplatine, die nur mit LED's bestiickt ist, kann die
Wagonbeleuchtung Spur Z bei Bedarf verlangert werden.

T

1. Funktionsbeschreibung und Verwendung

Fir jede Anwendung ist immer eine Wagonbeleuchtung Spur Z erforderlich. Sie ist so zu sagen der Grundbaustein.
Fir Fahrzeuge in einer fest gekuppelten Garnitur kann die Baugruppe mit einem Erweiterungsmodul zusammen
verschaltet werden.

Das Wagonbeleuchtungsmodul kann in Wagons mit einer Mindestlange von 40mm (Einbauplatz fiir das
Beleuchtungsmodul) eingebaut werden. Als Pufferspeicher fiir die Betriebsspannung dient der beiliegende, spezielle
Goldcap - Kondensator. Er ist an geeigneter Stelle im Wagon unterzubringen und mit den Litzen an der Baugruppe
anzuschlieRen.

Hinweis: Da der Speicherkondensator nur langsam aufgeladen wird, kann es bis zu vier Minuten dauern, bis der
volle Nachleuchteffekt wirksam wird.

2. Montage der Baugruppe

Die Montage der Baugruppe sollte unter Verwendung von doppelseitigem Klebeband erfolgen. Bei gewdlbten
Wagendéachern sind sog. Klebepads zu (dickeres, doppelseitiges Klebeband) vorzuziehen. Bedingt durch die sehr
kleine Baugroéfie sind einige Bauteile auch auf der Ruckseite der Platine vorhanden. Diese kdnnen jedoch ohne
weiteres mit dem Klebeband tberklebt werden. Die Wagonbeleuchtung Spur Z kann bei Bedarf an den bezeichneten
Stellen gekiirzt werden. Zum Kiirzen eignet sich ein Seitenschneider oder eine Schere. Abgetrennte Platinen kdnnen
jederzeit wieder als Erweiterung anderer Wagonbeleuchtungen aus unserer Produktion verwendet werden. Der
Anschluss erfolg wie beim Erweiterungsmodul.

Der Einbau der beiliegenden Radschleifer ist aus dem Bild ersichtlich.

3. Anschluss

Das Modul kann gemaf den folgenden Darstellungen alleine oder in Kombination mit dem Erweiterungsmodul
Verwendung finden. Halten Sie sich bitte genau an die Schaltungsvorschlage, damit Fehlfunktionen oder eine
Schadigung des Moduls vermieden werden.

Achtung: Ein Vertauschen der Anschlussleitungen fiihrt zum Kurzschluss!



31 Wagonbeleuchtung
Bei dieser Anwendung kommt nur das Modul 17296 zum Einsatz. Es passt flir D-Zugwagen genauso wie fiir kurze
Personenwagen. Je nach Fahrzeugtype muf die Lange entsprechend der Abbildung gekirzt werden.
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Polaritat unbedingt beachten!

X an diesen Punkten kann die Platine gekirzt werden

3.2 Wagonbeleuchtung und Erweiterungsmodul

Zur Reduzierung des Reibungswiderstandes der Achsschleifer kann fiir einen zweiten Wagen das
Erweiterungsmodul 16969 verwendet werden. Dabei miissen aber beide Wagen durch zwei Kabel fest miteinander
gekuppelt werden.

Polaritat unbedingt beachten!
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X an diesen Punkten kann die Platine gekiirzt werden

Anwendungsbeispiel aus der Spur Z: Im oberen Bild ist der Schleifer im Drehgestell montiert,
darunter in einem zweiachsigen Personenwagen.



4, Bestellnummern fiir Auftrage
Bei Bestellungen verwenden Sie bitte die aufgefiihrten Bestellnummern:

17296 Wagonbeleuchtung Z
16969 Wagonbeleuchtung Erweiterungsmodul

5. Technische Daten
Wagonbeleuchtung Spur Z Erweiterungsmodul
Abmessungen (B x L x H): 7 x 80 x 3.5 mm 7 x135x 1.6 mm
Betriebsspannung: 10 - 15V AC/DC 5V DC
Stromaufnahme: 12 mA 10 mA
6. Gewihrleistung

Das Geréat ist nicht fur Kinder unter 3 Jahren geeignet. Bei unsachgemafiem Gebrauch besteht durch technisch
bedingte scharfe Kanten Verletzungsgefahr. Abbildungen und Irrtiimer vorbehalten.

Auf die Baugruppen besteht bei bestimmungsgemaler Verwendung unter Beachtung dieser Beschreibung und
Einhaltung der technischen Daten entsprechend unseren AGB's eine Gewahrleistung von 24 Monaten.

Bitte beachten Sie folgenden Hinweis:

*

Ein Vertauschen der Anschlussleitungen fiihrt zum Kurzschluss!

7. Entsorgungshinweis
nach der Richtlinie 2002/96/EG des Europdischen Parlaments und des Rates vom 27.01.2003 tber Elektro- und
Elektronik - Altgerate.

Produkte, die mit dem Symbol der durchgekreuzten Milltonne gekennzeichnet sind,
dirfen nicht mit unsortiertem Siedlungsabfall entsorgt werden. Die Kommunen
haben hierzu Sammelstellen eingerichtet. Bitte informieren Sie sich bei Ihrer Stadt-
oder Gemeindeverwaltung Uber die zur Verfigung stehenden Mdglichkeiten der
getrennten Sammlung von Altgeraten.

Sie leisten dadurch lhren Beitrag zur Wiederverwendung oder anderen Formen der
Verwendung von Altgeraten zum Schutz unserer Umwelt und der menschlichen
Gesundheit.

Vielen Dank.



Raum fur eigene Notizen:

m GmbH Mechanische und elektronische Fertigung
Hard- und Softwareentwicklung

Neufeldstr. 5 D 85232 Bergkirchen

Tel. 08131/45438-30 Fax. 08131/45438-58

eMail: info@digirail.de

SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen der Firma TRIX Nirnberg.
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Hard- und Softwareentwicklung

Polarisationsumschaltung Weiche S/D

Die Polarisationsumschaltung wurde speziell fir das S/D-Weichenmodul entwickelt und dient der Herzstiick- bzw.
Herzstlck und Weichenzungenpolarisation z.B. Peco Gleissystem.
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1. Funktionsbeschreibung und Verwendung

Die Polarisationsumschaltung wird kanalweise an den Relaisausgang des S/D - Weichenmoduls angeschlossen. Es
bendtigt keine Spannungsversorgung, da es komplett aus dem Weichenmodul versorgt wird. An jedes Modul kdnnen
bis zu vier Weichen angeschlossen werden.

Der Relaisausgang des Weichenmoduls schaltet genau in der Mitte zwischen den vom Anwender programmierten
Endlagen des Servomotors. Damit kdnnen auch die Weichenzungen umgeschaltet werden.

Hinweis:

Wenn alle Servos bei Schaltstellung Bit auf 0 gesetzt mit der Weichenzunge an der roten Gleisseite stehen, kénnen
alle Anschlisse GL a mit der entsprechenden roten Gleisseite und alle Anschlisse GL b mit der blauen Gleisseite
eingespeist werden.

Es befinden sich fiir den Gleisanschluss fiir jede Weiche 2 Klemmen auf der Platine, die ein bequemes
Weiterverdrahten erméglichen.

Die Klemme W1 bis W4 dient zum Anschluss an das zu polarisierende Herzstiick der Weiche.

2. Anschluss

Zum Betrieb des Polarisationsmodules mussen fiinf Verbindungen zum S/D - Weichenmodul hergestellt werden: Die
gemeinsame +12V Versorgung kann von einer beliebigen +U Klemme vom Weichenmodul erfolgen. Die Anschlisse
W1 - W4 kommen von den jeweiligen REL Anschlissen des Weichenmoduls. Damit ist das Polarisationsmodul
schon funktionstiichtig.

Fir die Versorgung der einzelnen Weichen mul jetzt noch der Fahrstrom polarisationsrichtig angeschlossen
werden. Die Einspeisung des Fahrstromes erfolgt an den Klemmen GL a und GL b und das Herzstlck der
entsprechenden Weiche wird an W 1 bzw. 2,3 oder 4 angeschlossen.

3. Montage der Baugruppe

Im Beipack des Polarisationsmodules befinden sich Schrauben und Kunststoffbolzen. Letztere kénnen mit Weildleim
in die tragende Holzplatte einer Modellbahnanlage geklebt werden. Nach dem Ausharten des Leims kann die
Baugruppe daran befestigt werden.

GrmbFH Mechanische und elektronische Fertigung



4, Technische Daten:

Modulabmessung: L x B 129 x 51 mm
max. Stromversorgung aus Weichenmodul 50mA
Bestellnummer 17924

5. Gewadhrleistung

Das Geréat ist nicht fir Kinder unter 3 Jahren geeignet. Bei unsachgemafiem Gebrauch besteht durch technisch
bedingte scharfe Kanten Verletzungsgefahr. Abbildungen und Irrtiimer vorbehalten.

Auf das Gerat besteht bei bestimmungsgemafer Verwendung unter Beachtung dieser Beschreibung entsprechend
unseren AGB's eine Gewahrleistung von 24 Monaten. Davon ausgenommen ist der Verschleill des
Anschlusskabels.

Bitte beachten Sie folgende Hinweise:

* Das Gerat ist nicht fur den Anschluss an das 230V~ Haushaltsnetz vorgesehen.

* Das Gerat ist nur fiir den Anschluss an das Weichenmodul S/D vorgesehen. Die Verwendung an
einer anderen Geraten oder Modulen kann zur Zerstérung flhren.

6. Entsorgungshinweis

nach der Richtlinie 2002/96/EG des Europaischen Parlaments und des Rates vom 27.01.2003 tber
Elektro- und Elektronik - Altgerate.

Produkte, die mit dem Symbol der durchgekreuzten Milltonne
gekennzeichnet sind, diirfen nicht mit unsortiertem Siedlungsabfall entsorgt
werden. Die Kommunen haben hierzu Sammelstellen eingerichtet. Bitte
informieren Sie sich bei lhrer Stadt- oder Gemeindeverwaltung tber die zur
Verfligung stehenden Mdoglichkeiten der getrennten Sammlung von
Altgeraten.

Sie leisten dadurch Ihren Beitrag zur Wiederverwendung oder anderen
Formen der Verwendung von Altgeraten zum Schutz unserer Umwelt und
der menschlichen Gesundheit.

Vielen Dank.

Raum fiir eigene Notizen:
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GrnnbH Mechanische und elektronische Fertigung
Hard- und Softwareentwicklung

PX - Treiber
fiir das SELECTRIX® - system

Der PX - Treiber ist ein Baustein zur Erneuerung der Steuersignale am PX - Bus. Wenn dieser sehr grof3e raumliche
Ausdehnung erreicht, kann es sein, dass an ihm angeschlossene Booster nicht mehr sicher arbeiten. Ursachen
dafir kdnnen zu geringe Kabelquerschnitte flir das Buskabel, minderwertige Steckverbinder, sehr viele
angeschlossene Booster oder ein ausgedehntes Leitungsnetz von deutlich mehr als 50m sein.
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1. Funktionsbeschreibung und Verwendung

Durch Einschleifen des PX- Treibers in das PX- Bussystem wird das Bussignal aufgefrischt. Uber die zweipolige
Klemme UB-Extern muf} eine externe Versorgungsspannung angeschlossen werden. Das PX-ON Signal nach dem
Modul verhalt sich genauso wie das Signal vor dem Treiber d. h. es wird durch das Relais dazu geschaltet, wenn
der PX- Bus eingangsseitig durch die Taste Start auf der Zentrale aktiviert ist, d.h. die Gleisspannung in dem vom
Booster versorgten Gleisbereich ist eingeschaltet.

2. Anschluss des Moduls

Der PX- Eingang wird iiber die 5 pol. Diodenbuchse oder den 10 pol. Stiftfeldverbinder (MUT- Norm) an den PX -
Bus der Zentrale angeschlossen. Die am Ausgang angeschlossenen Booster werden mit dem aufgefrischten
Bussignal versorgt. Fiir die Spannungsversorgung ist eine Gleichspannung oder eine Wechselspannung von ca. 12
Volt. Zwei Sicherungen schiitzen die externe Spannungsquelle vor Kurzschluss. In jedem Fall empfiehlt sich aber
eine kurzschlussfeste Stromversorgung.



3. Technische Daten

Stromaufnahme des Modus (Relais aktiv): 65mA bei bei 12V= Speisespannung
Spannungsbereich flr die Speisequelle: 9-20V=, 9-12V~

Absicherung der Speisequelle: zwei Feinsicherungen 0.5AT
Abmessung des Moduls: 118 x 68 x 33mm (L x B x H)
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4, Bestellnummer

Die Baugruppe kann unter der Bestellnummer 18531 bestellt werden.

5. Gewihrleistung

Das Gerét ist nicht fur Kinder unter 3 Jahren geeignet. Bei unsachgemalRkem Gebrauch besteht durch technisch
bedingte scharfe Kanten Verletzungsgefahr. Abbildungen und Irrtiimer vorbehalten.

Auf das Gerat besteht bei bestimmungsgemafier Verwendung unter Beachtung dieser Beschreibung entsprechend
unseren AGB's eine Gewahrleistung von 24 Monaten.

Bitte beachten Sie folgende Hinweise:
* Das Gerat ist nicht fur den Anschluss an das 230V~ Haushaltsnetz vorgesehen.

Das Gerat ist nur fiir den Anschluss an Geraten vorgesehen, die den PX - Bus fir
das SELECTRIX - System bereitstellen. Die Verwendung an anderen Geraten oder
Modulen kann zur Zerstérung dieser Baugruppe fuhren.

6. Entsorgungshinweis

nach der Richtlinie 2002/96/EG des Europadischen Parlaments und des
Rates vom 27.01.2003 Uber Elektro- und Elektronik - Altgerate.

Produkte, die mit dem Symbol der durchgekreuzten Mdulltonne
gekennzeichnet sind, diirfen nicht mit unsortiertem Siedlungsabfall entsorgt
werden. Die Kommunen haben hierzu Sammelstellen eingerichtet. Bitte
informieren Sie sich bei Ihrer Stadt- oder Gemeindeverwaltung Gber die zur
Verfigung stehenden Moglichkeiten der getrennten Sammlung von
Altgeraten.



Sie leisten dadurch lhren Beitrag zur Wiederverwendung oder anderen Formen der Verwendung von
Altgeraten zum Schutz unserer Umwelt und der menschlichen Gesundheit.

Raum flr eigene Notizen:

Neufeldstr. 5 D 85232 Bergkirchen

A—— -E Tel. 08131/45438-30 Fax. 08131/45438-58
mbH ische und sche Fortigung  eMail:  info@digirail.de
m Hard und Softwarsentwicklung SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen der Firma TRIX Nirnberg.
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o-fach Verteiler fur den SX-und PX - Bus
im SELECTRIX®-System

Grmb/FH Mechanische und elektronische Fertigung
Hard- und Softwareentwicklung

Diese Baugruppe ist ein Bus - Verteiler und wird als Bausatz geliefert. Der Lieferumfang entspricht der
unteren Darstellung in der Abbildung. Als Zubehér kénnen ein Gehause (obere Abbildung im Bild) und
Anschlusskabel mit 2 oder 5m Lange geliefert werden.

1. Zubehor
Beschreibung Bestellnummer Verwendung
Anschlusskabel 2m 13129
Zum Anschluss an den SX- oder PX- Bus
Anschlusskabel 5m 13394
Gehause 18693 Zur Verwendung im sichtbaren Bereich
2. Montage der Baugruppe

Im Beipack des Moduls befinden sich Schrauben und Kunststoffbolzen. Letztere kdnnen mit Weilleim in die
tragende Holzplatte einer Modellbahnanlage geklebt werden. Nach dem Austrocknen des Leims kann die
Baugruppe daran befestigt werden.

Als alternative Befestigung zur Montage im sichtbaren Bereich kann das oben aufgefiihrte Gehause
verwendet werden. Das zum Einbau in das Gehause erforderliche Material ist beigepackt.

3. Hinweise fur Bestellungen
Die Baugruppe kann unter der Bestellnummer 18688 bestellt werden.



4. Gewahrleistung
Das Gerét ist nicht fur Kinder unter 3 Jahren geeignet. Bei unsachgemaRem Gebrauch besteht durch technisch
bedingte scharfe Kanten Verletzungsgefahr. Abbildungen und Irrtiimer vorbehalten.

Auf die Baugruppen besteht bei bestimmungsgemafer Verwendung unter Beachtung dieser Beschreibung und
Einhaltung der technischen Daten entsprechend unseren AGB's eine Gewahrleistung von 24 Monaten.

Bitte beachten Sie folgende Hinweise:

* Das Gerét ist nicht fur den Anschluss an das 230V~ Haushaltsnetz vorgesehen.

5. Entsorgungshinweis
nach der Richtlinie 2002/96/EG des Européischen Parlaments und des Rates vom 27.01.2003 uiber
Elektro- und Elektronik - Altgerate.

Produkte, die mit dem Symbol der durchgekreuzten Miulltonne
gekennzeichnet sind, diirfen nicht mit unsortiertem Siedlungsabfall entsorgt
werden. Die Kommunen haben hierzu Sammelstellen eingerichtet. Bitte
informieren Sie sich bei Ihrer Stadt- oder Gemeindeverwaltung Uber die zur
Verfiugung stehenden Mdglichkeiten der getrennten Sammlung von
Altgeraten.

Sie leisten dadurch lhren Beitrag zur Wiederverwendung oder anderen
Formen der Verwendung von Altgeraten zum Schutz unserer Umwelt und
der menschlichen Gesundheit.

Vielen Dank.

Neufeldstr. 5 D 85232 Bergkirchen
A—— Tel. 08131/45438-30 Fax. 08131/45438-58

Y [V [ 7 [ KLyl anische und sloktonische Fertgung  eMail: info@digirail.de

SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen der Firma TRIX Nurnberg.
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Hard- und Softwareentwickiung

SX oder PX Bus - Verteiler

Nicht nur die Zuverlassigkeit, vor allem die Schnelligkeit des SX - Busses lassen bei Grof3anlagen die Anwender
gerne den SELECTRIX - Bus einsetzen. Da mit zunehmende Anlagengréi3e die Problematik der Verkabelung und
der zu verwendenden Kabelquerschnitte wéachst, wird mit dieser Baugruppe dem Anwender ein zuverlassiger
Verteiler zur Verfligung gestellt. Die Verbindungsleitungen zwischen den SX- Verteilern ermdglichen einen
Querschnitt bis zu 2.52 und werden mittels 6-poligen Mate N Lok Kupplungen hergestellt. Da es sich bei den Mate
N Lok Steckverbindern um Crimpkontakte handelt, ist zur Verarbeitung eine spezielle Quetschzange erforderlich.
Ein Verloten der Leitungen an den Kontakten ist nicht empfehlenswert. Die Verbindung zwischen den Verteilern
erfolgt grundséatzlich 6polig, d.h. Masse und Abschirmung erfolgt in 2 getrennten Leitungen. Dies ermdglicht eine
erhdhte Stérsicherheit. Unter Verwendung unseres SX-Treibers mit Fremdeinspeisung (Bestellnummer 16753) ist
damit eine fast unendliche Ausdehnung des SX- Busses mdglich.

1. Funktionsbeschreibung und Verwendung

Auf jedem Modul befinden sich drei sechspolige Mate N Lok Stecker. An einem dieser Stecker sollte die
Einspeisung erfolgen. Die beiden anderen dienen zur Verzweigung der Bussstruktur mit Kabelquerschnitten von bis
zu 2.52. Folgende Anschlisse fiir SX- Baugruppen kénnen am Verteiler direkt genutzt werden:

Vier SX- Diodenbuchsen und zwei zehnpolige Stiftfeldverbinder nach MUT-Norm.

Diese Flachbandkabel dienen dem "Nahanschluss" von Modulen. AuRerdem kénnen langere Busleitungen mit einer
zusétzlichen Masseleitung verstarkt werden. Der Anschluss erfolgt an einer freien DIN- Buchse des Moduls am PIN
2 mittels einadriger Leitung und an der Verteilerseite an den schwarzen Masseklemmen.

2. Anschluss

Der Anschluss des ersten Verteilers an der Zentrale erfolgt méglichst kurz mittels eines SX-Bus Kabels mit groRen
Leitungsquerschnitt (mind. 0.52, besser 0.752). Die weitere Verkabelung sollte grundsatzlich tiber die Mate N Lok
Verbinder erfolgen. Von jedem Verteiler kann in einer Sternverkabelung ein Bus-Abzweig zu einem weiteren SX-Bus
erfolgen. Die Leitungslange der zehnpoligen Flachbandleitung sollte zwei bis drei Meter nicht Uiberschreiten.

GrmbH Mechanische und elektronische Fertigung



zu den SX-Baugruppen

die Anlage

SX - Bus von .
der Zentrale
SX - Bus in .
die Anlage

zu den SX-Baugruppen Masseverstarkung zu
abgehenden Bussen

3. Montage der Baugruppe

Im Beipack des SX-Verteilers befinden sich Schrauben und Kunststoffbolzen. Letztere kénnen mit Weil3leim in die
tragende Holzplatte einer Modellbahnanlage geklebt werden. Nach dem Aushéarten des Leims kann die Baugruppe
daran befestigt werden.

4, Technische Daten
GrolRe der Baugruppe: 120 x 70mm
Gewicht: 759

5. Hinweis fur Bestellungen
Diese Baugruppe kann unter der Bestellnummer 18690 bestellt werden.

6. Bestellnummern fur Zubehor
19317 Mate N Lok Kupplung 6polig
3182 Buchsenkontakt fir Mate N Lok Drahtstérke 0.5 - 2.0
12481 Geschirmtes SX-Kabel 5p LIYCY0.5
19318 Geschirmtes SX-Kabel 5p LIYCYO0.75
19319 Geschirmtes SX-Kabel 5p LIYCY1.5
11190 Flachbandkabel
11192 Stiftfeldverbinder Z10p
16753 SX-Treiber mit Fremdeinspeisung
6. Gewahrleistung

Das Gerét ist nicht fur Kinder unter 3 Jahren geeignet. Bei unsachgeméaRem Gebrauch besteht durch technisch
bedingte scharfe Kanten Verletzungsgefahr. Abbildungen und Irrtiimer vorbehalten.

Auf das Gerét besteht bei bestimmungsgemalier Verwendung unter Beachtung dieser Beschreibung entsprechend
unseren AGB's eine Gewahrleistung von 24 Monaten.
Bitte beachten Sie folgende Hinweise:

* Das Gerét ist nicht fur den Anschluss an das 230V~ Haushaltsnetz vorgesehen.



7. Entsorgungshinweis
nach der Richtlinie 2002/96/EG des Européaischen Parlaments und des Rates vom 27.01.2003 tiber
Elektro- und Elektronik - Altgeréate.

Produkte, die mit dem Symbol der durchgekreuzten Milltonne
gekennzeichnet sind, dirfen nicht mit unsortiertem Siedlungsabfall entsorgt
werden. Die Kommunen haben hierzu Sammelstellen eingerichtet. Bitte
informieren Sie sich bei Ihrer Stadt- oder Gemeindeverwaltung tGber die zur
Verfigung stehenden Mdoglichkeiten der getrennten Sammlung von
Altgeraten.

Sie leisten dadurch lhren Beitrag zur Wiederverwendung oder anderen
Formen der Verwendung von Altgeraten zum Schutz unserer Umwelt und
der menschlichen Gesundheit.

Vielen Dank.

Neufeldstr. 5 D 85232 Bergkirchen
y ¥/ Tel. 08131/45438-30 Fax. 08131/45438-58
m GrmbH Mechanische und ioche Fortigorg  eMail: __info@digirail.de

SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen der Firma TRIX Nurnberg.
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GmbH Mechanische und elektronische Fertigung
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Funktionsdecoder FD23
fir SELECTRIX® und DCC- Betrieb

Der FD23 ist ein Decoder zum Schalten von zwei Funktionen im SELECTRIX® und DCC Betrieb. Seine geringen
Abmessungen von nur 21.5x7.8mm und seine Bauhdhe von 2.3mm erdffnen damit u.a. die Mdglichkeit, die
Spitzenbeleuchtung von Wendezuggarnituren in Abh&ngigkeit von der Fahrtrichtung auch bei Fahrzeugen der Spur
N mit einem Decoder zu schalten. Weitere Anwendungen, z.B. als Schalter fir den Rauchgenerator, zum
Ein/Ausschalten der Fiihrerstandsbeleuchtung, zum getrennten Schalten von Wageninnen- und Tischbeleuchtungen
oder Weichenschaltungen sind damit realisierbar.

5
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1. Decodereinbau

Der Funktionsdecoder sollte mit dem beiliegenden doppelseitigen Klebeband ganzflachig auf einer ebenen Flache
angeklebt werden, die mdéglichst warmeabsorbierend ist (Motorgehause sind dafiir absolut ungeeignet). Das
ganzflachige Aufbringen des Klebebandes ist notwendig, damit die auf der Unterseite befindlichen offenen
Leiterbahnen und Durchkontaktierungen geschiitzt sind gegentiber metallisch leitfahigen Gehauseteilen.

2. Programmierung

Die Programmierung erfolgt wie beim Lokdecoder auf einem eigenen Programmiergleis. In den nachfolgenden
Tabellen sind die erforderlichen Einstellungen fir die SELECTRIX - und DCC - Betriebsart wiedergegeben. Eine
Last mufd zum Programmieren nicht angeschlossen sein.

Achtung: Die zuletzt gewdahlte Programmiermethode (SX, DCC) bestimmt das System, auf das dieser
Decoder reagiert. Die einzelnen Parameter (SX, DCC) sind voneinander abhangig.

3. Lokbetrieb (Selectrix)

Dieser Modus ist z.B. fur Wendezuggarnituren vorgesehen. Der FD23 wird auf die gleiche Adresse programmiert wie
der Lokdecoder. Dadurch erfolgt die Spitzenlichtumschaltung in Abhangigkeit von der Fahrtrichtung der Lok. Ist eine
Innenbeleuchtung gem&R Bild1 vorhanden, dann wird diese mit der Lokbeleuchtung ein- / ausgeschaltet.

4. Funktionsbetrieb (Selectrix)

Im Funktionsbetrieb, z.B. eingestellt auf “Funktion Bit 0/1, Adresse 27", kdnnen im Schaltbetrieb mit der Multi
Control 2004 und der Taste 1 das Bit 0 und mit der Taste 2 das Bit 1 auf O oder 1 gesetzt werden.

Im Funktionsbetrieb, eingestellt auf “Funktion Bit 0 + complement, Adresse 27" kénnen die beiden Ausgéange
zueinander invertiert ein- / ausgeschaltet werden.

Selectrix Betrieb

Betriebsart Adresse Hochst- Massen- Impulsbreite
geschwindigkeit simulation

Lokbetrieb AA 1 1 1

Funktion Bit 0/1 AA 2 1 1

Funktion Bit 2/3 AA 2 1 2




Betriebsart Adresse Hochst- Massen- Impulsbreite
geschwindigkeit simulation
Funktion Bit 4/5 AA 2 1 3
Funktion Bit 6/7 AA 2 1 4
Funktion Bit 0 + complement AA 3 1 1
Funktion Bit 1 + complement AA 3 1 2
Funktion Bit 2 + complement AA 3 1 3
Funktion Bit 3 + complement AA 3 1 4
Funktion Bit 4 + complement AA 4 1 1
Funktion Bit 5 + complement AA 4 1 2
Funktion Bit 6 + complement AA 4 1 3
Funktion Bit 7 + complement AA 4 1 4

DCC Betrieb Configurations- Variablen ()= werkseitige Einstellung

CVv Werte Funktion
1 1..127 (3) Lokadresse (Kurze Adressel
7 Versionsnummer (nur lesen)
8 131 Hersteller (nur lesen)
17 und 18 0000 .. 16383 (1010) Lange Adresse (siehe DCC Handbuch)
17 ] 00 .. 63 (63) Lange Adresse, oberes Byte
18 | 00 .. 255 (242) Lange Adresse, unteres Byte
29 2) Parametrierung:
Bit 0: Wert 1 = Umschaltung der Fahrtrichtung
Bit 1: Wert 2 = 28/128 Fahrstufen
Bit 2: Wert 0 = DCC Betrieb mit Bremsstrecke
Wert 4 = automatische Systemumschaltungn DCC/DC
Bit 5: Wert 32 =Lange Adresse verwenden
33 (032) Funktionszuordnung Ausgang 1 (Licht vorwarts)
34 (096) Funktionszuordnung Ausgang 2 (Licht riickwarts)

Funktionszuordnungen CV 33 und 34

Funktion Bedeutung
000 Funktion O (Taste Licht):
Der Ausgang wird durch die Taste Licht ein- bzw. ausgeschaltet.
001 .. 008 Funktion F1 .. F8:
Der Ausgang wird durch die angegebene F-Taste ein- bzw. ausgeschaltet.
009 Funktion F9:
Der Ausgang wird durch die Taste Horn ein- bzw. ausgeschaltet.
Abhé&ngigkeit Bedeutung
+016 Fahrtabhéngig
Der Ausgang ist nur an, wenn das Fahrzeug fahrt (Fahrstufe nicht 0),
der Ausgang ist aus, wenn das Fahrzeug steht (Fahrstufe 0).
+032 Richtungsabhéngig (vorwarts):
Der Ausgang ist nur an, wenn die Fahrtrichtung vorwarts ist.
Bei Fahrtrichtung riickwarts ist der Ausgang aus.
+064 Invertiert:

Der Ausgang ist an, wenn die zugeordnete Funktion aus ist.
Ist die zugeordnete Funktion eingeschaltet, ist der Ausgang aus.




Funktion Bedeutung

+096 Richtungsabhéngig (rickwarts):
Der Ausgang ist nur an, wenn die Fahrtrichtung rickwarts ist.
Bei Fahrtrichtung vorwarts ist der Ausgang aus.

+128 Impuls:
Abschaltung des Ausganges nach ca. 0.5 Sekunden
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Anschluss des FD23 als Lichtdecoder im
Steuerwagen mit Blick auf die Bauteilseite
des Decoders. Weitere Beispiele zum
Anschluss sind beim FD2 zu finden.

5. Hinweise fur Bestellungen
Die Baugruppe kann unter der Bestellnummer 18951 bestellt werden.

6. Technische Daten
Gewicht ca. 5g
Ausfuihrung mit flexiblen Kabeln
Abmessung ca.21.5x7.8x23(LxBxH)
Belastung je Ausgang ca. 1A
Belastung gesamt ca. 1A

7. Gewahrleistung

Nicht fir Kinder unter drei Jahren geeignet. Bei unsachgeméaRem Gebrauch besteht durch technisch bedingte
Kanten Verletzungsgefahr. Abbildungen und technische Angaben ohne Gewahr, Anderungen vorbehalten.

Auf Baugruppe besteht bei sachgemafer Anwendung laut unseren AGB's eine Gewahrleistung von 24 Monaten. Bei
Fremdeingriffen oder Anderungen keine Gewahr auf die Funktion.

HINWEIS: Der Decoder kann durch unsachgemaf3e Handhabung zerstdrt werden (ESD). Vor der Enthahme aus der
Verpackung daher unbedingt Potentialausgleich vornehmen.

8. Entsorgungshinweis
Nach der Richtlinie 2002/96/EG des Europdaischen Parlaments und des Rates vom 27.01.2003 tiber Elektro- und
Elektronik - Altgeréate.

Produkte, die mit dem Symbol der durchgekreuzten Miilltonne gekennzeichnet sind,
darfen nicht mit unsortiertem Siedlungsabfall entsorgt werden. Die Kommunen
haben hierzu Sammelstellen eingerichtet. Bitte informieren Sie sich bei Ihrer Stadt-
oder Gemeindeverwaltung uber die zur Verfiigung stehenden Mdglichkeiten der
getrennten Sammlung von Altgeraten.

Sie leisten dadurch lhren Beitrag zur Wiederverwendung oder anderen Formen der
Verwendung von Altgeraten zum Schutz unserer Umwelt und der menschlichen
Gesundheit.

Vielen Dank.

Neufeldstr. 5 D 85232 Bergkirchen
A—— - Tel. 08131/45438-30 Fax. 08131/45438-58

INEF R G5! tecranischound tettrnischo rertgung E-Mail: — info@digirail.de

SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen der Firma TRIX Nurnberg.
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GmbH Mechanische und elektronische Fertigung
Hard- und Softwareentwicklung

SX-Interface 02 USB
far das SELECTR|X® - System

Das SX Interface 02 USB ist ein schnelles Computer - Interface mit USB - Anschluss und galvanischer Trennung
zwischen PC und Modellbahnanlage. Die Baugruppe wird bendétigt, wenn Sie lhre digital betriebene
Modellbahnanlage per PC steuern wollen und noch kein Interface haben. Das kdnnte der Fall sein, wenn die Anlage
mit einer original TRIX CC2000 betrieben wird. Eine weitere Anwendung besteht darin, dass eine Modellbahnanlage
gleichzeitig mit mehreren Computern gesteuert werden soll.
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1. Funktionsbeschreibung und Verwendung

Das SX Interface 02 stellt fir zwei SX-Busse ein PC-USB-Interface zur Verfiigung. Dabei kénnen die beiden SX-
Busse von einer Zentrale (z.B. MC2004) oder von zwei unabhangigen Zentralen (z.B. zwei mal CC2000) stammen.
Es kdnnen auch zwei Zentralen unterschiedlicher Hersteller verwendet werden. Die Spannungsversorgung fur das

SX Interface 02 erfolgt Uber die 5poligen SX-Buchsen.

Als Datenformate zwischen PC und Zentra_l_e stehen die von der MC2004 und der SX Control bekannten Formate
zur Verflgung: Standard, Erweitert und MUT.

Das SX Interface 02 kann fiir folgende Anwendungen eingesetzt werden:

a) Sie wollen lhre Anlage Uber eine PC-Software steuern, Ihre SELECTRIX-Zentrale verfligt jedoch tber kein
PC-Interface. Das SX Interface 02 stellt Ihnen die bendtigten Anschliisse zur Verflgung.
b) lhr neuer PC hat nur noch USB-Schnittstellen und Sie missen lhr altes serielles PC-Interface ersetzen.

Sie wollen fir einem Anlagenteil (z.B. einem Bahnhof) einen eigenen PC-Bedienplatz einrichten. Selbst
wenn die verwendete Steuersoftware auch eine Netzwerkfunktionalitat (z.B. Gber Ethernet) bietet, kann es
sinnvoll sein, fir diesen PC ein eigenes PC-Interface zu verwenden.

d) Bei groRRen (Schau-) Anlagen ist gegebenenfalls eine doppelt ausgefiihrte Anlagensteuerung in Betracht
zu ziehen. Ein PC, der direkt an der/den Zentrale/n angeschlossen ist, ibernimmt die normale Steuerung,
wahrend ein zweiter PC, der an zusétzlichen Interfaces angeschlossen ist, die Anlage Utberwacht, um die
Steuerung beim Ausfall des ersten PC's schnell zu Gibernehmen.
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2. Anschluss
Die Lage der Anschliisse zeigt Bild 1.

2.1 Anschluss der Betriebsspannung

Die Spannungsversorgung erfolgt tber die beiden 5poligen SX-Bus-Anschliusse. Die Stromaufnahme des SX
Interface 02 ist abhangig von der am SX-Bus anliegenden Spannung und betrégt bei 15V= etwa 50mA, bei 20V= nur
noch ca. 20mA. Die USB-Schnittstelle ist von der Anlage galvanisch getrennt und wird vom PC aus mit Strom
versorgt.

2.2 Anschluss des PC
Der PC wird mit einem handelstiblichen USB-Kabel A-Stecker zu B-Stecker an der USB-Buchse X6 angeschlossen.

23 Anschluss der SX-Busse
Es kdnnen zwei getrennte SX-Busse angeschlossen werden. Der Anschluss von SXO erfolgt tiber die 5polige DIN-
Buchse X3, der Anschluss von SX1 Uiber die 5polige DIN-Buchse X4.

2.4 Anschluss zuséatzlicher Masseverbindungen

Gerade bei groReren Modellbahnanlagen kann es gegebenenfalls zu Masseproblemen am SX-Busses kommen.
Zur Beseitigung dieser Probleme besitzt das SX Interface 02 zwei Klemmen (X5) fur zuséatzliche
Masseverbindungen des SX-Busses.

3. LED Anzeigen
Auf der Baugruppe sind zur Funktionstiberwachung oder als Betriebsanzeige sechs LED’s vorhanden. Sie haben
folgende Bedeutung:

LED1 LED6
nicht bestuckt Datenverkehr der USB-Schnittstelle
LED2 LED7
LED3 | Programmier - LED LED8 | Betriebsspannung vorhanden
4. Parametereinstellung

Veranderungen von Parametern dieser Baugruppe sind iber die DIP-Schalter, Giber den SX-Bus und tiber das USB-
Interface maoglich.

Einstellbare Parameter:

Parameter Wertebereich Einstellbar Gber
Baudrate 9600, 19200, 28800, 38400, PC, SX, Dip
56600, 76800, 115200
Datenformat Standard, Erweitert, MUT PC, SX, Dip
4.1 Einstellung der Parameter Uber DIP-Schalter

Mit den DIP-Schaltern S2/1 bis S2/4 wird der einzustellende Parameter ausgewahlt, mit den DIP-Schaltern S1/1 bis
S1/8 wird der Wert des ausgewahlten Parameters eingestellt, mit der Programmiertaste S5 wird der eingestellte
Wert ibernommen. Beim Driicken von S5 leuchtet die dariber angeordnete LED3 kurz auf, wenn ein gultiger Wert
programmiert wurde. Danach alle DIP-Schalter von S1 und S2 wieder auf OFF schieben.

Mit den DIP-Schaltern S2/1 bis S2/3 wird der einzustellende Parameter ausgewahlt (S2/4 muf3 immer auf OFF
stehen):

S2/1 S2/2 S2/3 S2/4 Wert Parameter

ON OFF OFF OFF 1 Baudrate / Datenformat / Werkseinstellung
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Die DIP-Schalter S1/1 bis S1/8 legen dann den Wert des ausgewahlten Parameters fest.

Baudrate / Datenformat / Werkseinstellung:
S1/1 S1/2 S1/3 S1/4 S1/5 S1/6 S1/7 S1/8 Wert
OFF OFF OFF 0 9600 Bd
ON OFF OFF 1 19200 Bd e
OFF ON OFF 2 28800 Bd
ON ON OFF 3 38400 Bd
OFF OFF ON 4 56600 Bd
ON OFF ON 5 76800 Bd
OFF ON ON 6 115200 Bd
ON ON ON 7 (keine Anderung der eingestellten
Baudrate)
OFF OFF 0 Datenformat Standard
ON OFF 1 Datenformat Erweitert
OFF ON 2 Datenformat MUT +*
ON ON 3 (keine Anderung des eingestellten
Datenformats)
OFF ON ON ON ON ON ON ON 254 Verbindung zu PC-Programm S102
herstellen
ON ON ON ON ON ON ON ON 255 Alle Parameter auf
Werkseinstellung setzen

# Werkseinstellung

4.2

Eine Zentrale am SX0-Bus anschlief3en. Alle DIP-Schalter von S1 und S2 auf OFF stellen. Um das SX Interface 02
programmieren zu kdnnen, mul3 es in Betrieb sein. Es darf kein anderes Modul im Programmiermodus sein. Der

Einstellung der Parameter Uber SX-Bus

Programmiermodus wird gestartet, indem man am SX Interface 02 die Programmiertaste S5 kurz driickt. Wenn alle

oben genannten Bedingungen erfillt sind, wird die rote LED leuchten.
Die Programmierung selbst geschieht, ahnlich wie bei der Programmierung tber DIP-Schalter beschrieben, nur
erfolgt die Auswahl der Parameter nicht Giber die DIP-Schalter S2/1 bis S2/4 des SX Interface 02 sondern auf dem

SX-Bus 0 Uber Adresse 0, der entsprechende Wert wird dann auf der Adresse 1 ausgelesen und geadndert.
Zusatzlich kdnnen in diesem Modus auch noch ein Hersteller- und ein Modul-Code, die jeweils aus zwei Byte
bestehen, so wie eine Unter- und eine Hauptversionsnummer (jeweils ein Byte) ausgelesen werden.
Der Programmiermodus wird beendet durch erneutes Betatigen der Programmiertaste S5 auf dem SX Interface 02.
Die rote LED erlischt wieder.

Adresse 0 Adresse 1 Wert Beschreibung
Parameterauswahl Einstellung der Werte
11213]|4|5|6|7(8]1|2|3|4|5|6]|7]8
Einstellung Parameter 1 - Grund-Adresse

1|{0|j]0jo0o)jO]jJOJO|JO}JO|O|O 0 | 9600 Bd

11010 1 19200 Bd *

0o|11]0 2 28800 Bd

11110 3 38400 Bd

0jo0|1 4 56600 Bd

11011 5 76800 Bd

o111 6 115200 Bd

11111 7 (keine Anderung der eingestellten Baudrate)
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Adresse 0 Adresse 1 Wert Beschreibung
Parameterauswahl Einstellung der Werte

1123|4516 ]|7|8})1]|2(3|4|5|6]|7]8

0|0 0 Datenformat Standard

110 1 Datenformat Erweitert

01 2 Datenformat MUT H*

1|1 3 (keine Anderung des eingestellten
Datenformats)

oj1f|1]1)]1)212]212]1]| 254 Verbindung zu PC-Programm SI02 herstellen

1122122121211 255 Alle Parameter auf Werkseinstellung setzen

Die nachfolgenden Parameter kdnnen angezeigt, aber nicht verdndert werden. Die Parameter werden in Adresse
0 eingestellt und in Adresse 1 abgelesen.

Adresse 0 Parameter Beschreibung
1 2 3 4 5 6 7 8
0 0 0 0 0 0 0 0 0 SX-Programmier-Version
0 0 0 0 0 0 0 1 128 Hersteller-Code niederwertiges Byte
1 0 0 0 0 0 0 1 129 Hersteller-Code hoherwertiges Byte
0 1 0 0 0 0 0 1 130 Modul-Code niederwertiges Byte
1 1 0 0 0 0 0 1 131 Modul-Code hdherwertiges Byte
0 0 1 0 0 0 0 1 132 Unterversionsnummer
1 0 1 0 0 0 0 1 133 Hauptversionsnummer
4.3 Einstellung der Parameter Gilber USB an einem PC

Um die Parameter Uber den USB einzustellen, muss das SX Interface 02 mit dem PC uber ein USB-Kabel
verbunden sein. Die mitgelieferten Treiber sowie das Programm SI02 missen installiert sein (siehe Punkt 5). Das
SX Interface 02 muss Uber einen SX-Bus (SX0 oder SX1) angeschlossen sein.

Mit dem auf der CD mitgelieferten Windows-Programm SI102 kdnnen die Stammdaten des SX Interface 02 tber die

PC-Schnittstelle gelesen und als

=100 %] Textdatei gespeichert, bearbeitet und

Datei 5102 Einstedhungen  Hife wieder geschrieben werden. Uber diesen
Varhi E— W_(_eg. ist auch ein Programm-Update
: moglich.
Stammdaten k i
Yersions-Info . *-*

Programm-LUipdate:
Zum Einstellen der Parameter wird das
Programm Digirail SI02 gestartet.

s . - Die Verbindung zum SX Interface wird
- ; oAty Uiber "SI02 = Verbindung zum SI02 =

i ¥ : ™ Herstellen* eingerichtet. Wird keine
Verbindung hergestellt, muss unter
"Einstellungen > SI102“ der
entsprechende Port ausgewahlt werden.

frerbindung getrennt  [Status: OF (0) o
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_|ml x| st die Verbindung erfolgreich, wird das
Dakei | Sz Engt m_— SX Interface 02 farbig dargestellt.
ngbiung = Das Einstellen der Parameter erfolgt tiber
Yerbindung zum SI02 B | — "S102 = Stammdaten = bearbeiten®.
Stammdaten )
Wersions-Info ™) wom S0 empFangsn
Programm-Update :-} 2urm S]02 senden
1 ""#ﬁf

[verbindung hargestellt  [Status: OK (0) o
[ Semmdstenbowbelten -izi=l| Es offnet sich das Bearbeitungsfenster.
Bulm  Smarbete 407 Durch Betétigen von <Empfangen> oder

=l| Werte aus dem SX Interface 02
ausgelesen. Es offnet sich ein Explorer-
Fenster, in dem man die empfangenen
Daten als sid-Datei speichern kann.

L Dl=Seld] <] vl "S102 = von SI02 empfangen” werden die

Das Andern der Werte erfolgt im
Abschnitt PC Interface. Dort kdnnen die
Werte fir die Baudrate und das Format
verandert werden.

Nach dem Andern werden die Daten mit
<Senden> oder "SI02 = zum SI02
senden" wieder im SX Interface
gespeichert.

] J:J
Einstellbare Werte:
Parameter Eingabewert
Baudrate 9600, 19200, 28800, 38400, 56600, 76800 oder 115200
Format Standard 0
Erweitert 1
MUT 2

AbschlieBend wird das Bearbeitungsfenster geschlossen, die Verbindung tber "SI02 = Verbindung zum SI02 ->
Trennen” getrennt und das Programm beendet.
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5. Softwareinstallation
Dieser Abschnitt beschreibt die Installation des Programms SI102

5.1 Installation des Programms SI02
Legen Sie die mitgelieferte CD in das Laufwerk und lassen Sie sic

und der Treiber fur die USB - Schnittstelle.

h mit dem Dateiexplorer den CD-Inhalt anzeigen.

Haben Sie das Programm Uber das Internet herunter geladen, 6ffnen Sie den Programmordner (Download-Ordner)
und entpacken Sie die zip-Datei in ein beliebiges Verzeichnis. Fuhren Sie mit der linken Maustaste einen
Doppelklick auf die Datei "SI02_Setup.exe” aus. Der Installationsassistent startet die Programminstallation.

In diesem Fenster betatigen Sie nur <"Weiter>.

s 3 |
Willkormmen beim Installations
Assistanden fur DIGITRAIL S102
‘Wisker libbenchen |
& oiGman. sz 2 ===
Salversewcbm arewaokilen
14
Tres st aleert, FPalc Se n o anderes
T L] widlien S B ANDEFES

il [ Weler hirech
£l piGman. s1oz g =11 =
Stmtbosie Urideoe bezbmmen
s,
="
e, See e Startmeni-Cooines NUr o Progr SmimyEr kU Lnger) A Ty [ESr -]
| ket gebe drizen Naen &
I_ru e lndphungen srsbelen
i gln) I Instalerer | shtrechan |
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Hier kénnen Sie den Ort fir die Installation und
gof. einen Ordnernamen festlegen. Nach der
Auswahl des Installationsordners oder, wenn
Sie den Standardordner tbernehmen wollen,
betétigen Sie <Weiter>.

Im folgenden Fenster kann der Startmeni-
Ordner festgelegt werden. AnschlieRend ist
<Installieren> zu driicken.



=11 =

Dne Installation von DIGIRALL 5102
wird abgeschlossen

I Frrtig shellan 1

SI02 - 5% Interface i

Einstedungen  Hilfe

=T

[erbindung gatrennt Status: OK (0)

5.2 Installation des USB-Treibers

Zum Abschluss der Installation betatigen Sie
<Fertig stellen>.

Die Installation ist damit abgeschlossen.

Das Programm startet.

Nun muissen noch die Treiber fur den USB
Anschluss installiert werden. Zur
Treiberinstallation muss das Programm aber erst
einmal geschlossen werden.

Die Beschreibung bezieht sich auf eine Installation unter Windows XP.

[ Cwee> |

Al |
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Verbinden Sie jetzt das SX Interface 02 mit
einem passenden Kabel mit Ihrem Computer.
Eine Spannungsversorgung Uber einen SX-Bus
dazu nicht erforderlich.

Das Betriebssystem registriert, dass kein
Treiber fur die soeben angeschlossene, noch
unbekannte Hardware installiert wurde und den
Assistenten fiir das Suchen neuer Hardware.

Aktivieren Sie “Nein, diesmal nicht” und driicken
Sie <Weiter>.



Assistent fir das Suchen newer Hardware

| -

Fallz che Havdwarek omponente mal cirer G0
odes Disketle gelicfet wowde | legen Sie diese
[N

Assistent 10 das Suchen never Hardware

Taakdon S dhe Such- und Installationzoplionen

% Disge Quelen nack dem subiefferdsten Trebe duchsuchen

Warwander: e de Eonboll ssicher, i de Slandsdnacha o
enzuschesnken. Loksls Plade und Wechselmadian sind in das
enbegifen. De sutrelfendste Tiobes wad msialert

I ‘winpkalsancedn chacheigfer [Doepiestin, CD

™ Foigereds Quele shenfals durchauchen

Assistent I0r das Suchen newer Hardware

wablon S dee Such- und Installatisnzopticnen

% Disge Quelen nach dem nubieffendsten Trebe duchsuchen

Wapwssrgder S e K ntioll aslicte i e Slandandiacha =
enzuschesnken Loksls Plads und ‘Wechselmedian sind in des
enbegrifen De zureffendsie Tiebes vad nslaliert

rvanderry ber

s csuchne me

[v ‘wipcheelsnden chachsuchen [Diksiis, CD

[¥ Folgerde Quede eherials durchauchen
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Aktivieren Sie die untere der beiden
Auswahlméglichkeiten "Software von einer Liste
oder bestimmten Quelle installieren (fur
fortgeschrittenen Benutzer)* und driicken Sie
<Weiter>.

Wenn Sie den Treiber von einer CD installieren,
aktivieren Sie die Option "Wechselmedien
durchsuchen (Diskette, CD,...)* wie im Bild
gezeigt und driicken Sie <Weiter>.

Haben Sie den Treiber aus dem Internet
herunter geladen, aktivieren Sie die Option
"folgende Quelle ebenfalls durchsuchen* und
driicken <Durchsuchen>.



Es erscheint ein Auswabhlfenster in dem Sie in
Wiahlon See dhe Siche urel Installatonseplionen ' das Verzeichnis mit dem entpackten Treiber
gehen. Dort markieren Sie den Ordner fur lhr
Betriebssystem und driicken <OK>.

B o3 Vi
=R )

| EHE LISE Traber

EE i
| Bl

| 505 '
| TS vl Fea®
[ Eﬁ: Wiz suf Fs1” (Wi

AssEsbent HiF dad SUchen hiuer Hardware
Sie kommen wieder in das Fenster des

kb Sie dee Suche und Inslallationsoptionen, . . " h .
ot Assistenten. Hier driicken Sie <Weiter>.

U:\Digaeadt SO02-PC-Proght 1 DACDAVUEE Teadberthi |

Assisbent 10F das SUchen hiuer Hardware

Im nachsten Fenster wird der Treiber gesucht.
Dies kann einige Zeit dauern.
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s Foatpelzen der Installation dieser Soltware kann die koorekle
Fupklion ibes Syilems duekl oded in Sukasdt Besnliseigen
Miciozoll pmphedll sliengebens, die Inclallabion el sbculiechen
wnd sich mil dem Hasdeaeheslelles o Software, die den
windowe Logo Tezl beslanden hat, in Vesbedung 2u 1etzen

Assistent I0r das Suchen newer Hardware

&

Fertigstellen des Assistentan

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware o

wWillkommen

E:s wird nach aktueller und akbualisierter Software auf dem
Computer, auf der Hardwareinstallations-CD' oder auf der
Windows Update“website [mit Threr Eraubniz] gesucht.

L atenschutzrichtlinie anzeigen

Sall eire Yerbindung mit \Windows Update hergastellt werden,
urn hach 5oftware 2u suchen?

 Ja, nur diese ine Mal
{7 Ja, und jedes Mal, wenn ein Gerdt angeschlossen wird

% Mein, diesmal nicht

Klicken Sie auf "weiter”, um denVorgang fortzusetzen.

< Zuriick I Weiter > I

Abbrechen
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Das Fenster mit der Fehlermeldung “Windows
Logo-Test nicht bestanden” kdnnen Sie getrost
ignorieren und dricken statt dessen
<Installation fortsetzen>.

Zum Fertigstellen des Assistenten driicken Sie
<Fertig stellen>.

Der Durchlauf wiederholt sich noch ein zweites
mal. Aktivieren Sie “Nein, diesmal nicht” und
driicken Sie “Weiter”.



Assistent fiir das Suchen neuer Hardware ol

it diesem Assistenten kinnen Sie Software fir die folgende
Hardwarekomponente installiersn;:

USE Serial Port

Falls die Hardwarekomponente mit einer CD
oder Diskette geliefert wurde, legen Sie diese
jetzt ein.

A

=

Wie mochten Sie vorgehen?

% Software automatisch installieren [empfoklent

" Software von einer Lizte oder bestimmten Quelle
installieren [fuir fortgeschiittene Benutzer)

Klicken Sie auf "Weiter”, um den Vorgang fortzusetzen.

Aktivieren Sie das obere der beiden
Auswabhlfelder und driicken Sie <Weiter>.

< Zurtick I Weiter > I

Abbrechen

m Hardwareinstallation
Di

1 E Die Software, die fir diese Hardware installiert wird:
L
DIGIRAIL 5% Interface 02 USE

hat den ‘Windows-Logo-T est nicht bestanden. der die K.ompatibilitat mit

Wwindows %P Uberpriift. [ arm ist dieser Test wichtiq?]

Das Fortsetzen der Installation dieser Software kann die korekte
Funktion des Systems direkt oder in Zukunft beeintrachtigen.

Mi ft empfiehlt strengstens. die Installation jetzt abzubrechen
und sich mit dem Hardwarehersteller fir Software, die den
Windows-Logo-Test bestanden hat. in ¥erbindung zu setzen.

Installation fortf{etzen | Installation abbrechen I

Das Fenster mit der Fehlermeldung “Windows-
Logo-Test nicht bestanden” kénnen Sie auch
| jetzt ignorieren und dricken statt dessen
<Installation fortsetzen>.

il

< Zurtich: | Weiten > | Abblechenl

Assistent fiir das Suchen neuer Hardware

Fertigstellen des Assistenten

Die Software fur die folgende Hardware wurde installiert:

o

DIGIRAIL 5% Interface 02 USE

Klicken Sie auf 'Fertig stellen', um den Yorgang abzuschlieben.

Das ist das letzte Fenster der USB-Treiber-
Installation. Driicken Sie <Fertig stellen> und
die Installation ist beendet.

< Zurtick i Fertig stellen Abbrechen
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6. Montage der Baugruppe

102
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Bild 1: MaRe und Anschlussbezeichnungen

7. Hinweise fur Bestellungen

Bei Bestellungen verwenden Sie bitte die Bestellnummer 20938.

8. Technische Daten

79

Im Beipack des Moduls
befinden sich Schrauben und
Kunststoffbolzen. Letztere
kénnen mit Weilleim in die
tragende Holzplatte einer
Modellbahnanlage geklebt
werden. Nach dem Ausharten
des Leims kann die Baugruppe
daran zuverlédssig befestigt
werden.

Versorgungsspannung tber SXO0 (X3)
oder SX1 (X4)

8 -35V=

Stromaufnahme der Baugruppe am
SX Bus

ca. 20mA - 60mA

Abmessung (LxBxH) in mm

103 x 90 x 25mm

Gewicht

60g

Spannungsversorgung Uber USB und SX-Bus, keine zusatzliche, externe Spannungsquelle erforderlich

Im Lieferumfang enthalten: USB - Kabel zum Anschluss an den PC.

9. Gewabhrleistung

Das Gerdt ist nicht fur Kinder unter 3 Jahren geeignet. Bei unsachgemalRem Gebrauch besteht durch technisch
bedingte scharfe Kanten Verletzungsgefahr. Abbildungen und Irrtiimer vorbehalten.

Auf die Baugruppen besteht bei bestimmungsgemafer Verwendung unter Beachtung dieser Beschreibung und
Einhaltung der technischen Daten entsprechend unseren AGB's eine Gewahrleistung von 24 Monaten.

Bitte beachten Sie folgende Hinweise:

* Das Geréat ist nicht fur den Anschluss an das 230V~ Haushaltsnetz vorgesehen.

* Heben Sie sich die original Verpackung auf, falls Sie uns das Gerat einmal

zusenden mussen.
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10. Entsorgungshinweis
Nach der Richtlinie 2002/96/EG des Européischen Parlaments und des Rates vom 27.01.2003 tiber
Elektro- und Elektronik - Altgeréate.

Produkte, die mit dem Symbol der durchgekreuzten Miulltonne
gekennzeichnet sind, dirfen nicht mit unsortiertem Siedlungsabfall entsorgt
werden. Die Kommunen haben hierzu Sammelstellen eingerichtet. Bitte
informieren Sie sich bei lhrer Stadt- oder Gemeindeverwaltung tber die zur
Verfliigung stehenden Mdglichkeiten der getrennten Sammlung von
Altgeraten.

Sie leisten dadurch Ihren Beitrag zur Wiederverwendung oder anderen
Formen der Verwendung von Altgeraten zum Schutz unserer Umwelt und
der menschlichen Gesundheit.

Vielen Dank.

Raum fur eigene Notizen:

Neufeldstr. 5 D 85232 Bergkirchen

A—— prir Tel. 08131/45438-30 Fax. 08131/45438-58 3
mbH #e und Fertiung  eMail:  info@digirail.de )
M” Hard- und Softwersentwicklung SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen der Firma TRIX Nurnberg. ;
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Harad- und Softwareentwicklung

Der Weichenantrieb WAS
fur das Gleissystem Peco N Code 55

Der Weichenantrieb WAS5 ist eine mechanische Baugruppe zum Antreiben von Weichen und Doppelkreuzungen
(siehe Bild) des Herstellers Peco fiir das N - Gleissystem Code 55. Ein analoger Servomotor treibt tber einen
Schwenkhebel einen Schieber, der mit zwei Stahlstiften in die Stellschwelle der Peco-Weichen kraftschlissig
eingreift. Die Stellzeit betragt, abhangig von der Geschwindigkeitseinstellung der Ansteuerungselektronik etwa 4 -
6 Sekunden. Die Montage ist, bedingt durch unser Schablonensystem, aufRerst einfach und gleichzeitig hdchst
prézise. Bitte folgen Sie den Schritten dieser Montageanweisung, damit Sie sicher zum Ziel kommen.

1

Montage des Antriebs

ACHTUNG: Bei diesem Antrieb muf3 die Sprungfeder zur Stellschwelle nicht ausgebaut werden! Es erfolgt trotzdem
ein gleichmagiges, langsames Umlaufen.

11

1.2

13

1.4

15

1.6

Befestigen Sie das Gleisstlick mit zwei Gleisnégeln, die aber nicht vollstdndig auf der Schwelle aufsitzen
mussen. Es geniigt, dass der Gleiskdrper annahernd fixiert ist.

Legen Sie die Bohrschablone auf das Gleisstiick von oben auf und driicken Sie es mit der Hand leicht auf
den Gleiskorper. Die Schablonen fir Weichen sind so gekennzeichnet, dass "G" fur groRen, "M" fur
mittleren und "K" fur kleinen Radius stehen. Das anschlieRende "L" steht fiir Links - Weiche und wenn Sie
die Schablone auf die Ruckseite drehen, ist sie fir eine Rechts - Weiche gliltig. Von der Seite gesehen,
muf3 die Bohrschablone auf den Schienen aufliegen.

Bohren Sie mit einem 2mm Bohrer die beiden Fanglocher durch die Tischplatte oder das Trassenbrett ab.
Verwenden Sie keinen groRBeren Bohrer, denn es konnten Gleise oder Schwellenmaterial sichtbar
beschadigt werden. Verwenden Sie fiir diese beiden Bohrungen einen ausschwenkbaren Bohrstander,
damit die Bohrung senkrecht zur Schwellenebene steht.

Bohren Sie die soeben erstellten Bohrungen in einem zweiten Arbeitsgang auf 3mm auf. Keine grof3eren
Bohrer verwenden! Die Schraube zur Befestigung der Montageplatte muf3 gefiihrt werden. Eine gréRere
Bohrung kaschiert zwar eine (schlecht ausgefiihrte) schrédge Bohrung, fuhrt aber zwangsweise zu zuviel
Spiel beim Verschrauben der Montageplatte.

Schrauben Sie die beiden beiliegenden Senkkopfschrauben von der gleichen Seite in die Schablone, so
dass sie auf der anderen Seite ca. 10mm Uuberstehen. Legen Sie die Schablone dann auf die
Montagestelle, so dass die kurzen Uberstande der Schrauben in den zuvor gebohrten Léchern stecken.

Bohren Sie die notwendigen Ldcher fir die Polarisationsanschliisse mit einem mindestens 2mm Bohrer
auf. Die Langlochfrasungen fur die Stahlstifte des Schiebers werden am Besten mit einem 3mm Fréser
durch jeweils 2 "Bohrungen" gefertigt, deren Verbindung mit dem Fraser dann einfach durchgefrast
werden. Ein passendes Werkzeug, einen Einschneiden VHM-Fréser, kdnnen Sie bei uns erwerben.

GrmbH Mechanische und elektronische Fertigung



1.7

1.8

2.1

2.2

2.3

2.4

Wenn alle Bohrungen und Frasungen durchgefiihrt sind, befestigen Sie die Montageplatte mit den
beiliegenden Schrauben M3x30 auf der Unterseite der Tischplatte oder dem Trassenbett. Keine grof3e
Gewalt beim Anziehen der Schrauben anwenden, es sind "nur" feine Gewinde und die Montageplatte
braucht nur einen, maximal zwei Antriebe tragen.

Jetzt kbnnen Sie den / die Antrieb(e) mit den jeweils 4 Schrauben M2.5x16 anbringen. Stellen Sie sicher,
dass die beiden Stahistifte in den Bohrungen der Stellschwelle richtig positioniert sind. Auch hier gilt:
Schraubengewinde nicht durch zu festes Anziehen ausreien!

Stellstift
77
v / Anlage Brettstarke bis
/ zu 20mm!

Montageblech
N g

Montageblock
Schwenkhebel
Schieber

- Servo

N
1
Eﬁﬂ
H
.

39mm

Die Voreinstellung des Servomotors

Zunachst kiirzen Sie das Kunststoffkreuz des Servokopfes so, dass die Bohrung mit dem Mitnehmer am
Befestigungskranz erhalten bleibt. Die drei nicht bendétigten Fortsatze miissen méglichst in der Nahe der
Nabe z.B. mit einem Seitenschneider gekirzt werden.

Als néchstes ist der Servo mit dem verwendeten Ansteuerungsmodul zu auszurichten, dass die Mitte
zwischen dem linken und rechten Anschlag des Servos in Richtung des Getriebekastens schaut!

Montieren Sie den Servomotor mit dem beiliegenden
Gummidurchfuhrungstillen, den beiden Messingésen und
Kunststoffschrauben im Montageblock. Achtung: Die Schraube, die
unter der Quernut verwendet wird, muf3 vor dem Eindrehen um ca.
2mm mit einem kréaftigen Seitenschneider gekirzt werden, sonst
wird der Schieber blockiert!

Jetzt sind die beiden Stahlstifte in den Schieber einzubringen. Die
geschieht mit einem kleinen Hammer auf einer festen, moglichst
metallischen Unterlage. Die beiden &uf3eren Bohrungen sind fir den
Antrieb einer Doppelkreuzung zu verwenden, die beiden inneren fir
Weichen "G, M und K".

Verwendung siehe Punkt 2.4

So sieht das Innenleben des gedéffneten Antriebs aus.

nur fir Doppelkreuzung



25 So vorbereitet kann der Antrieb nunmehr komplett montiert werden. Legen Sie den Schieber in den
Ausbruch. Bringen Sie den Schwenkhebel so an, dass das kurze Langloch in der Mittenachse des
Schiebers einrastet und driicken Sie ihn leicht nach unten zum Montageblock. Beides muR3 jetzt
leichtgéngig bewegt werden kdnnen. Richten Sie den Schwenkhebel so aus, dass er parallel zur
Langsseite des Montageblocks steht und montieren Sie das einarmige "Kreuz" so, dass der Mithehmer im
Langloch zu liegen kommt. Abschliel3end ist das "Kreuz" mit der letzten verbliebenen Schraube zu sichern.

Wenn Sie mdchten, kann der Antrieb jetzt mit der entsprechenden Montageplatte verschraubt werden, weil damit die
eingebauten Teile nicht mehr auseinander fallen kénnen. Wir empfehlen aber, diesen Zusammenbau erst an der
fertig verschraubten Montageplatte vorzunehmen, weil das Einfadeln der Stelldréhte dann erheblich leichter zu
bewerkstelligen ist. Das gilt insbesondere fir die beiden Antriebe der Doppelkreuzung.

Ist alles wie zuvor beschrieben montiert, kann ein erster Probelauf stattfinden. Stellen Sie sicher, dass der
Servomotor niemals mehr als eine Minute in einer der beiden Endlagen betrieben wird. Der Motor kénnte beschadigt
werden! Stellen Sie jetzt gemaR der Bedienungsanleitung der Servoelektronik die beiden Endlage - Positionen ein.
Danach steht einem bestimmungsgemafen Gebrauch des Antriebs nichts mehr im Weg.

3 Hinweise fur Bestellungen
Fur einen kompletten Antrieb werden immer ein WA5 und eine Montageplatte bendtigt. Nur bei der Doppelkreuzung
und der doppelten Gleisverbindung sind zwei WA5 erforderlich.

Sachnummer | Peco Nr. Beschreibung Anzahl der
Antriebe WA5

20186 SL-E388F, SL-E389F Bohrschablone fiir Weichen mit groBem Radius
20187 SL-E395F, SL-E396F Bohrschablone fir Weichen mit mittlerem Radius
20188 SL-E391F, SL-E392F Bohrschablone fur Weichen mit kleinem Radius
20189 SL-E386F, SL-E387F Bohrschablone fur Bogenweichen
20190 SL-E390F Bohrschablone fiir Doppelkreuzung
20191 SL-E397F Bohrschablone fiir Y-Weiche
20192 SL-E383F Bohrschablone fur doppelte Gleisverbindung
20179 SL-E388F, SL-E389F Montageplatte fir Weichen mit groRem Radius 1
20180 SL-E395F, SL-E396F Montageplatte fir Weichen mit mittlerem Radius 1
20181 SL-E391F, SL-E392F Montageplatte fur Weichen mit kleinem Radius 1
20182 SL-E386F, SL-E387F Montageplatte fiir Bogenweichen 1
20183 SL-E390F Montageplatte fiir Doppelkreuzung 2
20184 SL-E397F Montageplatte fiir Y-Weiche 1
20185 SL-E383F Montageplatte fiir doppelte Gleisverbindung 2
20178 WADS5 Weichenantrieb fiir Peco N Code 55

3 Gewahrleistung

Das Gerét ist nicht fur Kinder unter 3 Jahren geeignet. Bei unsachgeméaflRem Gebrauch besteht durch technisch
bedingte scharfe Kanten Verletzungsgefahr. Abbildungen und Irrtiimer vorbehalten.

Auf das Geréat besteht bei bestimmungsgemalfier Verwendung unter Beachtung dieser Beschreibung entsprechend
unseren AGB's eine Gewahrleistung von 24 Monaten.

Bitte beachten Sie folgende Hinweise:

* Das Geréat ist nicht fur den Anschluss an das 230V~ Haushaltsnetz vorgesehen.

* Die Verwendung ist nur als Antrieb fur das genannte Gleissystem vorgesehen.



4 Entsorgungshinweis
nach der Richtlinie 2002/96/EG des Européaischen Parlaments und des Rates vom 27.01.2003 tiber
Elektro- und Elektronik - Altgeréate.

Produkte, die mit dem Symbol der durchgekreuzten Milltonne
gekennzeichnet sind, dirfen nicht mit unsortiertem Siedlungsabfall entsorgt
werden. Die Kommunen haben hierzu Sammelstellen eingerichtet. Bitte
informieren Sie sich bei Ihrer Stadt- oder Gemeindeverwaltung tGber die zur
Verfigung stehenden Mdoglichkeiten der getrennten Sammlung von
Altgeraten.

Sie leisten dadurch lhren Beitrag zur Wiederverwendung oder anderen
Formen der Verwendung von Altgeraten zum Schutz unserer Umwelt und
der menschlichen Gesundheit.

Vielen Dank.

Raum fiir eigene Notizen:

Neufeldstr. 5 D 85232 Bergkirchen
Tel. 08131/45438-30 Fax. 08131/45438-58

A—— ]
m GmbH ische und ische Ferfigung  E-Mail: info@digirail.de
Hard- und Softwareentwicklung SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen der Firma TRIX Niirmberg.
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GmbH Mechanische und elektronische Fertigung
Hard- und Softwareentwicklung

Der Weichenantrieb WA5
fur das Gleissystem Tillig Elite

Der Weichenantrieb WAS5 ist eine mechanische Baugruppe zum Antreiben von Weichen und Doppelkreuzungen
des Tillig Elite Gleissystems in Spur HO. Er eignet sich auch fiir das Tillig Modellgleis der Spurweite TT und etliche
HO - Gleissysteme anderer Hersteller. Ein analoger Servomotor treibt Giber einen Schwenkhebel einen Schieber, der
mit einem Stahlstift (Durchmesser 1mm) in die Stellschwelle der Tillig-Weiche kraftschliissig eingreift. Die Stellzeit
betragt, abhangig von der Geschwindigkeitseinstellung der Ansteuerungselektronik etwa 4 - 6 Sekunden. Die
Montage ist auBRerst einfach und gleichzeitig hdchst prazise. Bitte folgen Sie den Schritten dieser
Montageanweisung, damit Sie sicher zum Ziel kommen.

1 Montage des Antriebes

11 Befestigen Sie das Gleisstlick mit zwei Gleisnégeln, die aber nicht vollstdndig auf der Schwelle aufsitzen
mussen. Es geniigt, dass der Gleiskdrper annahernd fixiert ist.

1.2 Markieren Sie die Bohrung fiir den Stellstift auf dem Trassenbrett. Entfernen Sie das Gleisstiick und
bohren Sie mittig unter der Stellschwelle (Markierung) ein Durchfiihrungsloch von ca. 8mm Durchmesser.
Eine elegantere Losung ist das Einbringen eines Langloches 8x2 mm.

1.3 Fuhren Sie nun von unten den Stellstift des komplett montierten Antriebes in die Stellschwelle der Weiche
ein und befestigen Sie den Antrieb mit den zwei mitgelieferten Blechschrauben 2.9x9.5.
Stellen Sie dabei sicher, dass sich sowohl der Antrieb als auch die Stellschwelle in Mittellage befinden.

1.4 Nach erfolgter Positionierung des Servos muss mit einem kréaftigen Seitenschneider der Uber die
Stellschwelle ragender Stellstift gekirzt werden. Noch empfehlenswerter ist die Verwendung einer
Trennscheibe in einem Bohrkopf, da der Schnitt dann nahezu gratfrei ist und das Einfadeln in die
Stellschwelle erleichtert.



21

2.2

2.3

2.4

25

Stellstift

n
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| Anlage Brettstarke bis
//'/ zu 20mm!
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1 P Montageblech
TN \ ] N Montageblock
Schwenkhebel
Schieber

- Senvo

39mm

Die Voreinstellung des Servomotors und Zusammenbau des Antriebes

Zunéachst kurzen Sie das Kunststoffkreuz des Servokopfes so, dass die Bohrung mit dem Mithehmer am
Befestigungskranz erhalten bleibt. Die drei nicht bendtigten Fortsdtze missen méglichst in der Nahe der
Nabe z.B. mit einem Seitenschneider gekurzt werden.

Als nachstes ist der Servo mit dem verwendeten Ansteuerungsmodul zu auszurichten, dass die Mitte
zwischen dem linken und rechten Anschlag des Servos in Richtung des Getriebekastens schaut!

Montieren Sie den Servomotor mit dem beiliegenden Gummidurchfiihrungstillen, den beiden Messingdsen
und Kunststoffschrauben im Montageblock. Achtung: Die Schraube, die unter der Quernut verwendet wird,
muf3 vor dem Eindrehen um ca. 2mm mit einem kréaftigen Seitenschneider gekurzt werden, sonst wird der
Schieber blockiert!

Jetzt ist der Stahlstift in den Schieber einzubringen. Die geschieht mit einem kleinen Hammer auf einer
festen, moglichst metallischen Unterlage.

So vorbereitet kann der Antrieb nunmehr komplett montiert werden. Legen Sie den Schieber in den
Ausbruch. Die zweite Bohrung vom Langloch des Schwenkhebels ist die Aufnahme fiir den Drehpunkt.
Bringen Sie den Schwenkhebel so an, dass das kurze Langloch in der Mittenachse des Schiebers einrastet
und driicken Sie ihn leicht nach unten zum Montageblock. Beides muR jetzt leichtgéngig bewegt werden
kénnen. Richten Sie den Schwenkhebel so aus, dass er parallel zur Langsseite des Montageblocks steht
und montieren Sie das einarmige "Kreuz" so, dass der Mitnehmer im Langloch zu liegen kommt.
AbschlieBend ist das "Kreuz" mit der Spaxschraube 2.5x10 zu sichern. Im Anschluss ist noch die
Montageplatte mit 4 Schrauben M2.5x 16 zu montieren.



Ist alles wie zuvor beschrieben montiert, kann ein erster Probelauf stattfinden. Stellen Sie sicher, dass der
Servomotor niemals mehr als eine Minute in einer der beiden Endlagen betrieben wird. Der Motor kénnte beschadigt
werden! Stellen Sie jetzt gemaR der Bedienungsanleitung der Servoelektronik die beiden Endlage - Positionen ein.
Danach steht einem bestimmungsgemafen Gebrauch des Antriebs nichts mehr im Weg.

3 Hinweise fur Bestellungen

Sachnummer Beschreibung

20859 WADS Weichenantrieb Tillig

15813 Weichenmodul S/D

4 Gewahrleistung
Das Gerdt ist nicht fur Kinder unter 3 Jahren geeignet. Bei unsachgeméaflRem Gebrauch besteht durch technisch
bedingte scharfe Kanten Verletzungsgefahr. Abbildungen und Irrtiimer vorbehalten.

Auf das Gerat besteht bei bestimmungsgemafer Verwendung unter Beachtung dieser Beschreibung entsprechend
unseren AGB's eine Gewahrleistung von 24 Monaten.

Bitte beachten Sie folgende Hinweise:

* Das Gerét ist nicht fur den Anschluss an das 230V~ Haushaltsnetz vorgesehen.
* Die Verwendung ist nur als Antrieb fur das genannte Gleissystem vorgesehen.
5 Entsorgungshinweis

nach der Richtlinie 2002/96/EG des Europaischen Parlaments und des Rates vom 27.01.2003 tiber
Elektro- und Elektronik - Altgeréate.

Produkte, die mit dem Symbol der durchgekreuzten Milltonne
gekennzeichnet sind, dirfen nicht mit unsortiertem Siedlungsabfall entsorgt
werden. Die Kommunen haben hierzu Sammelstellen eingerichtet. Bitte
informieren Sie sich bei lhrer Stadt- oder Gemeindeverwaltung tber die zur
Verfiigung stehenden Mdglichkeiten der getrennten Sammlung von
Altgeraten.

Sie leisten dadurch lhren Beitrag zur Wiederverwendung oder anderen
Formen der Verwendung von Altgeraten zum Schutz unserer Umwelt und
der menschlichen Gesundheit.

Vielen Dank.

Raum fir eigene Notizen:

Neufeldstr. 5 D 85232 Bergkirchen

—-- Tel. 08131/45438-30 Fax. 08131/45438-58
GrnbH Mechani: ferfigung  E_Mail:  info@digirail.de

Hard- na'SoﬁwamenhmH
“ g SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen der Firma TRIX Nurnberg.
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GmbH Mechanische und elektronische Fertigung
Hard- und Softwareentwicklung

Der Weichenantrieb WA6 mit 2 Endlagenschaltern
fur das Gleissystem Tillig (HO,TT) und Peco N.

Der Weichenantrieb WAG ist eine mechanische Baugruppe zum Antreiben von Weichen und Doppelkreuzungen
des Tillig Elite Gleissystems in Spur HO. Er eignet sich auch fiir das Tillig Modellgleis der Spurweite TT und etliche
HO - Gleissysteme anderer Hersteller. Ein analoger Servomotor treibt Giber einen Schwenkhebel einen Schieber, der
mit einem Stahlstift (Durchmesser 1mm) in die Stellschwelle der Tillig-Weiche kraftschliissig eingreift. Die Stellzeit
betragt, abhangig von der Geschwindigkeitseinstellung der Ansteuerungselektronik etwa 4 - 6 Sekunden.

Er besitzt weiterhin 2 Endlagenschalter (Umschalter), welche fir die Herzstiickpolarisation und/oder fir die
Ruckmeldung verwendet werden kénnen.

Die Montage ist auferst einfach und gleichzeitig hdchst prazise. Bitte folgen Sie den Schritten dieser
Montageanweisung, damit Sie sicher zum Ziel kommen.

1 Montage des Antriebes

1.1 Befestigen Sie das Gleisstlick mit zwei Gleisnageln, die aber nicht vollstdndig auf der Schwelle aufsitzen
missen. Es genlgt, dass der Gleiskérper anndhernd fixiert ist.

1.2 Markieren Sie die Bohrung fur den Stellstift auf dem Trassenbrett. Entfernen Sie das Gleisstiick und
bohren Sie mittig unter der Stellschwelle (Markierung) ein Durchfiihrungsloch von ca. 8mm Durchmesser.
Eine elegantere Ldsung ist das Einbringen eines Langloches 8x2 mm.

1.3 Fuhren Sie nun von unten den Stellstift des komplett montierten Antriebes in die Stellschwelle der Weiche
ein und befestigen Sie den Antrieb mit den zwei mitgelieferten Blechschrauben 2.9x9.5.
Stellen Sie dabei sicher, dass sich sowohl der Antrieb als auch die Stellschwelle in Mittellage befinden.

14 Nach erfolgter Positionierung des Servos muss mit einem kréaftigen Seitenschneider der Uber die
Stellschwelle ragender Stellstift gekirzt werden. Noch empfehlenswerter ist die Verwendung einer
Trennscheibe in einem Bohrkopf, da der Schnitt dann nahezu gratfrei ist und das Einfadeln in die
Stellschwelle erleichtert.
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2 Die Voreinstellung des Servomotors und Zusammenbau des Antriebes

2.1 Zunachst kiirzen Sie das Kunststoffkreuz des Servokopfes so, dass die Bohrung mit dem Mitnehmer am

Befestigungskranz erhalten bleibt. Die drei nicht bendtigten Fortsdtze missen méglichst in der Nahe der
Nabe z.B. mit einem Seitenschneider gekurzt werden.

2.2 Als néchstes ist der Servo mit dem verwendeten Ansteuerungsmodul zu auszurichten, dass die Mitte
zwischen dem linken und rechten Anschlag des Servos in Richtung des Getriebekastens schaut!

23 Montieren Sie den Servomotor mit dem beiliegenden Gummidurchfiihrungstillen, den beiden Messingtsen
und Kunststoffschrauben im Montageblock. Achtung: Die Schraube, die unter der Quernut verwendet wird,
muf3 vor dem Eindrehen um ca. 2mm mit einem kréftigen Seitenschneider gekiirzt werden, sonst wird der
Schieber blockiert!

2.4 Jetzt ist der Stahlstift (oder bis zu zwei) in den Schieber einzubringen. Die geschieht mit einem kleinen
Hammer auf einer festen, moéglichst metallischen Unterlage. Beachten Sie die Bestlickung, die je nach
Ausfuihrung oder Verwendung variiert.

ol oo [l ofde [elod

l 2x Stahlstift

1x Stahlstift 2x Stahlstift 1.2mm (Peco)
lmm (Tillig) ~ 1.2mm (Peco) | "\"\oi S -E383F




2.5

2.6

2.7

Jetzt kdnnen die Enlagenschalter montiert werden. Bitte auf die richtige Lage achten, der Hebel zeigt in
Richtung des Schieberstiftes. Die endgliltige Justierung erfolgt erst nach Einstellung des Servos.
Dabei ist auf die Auslosung der Schalter in der jeweiligen Endstellung zu achten.

So vorbereitet kann der Antrieb nunmehr komplett montiert werden. Legen Sie den Schieber in den
Ausbruch. Die zweite Bohrung vom Langloch des Schwenkhebels ist die Aufnahme fiir den Drehpunkt.
Bringen Sie den Schwenkhebel so an, dass das kurze Langloch in der Mittenachse des Schiebers einrastet
und driicken Sie ihn leicht nach unten zum Montageblock. Beides muf jetzt leichtgangig bewegt werden
konnen. Richten Sie den Schwenkhebel so aus, dass er parallel zur Langsseite des Montageblocks steht
und montieren Sie das einarmige "Kreuz" so, dass der Mitnehmer im Langloch zu liegen kommt.
AbschlieRend ist das "Kreuz" mit der Spaxschraube 2.5x10 zu sichern.

Die Montage des Antriebes erfolgt mit Zwischenlegen der durchsichtigen Abdeckung des Antriebes.

Die Herzstlickpolarisation bzw. Riickmeldung kann an den potentialfreien Kontakten der Endlagenschalter
erfolgen.

Ist alles wie zuvor beschrieben montiert, kann ein erster Probelauf stattfinden. Stellen Sie sicher, dass der
Servomotor niemals langer als eine Minute in einer der beiden Endlagen betrieben wird. Der Motor kdnnte
beschadigt werden! Stellen Sie jetzt gemaR der Bedienungsanleitung der Servoelektronik die beiden Endlage -
Positionen ein. Dazu ist ein Torxschlissel GroRe TX6 (nicht im Lieferumfang) erforderlich. Danach steht einem
bestimmungsgemaRen Gebrauch des Antriebs nichts mehr im Weg.

3 Hinweise fir Bestellungen
Sachnummer Beschreibung
21594 WAG6 Weichenantrieb Tillig (mit 2 Endlagenschaltern)
21592 WAB Weichenantrieb Peco Code 55 Standard (mit 2 Endlagenschaltern)
21593 WAG6 Weichenantrieb Peco Code 55 SL-E383F (mit 2 Endlagenschaltern)
20859 WAS5 Weichenantrieb Tillig (ohne Endlagenschalter)
20178 WAS Weichenantrieb Peco Standard (ohne Endlagenschalter)
15813 Weichenmodul S/D

Hinweis: Fur den WA6 Weichenantrieb sind generell keine Montageplatten oder Schablonen erforderlich.



4 Gewahrleistung
Das Gerét ist nicht fur Kinder unter 3 Jahren geeignet. Bei unsachgemaRem Gebrauch besteht durch technisch
bedingte scharfe Kanten Verletzungsgefahr. Abbildungen und Irrtiimer vorbehalten.

Auf das Geréat besteht bei bestimmungsgemafer Verwendung unter Beachtung dieser Beschreibung entsprechend
unseren AGB's eine Gewahrleistung von 24 Monaten.

Bitte beachten Sie folgende Hinweise:

* Das Gerét ist nicht fuir den Anschluss an das 230V~ Haushaltsnetz vorgesehen.
* Die Verwendung ist nur als Antrieb fur das genannte Gleissystem vorgesehen.
5 Entsorgungshinweis

nach der Richtlinie 2002/96/EG des Européischen Parlaments und des Rates vom 27.01.2003 uiber
Elektro- und Elektronik - Altgerate.

Produkte, die mit dem Symbol der durchgekreuzten Milltonne
gekennzeichnet sind, dirfen nicht mit unsortiertem Siedlungsabfall entsorgt
werden. Die Kommunen haben hierzu Sammelstellen eingerichtet. Bitte
informieren Sie sich bei Ihrer Stadt- oder Gemeindeverwaltung Uber die zur
Verfugung stehenden Mdglichkeiten der getrennten Sammlung von
Altgeraten.

Sie leisten dadurch Ihren Beitrag zur Wiederverwendung oder anderen
Formen der Verwendung von Altgeraten zum Schutz unserer Umwelt und
der menschlichen Gesundheit.

Vielen Dank.

Raum fur eigene Notizen:

Neufeldstr. 5 D 85232 Bergkirchen
Tel. 08131/45438-30 Fax. 08131/45438-58

y  _ / F /
GmbH e ische und ische Fertig E-Mail: ; i
gung -Mail: info@digirail.de
Hard- und Softwareentwlcklung
“ “ SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen der Firma TRIX Nirnberg.
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Hard- und Softwareentwicklung

Der PluX12 Adapter flr Lokdecoder

Mit Hilfe des PluX 12 Adapters kdnnen Lokomotiven mit PluX 12-, PluX 16- und PluX 22- Schnittstellen mit beliebigen Decodern
ausgerlstet werden. Dieser Adapter bietet fiir alle PluX 12 Kontakte (PIN 7 - 18) als Létpads zum Anléten von Decoderkabeln
beliebiger Decoder und ist mit einem PluX 12 Schnittstellenstecker ausgertistet.

Er ist auch bei PluX 16 und Plux 22 Schnittstellen einsetzbar, ist dann aber auf die PluX 12 Anschlisse reduziert (AUX3 bis
AUX?7 nicht vorhanden).

1 Allgemeines

Dieser Adapter halt sich beim Einbauraum an die NEM 658 fiir PluX 12 Schnittstellen. AuRerdem wird eine gewinkelte 6 polige
Buchsenleiste nach NEM 651 zum Selbsteinléten mitgeliefert, die von oben auf den Adapter gesteckt wird und von unten
verlétet werden kann. An dieser kann ein Decoder mit 6 poligen Stiftanschluss direkt auf der Adapterplatine angesteckt werden.
Werden die 2 Lotbriicken zwischen 13/18 und 7/16 geschlossen, sind die Beleuchtungsanschliisse vorn richtig mit den
zugehdorigen Schlussbeleuchtungen gebriickt. Dadurch kann mit einem Decoder ohne Zusatzfunktionsausgangen die
Beleuchtung nach NEM 651 geschaltet werden (vorn wei3, hinten rot).

Wenn die Létbriicken nicht geschlossen werden, kdnnen Decoder mit 2 Zusatzfunktionsausgéangen und NEM 651 Anschluss
an die 6 polige Stiftleiste angesteckt werden und die AUX- Ausgange mit Kabel verdrahtet werden, z.B. Decoderhersteller D&H
DHO5XX-1, DH10XX-1, Kithn N45-P.

Damit ist eine vorbildgerechte Triebfahrzeugbeleuchtung mdéglich (D+H Decoder):

Lichttaste (FO) schaltet nur noch fahrtrichtungsabhéngig das Frontlicht weil3 ein

Eine beliebige Funktionstaste schaltet fahrtrichtungsabhéngig die rote Schlussbeleuchtung dazu

Eine beliebige Funktionstaste schaltet Beleuchtung vorn (weil und rot) komplett aus - Lok schiebt Zug vorwarts (Beleuchtung
vorn ist ohne Funktion, hinten wechselnd weil} - rot je nach Fahrtrichtung)

Eine Funktionstaste schaltet Beleuchtung hinten (weif3 und rot) komplett aus - Lok schiebt Zug riickwarts

(Beleuchtung hinten ist ohne Funktion, vorn wechselnd weif3 - rot nach Fahrtrichtung)

Anmerkung: Einige Tillig TT-Lokomotiven halten sich bei den PluX 12- Schnittstellen nicht an die NEM 658. Es ist bei diesen
nicht mdoglich, die (rote) Schlussbeleuchtung ohne Frontbeleuchtung allein einzuschalten. Bei Piko-Modellen der Spur N steht
der laut NEM 658 genormte Einbauraum mdglicherweise nicht zur Verfugung.

GrmbH Mechanische und elektronische Fertigung



2 Anschlisse

7 - Licht Fahrtrichtung vorwarts

8 - Motoranschluss Plus I |

9 - Decoder Plus, Abgriff nach Gleichrichter 18 18| 14

10 - Motoranschluss minus 8

11 - nicht belegt 9

12 - Schiene rechts 10 16| 12

13 - Licht Fahrtrichtung riickwarts 12

14 - Schiene links X2 17

15 - Lautsprecher Anschluss A 14

16 - AUX 1, Zugschlussbeleuchtung in Fahrtrichtung vorwarts 7 13| 10

17 - Lautsprecher Anschluss B 1 5|

18 - AUX 2, Zugschlussbeleuchtung in Fahrtrichtung rickwarts 13 Z 3

3 Technische Daten:
Abmessung L x B 20 x 11mm, Baugruppe um 1.27 mm in Richtung PIN 7/8 versetzt auRermittig angeordnet.
Lieferform Zwei PluX12 Adapterbausatze nach NEM 658 zur freien Verdrahtung ohne Decoder mit

montierten PluX12 Stecker und beigelegter 6pol. Buchsenleiste nach NEM 651.

Bestellnummer 20303

4 Gewahrleistung

Das Gerét ist nicht fur Kinder unter 12 Jahren geeignet. Bei unsachgemafRem Gebrauch besteht durch technisch
bedingte scharfe Kanten oder Stifte Verletzungsgefahr. Abbildungen und Irrtiimer vorbehalten.

Auf das Gerat besteht bei bestimmungsgemaler Verwendung unter Beachtung dieser Beschreibung entsprechend
unseren AGB's eine Gewahrleistung von 24 Monaten.

Bitte beachten Sie folgende Hinweise:
* Das Gerat ist nicht fiir den Anschluss an das 230V~ Haushaltsnetz vorgesehen.

* Der Adapter ist nur fur die Aufnahme eines Lokdecoders vorgesehen, um Decoderanschliisse an
die sog. Pluxschnittstelle pingerecht zu adaptieren.

5 Entsorgungshinweis

nach der Richtlinie 2002/96/EG des Europdaischen Parlaments und des Rates vom 27.01.2003 uber Elektro-
und Elektronik - Altgerate.

Produkte, die mit dem Symbol der durchgekreuzten Miilltonne gekennzeichnet sind,
darfen nicht mit unsortiertem Siedlungsabfall entsorgt werden. Die Kommunen haben
hierzu Sammelstellen eingerichtet. Bitte informieren Sie sich bei lhrer Stadt- oder
Gemeindeverwaltung tiber die zur Verfiigung stehenden Mdglichkeiten der getrennten
Sammlung von Altgeraten.

Sie leisten dadurch Ihren Beitrag zur Wiederverwendung oder anderen Formen der
Verwendung von Altgeraten zum Schutz unserer Umwelt und der menschlichen
Gesundheit.

Vielen Dank.

Neufeldstr. 5 D 85232 Bergkirchen

_. y / Tel. 08131/45438-30 Fax. 08131/45438-58
GmbH Mechanischn he Fertigung eMail: info@digirail.de

Hard- ’”’ds"ﬂmmm/””g SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen der Firma TRIX Nirnberg.
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Dietern Stollner

Modellbahn und Industrieelektronik

Softwarepaket 1

Komfortablere Decoderprogrammierung, Drehreglereinstellung,
erweiterte Massensimulation

Die nachfolgend beschriebenen Funktionen sind erst dann verfligbar, wenn

a) auf Ihrem Gerat zumindest die Software - Version 1.6 vorhanden ist. Die aktuelle Version kénnen Sie
kostenlos z.B. von meiner HomePage www.digirail.de herrunter laden.

b) Sie bei mir einen Freischaltcode fur Ihr Gerat unter Angabe der Seriennummer erhalten und eingegeben
haben. Diese Freischaltung ist kostenpflichtig, da es sich um zuséatzliche, neuentwickelte Funktionen
handelt.

Im Programmiermodus werden die neuen Lok-Decoder DHL unterstltzt. Die einstellbaren Parameter werden jetzt
fir verschiedene Decoder speziell angezeigt. Speziell unterstitzt werden zur Zeit Trix-Standarddecoder, DHL-
Decoder, FD1/FD2,TX66834, DHS, DHF, DHZ und MicroXS. Uber die Taste <F4>im Programmier-Modus wird der
entsprechende Decoder ausgewahlt. Uber die Taste <F3> kann ein in eine Lok eingebauter Decoder automatisch
identifiziert werden.

Im Men( Parameter/Fahrbetrieb kann mit dem Eintrag Reglermodus gewahlt werden, wie der Lok-Regler auf der
multi control 2004 funktionieren soll. Mit dem voreingestellten Wert 0 funktioniert der Drehknopf wie bisher in den
Software-Versionen bis V1.4 als 2x135°-Regler, d.h. die Mittelstellung des Drehknopfes entspricht der Fahrstufe 0,
Linksanschlag entspricht Fahrstufe 31 riickwérts und Rechtsanschlag entspricht Fahrstufe 31 vorwaérts. Mit der
Taste <~ > wird die Fahrtrichtung invertiert zur Drehknopfstellung angesteuert. Mit der Einstellung 1 funktioniert der
Drehknopf als 270°-Regler, d.h. Linksanschlag bedeutet Fahrstufe 0, Rechtsanschlag bedeutet Fahrstufe 31. Die
Fahrtrichtung wird mit der Taste <~ > umgeschaltet.

Q{> Hinweis:
Dieses Softwarepaket ist seit Mai 2004 im Lieferumfang der multi control 2004 und im neuen Handregler HC10
grundsatzlich enthalten. Benutzer alterer Zentraleinheiten kénnen dieses Paket kauflich erwerben (14224).

Dietern, Stalluner

Modellbahn und Industrieelektronik

Reichergasse 4, 86559 Adelzhausen

Tel.: 08258/928350, www.digirail.de SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen
der Firma TRIX / Mérklin.
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Dietern Stollner

Modellbahn und Industrieelektronik

Softwarepaket 2

Besetztmelder 8i

Die nachfolgend beschriebenen Funktionen sind erst dann verfligbar, wenn

a) auf lhrem Geréat zumindest die Softwareversion V1.8 vorhanden ist. Die aktuelle Version kénnen Sie
kostenlos z.B. von meiner HomePage www.digirail.de herunter laden.

b) Sie bei mir unter Angabe der Seriennummer einen Freischaltcode fir lhr Gerat und Softwarepaket 2
erhalten und eingegeben haben. Diese Freischaltung ist kostenpflichtig, da es sich um zusatzliche,
neuentwickelte Funktionen handelt.

Im Schaltbetrieb kann jetzt die Information der neuen DIGIRAIL Besetztmelder 8i ausgegeben werden. D. h. sie
kénnen auf lhrer multi control 2004 ein Gleis Uberwachen und sich die Adressen der aktuell darauf befindlichen
Loks anzeigen lassen. Zu einer der maximal 4 angezeigten Lokadressen kann die zugehdrige Information aus dem
Lok-Stamm angezeigt werden, sofern im Lok-Stamm ein Eintrag mit der entsprechenden Adresse existiert. Zu
welcher der maximal vier angezeigten Lokadressen die Information aus dem Lok-Stamm angezeigt wird, kénnen
Sie mitden Tasten <~ > und < - > auswahlen. Mit der Tastenkombination <ZF1><F1> (<ZF1> driicken und halten,
dann <F1> drliicken und wieder loslassen, dann <ZF 1> wieder loslassen) kénnen Sie die so ausgewahlte Lok direkt
in den Fahrbetrieb Ubernehmen. Um im Schaltbetrieb einen von einem Besetztmelder 8i Uberwachten
Gleisabschnitt anzeigen zu kdnnen, missen Sie vorher im Funktionen-Stamm einen entsprechenden Eintrag
anlegen. Durch Auswahl der dabei zugeordneten ID im Schaltbetrieb wird die entsprechende Anzeige aktiviert. Um
wieder in die normale Anzeige im Schaltbetrieb zurlickzukehren, brauchen Sie nur eine ID oder Adresse
anzuwahlen, die im Funktionen-Stamm nicht einem Besetztmelder 8i zugeordnet ist. Es ist nicht méglich, im
Schaltbetrieb einen Gleisabschnitt eines Besetztmelders 8i zu Giberwachen, indem Sie direkt eine Adresse eines
Besetztmelders 8i anwéhlen ohne vorher einen entsprechenden Eintrag im Funktionen-Stamm zu erzeugen, weil
die zusétzlich notwendigen Angaben zu Adresse und Adress-Offset fehlen wiirden. Es ist jedoch ohne weiteres
moglich, die ID eines im Funktionen-Stamm angelegten Eintrags fir einen, von einem Besetztmelder 8i
Uberwachten, Gleisabschnitt auf eine der Schnellwahltasten <S1> bis <S6>, <ZF1><S1> bis <S6> oder
<ZF2><S1> bis <S6> zu legen. Damit kdnnen sehr schnell und bequem maximal 18 verschiedene Uberwachte
Gleisabschnitte zur Anzeige angewahlt werden.

Beim Anlagen eines Besetztmelders 8i im Funktionenstamm muB als Typ "BMi" gewahlt werden. Danach
erscheinen zwei neue Eingabe-Felder: "Adresse" und "Adress-Offset".

Bei "Adresse" kdnnen Sie den zu Uberwachenden Gleisabschnitt des Besetztmelders 8i angeben (1 bis 8). Bei
"Adress-Offset” missen Sie 1, 2 oder 4 einstellen, je nachdem ob sie den Besetztmelder 8i im Betriebsmodus 1,
2 oder 3 betreiben (siehe Anleitung zum Besetztmelder 8i).

Das Softwarepaket 2 kann unter der Bestellnummer bezogen werden:

14752 fur die MC2004
16113 flir den HC10

Dieter Stolluer
Modellbahn und Industrieelektronik

Reichergasse 4, 86559 Adelzhausen

Tel.: 08258/928350, www.digirail.de SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen
der Firma TRIX / Méarklin.
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Dietern Stollner

Modellbahn und Industrieelektronik

Softwarepaket 3

Pendelverkehr

Die nachfolgend beschriebenen Funktionen sind erst dann verfligbar, wenn

a) auf Ihrem Gerat zumindest die Softwareversion V2.10 vorhanden ist. Die aktuelle Version kénnen Sie
kostenlos z.B. von meiner HomePage www.digirail.de herunter laden.

b) Sie bei mir unter Angabe der Seriennummer einen Freischaltcode fir |hr Gerat und Softwarepaket3
erhalten und eingegeben haben. Diese Freischaltung ist kostenpflichtig, da es sich um zusétzliche,
neuentwickelte Funktionen handelt.

Q,'> Hinweis:

Die Pendelautomatik kann auch ohne Freischaltung vom Anwender zum Testen benutzt werden. Die Anzahl der
Pendelablaufe ist dann aber auf maximal zwei Durchlaufe beschrankt. Danach muf3 die multi control 2004 stromlos
gemacht werden, bevor der Pendelverkehr erneut aufgenommen werden kann.

Neue Funktionen:

Dieses Softwarepaket erweitert den Funktionsumfang der multi control 2004 mit einer Pendelautomatik. Es kénnen
bis zu flnf solcher Automatiken unabh&ngig von einander eingerichtet werden. Der Ablauf dieser Steuerungen
erfolgt ereignisgesteuert. Mit dem Erreichen bestimmter Gleisabschnitte, die von Besetztmeldern Uberwacht
werden, wird die Zugfahrt beeinflusst durch z.B. Beschleunigen, Abbremsen oder auch das Anhalten fur eine
bestimmte Zeit. Auch das Schalten von Weichen oder WeichenstraBBen ist in diesem Zusammenhang maéglich.

Zu der neuen Funktion kommen Sie Uber <F4> Stammdaten, Pendelautomatik. Das Display zeigt sich dann wie
nebenstehend abgebildet. Hier kénnen Sie bis zu max. 5
Pendelstrecken einrichten.

Vier Varianten der Pendelautomatik stehen zur Verfligung:

1. Die einfache Pendelstrecke
Das folgende Beispiel zeigt die klassische Pendelstrecke, in
der ein Zug von Station 1 nach Station 2 und wieder zuriick zur Station 1 fahrt.

Besetztmelder

Station 1 A II— Station 2
| | | | eo | | | |

| I I I I |
Halteabschnitt Bremsabschnitt freie Strecke Bremsabschnitt Halteabschnitt

(Ausfahrrichtung vorwarts) (Ausfahrrichtung rliickwarts)
Bild 1

Brems- und Halteabschnitte beider Stationen sind an einen
Belegtmelder angeschlossen, der (iber den SX-Bus mit der
multi control 2004 verbunden, die erforderlichen
Auslésesignale (= Trigger) setzt, so dass die Steuerung die
Lok entweder abbremsen oder anhalten kann.

Dricken Sie jetzt die Taste <F1>, um eine neue




Pendelzugfahrt einzugeben. Weisen Sie dieser eine ID-Nummer (z.B. 124) und einen beschreibenden Namen (z.B.
Zugspitze) zu. Im Feld LokID missen Sie die ID-Nummer der Lok eingeben, welche die Pendelfahrt ausfiihren soll.
Die Eingabe im Feld Aktiv kann mit der Taste <-> zwischen aus und ein umgeschaltet werden. Damit kénnen Sie
die Pendelfahrt aktivieren.

Wichtige Eingaben sind noch in den Feldern Station 1 und 2
vorzunehmen. Stellen Sie den Cursor auf Station 1 und
betatigen Sie <->. Das Display "Station" zeigt nun die
Eingabefelder, um die Station 1 zu beschreiben.

Wie aus Bild 1 zu ersehen ist, weist die Station 1 einen
Halte- und den Bremsabschnitt auf. Die zugehérigen Werte
(Adresse und Kanalnummer) des Belegtmelders geben Sie . ..
ein, in dem Sie den Cursor auf das Feld "Bremsabschnitt" ?‘:f;;uhﬁ?ws" Vorwarts
stellen und dann <~> driicken. lhre Eingabe schlieBen Sie
mit <<> ab. Ebenso verfahren Sie bei "Halteabschnitt". Die
Werte in den Feldern Brems- und Beschleunigungsrampe bestimmen, wie schnell die Lok bremsen oder
beschleunigen wird. Ein kleiner Wert bedeutet schnelle, ein groBer Wert langsame Geschwindigkeitsdnderungen.
Der Wert im Feld "Halte-Zeit" gibt die Zeitspanne in Sekunden an, welche die Lok in der Station stehen bleiben soll.
Die Fahrtrichtung kann mit der Taste <-> zwischen vor- und rlickwarts umgeschaltet werden. Soll in der
Pendelfahrt eine WeichenstraBe gestellt werden, dann muf3 diese vorher angelegt und deren ID-Nummer bei
Ausfahr-weichenstraBBe eingetragen werden. Diese WeichenstraBe wird kurz vor der Ausfahrt des Zuges aus der
Station gestellt.

Folgende Werte sind zulassig:

Brems- und Beschleunigungsrampe 0-99 Ausfahrgeschwindigkeit 0 - 31
Haltezeit 0-255 Ausfahr-Weichenstral3e 0 - 99999 (ID-Nummer)
Richtung vor- / rickwarts

Das links neben dem Cursor stehende Zeichen kdnnen Sie im Falle einer fehlerhaften Eingabe mit <-> I6schen.
Damit Sie die Zeilen 7 und 8 im Display sehen kénnen (den gestrichelt umrahmten Teil von Station), missen Sie
<!> so lange drlicken, bis die beiden Zeilen zu sehen sind. Der kleine Pfeil am rechten Rand des Display zeigt an,
dass unterhalb der sichtbaren Anzeige noch weitere Werte zur Bearbeitung vorhanden sind.

Nachdem Sie auch die Werte fiir Station 2 eingegeben haben, gehen Sie durch mehrfaches Betéatigen von <«>
zum Fahrbetrieb der multi control 2004 zurtick. Die Pendelautomatik Gbernimmt die Loksteuerung, sobald einer der
zur Pendelstrecke gehérenden Abschnitte als belegt erkannt wird. Ist die Lok auBerhalb der Pendelstrecke, dann
muf3 sie von Hand in diesen Bereich gefahren werden.

Hinweis:
Sie kénnen die Pendelautomatik auch mit nur einem Halteabschnitt an beiden Stationen betreiben, miissen dann
aber in jedem Fall identische Werte bei Brems- und Halteabschnitt eintragen.

2. Die einfache Kreisstrecke

Die hier gezeigte Kreisstrecke unterscheidet sich von der Pendelstrecke nur dadurch, dass bei Station 2 die Lok
nicht auf Rickwartsfahrt umgeschaltet wird, sondern in gleicher Fahrtrichtung zur Station 1 zuriickkehrt. Diese
Anordnung kdnnte z.B. im Schaufenster eines Modellbahnhéndlers Anwendung finden.

Die erforderlichen Eingaben entsprechen denen in Beispiel 1, jedoch muf3 bei Station 2 als Richtung vorwarts
eingegeben werden.

Besetztmelder

Station 1 —Il |I— Station 2
[ | [ [ % [ [ | [

I I I - I I I
Bremsabschnitt Halteabschnitt freie Strecke Bremsabschnitt Halteabschnitt
(Ausfahrrichtung vorwarts) (Ausfahrrichtung vorwarts)
<
T~

Bild 2



3. Die eingleisige Bahnstrecke mit bis zu vier Bahnhéfen

In diesem Beispiel werden drei der finf mdglichen Pendelstrecken verwendet und miteinander kombiniert. Jede
Teilstrecke besteht aus zwei Stationen, die, wie unter Punkt 1 beschrieben, einzugeben sind. Beachten Sie, dass
fir die Pendelstrecken B und C pro Bahnhof wegen der unterschiedlichen Fahrtrichtung insgesamt sechs
Belegtmeldekanale erforderlich sind; vier Halteabschnitte und zwei Bremsabschnitte.

Station 1 von Station 1 von Station 2 von Station 2 von
Pendelstrecke A Pendelstrecke B| > Pendelstrecke B Pendelstrecke A

t HA 1 BA 1 1 BA | HA % 1 BA  HA 1 BA | HA,
I I I FHA T BA I I % HA ! BA I I I I 1
o

Station 2 von Station 1 von
Pendelstrecke C| Pendelstrecke C|

Bild 3

4, Eine Bahnstrecke mit vier Bahnhéfen und Ausweichgleis

Auch hier werden drei der finf méglichen Pendelstrecken verwendet, diesmal aber in Kombination mit zwei
WeichenstraBen. Im Gegensatz zum Beispiel 3 werden hier sogar acht Belegtmeldekanéle benétigt, da die
Bremsabschnitte nicht mehr fiir beide Richtungen gemeinsam ben(itzt werden kdnnen.

Station 1 von Station 1 von Station 2 von Station 2 von
Pendelstrecke A Pendelstrecke B > Pendelstrecke B Pendelstrecke A|
LHA | BA |_BA | HA 4 ,;'O'OE' L_BA_ | HA , |_BA | HA |
I T T \ T T T T T T /{ T T 1

WS 1 1 1 1 1 1 1 S2
FHA'Y BA T % PHA'Y BA 1
Station 2 von < Station 1 von
Pendelstrecke C Pendelstrecke C|
Bild 4

Das Softwarepaket 3 kann unter der Bestellnummer bezogen werden:

14898 fur die MC2004
16114 flOr den HC10

Dieter Stolluer
Modellbahn und Industrieelektronik

Reichergasse 4, 86559 Adelzhausen

Tel.: 08258/928350, www.digirail.de SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen
der Firma TRIX / Méarklin.
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Modellbahn und Industrieelektronik

Softwarepaket 4

Steuerung des LokLift

Die nachfolgend beschriebenen Funktionen sind erst dann verfligbar, wenn

a) auf Ihrem Gerat zumindest die Software - Version 2.30 vorhanden ist. Die aktuelle Version kénnen Sie
kostenlos z.B. von meiner HomePage www.digirail.de herrunter laden.

b) Sie bei mir einen Freischaltcode fir |hr Gerat unter Angabe der Seriennummer erhalten und eingegeben
haben. Diese Freischaltung ist kostenpflichtig, da es sich um zuséatzliche, neuentwickelte Funktionen
handelt.

Der LokLift ist im Grunde genommen eine vertikale Schiebebiihne mit einer bis zu 15 Parkebenen bestiickbaren
Verschubeinheit. In jeder Ebene sind spurabhéngig bis zu funf Gleise vorhanden, so dass sich eine
Speicherkapazitat von bis zu 75 Ziigen (Spur N) ergibt. Eine noch gréBere Anzahl von Zugeinheiten ist méglich,
wenn bei entsprechender Schaltung jeweils zwei hintereinander geparkte kiirzere Zugeinheiten abgestellt werden.
Das Gerat kann fiir verschiedene Spurweiten, Anzahl von Ebenen, L&ngen und Héhen gefertigt werden.

Mit diesem Softwarepaket kann von der multi control 2004 oder dem Handregler HC10 aus die bereitzustellende
Parkebene sofort angefahren werden.

Das Softwarepaket 4 kann unter der Bestellnummer bezogen werden:

15927 fur die MC2004
16115 flir den HC10

Dieter Stolluer
Modellbahn und Industrieelektronik

Reichergasse 4, 86559 Adelzhausen

Tel.: 08258/928350, www.digirail.de SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen
der Firma TRIX / Méarklin.
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Dietern Stollner

Modellbahn und Industrieelektronik

Softwarepaket 5

Erweiterter Decoder-Programmiermodus fiir DHP- und DHxxA-Decoder
X-Prog Programmiermethode und Hauptgleisprogrammierung

Die nachfolgend beschriebenen Funktionen sind erst dann verfligbar, wenn

a) auf lhrem Geréat zumindest die Software - Version 2.78 vorhanden ist. Die aktuelle Version kénnen Sie
kostenlos z.B. von meiner HomePage www.digirail.de herrunter laden.

b) Sie bei mir einen Freischaltcode flr lhr Gerat unter Angabe der Seriennummer erhalten und eingegeben
haben. Diese Freischaltung ist kostenpflichtig, da es sich um zuséatzliche, neuentwickelte Funktionen
handelt.

Die Freischaltung erfolgt iber <Meni> <Parameter> <Versionsinfo> <F1> (LizNr) Eingabe der von mir erhaltenen
Lizenznummer.

Decoderunterstiitzung

Unterstitzt werden die neuen Decoder-Typen DHP(kurz), DHPxxxV7, DHPxxxV8 und DhxxA, wobei die
Kennzeichnungen V7 und V8 auf die Softwareversion der Decoder hinweisen.

DHP(kurz) zeigt nur ein paar wichtige Parameter, funktioniert aber mit allen DHP- und DHxxA-Versionen.
DHPxxxV7 ist fur die Decoder DHP160 und DHP250 mit Software-Version 7 zustandig.

DHPxxxV8/DHxA ist fuir die Decoder DHP160 und DHP250 mit Software-Version ab 8.1 und fir die neuen Decoder
DHxxA vorgesehen.

Weiterhin ist eine Hauptgleisprogrammierung mit Hg-Prog méglich.

Bei der DHP-Programmiermethode DHPxxxV8/DHxxA sind folgende Parameter im Display der MC2004
auszulesen und zu programmieren:

Tabelle 1

Beschreibung Para- Mégliche Werte

meter (Werkseinst.)
Lok-Nr. (lang) 001 und Lange Adresse 0 ... 9999

002 (1001)
Adresse 003 Kurze Adresse, fir SX2 =112 0..112(112)
Zusatz-Adr.1 004 SX- Zusatzadresse 1 fur Funktion F1 bis F8 0..111 (1)
Zusatz-Adr.2 005 SX- Zusatzadresse 1 fur Funktion FO, F9 bis F12 0...111(0)
Intl.Adr.Meld. 006 Loknummernausgabe fir intelligente Besetztmeldung Aus / Ein (Ein)
Z-Adr. Absolut 007 Zusatzfunktionsadresse absolut (aus) oder relativ (ein) Aus / Ein (Aus)
Hauptgl.Prog. 008 Hauptgleisprogrammierung Aus / Ein (Aus)
M.Sim.Beschl. 011 Beschleunigungszeit in Sek. bis Héchstgeschw. 0...255 (5)
M.Sim.Bremsen 012 Verzdgerungszeit in Sek. bis Stillstand 0...255 (5)
Max.Geschw. 013 Hoéchstgeschwindigkeit 0...127 (92)
Min.Geschw. 014 Minimalgeschwindigkeit bei Fahrstufe 1 0...15(5)
Anfahrverzdg. 016 Anfahrverzdgerung Fahrstufe 0 auf 1 0...250 (0)




Rangiergeschw. 018 Geschwindigkeit Rangiergang 0...127 (63)
M.Sim. Rang. 019 Tragheit Rangiergang 0...255 (1)
Halteabschnitte 021 Halteabschnitte 1-teilig, 2-teilig 1..2(1)
Aussch. L vorw. 024 Ausschaltfunktion Licht vorn (F1=1, F2=2, F3=4, F4=8, F5=16, F6=32, | 0 ... 255 (0)
F7=64, F8=128
Aussch. L rick. 025 Ausschaltfunktion Licht hinten (siehe Par 024) 0...255(0)
Aussch. Aux1 026 Ausschaltfunktion Aux 1 (siehe Par 024) 0...255(0)
Aussch. Aux2 027 Ausschaltfunktion Aux 2 (siehe Par 024) 0...255(0)
Analog F1..8 028 Analog Modus F1 - F8 0...255(0)
Analog F0,9..12 029 Analog Modus FO, F9 - F12 0...255(0)
Gleis invert. 031 Vertauschung Gleisanschluss Aus / Ein (Aus)
Motor invert. 033 Vertauschung Lichtanschluss Aus / Ein (Aus)
Licht invert. 032 Vertauschung Motoranschluss Aus / Ein (Aus)
Konfiguration 042 Konfiguration entspricht DCC CV 29 (nicht fur Selectrix) 0...39(6)
Kennlinie 051 Durchbiegung Kennlinie 0 = gerade, 7 = stark gekrimmt 0..7(5)
Regelung 052 Regelung 0= sehr hart, 1=hart, 2=weich, 3=sehr weich 0..3(2)
Impulsbreite 053 Impulsbreite 0= schmal, 1= normal, 2= breit, 3= sehr breit 0..3(1)
Motor-Freq. 054 Motoransteuerfrequenz 0= 32kHz, 1= 16kHz 0...1(0)
(nur wirksam bei DHxxA- Decodern)
Reg.Proport. 056 Handkonfiguration Motorregelung (nur wenn Par. 52 =0) 0...7(3)
Reg.Integral 057 Handkonfiguration Motorregelung (nur wenn Par. 52 =0) 0..3(Q)
Reg.Messzeit 058 Handkonfiguration Motorregelung (nur wenn Par. 52 =0) 0...3(1)
Reg.Impulsbr. 059 Handkonfiguration Motorregelung (nur wenn Par. 52 =0) 0..7(2)
Map-FO(L)vorw. 061 Funktionszuordnung FO vorwarts (siehe Tabelle 2) 0...255 (1)
Map-FO(R)rickw. 062 Funktionszuordnung FO riickwérts (siehe Tabelle 2) 0..255(2)
Map-F1 063 Funktionszuordnung F1 vorwarts (siehe Tabelle 2) 0...255 (4)
Map-F2 064 Funktionszuordnung F2 (siehe Tabelle 2) 0...255(8)
Map-F3 065 Funktionszuordnung F3 (siehe Tabelle 2) 0 ... 255 (16)
Map-F4 066 Funktionszuordnung F4 (siehe Tabelle 2) 0...255 (128)
Map-F5 067 Funktionszuordnung F5 (siehe Tabelle 2) 0 ... 255 (32)
Map-F6 068 Funktionszuordnung F6 (siehe Tabelle 2) 0...255(0)
Map-F7 069 Funktionszuordnung F7 (siehe Tabelle 2) 0...255(0)
Map-F8 070 Funktionszuordnung F8 (siehe Tabelle 2) 0...255(0)
Map-F9 071 Funktionszuordnung F9 (siehe Tabelle 2) 0...255(0)
Map-F10 072 Funktionszuordnung F10 (siehe Tabelle 2) 0...255(0)
Map-F11 073 Funktionszuordnung F11 (siehe Tabelle 2) 0...255(0)
Map-F12 074 Funktionszuordnung F12 (siehe Tabelle 2) 0...255(0)
Map-F1 rickw. 075 ;g)nktionszuordnung F1 rickwarts (siehe Ausflihrung zu Parameter 0...255 (4)
Kuppl.Zeit.Aux1 076 Timer fUr Ausschalten Aux1 in Zehntelsekunden 0...250 (0)
Kuppl.Zeit.Aux2 077 Timer fUr Ausschalten Aux2 in Zehntelsekunden 0...250 (0)
Kuppl.Zeit.Aux3 078 Timer fUr Ausschalten Aux3 in Zehntelsekunden 0...250 (0)
Kuppl.Zeit.Aux4 079 Timer fUr Ausschalten Aux4 in Zehntelsekunden 0...250 (0)
Dimm L nor. 081 Dimmung Licht normal, 0= dunkel, 31=voll 0...31(31)




Dimm L Abbl. 082 Dimmung Licht Abblend, 0= dunkel, 31=voll 0...31(31)
Dimm Auxi 083 Dimmung Aux1, 0= dunkel, 31=voll 0...31(31)
Dimm Aux2 084 Dimmung Aux2, 0= dunkel, 31=voll 0...31(31)
User-ID 1 098 Benutzerkennzeichen 1 0...255(0)
User-ID 2 099 Benutzerkennzeichen 2 0...255(0)
Betr.-Art 041 nur lesen méglich DHP
Hersteller 101 nur lesen moglich D&H
Artikelnr. 102 nur lesen méglich

Versionsnr. 1083 nur lesen méglich

Datum 104 nur lesen méglich

Revision 105 nur lesen méglich

Rev.-Datum 106 nur lesen méglich

Kennung 1 107 Produktionskennzeichen 1 (0)
Kennung 2 108 Produktionskennzeichen 2 (0)

Der Vorgang fir Lesen und Schreiben aller Parameter dauert ca. 18 Sekunden.

DHP (kurz) unterstitzt nur die wichtigsten Parameter und zwar:

001, 002, 003, 004, 007, 012, 013, 051, 052, 053, 041

Da bedeutend weniger Parameter gelesen bzw. geschrieben werden dauert der Vorgang nur ca. 3 Sekunden.

Tabelle 2

Wertigkeit der Ausgéange
Funktion Rangiergang | Abblend licht | Aux 4 Aux 3 Aux 2 Aux 1 Licht rickwarts. Licht vorwarts
Wertigkeit 128 64 32 16 8 4 2 1

Funktion Parameter 75

Wenn die Parameter 75 und 63 mit unterschiedlichen Werten programmiert worden sind, werden die durch <F1>
ausgeldsten Funktionen richtungsabhéangig.

Die eingestellte Funktion im Parameter 63 ist bei Vorwartsfahrt aktiviert, die Funktion im Parameter 75 ist bei
Ruckwartsfahrt aktiviert. Werte laut Tabelle 2.

Wenn <F1> einen (nicht richtungsabhangigen) Schaltvorgang auslésen soll, missen in den Parametern 63 und 75
die gleichen Werte programmiert sein.

Bedienung der Programmierung

Der Aufruf erfolgt durch <Menii> <Programmieren> <Auswahl> (gewlnschter Decoder) <Enter>.
Mit der <F1> erfolgt das Auslesen des Decoders,

<F2> schreibt die Werte in den Decoder,

<F3> ermdglicht eine Identifikation des Decoders,

Blattern im Programmiermen( erfolgt durch <!> oder <1 fiir einen Schritt nach unten / oben.
Seitenweises Blattern erfolgt durch <ZF1><1> bzw. <ZF1><!>.

Blattern bis zum Ende / Anfang durch <ZF2><1> bzw. <ZF2><!>.

Warnung bei falscher Decoder-Betriebsart (DHP):

Im Meni Programmieren wird fir die Decoder Standard, DHP (kurz), DHP-V8/DHxA und DHP-V7 nach dem
Decoder-Lesen eine Warnung ausgegeben, wenn ein DHP-Decoder in der falschen Betriebsart steht. Die
Parameter wurden dann zwar korrekt gelesen, werden aktuell von dem Decoder aber nicht genutzt, weil die DHP-
Decoder fir die verschiedenen Betriebsarten (SX, DHP und DCC) jeweils eigene Parameter-Satze verwenden. Um
einen DHP-Decoder in die gewiinschte Betriebsart zu versetzen, muf3 er einmal mit der entsprechenden
Decoderauswahl (Standard oder DHP...) programmiert werden. (Siehe dazu auch die Bedienungsanleitungen zu
den DHP- /DHxxA Decodern)



MC2004-Stammdaten, Standard-Decoder:

Die Werkseinstellung fir den Standard-Decoder (in den Stammdaten der MC2004) wird von Standard auf DHP
(kurz) geandert, wenn Paket 5 freigeschaltet ist.

Beim Freischalten von Paket 5 wird der Standard-Decoder automatisch auf DHP (kurz) umgestellt (kann danach
aber natlrlich auch wieder geéndert werden).

Decoder-Auswahlliste beim Programmieren und in den Stammdaten bei der Auswahl des Standard-
Decoders:

Die Eintrage in der Decoder-Liste sind jetzt einzeln ausblendbar (<Menl> <Parameter> <Decoder> <Decoder-
Freigabe>). D.h. Decoder-Typen, die ein Kunde nie verwendet, kann er ausblenden, so dass sie ihn nicht stéren.
Der im Stamm als Standard-Decoder eingestellte Decoder und der aktuell im Programmiermodus ausgewdhlte
Decoder (z.B. durch die Identifizieren-Funktion) werden aber immer in der Decoder-Auswabhlliste angezeigt, selbst
wenn sie in der Decoder-Freigabe eigentlich ausgeblendet sind.

Hauptgleisprogrammierung:

Unterstiitzung der Hauptgleisprogrammierung im Programmier-Men(:

Im Programmiermen( gibt es jetzt zusétzlich den Decodertyp "HgProg", der &hnlich wie der "Xprog" funktioniert,
aber die Hauptgleisprogrammiermethode verwendet. Die Zentrale muss wahrend der Programmierung auf Start
stehen und es muss zusétzlich zur Parameternummer und dem Parameterwert noch die lange Lokadresse
eingegeben werden, fiir die der Parameter programmiert werden soll.

Es kdénnen nur Decoder mit der eingeschalteten Option Hauptgleisprogrammierung programmiert werden. Alle
Parameter von 3 bis 99 kdnnen geédndert werden. Somit kann man wahrend des Fahrbetriebes z.B. die Parameter
der Motorregelung &ndern und sieht sofort die Auswirkung beim laufenden Fahrzeug. Das Auslesen eines
Parameters ist mit dieser Methode nicht méglich.

Das Softwarepaket 5 kann unter der Bestellnummer 19915 fiir die MC2004 bezogen werden.

Deieter Stalluer

Modellbahn und Industrieelektronik

Reichergasse 4, 86559 Adelzhausen

Tel.: 08258/928350, www.digirail.de SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen
der Firma TRIX / Marklin.
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Softwarepaket 6

Die Adresserweiterung SXplus®

SXplus® ist ein spezielles Verfahren zur Ansteuerung von mehr als 100 Loks auf einer Selectrix-Anlage. Es ist voll
kompatibel mit SX und kann auch in Zusammenhang mit original Handreglern der Firma Trix benutzt werden.
SXplus® arbeitet mit der gleichen Geschwindigkeit wie das seit Jahren bewahrte SelecTrix. Die Software dafiir ist
in der MC2004 ab Version 2.86 als Paket 6 enthalten. Zur Nutzung muB3 es freigeschaltet werden. AuRerdem ist das
X-Prog-Verfahren zur Programmierung erforderlich (ist im Softwarepaket 1 enthalten oder komfortabler
Softwarepaket 5: DHP Programmierung).

Adressbereich im
Selectrix - System =~ =m=mmmeeeeceeeeee Lok - Pool ---=====mam---
flr Lokdecoder
1 1001 2001 9001
2 1002 2002 9002
3 1003 2003 9003
101 1101 2101 9101
102 1102 2102 9102
103 1103 2103 9103

Schematische Darstellung des Systems SXplus.

Die Lok-Pools bestehen aus den Loks mit einer langen Lokadresse von 1001 bis maximal 9103, wobei die Loks mit
Adresse 1001 - 1103 im Lok-Pool 1 liegen, die Loks mit Adresse 2001 - 2103 im Lok-Pool 2 und so weiter.

Zum Fahren einer Lok aus einem Lok-Pool wird dieser die kurze Lokadresse zugewiesen, die der langen
Lokadresse ohne der Tausenderstelle entspricht. Unter jeder kurzen Adresse zwischen 1 und 103 kann jeweils
genau eine Lok aus einem der Lok-Pools 1 bis (maximal) 9 gefahren werden.

Grundvoraussetzung ist die Verwendung von Lokdecodern, die eine Hauptgleisprogrammierung zulassen, also
D+H- Lokdecoder der DHP- Serie und alle DHO5A und DH10A Decoder. Diese Hauptgleisprogrammierung muss
bei den Decodern mit dem Parameter 7 erlaubt werden. Ab der Softwareversion 8.02 der DHP- Decoderserie und
den Decodern der DH-Serie muss der Parameter 7 auf Wert 2 (Zusatzfunktionsadresse als Differenz zur
Lokadresse mit Hauptgleisprogrammierung) eingestellt werden.

Wenn keine Zusatzfunktionen benétigt werden, ist der Parameter 4 (Adresse fir 1. Zusatzkanal) auf Wert 0 zu
programmieren. Wenn Zusatzfunktionen gewilinscht werden, steht die der Lokadresse folgende Adresse fiir das
Lok-Pool-Verfahren nicht mehr zur Verfigung. In diesem Fall ist der Parameter 4 auf den Wert 1 zu programmieren.

Hinweis: Die Bedienungsanleitung des Decoder - Herstellers fiir DHO5A/ DH10A ist bei dem Parameter 7 fehlerhaft
(Parameter 7 auf 2 oder 3).

Far Decoder der DHP-Serie mit einer Softwareversion unter 8.02 (auszulesen mit XProg Parameter 103 und 105)
ist die Hauptgleisprogrammierung immer erlaubt und braucht nicht gesondert eingestellt werden. Der Wert fir die
kurze Adresse im Parameter 3 ist auf 112 zu setzen.

Alle Decoder missen mit der notwendigen langen Adresse (Parameter 1 fir Einer und Zehner, Parameter 2 far
Hunderter und Tausender) programmiert werden. Also flr eine Gruppe die Adressen 1xxx, 2xxX .... 9xxx (xxx ist die
Selectrix-Adresse). Diese maximal 9 Fahrzeuge, die sich nur in der Tausender Stelle der langen Adresse
unterscheiden, bilden jeweils eine Gruppe.

Auf der Zentrale ist noch die gewilinschte Lok-Pool-Anzahl (von 0 bis 9) unter <Meni> <Parameter> <Fahrbetrieb>
<Lok-Pool-Anzahl> einzustellen, wobei 0 bedeutet, dass das Lok-Pool-Verfahren nicht angewendet werden soll. Die
1 ist nicht sinnvoll und wird beim Verlassen des Eingabefeldes auf 0 geandert. Einstellung 2 bedeutet, dass der



Bereich 1xxx und 2xxx verwendet werden kann. Einstellung 3 ist fiir die Bereiche 1xxx bis 3xxx usw. notwendig.

Ein Mischbetrieb ist mit beliebigen Selectrix- Decodern ohne der Option Hauptgleisprogrammierung mdglich. Diese
kénnen aber nicht fir das Lok-Pool-Verfahren verwendet werden.

Beispiel 1:

Es sind 80 Fahrzeuge mit Selectrix- Decodern ohne der Option Hauptgleisprogrammierung ausgeristet. Diese
werden ganz normal Uber die Adressen 1 bis 80 angesteuert. Fir die verbleibenden Adressen 81 bis 103 soll das
Lok-Pool-Verfahren angewendet. Eine direkte Verwendung dieser Adressen ist dann nicht mehr méglich.

Auf der Adresse 81 kann nun aus der Gruppe von 9 Fahrzeugen mit den programmierten langen Adressen 1081,
2081 .... 9081 jeweils genau ein Fahrzeug ausgewahlt werden. Alle anderen Decoder der Gruppe werden auf die
kurze Adresse 112 programmiert und sind damit abgestellt. Eingestellte Funktionen (Licht, Zusatzfunktionen)
bleiben bei den abgestellten Fahrzeugen erhalten. Vor diesem Vorgang muss auf Adresse 81 die Fahrstufe 0
eingestellt sein, ansonsten wird ein Warnhinweis in der Zentrale ausgegeben. Mit der <Enter> wird die Fahrstufe 0
erzwungen oder mit <Esc> der Vorgang abgebrochen. Jetzt kann mit der ausgesuchten Lok gefahren werden.
Bei diesem Beispiel kdbnnen 80 Fahrzeuge direkt liber die Adressen 1 bis 80 gesteuert werden. Fir die Adressen
81 bis 103 kénnen weitere 23 Fahrzeuge von 207 (23 x 9) gefahren werden, aber von den 9 Fahrzeugen einer
Gruppe immer nur eines, so dass immer bis zu 103 Fahrzeuge gleichzeitig méglich sind.

Wird im Fahrmodus bei der Adressauswahl eine Lok aus einem Lok-Pool ausgewahlt, was an Hand der
eingegebenen Lok-ID und der in den Parametern eingestellten Lok-Pool-Anzahl entschieden wird, dann wird
automatisch das Lok-Pool-Verfahren angewendet. Dabei werden dann automatisch nacheinander die
entsprechenden Loks aus den anderen Lok-Pools per Hauptgleisprogrammierung auf die kurze Adresse 112
programmiert und danach die ausgewdahlte Lok auf die kurze Adresse, die der langen Adresse ohne der
Tausender-Stelle entspricht. In der Anzeige der Zentrale wird hinter der kurzen Adresse mit einem invers
dargestellten "LP" angezeigt, wenn die Adresse durch das Lok-Pool-Verfahren geandert wurde.

Im Lokstamm abgespeicherte Informationen fir die ausgewahlte Lok-ID werden verwendet, nur die Einstellungen
fir die kurze Lokadresse und die Adresse flir die Zusatzfunktionen werden ignoriert, weil diese durch das
Lok-Pool-Verfahren festgelegt werden. Die Adresse fur evil. vorhandene Zusatzfunktionen wird bei Verwendung des
Lok-Pool-Verfahrens immer auf die kurze Lokadresse + 1 festgelegt.

Steht die Zentrale wahrend der Adressauswahl auf "Stopp”, wird darauf hingewiesen und die Zentrale kann auf Start
gestellt werden. Bleibt die Zentrale auf "Stopp", wird das Lok-Pool-Verfahren nicht angewendet.

Ist wahrend der Adressauswahl die Geschwindigkeit der Zieladresse zwischen Fahrstufe 1 oder 31, wird auf dem
Display darauf hingewiesen, die Geschwindigkeit auf 0 zu stellen. Wird die Geschwindigkeit nicht auf Fahrstufe 0
eingestellt, wird das Lok-Pool-Verfahren nicht angewendet.

Wenn eine Lok-ID ausgewahlt wird, die nicht in einem Lok-Pool liegt, (was ganz speziell natirlich auch fir alle
Werte von 0 bis 111 gilt) wird das Lok-Pool-Verfahren nicht angewendet.

Beispiel 2:

Im Meni <Parameter> <Fahrbetrieb> ist die Lok-Pool-Anzahl auf 4 eingestellt. Im Fahrmodus wird die Lok-1D 2005
ausgewahlt. Da diese Lok-ID in einem Lok-Pool liegt, wird das Lok-Pool-Verfahren angewendet.

D. h.: Die Loks mit der langen Lokadresse 1005, 3005 und 4005 werden auf die kurze Adresse 112 programmiert
und damit deaktiviert. Dann wird die ausgewahlte Lok mit der langen Lokadresse 2005 auf die kurze Lokadresse 5
programmiert. Im Fahrmodus wird danach die Lok-ID 2005 und die kurze Lokadresse 005 angezeigt, wobei im
Display der MC2004 hinter der kurzen Lokadresse noch ein inverses "LP" fiir "Lok-Pool" angezeigt wird.

Ist in den Stammdaten eine Lok mit der Lok-ID 2005 eingetragen, werden die Informationen aus dem Lokstamm
verwendet (z.B. die Tragheit oder die Information Uber Zusatzfunktionen). Die kurze Adresse (und die Adresse fir
die Zusatzfunktionen) wird jedoch nicht aus dem Lokstamm Ubernommen, sondern durch das Lok-Pool-Verfahren
festgelegt.

Die ausgewahlte Lok mit der langen Adresse 2005 kann jetzt mit der Zentrale oder jedem beliebigen Handregler
Uber die kurze Adresse 5 gefahren werden.

Wdirde im vorigen Beispiel bei der Adresseingabe z.B. die Lok-ID 5005 eingegeben, dann fande das
Lok-Pool-Verfahren keine Anwendung, weil die Lok-ID nicht in einem der Lok-Pools liegt. Ist im Lokstamm ein
entsprechender Eintrag fir die Lok-ID 5005 vorhanden, wiirde die kurze Adresse daraus verwendet, wenn nicht,
wirde die Adresse als ungultig angezeigt werden.

Deieter Stalluer

Modellbahn und Industrieelektronik

Reichergasse 4, 86559 Adelzhausen

Tel.: 08258/928350, www.digirail.de SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen
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Die Zentraleinheit Multi Control 2004
fir das SELECTRIX® - System

Die Multi Control 2004 ist die seit Jahren bewahrte Lésung fur das Modellbahn System SelecTrix. Sie
ist die kompakte Steuerzentrale, die in nur einem Gerat folgende Funktionen beinhaltet:

® Zentraleinheit fir das Fahren und Schalten, SX- und PX-Bus
® Programmierstation fiir alle Parameter der Lokdecoder

® Interface fur den Anschluss eines PC's Uber die RS232

® Booster fur den Betrieb von ca. 10 Zigen

® Funktions - Erweiterungen durch nachladbare Softwarepakete

DIGIRAIL.
" Stat Y Ston Y

Nach dem Anschluss der multi control 2004 ist der Modellbahnbetrieb im SELECTRIX® System
moglich. Zum Steuern von Loks, Schalten von Weichen und Signalen und zum Uberwachen durch
Besetztmelder sind Ausgange fur den SX-Bus vorhanden. Der Anschluss von Boostern zur
Bereitstellung zusatzlichen Fahrstromes ist am PX-Bus mdglich. Falls die Modellbahnanlage Gber einen
PC gesteuert werden soll, kann dieser tUber die RS232 Schnittstelle mit der multi control 2004
verbunden werden. Auf dem beleuchteten Grafikdisplay (69x36mm) werden Fahrtrichtung und -stufe
mit Soll- und Istwertanzeige, die Lokadresse, die Zugnummer und der -name angezeigt. Mit den
Funktionstasten F1 - F4 erfolgt die Auswahl der verschiedenen Bedienermeniis. Den Schnellwahltasten
S1 - S6 kénnen Fahrzeugadressen zugeordnet werden, so dass mit nur einem einzigen Tastendruck
Zlge auf den integrierten Fahrtregler ibernommen werden.

Einige Besonderheiten als kurze Vorabbeschreibung:

1. Der Ausgang SX0

Der SXO0 - Ausgang der multi control 2004 ist identisch mit dem Ausgang der Central Control 2000 der
Firma Trix. Hier stehen zum Steuern und Schalten die Adressen 00 - 103 zur Verfugung. Dieses



funfpolige Bussystem kann linear, stern- oder kreisférmig aufgebaut werden und bis zu ca. 250m Lange
aufweisen. An diesem Bus werden alle Baugruppen und Fahrregler angeschlossen (einzige Ausnahme:
Booster). Der Anschluss dieses Bussystems an die multi control 2004 erfolgt mit einem 5 poligen
Diodenstecker nach DIN.

2. Der Ausgang SX1

Der SX1 - Ausgang der multi control 2004 ist eine Erweiterung des SX - Busses. Bei grol3en Anlagen
mit vielen Ziigen und Magnetartikeln waren bisher die beim SELECTRIX® System zur Verfligung
stehenden Adressen von 00 - 111 oftmals nicht ausreichend. Durch diese Bus - Erweiterung stehen
nunmehr am SX1 - Ausgang weitere nutzbare Steuerungsadressen fir Besetztmelder, Weichen- und
Anzeigemodule auf den Adressen 00 - 103 zur Verfiigung. Der Anschluss dieses Bussystems an die
multi control 2004 erfolgt mit einem 5 poligen Diodenstecker nach DIN.

3. Der Ausgang EX

Fur sehr grol3e Anlagen oder Vereine wurde eine Adressen - Erweiterung vorgesehen, die heute nur
noch als funktionslose Anschlussbuchse vorhanden ist. Dieser Ausgang wurde durch eine
eigenstandige Baugruppe ersetzt, die zwei weitere SX - Busse bereit stellt. Details dazu sind in den
Beschreibungen zur SX Control 02 nachzulesen.

4, Der Computeranschluss iber das RS232 Interface

Der PC kann uber die serielle Schnittstelle an unsere multi control 2004 angeschlossen werden. Als
Datenformat stehen z.Z. das einfache TRIX - Format, das erweiterte TRIX - Format und ein MUT
eigenes Datenformat zur Verfiigung. Als Ubertragungsrate kann wahlweise eingestellt werden: 1200,
2400, 9600, 14400, 19200 oder 38400 Baud.

4.1 Das einfache TRIX - Format

Ein Startbit, 8 Datenbits, kein Paritatsbit, zwei Stoppbits, kein Handshake. Eine PC - Software mit dem
einfachen TRIX - Format kann nur auf den SXO - Bus zugreifen, so dass jede Software funktionieren
sollte, die auch mit dem Original TRIX - Interface (66824) zusammen arbeitet.

4.2 Das erweiterte TRIX - Format

Ein Startbit, 8 Datenbits, kein Paritatsbit, zwei Stoppbits, RTS / CTS Handshake. Funktioniert wie das
Standard TRIX - Interface. Zusatzlich ist die Adresse 126 definiert, auf der die aktuelle SX -
Busnummer gesetzt bzw. gelesen werden kann. Die Adressen 00 - 103 sprechen immer den SX - Bus
an, der Uber die Adresse 126 ausgewahlt wurde.

4.3 Das MUT - Format

Ein Startbit, 8 Datenbits, kein Paritatsbit, zwei Stoppbits, RTS / CTS Handshake. Funktioniert wie das
erweiterte TRIX - Format, jedoch darf bei Leseanforderungen kein zweites Datenbyte gesendet werden.
Die Antwort der multi control 2004 wird sofort nach Empfang des Adressbytes gesendet. Darliber
hinaus sind zusétzliche Befehle zur Bitmanipulation und Uberwachung vorhanden.

5. Die WeichenstralRensteuerung

Die in der multi control 2004 integrierte Weichenstralensteuerung kann, eingebettet zwischen Start-
und Zieltaste, bis zu 20 Weichen, Kreuzungsweichen oder Signale ansteuern. Auf diese Weise kdnnen
bis zu 50 WeichenstralRen festgelegt werden. Davon kdnnen bis zu sechs Weichenstraflen auf die
Schnellwahltasten S1 - S6 gelegt werden.

6. Traktionen mit mehreren Lokomotiven

Mit der multi control 2004 kdénnen bis zu 40 Traktionen, d. h. Lokomotivengespanne, gleichzeitig
gefahren werden. Jede dieser Traktionen kann wiederum aus bis zu 5 Lokomotiven bestehen. Die
einzelnen Adressen der vier Loks werden mit der zuerst eingegebenen Adresse als Fiihrungsadresse
verheiratet. Einzige Voraussetzung ist fiir eine solche Traktion, dass die Fahreigenschaften der Loks
annahernd gleich sein sollten.

7. Die Schnellwahltasten

Zur Erleichterung beim gleichzeitigen Betrieb mehrerer Ziige sind in der multi control 2004 die
Schnellwahltasten S1 - S6 vorhanden. Mit nur einem Tastendruck wird die der Taste zugeordnete
Lokomotive oder Traktion auf den integrierten Fahrregler der Zentrale ibernommen.

8. Zugnummern oder -namensanzeige

Far Modellbahnen eine sicherlich interessante Losung ist das integrierte Zugnummernsystem und die
Anzeige von Zugnamen. Da bei einer Vielzahl von Lokomotiven deren Unterscheidung schwierig ist,
kann jeder Lok ein bis zu 10 stelliger alphanumerischer Name (z.B. Rheingold) zugeordnet werden
(Grof-, Kleinbuchstaben und Ziffern). Als Alternative kann auch eine flinfstellige Zugnummer
(numerisch) Verwendung finden. Die Daten werden in einer integrierten Lokdatenbank gespeichert.



9. Software und Up-Date-Mdglichkeit

Um die geplante Weiterentwicklung oder kinftigen Erweiterungen in der Software und damit im
Funktionsumfang dem Anwender zuganglich zu machen, wird die Betriebssoftware im Flash - Speicher
gehalten. Dadurch ist tGiber einen PC ein Programm Up-Date per Diskette oder kiinftig auch per Internet
maglich.

10. Diverse Besonderheiten

In Kurzform zusammengefasst hier noch einige Besonderheiten: Grofer Fahrregler mit mechanisch
rastender Mittelstellung (= Fahrstufe 0), Displaybeleuchtung abschaltbar, integrierte Zeituhr mit
skalierbarer Ablaufzeit (Realzeit bis 1:60, bedeutet 60 Minuten Echtzeit laufen in einer Minute
Modellbahnzeit ab), 9 stufige Massensimulation, Umkehrtaster fur Fahrtrichtung, Sortierfunktionen fur
integrierte Lokdatenbank, Fahrregler von Mittelstellung auf vollen 270° Drehwinkel umprogrammierbar
(Softwarepaket 1 erforderlich). Warnungen in Form von Klartextanzeigen bei Ubertemperatur oder
Uberstrom erscheinen im Display.

Hinweis: Mit der multi control 2004 ist ausschlieBlich der Betrieb von Loks mdglich, die mit
SELECTRIX® Lokdecodern ausgeristet sind. Ein Mischbetrieb, wie bei der Central Control von
SELECTRIX® ist nicht vorgesehen.

Das ausflhrliche Geratebeschreibung kann auch als PDF-Datei von der HomePage herunter geladen
werden.

11. Technische Daten

Beschreibung Abmessung / Menge Einheit
Grundflache (Tiefe mit Kiihlkorper) 230x155 (T x B), 100 (H) mm
Hoéhe vorne ca. 40 mm
Hohe hinten ca. 100 mm
Gewicht ca. 1.2 kg
Anschlisse / Steckverbindungen 5 (ohne die EX - Buchse) Stlick
Stromversorgung max. 20V, 5.0A (bei Spur N - 0)

max. 10V, 5.0A (bei Spur Z)
Anzahl betreibbarer HO-Loks ca. 10 (je 300mA)
Technische Ausstattung:
Hauptprozessor 16 Bit Prozessor mit 30MHz getacktet
Speicher 256kB Programmspeicher, 64kB RAM,

32kB EEPROM

Kunststoffgehduse mit mehrfarbig bedruckter Folie und groRem Fahrregler,
bedienerfreundliche, groRe Tastenflachen. Sehr umfangreiche Grundsoftware
(Kurzbeschreibung s.o.), Funktionserweiterungen durch Softwarepakete jederzeit moglich.
Inzwischen verfugbar als Funktionserweiterung: Softwarepakete 1 - 6.

Technische Anderungen vorbehalten. Alle Rechte bei:

Deieren Stolluer

Maode llbann und Rdustreslek tron K

Reichergasse 4, B8555 Adekzhausen
Tel.: 0B258/928350, www digirail.de SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen

der Firma TRIX / Marklin. V03/18
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Die Fahrzeugdecoder DHL - 050 Micro N
fiur das SELECTRIX® - Format

GrnnbF Mechanische und elektronische Fertigung
Harad- unad Softwareentwicklung

1. Ausfuhrungen der Fahrzeugdecoder
Der DHL - 050 Decoder ist in einer N-Version erhaltlich, er entspricht damit dem DHL - 100. Der Decoder ist daher
nur fir SELECTRIX und analoges Fahren verwendbar. Der Betrieb an multiprotokollfahigen Zentralen ist moglich.

2. Einbau

Die Decoderbaureihe DHL - 050 eignet sich aufgrund der ausgezeichneten Daten fiir die Verwendung in allen
Gleichstromloks der Spurweiten Z und N. Auf Grund seiner Miniaturisierung ist der Gesamtstromaufnahme einer
Lok (= Fahr- und Lichtstrom) besondere Aufmerksamkeit zu widmen. Gerade bei N-Loks kann unter ungiinstigen
Einbauverhaltnissen und wegen des héheren Strombedarfs (gegeniiber Z-Loks) die thermisch zuléssige Belastung
recht schnell Uberschritten werden.

2.1 Einbauhinweise

Der elektrische Einbau des Decoders ist in Bild 1 schematisch dargestellt. Bei den meisten Loks ist ein
Motoranschluss mit Masse (Lok - Chassis) verbunden. Diese Verbindung muf3 gefunden und unbedingt aufgetrennt
werden. Der in der Lok vorhandene Funkentstdrsatz (Drosseln und Kondensator) ist in der Regel zu entfernen.
Auch die fur den Lichtwechsel vorhandenen Dioden sind auszubauen.

Das mitgelieferte doppelseitige Klebeband kann zum Befestigen des Decoders an warmeableitenden Teilen
verwendet werden. Den Decoder niemals direkt auf den Motor kleben, da die Betriebstemperatur des Motors 50 -
60° betragen kann. Achten Sie auf Leichtgangigkeit von Motor und Getriebe. Messen Sie vor dem Einbau (im
Gleichstrombetrieb) die Stromaufnahme von Motor (mdglichst unter Last) und Beleuchtung. Prufen Sie den
Zustand von Kohlen und Kollektor. Achten Sie unbedingt darauf, dass das Kabel nicht Giber scharfkantige Ecken
gefuihrt wird. Durch Erschitterungen kann die Isolation durchgescheuert werden und es kann zum Kurzschluss
kommen.

3. Programmieren
Das Programmieren erfolgt auf einem separaten Programmiergleis, das direkt von der Zentrale gespeist wird.

ACHTUNG: Es darf nur der zu programmierende Decoder am Programmiergleis liegen. Ein eventuell zusatzlich
eingebauter Zusatzdecoder (z.B. FD1) muf3 genau so abgelttet werden, wie ein direkt am Gleis liegendes Spitzen-
oder Hecklicht.

Hinweis: Die Adresse 00 darf nicht mehr als Lokadresse verwendet werden, da sie bei der Programmierung eine
besondere Funktion hat.

Stellen Sie die Lok in ruhiger Umgebung auf das Programmiergleis und schalten Sie die Zentrale ein. Sie sollten
in diesem Augenblick einen leisen, aber hdrbaren metallischen "Klick" wahrnehmen. Ist das nicht der Fall, dann
Uberprufen Sie die Leitungsverbindungen zwischen Decoder, Motor und Gleis noch einmal.

3.1 Programmieren mit der multi control 2004

Falls Sie die multi control 2004 zum Programmieren verwenden, sollten Sie immer zuerst den Decoder mit der
Taste F1 auslesen, da nur diese Zentrale ab Version 1.6 und zuséatzlicher Freischaltung von Softwarepaket 1
erkennen kann, ob z.B. ein alter Trix Decoder 66830 oder ein neuer DHL-050 programmiert werden soll. Davon
abhangig werden beim 66830 nur die 5 "normalen” Parameter angezeigt und beim neuen DHL-050 sowohl die
"normalen” als auch die "erweiterten".

Geben Sie jetzt alle von Ihnen gewlinschten Parameter ein, die programmiert werden sollen und driicken Sie
abschlieRend die Taste F2, damit der Programmiervorgang gestartet wird. Nach dem erfolgreichen Programmieren
werden die Decoderwerte nochmals zur Kontrolle ausgelesen und angezeigt.

3.2 Programmieren mit Lok - Control oder Control Handy
Das Lesen der erweiterten Parameter erfolgt mit der Eingabe von 00-111 programmieren. Die Programmierung
erfolgt mit 00=VAI programmieren. Die fiir V, A und | mdglichen Werte und lhre Bedeutung sind unter 4.2 erweitert



aufgefuihrt. Nach einer erfolgten Einstellung der zusatzlichen Parameter Uber die Adresse 00 mul3 der Decoder
nochmals auf die "normalen” Werte programmiert werden.

4. Programmierbare Einstellungen
4.1 Normal V Motor, Gleisanschluss und Licht invertieren (3)
Adressenbereich: (1 - 99) [1] V' Keine Invertierung (4) [4]

- — - V Motor invertieren (5)
Hochstgeschwmdlgk_elt: 0-7)[5] V Licht invertieren (6)

0 = Analog Betrieb V' Motor und Licht invertieren (7)

Anfahr- / Bremsverhalten: (1 - 7) [4]
Motoranpassung: (1 - 4) [2] A Anfahr-/Bremsverhalten immer (1) oder nur in Halte-

Signal Halteabschnitte: (1 - 2) [2] abschnitten wirksam (2) [1]

4.2 Erweitert sehr harte Regelung (1)

V Gleisanschluss invertieren (0) Regelung &hnlich Decoder 66830 (2)

V Gleisanschluss und Motor invertieren (1) verbesserte Regelung (3) [3]

V Gleisanschluss und Licht invertieren (2) weiche Regelung, speziell fir Faulhabermotore (4)

() moglicher Wertebereich oder einzugebender Wert [1 Werkseinstellung

5. Wartung

Der Decoder selbst ist grundséatzlich wartungsfrei. Durch den Impulsbetrieb werden aber der Motor, vor allem
Kohlen und Kollektor starker beansprucht als im Analogbetrieb. Daher ist es empfehlenswert, nach ca. 50 - 80
Betriebsstunden das Lokgeh&use abzunehmen und einen eventuell unter dem Kollektor und im Motorraum
angehauften Kohlenstaub auszublasen.

6. Technische Daten

Abmessungen ohne Kabel: 6.8x13.7x2.0 (B x L x H)

Belastbarkeit am Motoranschluss: ca. 0.5A

Belastbarkeit fur Licht: ca. 0.1A

Kurzschlusssicherung: ja (Motor einseitig gegen Masse, Kollektorkurzschluss, Licht gegen Masse)
Ubertemperatursicherung: ja

Die Decoder sind Produkte der Firma D & H, Miinchen.

7. Hinweis flr Bestellungen

Dieser Decoder ist wegen seinen Lichtansteuerung vorzugsweise fur die Verwendung in der Spur N einzusetzen.
Er kann aber auch in der Spur Z verwendet werden, wenn die Loks nur Uber eine einseitige Lichtansteuerung
verfligen - also Licht nur in Fahrtrichtung. Die Bestellnummer fiir diesen Decoder lautet 14799.
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SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen der Firma TRIX Nirnberg.
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Die Fahrzeugdecoder DHL - 050 Micro Z
far das SELECTR|X® - Format

GrnbH Mechanische und elektronische Fertigung
Harad- und Softwareentwick/ung

1. Ausfuhrungen der Fahrzeugdecoder

Der DHL - 0502 ist fur Loks geeignet, die mit LED - Beleuchtung ausgeriistet sind. Das Besondere an diesem
Decoder ist, dass er sowohl fir Lok mit Fahrlicht in nur einer Richtung, als auch fiir Loks mit Doppellicht, also
gleichzeitigem weiRem und rotem Licht entsprechend der Fahrtrichtung eingesetzt werden kann. Der Decoder ist
daher nur fur SELECTRIX und analoges Fahren verwendbar. Der Betrieb an multiprotokollfahigen Zentralen ist
maoglich.

2. Einbau

Die Decoderbaureihe DHL - 050Z eignet sich aufgrund der ausgezeichneten Daten fiir die Verwendung in allen
Gleichstromloks der Spurweiten Z und N. Auf Grund seiner Miniaturisierung ist der Gesamtstromaufnahme einer
Lok (= Fahr- und Lichtstrom) besondere Aufmerksamkeit zu widmen. Gerade bei N-Loks kann unter ungiinstigen
Einbauverhaltnissen und wegen des hdheren Strombedarfs (gegentber Z-Loks) die thermisch zulassige Belastung
recht schnell Uberschritten werden.

2.1 Einbauhinweise

Der elektrische Einbau des Decoders ist in Bild 1 schematisch dargestellt. Bei den meisten Loks ist ein
Motoranschluss mit Masse (Lok - Chassis) verbunden. Diese Verbindung mul3 gefunden und unbedingt aufgetrennt
werden. Der in der Lok vorhandene Funkentstérsatz (Drosseln und Kondensator) ist in der Regel zu entfernen.
Auch die fur den Lichtwechsel vorhandenen Dioden sind auszubauen.

Das mitgelieferte doppelseitige Klebeband kann zum Befestigen des Decoders an warmeableitenden Teilen
verwendet werden. Den Decoder niemals direkt auf den Motor kleben, da die Betriebstemperatur des Motors 50 -
60° betragen kann. Achten Sie auf Leichtgéngigkeit von Motor und Getriebe. Messen Sie vor dem Einbau (im
Gleichstrombetrieb) die Stromaufnahme von Motor (mdglichst unter Last) und Beleuchtung. Prifen Sie den
Zustand von Kohlen und Kollektor. Achten Sie unbedingt darauf, dass das Kabel nicht tiber scharfkantige Ecken
gefuihrt wird. Durch Erschitterungen kann die Isolation durchgescheuert werden und es kann zum Kurzschluss
kommen.

3. Programmieren
Das Programmieren erfolgt auf einem separaten Programmiergleis, das direkt von der Zentrale gespeist wird.

ACHTUNG: Es darf nur der zu programmierende Decoder am Programmiergleis liegen. Ein eventuell zusatzlich
eingebauter Zusatzdecoder (z.B. FD2) mul3 genau so abgeldtet werden, wie ein direkt am Gleis liegendes Spitzen-
oder Hecklicht.

Hinweis: Die Adresse 00 darf nicht mehr als Lokadresse verwendet werden, da sie bei der Programmierung eine
besondere Funktion hat.

Stellen Sie die Lok in ruhiger Umgebung auf das Programmiergleis und schalten Sie die Zentrale ein. Sie sollten
in diesem Augenblick einen leisen, aber hérbaren metallischen "Klick" wahrnehmen. Ist das nicht der Fall, dann
Uberpriufen Sie die Leitungsverbindungen zwischen Decoder, Motor und Gleis noch einmal.

3.1 Programmieren mit der multi control 2004

Falls Sie die multi control 2004 zum Programmieren verwenden, sollten Sie immer zuerst den Decoder mit der
Taste F1 auslesen, da nur diese Zentrale ab Version 1.6 und zuséatzlicher Freischaltung von Softwarepaket 1
erkennen kann, ob z.B. ein alter Trix Decoder 66830 oder ein neuer DHL-050 programmiert werden soll. Davon
abhangig werden beim 66830 nur die 5 "normalen” Parameter angezeigt und beim neuen DHL-050 sowohl die
"normalen” als auch die "erweiterten".

Geben Sie jetzt alle von Ihnen gewilinschten Parameter ein, die programmiert werden sollen und driicken Sie
abschliel3end die Taste F2, damit der Programmiervorgang gestartet wird. Nach dem erfolgreichen Programmieren
werden die Decoderwerte nochmals zur Kontrolle ausgelesen und angezeigt.



3.2 Programmieren mit Lok - Control oder Control Handy

Das Lesen der erweiterten Parameter erfolgt mit der Eingabe von 00-111 programmieren. Die Programmierung
erfolgt mit 00=VAI programmieren. Die fiir V, A und | moglichen Werte und lhre Bedeutung sind unter 4.2 erweitert
aufgefiihrt. Nach einer erfolgten Einstellung der zusétzlichen Parameter iber die Adresse 00 muf3 der Decoder
nochmals auf die "normalen” Werte programmiert werden.

4. Programmierbare Einstellungen
4.1 Normal V Motor, Gleisanschluss und Licht invertieren (3)
Adressenbereich: (1 - 99) [1] V' Keine Invertierung (4) [4]

= — V' Motor invertieren (5)
HochstgeschW|nd|gke|t. (0-7)[5] V Licht invertieren (6)

0 = Analog Betrieb V Motor und Licht invertieren (7)

Anfahr- / Bremsverhalten: (1 - 7) [4]
Motoranpassung: (1 - 4) [2] A Anfahr-/Bremsverhalten immer (1) oder nur in Halte-

Signal Halteabschnitte: (1 - 2) [2] abschnitten wirksam (2) [1]

4.2 Erweitert sehr harte Regelung (1)

V Gleisanschluss invertieren (0) Regelung ahnlich Decoder 66830 (2)

V Gleisanschluss und Motor invertieren (1) verbesserte Regelung (3) [3]

V Gleisanschluss und Licht invertieren (2) weiche Regelung, speziell fir Faulhabermotore (4)

() moglicher Wertebereich oder einzugebender Wert [1 Werkseinstellung

5. Wartung

Der Decoder selbst ist grundsétzlich wartungsfrei. Durch den Impulsbetrieb werden aber der Motor, vor allem
Kohlen und Kollektor starker beansprucht als im Analogbetrieb. Daher ist es empfehlenswert, nach ca. 50 - 80
Betriebsstunden das Lokgehduse abzunehmen und einen eventuell unter dem Kollektor und im Motorraum
angehauften Kohlenstaub auszublasen.

6. Technische Daten

Abmessungen ohne Kabel: 6.8x13.7x2.0 (B x L x H)

Belastbarkeit am Motoranschluss: ca. 0.5A

Belastbarkeit fUr Licht: ca. 0.1A

Kurzschlusssicherung: ja (Motor einseitig gegen Masse, Kollektorkurzschluss, Licht gegen Masse)
Ubertemperatursicherung: ja

Die Decoder sind Produkte der Firma D & H, Minchen.

7. Hinweis fir Bestellungen
Dieser Decoder ist wegen seinen Lichtansteuerung vorzugsweise fiir die Verwendung in der Spur Z einzusetzen.
Die Bestellnummer fur diesen Decoder lautet 14798.
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Die Fahrzeugdecoder DHL - 100
far das SELECTR|X® - Format

GrmbH Mechanische und elektronische Fertigung
Harad- und Softwareentwick/ung

1. Ausfihrungen der Fahrzeugdecoder
Der DHL - 100 Decoder entspricht in Abmessung und Funktion dem Trix Decoder 66836 und ist daher nur fir
SELECTRIX verwendbar. Der Betrieb an multiprotokollfahigen Zentralen ist maglich.

2. Einbau

Die Decoderbaureihe DHL - 100 eignet sich aufgrund der ausgezeichneten Daten fir die Verwendung in allen
Gleichstromloks der Spurweiten Z, N, TT und HO. Unter Beachtung der Gesamtstromaufnahme einer Lok (= Fahr-
und Lichtstrom) kann dieser Decoder sogar in einigen kleineren Spur 0 und LGB Loks verwendet werden.

2.1 Einbauhinweise

Der elektrische Einbau des Decoders ist in Bild 1 schematisch dargestellt. Bei den meisten Loks ist ein
Motoranschluss mit Masse (Lok - Chassis) verbunden. Diese Verbindung muf3 gefunden und unbedingt aufgetrennt
werden. Der in der Lok vorhandene Funkentstdrsatz (Drosseln und Kondensator) ist in der Regel zu entfernen.
Auch die furr den Lichtwechsel vorhandenen Dioden sind auszubauen.

Das mitgelieferte doppelseitige Klebeband kann zum Befestigen des Decoders an warmeableitenden Teilen
verwendet werden. Den Decoder niemals direkt auf den Motor kleben, da die Betriebstemperatur des Motors 50 -
60° betragen kann. Achten Sie auf Leichtgéangigkeit von Motor und Getriebe. Messen Sie vor dem Einbau (im
Gleichstrombetrieb) die Stromaufnahme von Motor (mdglichst unter Last) und Beleuchtung. Prifen Sie den
Zustand von Kohlen und Kollektor. Wenn Sie den Decoder mit Wrapp - Kabel verwenrderi (Best.Nr.: 13544), achten
Sie unbedingt darauf, dass das Kabel nicht tiber scharfkantige Ecken gefuhrt wird. Durch Erschitterungen kann die
Isolation durchgescheuert werden und es kann zum Kurzschluss kommen.

Bei Verwendung des Decoders DHL-100 in Loks der Spurweite TT sollte vctbeugend die Schutzdiode am Motor
verwendet werden. Ab der Spur HO und gréRer ist diese Schutzdiode zviingend notwendig. Der Einbau sollte
moglichst nahe am Motor erfolgen, die Polaritat ist beliebig.

Falls die Funktion Horn verwendet werden soll, kann ein zusiizliches Kabel gemaRl Bild 1 auf der
gegenuberliegenden Seite der vorhandenen Anschlusskabel angeidtet werden, so dass eine weitere Funktion zur
Verfligung steht.

ACHTUNG: Bei Faulhabermotoren wird diese Schutzdiode nicht benétigt.

3. Programmieren
Das Programmieren erfolgt auf einem separaten Programmiergleis, das direkt von der Zentrale gespeist wird.

ACHTUNG: Es darf nur der zu programmniierende Decoder am Programmiergleis liegen. Ein ev. zusatzlich
eingebauter Zusatzdecoder (z.B. FD1) riiti2’ genau so abgeldtet werden, wie ein direkt am Gleis liegendes Spitzen-
oder Hecklicht.

Hinweis: Die Adresse 00 darf Gichimehr als Lokadresse verwendet werden, da sie bei der Programmierung eine
besondere Funktion hat.

Stellen Sie die Lok in ruhiger Umgebung auf das Programmiergleis und schalten Sie die Zentrale ein. Sie sollten
in diesem Augenblick einen leisen, aber hérbaren metallischen "Klick" wahrnehmen. Ist das nicht der Fall, dann
Uberprufen Sie die Leitungsverbindungen zwischen Decoder, Motor und Gleis noch einmal.

Hinweis: Dieser Decoder entspricht der Fertigungsversion. Der bisher beigelegte Widerstand und der Widerstand
zwischen den Anschliissen 3 und 4 am Decoder sind nicht mehr erforderlich.

3.1 Programmieren mit der multi control 2004

Falls Sie die multi control 2004 zum Programmieren verwenden, sollten Sie immer zuerst den Decoder mit der
Taste F1 auslesen, da nur diese Zentrale ab Version 1.6 und zusétzlicher Freischaltung von Softwarepaket 1
erkennen kann, ob ein alter Trix Decoder 66830 oder ein neuer DHL-100 programmiert werden soll. Davon
abhangig werden beim 66830 nur die 5 "normalen" Parameter angezeigt und beim neuen DHL-100 sowohl die
"normalen” als auch die "erweiterten"”.

Geben Sie jetzt alle von Ihnen gewlinschten Parameter ein, die programmiert werden sollen und driicken Sie
abschlieRend die Taste F2, damit der Programmiervorgang gestartet wird. Nach dem erfolgreichen Programmieren
werden die Decoderwerte nochmals zur Kontrolle ausgelesen und angezeigt.

Hinweis:Die Adresse 00 ist bei der multi control 2004 nur als einstellige 0 einzugeben.



3.2 Programmieren mit Lok - Control oder Control Handy

Das Lesen der erweiterten Parameter erfolgt mit der Eingabe von 00-111 programmieren. Die Programmierung
erfolgt mit 00=VAI programmieren. Die fiir V, A und | mdglichen Werte und Ihre Bedeutung sind unter 4.2 Erweitert
aufgefiihrt. Nach einer erfolgten Einstellung der zusétzlichen Parameter iber die Adresse 00 muf3 der Decoder
nochmals auf die "normalen” Werte programmiert werden.

4. Programmierbare Einstellungen
4.1 Normal V  Motor, Gleisanschluss und Licht invertieren (3)
Adressenbereich: (1 - 99) [1] V' Keine Invertierung (4) [4]

- — - V Motor invertieren (5)
Hochstgeschwmdlgk_elt: 0-7)[5] V  Licht invertieren (6)

0 = Analog Betrieb V' Motor und Licht invertieren (7)

Anfahr- / Bremsverhalten: (1 - 7) [4]
Motoranpassung: (1 - 4) [2] A Anfahr-/Bremsverhalten immer (1) oder nur in Halte-

Signal Halteabschnitte: (1 - 2) [2] abschnitten wirksam (2) [1]

4.2 Erweitert sehr harte Regelung (1)

V Gleisanschluss invertieren (0) Regelung &hnlich Decoder 66830 (2)

V Gleisanschluss und Motor invertieren (1) verbesserte Regelung (3) [3]

V Gleisanschluss und Licht invertieren (2) weiche Regelung, speziell fir Faulhabermotore (4)

() moglicher Wertebereich oder einzugebender Wert [1 Werkseinstellung

5. Wartung

Der Decoder selbst ist grundséatzlich wartungsfrei. Durch den Impulsbetrieb werden aber der Motor, vor allem
Kohlen und Kollektor starker beansprucht als im Analogbetrieb. Daher ist es empfehlenswert, nach ca. 50 - 80
Betriebsstunden das Lokgehduse abzunehmen und einen eventuell unter dem Kollektor und im Motorraum
angehauften Kohlenstaub auszublasen.

6. Technische Daten

Abmessungen ohne Kabel: Ix14x2.7 (B x L x H)

Belastbarkeit am Motoranschluss: ca. 0.8A

Belastbarkeit fir Licht: ca. 0.3A

Belastbarkeit fur Horn: ca. 0.02A

Kurzschlusssicherung: ja (Motor einseitig gegen Masse, Kollektorkurzschluss, Licht gegen Masse)
Ubertemperatursicherung: ja

Die Decoder sind Produkte der Firma D & H, Miinchen.

Falls die Funktion Horn erforderlich Horn
ist, Kabel bitte selbst anloten.
) —®—4 LR
Fahrzeugschnittstelle
nach NEM651
LV -
- isoliert -
DHL - 100 6 6 O ge
DHL - 150 ws
DHL - 160 5 5O /
o : O
3 3 O It
Blick auf die 2 20 ar
Bauteileseite or ——
1 10 SA20CA
rotes Kabel N
e I I e o I L]
Stecker -
GLEIS
e
DHL - 100 6 1 ACHTUNG:
DHL - 150 5 i L N Keine der beiden Motoranschliisse
() DHL - 160 4 \. darfVerbindung zum Lokgehé&use haben.
3
Blick auf die 2 : Die Verwendung der eingezeichneten Schutzdiode ist bei Spur TT
Bauteileseite 1 rotes Kabel J empfehlenswert, vor allem bei &lteren Lok, bei Spur HO und gréer
8 1 ist die Diode zwingend erforderlich. Bei nicht Verwendung kann der
Fahrzeugschnittstelle Decoder geschéadigt werden.
nach NEM652

Bild 1: Anschluss uber eine 6polige Schnittstelle, eine 8polige Schnittstelle oder Verdrahtung in der Lok
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Die Fahrzeugdecoder DHL - 160 fiir SELECTRIX®,
DCC und Analogbetrieb

GrnnbH Mechanische und elektronische Fertigung
Hard- und Softwareentwicklung

1. Ausfihrung des Fahrzeugdecoders

Der Decoder DHL - 160 ist einseitig bestlickt und hat die Mal3e 9.5 x 14 x 1.9mm. Der Decoder erkennt das Format
auf der Schiene und kann zwischen SELECTRIX, DCC und Analogbetrieb automatisch umschalten. Der Betrieb an
multiprotokollfahigen Zentralen ist moglich.

2. Einbau

Die Decoderbaureihe DHL - 160 eignet sich aufgrund der ausgezeichneten Daten fir die Verwendung in allen
Gleichstromloks der Spurweiten Z, N, TT und HO. Unter Beachtung der Gesamtstromaufnahme einer Lok (= Fahr-
und Lichtstrom) kann dieser Decoder sogar in einigen kleineren Spur 0 und LGB Loks verwendet werden.

21 Einbauhinweise

Der elektrische Einbau des Decoders ist in Bild 1 schematisch dargestellt. B«i'den meisten Loks ist ein
Motoranschluss mit Masse (Lok - Chassis) verbunden. Diese Verbindung mul3 gefuricden und unbedingt aufgetrennt
werden. Der in der Lok vorhandene Funkentstdrsatz (Drosseln und Kondensatoi)ist in der Regel zu entfernen. Auch
die fur den Lichtwechsel vorhandenen Dioden sind auszubauen.

Das mitgelieferte doppelseitige Klebeband kann zum Befestigen des Decoders an wéarmeableitenden Teilen
verwendet werden. Den Decoder niemals direkt auf den Motor klebe®, na die Betriebstemperatur des Motors 50 -
60° betragen kann. Achten Sie auf Leichtgangigkeit von Motor «irna* Getriebe. Messen Sie vor dem Einbau (im
Gleichstrombetrieb) die Stromaufnahme von Motor (mdglichst uinter Last) und Beleuchtung. Priifen Sie den Zustand
von Kohlen und Kollektor. Wenn Sie den Decoder mit Wrapn - Kabel verwenden (Best.Nr.: 13692), achten Sie
unbedingt darauf, dass das Kabel nicht Gber scharfkantig=-Ecken gefiihrt wird. Durch Erschitterungen kann die
Isolation durchgescheuert werden und es kann zum Kurzschluss kommen.

Bei Verwendung des Decoders in Loks der Spurweite TT sollte vorbeugend die Schutzdiode (Best.Nr.: 13694) am
Motor verwendet werden. Ab der Spur HO und grcRer ist diese Schutzdiode zwingend notwendig. Der Einbau sollte
moglichst nahe am Motor erfolgen, die Polafiivist beliebig.

ACHTUNG: Bei Faulhabermotoren wiit.aiese Schutzdiode nicht benétigt.

3. Programmierenir SELECTRIX - Betrieb
Das Programmieren erfoigt auf einem separaten Programmiergleis, das direkt von der Zentrale gespeist wird.

ACHTUNG: Es.dari-nur der zu programmierende Decoder am Programmiergleis liegen. Ein ev. zusatzlich
eingebauter Zusatzdecoder (z.B. FD1) muf genau so abgelttet werden, wie ein direkt am Gleis liegendes Spitzen-
oder Hecklicht.

Hinweis: Die Adresse 00 darf nicht mehr als Lokadresse verwendet werden, da sie bei der Programmierung eine
besondere Funktion hat. Stellen Sie die Lok in ruhiger Umgebung auf das Programmiergleis und schalten Sie die
Zentrale ein. Sie sollten in diesem Augenblick einen leisen, aber hdrbaren metallischen "Klick" wahrnehmen. Ist das
nicht der Fall, dann Uberpruifen Sie die Leitungsverbindungen zwischen Decoder, Motor und Gleis noch einmal.

3.1 Programmieren mit der multi control 2004 fiir SELECTRIX - Betrieb

Falls Sie die multi control 2004 zum Programmieren verwenden, sollten Sie immer zuerst den Decoder mit der Taste
F1 auslesen, da nur diese Zentrale ab Version 1.6 und zusétzlicher Freischaltung von Softwarepaket 1 erkennen
kann, ob ein alter Trix Decoder 66830 oder ein neuer DHL-100 programmiert werden soll.

Geben Sie jetzt alle von lhnen gewiinschten Parameter ein, die programmiert werden sollen und drucken Sie
abschlieRend die Taste F2, damit der Programmiervorgang gestartet wird. Nach dem erfolgreichen Programmieren
werden die Decoderwerte nochmals zur Kontrolle ausgelesen und angezeigt.

Hinweis: Beim Decoder DHL - 160 kann mit der multi control 2004 nur das SELECTRIX Format programmiert
werden. Die Adresse 00 ist bei der multi control 2004 nur als einstellige 0 einzugeben.

3.2 Programmieren mit Lok - Control oder Control Handy fir SELECTRIX - Betrieb

Das Lesen der erweiterten Parameter erfolgt mit der Eingabe von 00-111 programmieren. Die Programmierung
erfolgt mit 00=VAI programmieren. Die fur V, A und | mdglichen Werte und Ihre Bedeutung sind unter 4.2 Erweitert
aufgefuhrt. Nach einer erfolgten Einstellung der zusatzlichen Parameter tber die Adresse 00 muf3 der Decoder
nochmals auf die "normalen" Werte programmiert werden.



4, Programmierbare Einstellungen fir SELECTRIX - Betrieb

4.1 Normal
Adressenbereich: (1 - 99) [1]
Hochstgeschwindigkeit: (0 - 7) [5]

0 = Analog Betrieb
Anfahr- / Bremsverhalten: (1 - 7) [4]
Motoranpassung: (1 - 4) [2] Anfahr-/Bremsverhalten immer (1) oder nur in Halte-
Signal Halteabschnitte: (1 - 2) [2] abschnitten wirksam (2) [1]

4.2 Erweitert sehr harte Regelung (1)

V Gleisanschluss invertieren (0) Regelung ahnlich Decoder 66830 (2)

V Gleisanschluss und Motor invertieren (1) verbesserte Regelung (3) [3]

V Gleisanschluss und Licht invertieren (2) weiche Regelung, speziell fir Faulhabermotore (4)

Motor, Gleisanschluss und Licht invertieren (3)
Keine Invertierung (4) [4]

Motor invertieren (5)

Licht invertieren (6)

Motor und Licht invertieren (7)

< <K<K

>

5. Programmierbare Einstellungen fiir DCC - Betrieb
Die Werte in den Configurations - Variablen im DCC - Betrieb kdénnen beliebig oft verandert werden. Die
Vorgehensweise dazu ist den Bedienungsanleitungen der Geratehersteller zu entnehmen.

Cvi Kurze Lokadresse (1 - 127) [3] Cv1is Lange Adresse, unteres Byte
Cv3 Beschleunigung (1 - 127) [3] CVv29 Decoder Konfiguration:

Bit 0: Wert 1 = Motorumpolung
Cv4a Abbremsen (1 - 127) [3] Bit 1: Wert 2 = 28/128 Fahrstufen

Bit 5: Wert 32 = Lange Adresse verwenden
CV5 Hochstgeschwindigkeit (1 - 7) [5] CVv49 Impulsbreite (0 - 3) (entspr. SELECTRIX 1 - 4)
Cv7 Versionsnummer (nur lesen) CV50 Regelvariante (0 - 3) (entspr. SELECTRIX 1 - 4)
Ccvs Hersteller (nur lesen) Cv51 Bit 0: Wert 1 = Motor rechts / links

Bit 1: Wert 2 = Licht vorne / hinten
CV17 |Lange Adresse, oberes Byte Bit 2: Wert 4 = Gleis rechte / linke Schiene
() moglicher Wertebereich oder einzugebender Wert [1 Werkseinstellung
6. Wartung

Der Decoder selbst ist grundsatzlich wartungsfrei. Durch den Impulsbetrieb werden aber der Motor, vor allem Kohlen
und Kollektor starker beansprucht als im Analogbetrieb. Daher ist es empfehlenswert, nach ca. 50 - 80
Betriebsstunden das Lokgehduse abzunehmen und einen eventuell unter dem Kollektor und im Motorraum
angehauften Kohlenstaub auszublasen.

7. Technische Daten

Abmessungen ohne Kabel: 9.5x 14 x1.9mm (B x L x H)

Belastbarkeit am Motoranschluss: ca. 1.0A Funktionsausgang F1: ca. 50 mA *

Belastbarkeit fur Licht: ca. 0.3A

Kurzschlusssicherung: ja (Motor einseitig gegen Masse, Kollektorkurzschluss, Licht gegen Masse)
Ubertemperatursicherung: ja

Die Decoder sind Produkte der Firma D & H, Minchen.

* nur fir DCC relevant, bei SELECTRIX - Betrieb ohne Funktion

Fahrzeugschnittstelle R
nach NEM651
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— ot blau
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2
1 Die Verwendung der eingezeichneten Schutzdiode ist bei Spur TT
2 otes Katel E— empfehlenswert, vor allem bei alteren Lok, bei Spur HO und groRer
ist die Diode zwingend erforderlich. Bei nicht Verwendung kann der
Fahrzeugschnittstelle Decoder geschadigt werden.
nach NEM652

Bild 1: Anschluss lber eine 6polige Schnittstelle, eine 8polige
Schnittstelle oder Verdrahtung in der Lok
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Die Fahrzeugdecoder DHL - 210
fur das SELECTRIX® - Format

GrmbFH Mmechanische und elektronische Fertigung
Hard- und Softwareentwick/ung

1. Ausfihrungen der Fahrzeugdecoder
Der DHL - 210 Decoder hat die Abmessung 25.1x12.5x3.3 (LxBxH) und ist der leistungsfahigere Nachfolger des
DHL-200. Er ist nur fir SELECTRIX verwendbar.

2. Einbau

Die Decoderbaureihe DHL - 210 eignet sich aufgrund der ausgezeichneten Daten fir die Verwendung in allen
Gleichstromloks der Spurweiten TT und HO. Aufgrund seiner Gesamtleistung - Motorstrom 2.0A und 2x0.5A
Schaltstrom fir zwei Funktionen - ist der Decoder optimal auch fiir LGB oder Spur 0 Anwender interessant.

2.1 Einbauhinweise

Der elektrische Einbau des Decoders ist in Bild 1 schematisch dargestellt. Bei der- meisten Loks ist ein
Motoranschluss mit Masse (Lok - Chassis) verbunden. Diese Verbindung muf3 gefuncen-und unbedingt aufgetrennt
werden. Der in der Lok vorhandene Funkentstérsatz (Drosseln und Kondensator)‘s%ir der Regel zu entfernen. Auch
die fur den Lichtwechsel vorhandenen Dioden sind auszubauen.

Das mitgelieferte doppelseitige Klebeband kann zum Befestigen des Deccders an warmeableitenden Teilen
verwendet werden. Den Decoder niemals direkt auf den Motor kleben;.da die Betriebstemperatur des Motors 50 -
60° betragen kann. Achten Sie auf Leichtgéngigkeit von Motor und Getriebe. Messen Sie vor dem Einbau (im
Gleichstrombetrieb) die Stromaufnahme von Motor (méglichst unter i ast) und Beleuchtung. Priifen Sie den Zustand
von Kohlen und Kollektor. Wenn Sie den Decoder mit Wrapr - Kabel verwenden (Best.Nr.: 14377), achten Sie
unbedingt darauf, dass das Kabel nicht Gber scharfkantige-Ecken gefihrt wird. Durch Erschitterungen kann die
Isolation durchgescheuert werden und es kann zum Kurzsciiluss kommen.

Eine zuséatzliche Schutzdiode am Motor (wie beim DHL - 100) ist nicht erforderlich, ist aber bei stark "feuernden”
Motoren zu empfehlen.

3. Programmieren
Das Programmieren erfolgt auf eineniseparaten Programmiergleis, das direkt von der Zentrale gespeist wird.

ACHTUNG: Es darf nur der zu programmierende Decoder am Programmiergleis liegen. Ein eventuell zuséatzlich
eingebauter Zusatzdecoder {z.B. FD1) mul’ genau so abgelttet werden, wie ein direkt am Gleis liegendes Spitzen-
oder Hecklicht.

Hinweis: Die Adresse 00 darf nicht mehr als Lokadresse verwendet werden, da sie bei der Programmierung eine
besondere Funktion hat.

Stellen Sie die Lok in ruhiger Umgebung auf das Programmiergleis und schalten sie die Zentrale ein. Sie sollten in
diesem Augenblick einen leisen, aber hdrbaren metallischen "Klick" wahrnehmen. Ist das nicht der Fall, dann
Uberprifen Sie die Leitungsverbindungen zwischen Decoder, Motor und Gleis noch einmal.

3.1 Programmieren mit der multi control 2004

Falls Sie die multi control 2004 zum programmieren verwenden, sollten Sie immer zuerst den Decoder mit der Taste
F1 auslesen, da nur diese Zentrale ab Version 1.6 und zusétzlicher Freischaltung von Softwarepaket 1 erkennen
kann, ob ein alter Trix Decoder 66832 / 66833 oder ein neuer DHL-210 programmiert werden soll. Davon abhangig
werden bei den Trix Decodern nur die 5 "normalen” Parameter angezeigt und beim neuen DHL-210 sowohl die
"normalen” als auch die "erweiterten”.

Geben Sie jetzt alle von lhnen gewiinschten Parameter ein, die programmiert werden sollen und drucken Sie
abschlieRend die Taste F2, damit der Programmiervorgang gestartet wird. Nach dem erfolgreichen Programmieren
werden die Decoderwerte nochmals zur Kontrolle ausgelesen und angezeigt.

Hinweis: Die Adresse 00 ist bei der multi control 2004 nur als einstellige 0 einzugeben.

3.2 Programmieren mit Lok - Control oder Control Handy

Das Lesen der erweiterten Parameter erfolgt mit der Eingabe von 00-111 programmieren. Die Programmierung
erfolgt mit 00=VAI programmieren. Die fur V, A und | mdglichen Werte und Ihre Bedeutung sind unter 4.2 Erweitert
aufgefiihrt. Nach einer erfolgten Einstellung der zusatzlichen Parameter lber die Adresse 00 mufl3 der Decoder
nochmals auf die "normalen” Werte programmiert werden.



4, Wartung

Der Decoder selbst ist grundsatzlich wartungsfrei. Durch den Impulsbetrieb werden aber der Motor, vor allem Kohlen
und Kollektor starker beansprucht als im Analogbetrieb. Daher ist es empfehlenswert, nach ca. 50 - 80
Betriebsstunden das Lokgeh&duse abzunehmen und einen eventuell unter dem Kollektor und im Motorraum
angehauften Kohlenstaub auszublasen.

5. Programmierbare Einstellungen
4.1 Normal V Motor, Gleisanschluss und Licht invertieren (3)
Adressenbereich: (1 - 99) [1] V' Keine Invertierung (4) [4]

= — V  Motor invertieren (5)
Hochstgeschwmdlglgelt: 0-7)[5] V Licht invertieren (6)

0 = Analog Betrieb V' Motor und Licht invertieren (7)

Anfahr- / Bremsverhalten: (1 - 7) [4]
Motoranpassung: (1 - 4) [2] A Anfahr-/Bremsverhalten immer (1) oder nur in Halte-

Signal Halteabschnitte: (1 - 2) [2] abschnitten wirksam (2) [1]

4.2 Erweitert sehr harte Regelung (1)

V Gleisanschluss invertieren (0) Regelung &hnlich Decoder 66832 / 66833 (2)

V Gleisanschluss und Motor invertieren (1) verbesserte Regelung (3) [3]

V Gleisanschluss und Licht invertieren (2) weiche Regelung, speziell fir Faulhabermotore (4)

() maoglicher Wertebereich oder einzugebender Wert [1 Werkseinstellung

6. Technische Daten

Abmessungen ohne Kabel: 25.1x12.5x3.3 (B x L x H)

Belastbarkeit am Motoranschluss: ca. 2000mA

Belastbarkeit fur Licht: ca. 500mA

Belastbarkeit fir Horn: ca. 500mA

Kurzschlusssicherung: ja (Motor einseitig gegen Masse, Kollektorkurzschluss, Licht gegen Masse)
Ubertemperatursicherung: ja

Der Decoder ist ein Produkt der Firma D & H, Mlinchen.

Horn

Fahrzeugschnittstelle 4®_< LR
nach NEM652
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ACHTUNG:
Keine der beiden Motoranschliisse
darf Verbindung zum Lokgehause haben.

Bild 1: Anschluss uber 8polige Schnittstelle oder Verdrahtung in der Lok
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Die Fahrzeugdecoder DHL - 250 fiir SELECTRIX®,
DCC und Analogbetrieb

GrnnbH Mechanische und elektronische Fertigung
Hard- und Softwareentwicklung

1. Ausfihrung des Fahrzeugdecoders

Der Decoder DHL - 250 ist einseitig bestlickt und hat die MaRe 24.5 x 15.5 x 3.3mm. Durch einen zuséatzlichen
Prozessor erkennt der Decoder das Format auf der Schiene und kann zwischen SELECTRIX, DCC und
Analogbetrieb automatisch umschalten. Der Betrieb an multiprotokollféhigen Zentralen ist méglich.

2. Einbau

Die Decoderbaureihe DHL - 250 eignet sich aufgrund der ausgezeichneten Daten fir die Verwendung in allen
Gleichstromloks der Spurweiten TT, HO, LGB und Spur 0. Unter Beachtung der Gesamtstromaufnahme einer Lok
(= Fahr- und Lichtstrom) kann dieser Decoder sogar fiir Lok's in der Spurweite 5" verwendet werden.

21 Einbauhinweise

Der elektrische Einbau des Decoders ist in Bild 1 schematisch dargestellt. B«i'den meisten Loks ist ein
Motoranschluss mit Masse (Lok - Chassis) verbunden. Diese Verbindung mul3 gefuricden und unbedingt aufgetrennt
werden. Der in der Lok vorhandene Funkentstdrsatz (Drosseln und Kondensatoi)ist in der Regel zu entfernen. Auch
die fur den Lichtwechsel vorhandenen Dioden sind auszubauen.

Das mitgelieferte doppelseitige Klebeband kann zum Befestigen des Decoders an wéarmeableitenden Teilen
verwendet werden. Den Decoder niemals direkt auf den Motor klebe®, na die Betriebstemperatur des Motors 50 -
60° betragen kann. Achten Sie auf Leichtgangigkeit von Motor «irna* Getriebe. Messen Sie vor dem Einbau (im
Gleichstrombetrieb) die Stromaufnahme von Motor (mdglichst uinter Last) und Beleuchtung. Priifen Sie den Zustand
von Kohlen und Kollektor. Wenn Sie den Decoder mit Wrapn - Kabel verwenden (Best.Nr.: 14381), achten Sie
unbedingt darauf, dass das Kabel nicht Gber scharfkantig=-Ecken gefiihrt wird. Durch Erschitterungen kann die
Isolation durchgescheuert werden und es kann zum Kurzschluss kommen.

Die Verwendung einer Schutzdiode (Best.Nr...138%4) am Motor ist nur bei stark feuernden Motoren als
VorsichtsmaRnahme empfohlen. Der Einbau sclite'mdglichst nahe am Motor erfolgen, die Polaritat ist beliebig.

ACHTUNG: Bei Faulhabermotoren wird.dgiese Schutzdiode nicht benétigt.

3. Programmieren fir SELECTRIX - Betrieb
Das Programmieren erfolgt auf einem separaten Programmiergleis, das direkt von der Zentrale gespeist wird.

ACHTUNG: Es darf nur aer zu programmierende Decoder am Programmiergleis liegen. Ein eventuell zusétzlich
eingebauter Zusatzuecoder (z.B. FD1) muRR wahrend des Programmierens abgelétet werden.

Hinweis: Die Adresse 00 darf nicht mehr als Lokadresse verwendet werden, da sie bei der Programmierung eine
besondere Funktion hat. Stellen Sie die Lok in ruhiger Umgebung auf das Programmiergleis und schalten Sie die
Zentrale ein. Sie sollten in diesem Augenblick einen leisen, aber hdrbaren metallischen "Klick" wahrnehmen. Ist das
nicht der Fall, dann Uberprifen Sie die Leitungsverbindungen zwischen Decoder, Motor und Gleis noch einmal.

3.1 Programmieren mit der multi control 2004 fiir SELECTRIX - Betrieb

Falls Sie die multi control 2004 zum Programmieren verwenden, sollten Sie immer zuerst den Decoder mit der Taste
F1 auslesen, da nur diese Zentrale ab Version 1.6 und zuséatzlicher Freischaltung von Softwarepaket 1 erkennen
kann, ob ein Trix Decoder oder ein neuer DHL - Decoder programmiert werden soll.

Geben Sie jetzt alle von lhnen gewinschten Parameter ein, die programmiert werden sollen und driicken Sie
abschlieRend die Taste F2, damit der Programmiervorgang gestartet wird. Nach dem erfolgreichen Programmieren
werden die Decoderwerte nochmals zur Kontrolle ausgelesen und angezeigt.

Hinweis: Beim Decoder DHL - 250 kann mit der multi control 2004 nur das SELECTRIX Format programmiert
werden. Die Adresse 00 ist bei der multi control 2004 nur als einstellige 0 einzugeben.

3.2 Programmieren mit Lok - Control oder Control Handy fir SELECTRIX - Betrieb

Das Lesen der erweiterten Parameter erfolgt mit der Eingabe von 00-111 programmieren. Die Programmierung
erfolgt mit 00=VAI programmieren. Die fur V, A und | mdglichen Werte und Ihre Bedeutung sind unter 4.2 Erweitert
aufgefuhrt. Nach einer erfolgten Einstellung der zusétzlichen Parameter Uber die Adresse 00 muf3 der Decoder
nochmals auf die "normalen" Werte programmiert werden.



4, Programmierbare Einstellungen fir SELECTRIX - Betrieb

4.1 Normal V Motor, Gleisanschluss und Licht invertieren (3)
Adressenbereich: (1 - 99) [1] V' Keine Invertierung (4) [4]
= — V Motor invertieren (5)
Hochstgeschwmdlgk.elt: (0-7)[5] V  Licht invertieren (6)
0 = Analog Betrieb V' Motor und Licht invertieren (7)
Anfahr- / Bremsverhalten: (1 - 7) [4]
Motoranpassung: (1 - 4) [2] A Anfahr-/Bremsverhalten immer (1) oder nur in Halte-

Signal Halteabschnitte: (1 - 2) [2] abschnitten wirksam (2) [1]

4.2 Erweitert sehr harte Regelung (1)

V Gleisanschluss invertieren (0) Regelung ahnlich Decoder 66830 (2)

V Gleisanschluss und Motor invertieren (1) verbesserte Regelung (3) [3]

V Gleisanschluss und Licht invertieren (2) weiche Regelung, speziell fir Faulhabermotore (4)

5. Programmierbare Einstellungen fur DCC - Betrieb
Die Werte in den Configurations - Variablen im DCC - Betrieb kdnnen beliebig oft verandert werden. Die
Vorgehensweise dazu ist den Bedienungsanleitungen der Geratehersteller zu enthehmen.

Cvi Kurze Lokadresse (1 - 127) [3] Cv1s Lange Adresse, unteres Byte
Cv3 Beschleunigung (1 - 127) [3] Cv29 Decoder Konfiguration:

Bit 0: Wert 1 = Motorumpolung
Cv4 Abbremsen (1 - 127) [3] Bit 1: Wert 2 = 28/128 Fahrstufen

Bit 5: Wert 32 = Lange Adresse verwenden
CV5 Hochstgeschwindigkeit (1 - 7) [5] CVv49 Impulsbreite (0 - 3) (entspr. SELECTRIX 1 - 4)
Cv7 Versionsnummer (nur lesen) CV50 Regelvariante (0 - 3) (entspr. SELECTRIX 1 - 4)
Ccvs Hersteller (nur lesen) Cv51 Bit 0: Wert 1 = Motor rechts / links

Bit 1: Wert 2 = Licht vorne / hinten
CVv17 |Lange Adresse, oberes Byte Bit 2: Wert 4 = Gleis rechte / linke Schiene

() maoglicher Wertebereich oder einzugebender Wert [1 Werkseinstellung

6. Wartung

Der Decoder selbst ist grundsatzlich wartungsfrei. Durch den Impulsbetrieb werden aber der Motor, vor allem Kohlen
und Kollektor starker beansprucht als im Analogbetrieb. Daher ist es empfehlenswert, nach ca. 50 - 80
Betriebsstunden das Lokgehduse abzunehmen und einen eventuell unter dem Kollektor und im Motorraum
angehauften Kohlenstaub auszublasen.

7. Technische Daten

Abmessungen ohne Kabel: 245x155x3.3(BxLxH)

Belastbarkeit am Motoranschluss: ca. 2.0A Funktionsausgang F1: ca. 50 mA *
Belastbarkeit fur Licht: ca. 0.3A Funktionsausgang F2: ca. 300mA *
Kurzschlusssicherung: ja (Motor einseitig gegen Masse, Kollektorkurzschluss, Licht gegen Masse)
Ubertemperatursicherung: ja

Die Decoder sind Produkte der Firma D & H, Miinchen.

* nur flr DCC relevant, bei SELECTRIX - Betrieb ohne Funktion
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Die Verwendung der eingezeichneten Schutzdiode ist
vorbeugenderweise nur beistark feuernden Motoren
als zusatzlicher Schutz des Decoders empfehlenswert.

Bild 1: Anschluss Uber eine 8polige Schnittstelle oder die Verdrahtung in der Lok
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Der Fahrzeugdecoder DHS - 200SX fiur SELECTRIX®
mit SUSI - Schnittstelle

GrnnbF Mechanische und elektronische Fertigung
Harad- und Softwareentwick/ung

1. Ausfiuhrung des Fahrzeugdecoders
Der Decoder DHS - 200SX ist einseitig bestiickt und hat die MalRe 24.5 x 15.5 x 3.3mm. Durch einen zusatzlichen Prozessor
kann dieser Decoder eine SUSI- Schnittstelle bedienen.

2. Einbau
Die Decoderbaureihe DHS - 200SX eignet sich aufgrund der ausgezeichneten Daten fur die Verwendung in allen
Gleichstromloks der Spurweiten TT, HO, LGB und Spur 0, die mit dem SELECTRIX-System angesteuert werden.

21 Einbauhinweise

Der elektrische Einbau des Decoders ist in Bild 1 schematisch dargestellt. Bei den meisten Loks ist ein Motoranschluss mit
Masse (Lok - Chassis) verbunden. Diese Verbindung muf3 gefunden und unbedingt aufgetrennt werden. Der in der Lok
vorhandene Funkentstorsatz (Drosseln und Kondensator) ist in der Regel zu entfernen. Auch die fir den Lichtwechsel
vorhandenen Dioden sind auszubauen.

Das mitgelieferte doppelseitige Klebeband kann zum Befestigen des Decoders an warmeableitenden Teilen verwendet
werden. Den Decoder niemals direkt auf den Motor kleben, da die Betriebstemperatur des Motors 50 - 60° betragen kann.
Achten Sie auf Leichtgangigkeit von Motor und Getriebe. Messen Sie vor dem Einbau (im Gleichstrombetrieb) die
Stromaufnahme von Motor (mdglichst unter Last) und Beleuchtung. Priifen Sie den Zustand von Kohlen und Kollektor. Wenn
Sie den Decoder mit Wrapp - Kabel verwenden, achten Sie unbedingt darauf, dass das Kabel nicht Uber scharfkantige Ecken
gefiihrt wird. Durch Erschiitterungen kann die Isolation durchgescheuert werden und es kann zum Kurzschluss kommen.
Die Verwendung einer Schutzdiode (Best.Nr.: 13694) am Motor ist nur bei stark feuernden Motoren als VorsichtsmalRnahme
empfohlen. Der Einbau sollte méglichst nahe am Motor erfolgen, die Polaritét ist beliebig.

ACHTUNG: Bei Faulhabermotoren wird diese Schutzdiode nicht benétigt.

3. Programmieren fir SELECTRIX - Betrieb
Das Programmieren erfolgt auf einem separaten Programmiergleis, das direkt von der Zentrale gespeist wird.

ACHTUNG: Es darf nur der zu programmierende Decoder am Programmiergleis liegen. Ein, im Fahrzeug, eventuell zuséatzlich
eingebauter Zusatzdecoder (z.B. FD2) muf} wahrend des Programmierens abgeldtet werden. Beim Programmieren dieses
Decoders mit anderen Zentralen als der multi control 2004 muss in der Regel auch das SUSI- Modul entfernt werden. Die
multi control 2004 kann den Decoder auch mit angeschlossenem SUSI- Modul programmieren.

Hinweis: Die Adresse 00 darf nicht mehr als Lokadresse verwendet werden, da sie bei der Programmierung eine besondere
Funktion hat. Stellen Sie die Lok in ruhiger Umgebung auf das Programmiergleis und schalten Sie die Zentrale ein. Sie sollten
in diesem Augenblick einen leisen, aber hérbaren metallischen "Klick" wahrnehmen. Ist das nicht der Fall, dann Uberpriifen Sie
die Leitungsverbindungen zwischen Decoder, Motor und Gleis noch einmal.

3.1 Programmieren mit der multi control 2004 fiir SELECTRIX - Betrieb

Falls Sie die multi control 2004 zum Programmieren verwenden, sollten Sie immer zuerst den Decoder mit der Taste F1
auslesen. Geben Sie jetzt alle von Ihnen gewlnschten Parameter ein, die programmiert werden sollen und driicken Sie
abschliel3end die Taste F2, damit der Programmiervorgang gestartet wird. Nach dem erfolgreichen Programmieren werden die
Decoderwerte nochmals zur Kontrolle ausgelesen und angezeigt. Wenn Sie jetzt <Adr> driicken, kénnen Sie die Lok durch
Ubernahme auf den Regler der multi control 2004 sofort testen.

Achtung: Beim Einsatz von mehr als einem Modul an der SUSI-Schnittstelle muf3 der Parameter CV897 (SUSI-Adressbereich)
je Modul einzeln programmiert werden. Alle anderen Parameter der SUSI-Module kénnen dann auch programmiert werden,
wenn mehrere Module an der SUSI-Schnittstelle angeschlossen sind. Dabei muf3 dann jeweils der vorher eingestellte
Adressbereich verwendet werden.

Wichtige Hinweise: Sie kdnnen auch die angeschlossenen Module an der SUSI- Schnittstelle programmieren. Driicken Sie
< F4> und wéhlen das entsprechende Modul aus der Liste aus. Lesen Sie genau die zum Modul mitgelieferte Anleitung,
welche Parameter verandert werden kénnen. Bei Modulen, die der multi control 2004 nicht mit Namen bekannt sind, wahlen
Sie “XProg“. Mit diesem Programmiermodus kdnnen Sie praktisch jeden Parameter einzeln programmieren. Wir empfehlen auf
jeden Fall den Einsatz der aktuellsten Software fir die multi control 2004. Altere Versionen sind nur bedingt tauglich fiir die
Programmierung der SUSI- Decoder. Sie erhalten diese Software im Internet unter http://www.muet-digirail.de.

Bei Verwendung von Soundmodulen kénnen diese nicht Giber die multi control 2004 mit neuen Sounds oder anderen Updates
versehen werden. Dazu bendétigen Sie die speziellen Programmiergeréate der jeweiligen Hersteller.



3.2 Programmieren mit HC10 fir SELECTRIX - Betrieb

Beim Einsatz eines HC10 kdnnen Sie alle Programmier-Eigenschaften die unter 3.1 beschrieben sind, benutzen. Auch in
Verbindung mit anderen Zentralen als der multi control 2004. Das gilt auch fir die SUSI- Parameter, aber nur dann, wenn
diese Zentrale den XProg-Modus unterstiitzt!

3.3 Programmieren mit Lok - Control oder Control Handy fiir SELECTRIX - Betrieb

Das Lesen der erweiterten Parameter erfolgt mit der Eingabe von 00-111 programmieren. Die Programmierung erfolgt mit
00=VAI programmieren. Die fur V, A und | méglichen Werte und Ihre Bedeutung sind unter 4.2 Erweitert aufgefiihrt. Nach einer
erfolgten Einstellung der zuséatzlichen Parameter Uber die Adresse 00 muf3 der Decoder nochmals auf die "normalen” Werte
programmiert werden.

ACHTUNG: Ein Programmieren der spezifischen SUSI- Parameter ist nur mit einer neuen Software Version in den Geraten
Lok-Control, Control-Handy und CC2000 mdéglich.

3.4. S.U.S.l.

Die SUSI- Schnittstelle, (S.U.S.l. = Serial User Standard Interface ) ausgefiihrt als Norm-Buchse, kann Zusatzmodule
bedienen die an diesen Decoder angesteckt werden. Zusatzmodule kénnen Funktionsmodule oder Soundmodule sein. Es ist
moglich drei Zusatzmodule an einer Schnittstelle zu betreiben. Entsprechende Adapter sind erhéltlich.

Bei Verwendung von Funktionsmodulen kénnen so bis zu acht zusatzliche Funktionen bereit gestellt werden. Bei Anschluss
eines Soundmoduls werden von der SUSI- Schnittstelle entsprechende Kommandos an das Modul gesendet, um
Fahrgeschwindigkeit oder Standgerausche korrekt wiederzugeben. Eine Kombination von Funktions- und Soundmodulen ist
moglich. Beachten Sie unbedingt die Betriebsanleitung der entsprechenden Module.

ACHTUNG: Es ist nicht moglich Verbraucher ohne Zusatzmodul zu betreiben. Ein Anschluss von z.B. Lampen direkt am SUSI-
Ausgang fuhrt zur Zerstérung des Decoders. Es werden so genannte Energiebausteine fir die SUSI- Schnittstelle angeboten
oder als Bauanleitung veréffentlicht. Wir warnen vor dem Einsatz einer solchen Erweiterung. Diese Erweiterungen kénnen den
Decoder zerstéren und je nach Dimensionierung sogar zu einer Zerstdrung der Zentrale/Booster fiihren. Die Garantie erlischt
sofort.

Hinweis: Dieser Decoder hat keine Zugnummernerkennung. Es ist bei diesem Decoder nicht méglich, die Lokadresse tiber
den MUT - Besetztmelder 8i zu ermitteln.

4. Programmierbare Einstellungen fir SELECTRIX - Betrieb
4.1 Normal V Motor, Gleisanschluss und Licht invertieren (3)
Adressenbereich: (1 - 99) [1] V' Keine Invertierung (4) [4]
~ — V  Motor invertieren (5)
Hochstgeschwindigkeit: (1 - 7) [5] V Licht invertieren (6)
Anfahr- / Bremsverhalten: (1 - 7) [4] V Motor und Licht invertieren (7)
Motoranpassung: (1 - 4) [2] A Anfahr-/Bremsverhalten immer (1) oder nur in Halte-

Signal Halteabschnitte: (1 - 2) [1] abschnitten wirksam (2) [1]

4.2 Erweitert

V Gleisanschluss invertieren (0)

V Gleisanschluss und Motor invertieren (1)
V Gleisanschluss und Licht invertieren (2)

sehr harte Regelung (1)

harte Regelung (2)

weiche Regelung (3) [3]

sehr weiche Regelung, speziell fir Faulhabermotore (4)

5. Programmierbare Einstellungen fir den SUSI- Betrieb

Fahrzeug halt bis Geschwindigkeitsstufe: (0 - 1) [0]

Wert 0 = Lok halt bei Stufe 0, fahrt ab Stufe 1

Wert 1 = Lok héalt bis Stufe 1, fahrt ab Stufe 2

Wird benétigt, um das Starten eines Motors zu simulieren.
Sound-Zuordnung beachten!

Zusatzadresse fur SUSI- Funktionen: (1 - 99) [1]

Zusatzadressen-Zuordnung: (0 - 1) [0]
0= Decoderadresse + Zusatzadresse
1= Decoder Adresse und Zusatzadresse absolut

Beispiel: Decoderadresse 20, Zusatzadresse 1 dann ist SUSI
unter Adresse 21 erreichbar.
Beispiel: Decoderadresse 20, Zusatzadresse 30 dann SUSI unter

Adresse 30 erreichbar.

6. Wartung

Der Decoder selbst ist grundsatzlich wartungsfrei. Durch den Impulsbetrieb werden aber der Motor, vor allem Kohlen und
Kollektor starker beansprucht als im Analogbetrieb. Daher ist es empfehlenswert, nach ca. 50 - 80 Betriebsstunden das
Lokgehause abzunehmen und einen eventuell unter dem Kollektor und im Motorraum angeh&uften Kohlenstaub auszublasen.



7. Technische Daten

Abmessungen ohne Kabel: 24.5x15.5x3.3(BxLxH)

Belastbarkeit am Motoranschluss: ca.2.0A

Belastbarkeit fUr Licht: ca. 0.3A

Funktionsausgang Horn: ca. 50 mA

Kurzschlusssicherung: ja (Motor einseitig gegen Masse, Kollektorkurzschluss, Licht gegen Masse)
Ubertemperatursicherung: ja

Die Decoder sind Produkte der Firma D & H, Minchen.

Einzeln Uber XProg einstellbare Parameter:

Parameter Mdogliche Werte Funktion

3 1-99 Fahrzeug-Adresse

4 1-99 SUSI- Zusatzadresse (beachten Sie Parameter 7)
7 0,1 Wirkungsweise der Zusatzadresse (siehe Punkt 5)
11 1-7 Anfahr- / Bremswerte (Massensimulation)

13 1-7 Hoéchstgeschwindigkeit

16 0,1 Halten bis Fahrstufe (siehe Punkt 5)

17 0,1 Wirksamkeit der Anfahr- / Bremswerte (siehe Punkt 4)
21 0,1 Anzahl der Bremsabschnitte

31 0,1 Gleisanschluss invertieren

32 0,1 Motor invertieren

33 0,1 Licht invertieren

52 1-4 Regelvariante

53 1-4 Impulsbreite

ab 897 SUSI-Parameter siehe Modulanleitung

Hinweis: Die Standard SELECTRIX-Funktionen (Licht und Horn) werden auch tber die SUSI-Schnittstelle an ein Soundmodul
weitergereicht. Hierbei entspricht die SELECTRIX-Funktion “Licht* an dem Sound-Modul FO. Die Hornfunktion entspricht am
Sound-Modul F9. Sie kdnnen damit erreichen, dass bestimmte Soundfunktionen Uber die Standardtasten lhrer SELECTRIX-
Zentrale ausgeldst werden. Beachten Sie dazu die Anleitung Ihres Sound-Moduls.
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Die Verwendung der eingezeichneten Schutzdiode ist
vorbeugenderweise nur bei stark feuernden Motoren
als zusatzlicher Schutz des Decoders empfehlenswert.

Bild 1: Der DHS-200 Decoder wird nur als Lokdecoder verwendet, kann aber durch Anstecken eines Sound- oder
Funktionsdecoders jederzeit erweitert werden.
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Bild 2: Der gleiche Lokdecoder kann durch eine Kabelpeitsche gleichzeitig mit einem vierfach Schalt- und einem
Sounddecoder zu einer Multi-Funktionseinheit erweitert werden.

Hinweis: Auf der Unterseite des Lokdecoders (bauteilfreie Seite), genau unter dem SUSI-Steckverbinder sind vier Létpads,
die fir Kabelverbindungen genutzt werden kdnnen, wenn die oben dargestellte Kabelpeitsche nicht verfiigbar sein sollte.
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Funktionsdecoder DHF-S00 mit SUSI -
Schnittstellefiir SELECTRIX® - System

GrrnbF Mechanische und elektronische Fertigung
Hard- und Softwareentwickl/ung

1. Ausfuhrung des Funktionsdecoders

Der Decoder DHF-S0O ist ein Fahrzeug- Funktionsdecoder fiir das SELECTRIX-System zum Anschluss von Sound- und
Funktionsmodulen tber die SUSI- Schnittstelle mit einer maximalen Belastung von 1 Ampere. Der Ausgang ist nicht gegen
Uberlastung geschiitzt. Er ist einseitig bestiickt und hat die MaRe 26 x 7.4 x 3.6mm. Durch einen speziellen Prozessor erhélt
dieser dieser Decoder seine Information vom Gleis und gibt diese an die SUSI- Schnittstelle weiter.

2. Einbau
Der Einbau der DHF-S00 eignet sich aufgrund der ausgezeichneten Daten fir die Verwendung in allen Gleichstromloks der
Spurweiten N, TT, HO, LGB und Spur 0, die mit dem SELECTRIX-System angesteuert werden.

2.1 Einbauhinweise

Der elektrische Einbau des Decoders ist in Bild 1 schematisch dargestellt. Das mitgelieferte doppelseitige Klebeband ist zum
Befestigen des Decoders an warmeableitenden Teilen gedacht. Bitte beachten Sie, dass bei Verwendung dickerer
Klebebander eine reduzierte Warmeanfuhr die Folge ist. Den Decoder niemals direkt auf den Motor kleben, da die
Betriebstemperatur des Motors 50 - 60° betragen kann.

3. Programmieren fir SELECTRIX - Betrieb
Das Programmieren erfolgt auf einem separaten Programmiergleis, das direkt von der Zentrale gespeist wird.

ACHTUNG: Es darf nur der zu programmierende Decoder am Programmiergleis liegen. Ein, im Fahrzeug, eventuell zuséatzlich
eingebauter Decoder (z.B. DHL 100, FD2) muss wahrend des Programmierens abgelétet werden. Beim Programmieren dieses
Decoders mit anderen Zentralen als der multi control 2004 muss in der Regel auch das SUSI- Modul entfernt werden. Die
multi control 2004 kann den Decoder auch mit angeschlossenem SUSI- Modul programmieren.

Hinweis: Die Adresse 00 darf nicht mehr als Lokadresse verwendet werden, da sie bei der Programmierung eine besondere
Funktion hat.

3.1 Programmieren mit der multi control 2004 fiir SELECTRIX - Betrieb

Falls Sie die multi control 2004 zum Programmieren verwenden, sollten Sie immer zuerst den DHF-S00 auswahlen und dann
mit der Taste F1 auslesen. Geben Sie jetzt alle von Ihnen gewiinschten Parameter ein, die programmiert werden sollen und
dricken Sie abschlieRend die Taste F2, damit der Programmiervorgang gestartet wird. Nach dem erfolgreichen
Programmieren werden die Decoderwerte nochmals zur Kontrolle ausgelesen und angezeigt.

Achtung: Beim Einsatz von mehr als einem Modul an der SUSI-Schnittstelle muR der Parameter CV897 (SUSI-Adressbereich)
je Modul einzeln programmiert werden. Alle anderen Parameter der SUSI-Module kénnen dann auch programmiert werden,
wenn mehrere Module an der SUSI-Schnittstelle angeschlossen sind. Dabei muf3 dann jeweils der vorher eingestellte
Adressbereich verwendet werden.

Wichtige Hinweise: Sie kdnnen auch die angeschlossenen Module an der SUSI- Schnittstelle programmieren. Driicken Sie
< F4> und wéhlen das entsprechende Modul aus der Liste aus. Lesen Sie genau die zum Modul mitgelieferte Anleitung,
welche Parameter verandert werden kdnnen. Bei Modulen, die der multi control 2004 nicht mit Namen bekannt sind, wéhlen
Sie “XProg“. Mit diesem Programmiermodus kdnnen Sie praktisch jeden Parameter einzeln programmieren. Wir empfehlen auf
jeden Fall den Einsatz der aktuellsten Software fir die multi control 2004. Altere Versionen sind nur bedingt tauglich fiir die
Programmierung der SUSI- Decoder. Sie erhalten diese Software im Internet unter: www.digirail.de.

Bei Verwendung von Soundmodulen kdnnen diese nicht tiber die multi control 2004 mit neuen Sounds oder anderen Updates
versehen werden. Dazu bendétigen Sie die speziellen Programmiergeréate der jeweiligen Hersteller.



3.2 Programmieren mit HC10 fir SELECTRIX - Betrieb

Beim Einsatz eines HC10 kdnnen Sie alle Programmier-Eigenschaften benutzen, die unter 3.1 beschrieben sind, speziell auch
in Verbindung mit der Trix CC2000. Das gilt auch fir die SUSI- Parameter. Bei der CC2000 ist dann eine kleine
Zusatzschaltung zwischen der Zentrale und dem Gleis erforderlich. In dem Fall bitte mit uns Ricksprache nehmen.

3.3 Programmieren mit Lok - Control oder Control Handy fir SELECTRIX - Betrieb
Ein Programmieren der spezifischen SUSI- Parameter ist nur mit einer neuen Software Version in den Geraten Lok-Control
und Control-Handy mdglich.

3.4. S.U.S..

Die SUSI- Schnittstelle, (S.U.S.l. = Serial User Standard Interface ) ausgefiihrt als vier polige Norm-Buchse, kann
Zusatzmodule bedienen, die an diesen Decoder angesteckt werden, z.B. Funktionsmodule oder Soundmodule. Es ist mdglich,
bis zu drei Zusatzmodule an einer Schnittstelle zu betreiben. Entsprechende Adapter sind erhaltlich.

Bei Verwendung von zwei Funktionsmodulen kdnnen so bis zu acht zusatzliche Funktionen bereit gestellt werden. Bei
Anschluss eines Soundmoduls werden Uber die SUSI- Schnittstelle entsprechende Kommandos an das Modul gesendet, um
Fahrgeschwindigkeit oder Standgerausche korrekt wiederzugeben. Eine Kombination von Funktions- und Soundmodulen ist
moglich. Beachten Sie unbedingt die Betriebsanleitung der entsprechenden Module.

ACHTUNG: Es ist nicht moglich Verbraucher ohne Zusatzmodul zu betreiben. Ein Anschluss von z.B. Lampen direkt am SUSI-
Ausgang fiithrt zur Zerstdérung des Decoders. Es werden so genannte Energiebausteine fir die SUSI- Schnittstelle angeboten
oder als Bauanleitung veréffentlicht. Wir warnen vor dem Einsatz einer solchen Erweiterung. Diese Erweiterungen kdnnen den
Decoder zerstdren und je hach Dimensionierung sogar zu einer Zerstérung der Zentrale/Booster fihren. Die Gewdahrleistung
erlischt damit sofort.

4. Programmierbare Einstellungen fir den SUSI- Betrieb
Zusatzadressen-Zuordnung: (0 - 1) [0] Beispiel: Decoderadresse 20, Zusatzadresse 1 dann ist SUSI
0= Decoderadresse + Zusatzadresse unter Adresse 21 erreichbar.
1= Decoder Adresse und Zusatzadresse absolut Beispiel: Decoderadresse 20, Zusatzadresse 30 dann SUSI unter
Adresse 30 erreichbar.

5. Technische Daten

Abmessungen ohne Kabel: 26 x7,3x3.6(BxLxH)
Gesamtbelastung ohne Kurzschluss- Sicherung : calA

Lange der angeldteten Kabel : ca. 90 mm

vier polige SUSI- Schnittstelle
Der Decoder ist ein Produkt der Firma D & H, Miinchen.

Einzeln Uber XProg einstellbare Parameter:

Parameter Maogliche Werte Funktion

3 1-99 Fahrzeug-Adresse

4 1-99 SUSI- Zusatzadresse (beachten Sie Parameter 7)
7 0,1 Wirkungsweise der Zusatzadresse (siehe Punkt 4)
ab 897 SUSI-Parameter siehe Modulanleitung

Hinweis: Die Standard SELECTRIX-Funktionen (Licht und Horn) werden auch Uiber die SUSI-Schnittstelle an ein Soundmodul
weitergereicht. Hierbei entspricht die SELECTRIX-Funktion “Licht* an dem Soundmodul "FO". Die Hornfunktion entspricht am
Soundmodul "F9". Sie kdnnen damit erreichen, dass bestimmte Soundfunktionen tiber die Standardtasten lhrer SELECTRIX-
Zentrale ausgelost werden. Beachten Sie dazu die Anleitung Ihres Sound-Moduls.
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Bild 1: Anschlussschaltung DHF-S00

Hinweis: Auf der Unterseite des Funktionsdecoders (bauteilfreie Seite), genau unter dem SUSI-Steckverbinder, sind vier
Lotpads, die fur Kabelverbindungen genutzt werden kdnnen, wenn die oben dargestellte Kabelpeitsche nicht verfligbar sein
sollte.
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Bild 2: Der gleiche Funktionsdecoder kann durch eine Kabelpeitsche gleichzeitig mit einem vierfach Schalt- und einem
Sounddecoder zu einer Multi-Funktionseinheit erweitert werden.
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GrmbH Mechanische und elektronische Fertigung
Hard- und Softwareentwicklung

Der Fahrzeugdecoder DHP160
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1 Allgemeines

Der Decoder DHP160 ist ein weiterer Decoder einer neuen Multiprotokoll - Decoder - Generation. Er ist fiir folgende
Betriebsarten eingerichtet: SELECTRIX (SX), SELECTRIX 2 (SX2), DCC und Analogbetrieb. Damit I6st er folgende
Lokdecoder ab: DHL100 und DHL160.

1.1 Allgemeine Funktionstbersicht
Der Decoder DHP160 ist fir 1A Gesamtbelastung ausgelegt und verfuigt tiber 3 Funktionsausgange

* 2 Ausgénge fur Licht (LV, LR), dimmbar, mappbar
* 1 Funktionsausgang (Aux1), dimmbar, mappbar

sowie viele Betriebsarten

Betriebsarten SX, SX2, DCC (14, 28, 128 Fahrstufen), analog, Adressdynamik

Bremsstrecken in SX und DCC

8 Geschwindigkeitskennlinien

4 Regelvarianten und 4 Impulsbreiten zur optimalen Anpassung der Fahreigenschaften an den Motor
Rangiergang: schaltbare Rangiergeschwindigkeit, Rangierverzégerung

Abblendlicht (iber Dimmung vom Licht)

motorschonende (und leise) Regelung mit 32 kHz

E N A

2 Allgemeine Programmierung

Die zuletzt gewahlte Programmiermethode (SX1, SX2 oder DCC) bestimmt das System, auf das dieser Decoder
reagiert!. Sie mussen lediglich z.B. die Adresse einprogrammieren, damit steht das System fest, mit dem Sie fahren.
Vergleichbare Parameter (SX, SX2, DCC) werden gegenseitig iUbernommen.

Einige SX- Werte (Adresse, Hochstgeschwindigkeit und Beschleunigung) und die SX2- Adressparameter (par 001
.. 007) bzw. DCC- Adress- CV’s (cv 001, 017 und 018, 019) und DCC- Konfigurations- CV (cv 029) sind
eigenstandige Parameter bzw. CV’s.

21 Programmierung unter SELECTRIX
Diese Programmierung ist gegeniiber den “alten” Decodern unveréndert. Es kdnnen folgende Werte eingegeben
werden:

Adressenbereich: (1-111) [1]

Hoéchstgeschwindigkeit (0-7) [5]

Anfahr- / Bremsverhalten 1-7) [4]

Motoranpassung 1-4) [2] SX2 par 053

Signal Halteabschnitte 1-2) [2] SX2 par 021
Regelvariante 4 [3] SX2 par 052
Vertauschungen (Gleis, Licht, Motor) a-7) [4] SX2 par 031 ... 033
Aktivierung (1-6) [2]

() moglicher Wertebereich oder einzugebender Wert [1 Werkseinstellung



Bei den erweiterten Einstellungen kann die Benutzung einer Adresse fur Zusatzfunktionen, wie z.B. ein zusétzlicher
Funktionsausgang (= Lokadresse +1) festgelegt werden. Entweder nur wenn die Taste Horn eingeschaltet ist oder
immer bzw. nie. Ist die Adresse fiir Zusatzfunktionen inaktiv, wird die Taste Horn als F1 interpretiert und der
Ausgang Aux1 wird eingeschaltet. Im SELECTRIX Betrieb wird die Taste Horn auf Aux1 weiter gegeben.

Der Funktionsausgang ist in der Werkseinstellung folgender Funktion F1 = Aux1 zugeordnet (SX Betrieb oder SX
mit erweiterten Parametern):

Durch eine Programmierung unter SX2 mit Einstellung einer SX Adresse in par 003 kdnnen alle
Einstellmdglichkeiten von SX2 ausgenutzt werden, wie z.B.:

die Hochstgeschwindigkeit in 128 Stufen
* function mapping (fur entsprechende Lichtfunktionen)
* zwei Zusatzadressen fur Zusatzfunktionen (z.B. Sound)

Durch Ruckstellung der SX — Adresse in par 003 auf 112 “hért* der Decoder nur mehr auf die Identadresse (=Betrieb
mit SX2).

Durch Programmierung unter SX2 kann der Decoder auch mit der Adressdynamik betrieben werden. Hierbei wird
durch eine spezielle SX1-Hauptgleisprogrammierung dynamisch eine SX1-Lokadresse und ggf. auch
Funktionsadressen dem Decoder zugeordnet. Naheres dazu erfahren Sie beim Hersteller.

2.2 Programmierung unter SX2 (SX mit erweiterten Parametern)
Diese Programmierung ist gegeniiber der SX-Methode stark erweitert und erfolgt tber MC2004 und HC10 mit XProg
(Einzelwerte) oder DHP (alle Parameter in einem Durchgang).

par 001 Ident — Adresse, 1‘er Stelle (SX2) 0..99 01

par 002 Ident — Adresse, 100‘er Stelle (SX2) 0..99 10

par 003 SX - Adresse 0..111 112

par 004 SX - Zusatzfunktionsadresse 1 0..111 1 Funkt.: F1 .. F8
par 005 SX - Zusatzfunktionsadresse 2 0..111 0 Funkt.: F9 .. F12
par 006 Loknummernausgabe 0.1 1 O=aus, 1=ein
par 007 Wirkung Funktionsadresse zur Lokadresse 0.1 0 0=Diff., 1=absol.
par 011 Anfahrbeschleunigung 0..255 5

par 012 Bremsverzogerung 0..255 5

par 013 Vinax. 0..127 92

par 015 Verzdgerung bei Nothalt 0..255 1

par 016 Anfahrverzégerung von Fahrstufe 0 auf 1 0..255 1

par 018 V.« bei Rangiergang 0..127 62

par 019 Rangier - Beschleunigung / -verzogerung 0..31 1

par 021 Halteabschnitte 1- bzw. 2- teilig 0/1 0

par 031 Vertauschung der Gleisanschlisse 0/1 0 O=aus, 1=ein
par 032 Vertauschung der Motoranschliisse 0/1 0 O=aus, 1=ein
par 033 Vertauschung der Lichtanschlisse 0/1 0 O=aus, 1=ein
par 041 Systemeinstellung (nur lesen) 1/2/4 2 1=SX, 2=DCC, 4=SX2
par 051 Geschwindigkeitskennlinie (lin bis durchhangend) 0.7 5

par 052 Regelvariante 0.3 2 3 = Faulhaber
par 053 Impulsbreite 0.3 1

par 061 Funktion FO (Licht vorwarts) 0..255 1

par 062 Funktion FO (Licht rickwarts) 0..255 2

par 063 Funktion F1 0..255 4

par 064 Funktion F2 0..255 8

par 065 Funktion F3 0..255 16

par 066 Funktion F4 0..255 16 Rangiergang
par 067 Funktion F5 0..255

par 068 Funktion F6 0..255 0

par 069 Funktion F7 0..255 0

par 070 Funktion F8 0..255 32 Abblendlicht
par 071 Funktion F9 0..255 0

par 072 Funktion F10 0..255 0

par 073 Funktion F11 0..255 0

par 074 Funktion F12 0..255 0



par 081 Dimmung Licht normal 0.31 31

par 082 Dimmung Abblendlicht 0..31 15
par 083 Dimmung Aux1 0.31 31
par 101 Herstellerkennung (nur lesen) 97

par 102 Artikelnummer (nur lesen) 16

par 103 Versionsnummer (nur lesen) 7

par 104 Herstelldatum Monat/Jahr (nur lesen) XXX

par 120 .. Loknamen (20 Zeichen)

Die SX2 Hauptgleis-Programmierung gestattet es, wahrend des laufenden Betriebes alle Parameter bis auf die Ident
— Nummer (par 001 + par 002) und Loknamen (par 120ff) zu programmieren. Dies ist vorteilhaft bei der Optimierung
der Fahreigenschaften, da man die Unterschiede sofort erkennt.

2.3 Details zur Funktionszuordnung (function mapping)

Die Funktionszuordnung ist nicht so schwierig, wie es zunachst aussieht.

NMRA SX2 Funktion Abblend- Rangier- Auxl1 LiR LiVv Werks-
licht gang einstellung

cv 33 p 061 FO (v) - 128 4 2 1 [1]

cv 34 p 062 FO (r) - 128 4 2 1 [2]

cv 35 p 063 F1 - 128 4 2 1 [4]

cv 36 p 064 F2 - 128 4 2 1 [0]

cv 37 p 065 F3 - 128 4 2 1 [0]

cv 38 p 066 F4 32 16 - - [16]

cv 39 p 067 F5 32 16 - - [0]

cv 40 p 068 F6 32 16 - - 0

cv 41l p 069 F7 32 16 - - 0

cv 42 p 070 F8 32 16 - - 32

cv 43 p 071 F9 4 2 - - 0

cv 44 p 072 F10 4 2 - - 0

cv 45 p 073 F11 4 2 - - 0

cv 46 p 074 F12 4 2 - - 0

Wollen Sie z.B. eine ganz “normale” Lichtfunktion fur das Licht vorwarts (in der Tabelle rechts) , tragen Sie in p 061
eine “1" ein. Dann wird mit dem Einschalten des Lichtes (Funktion FO) bei Vorwartsfahrt die Funktion FO(v), also
Licht vorwarts angesteuert. Diese wiederum betétigt Gber die Aktivierung (“1" in der Schnittstelle zwischen FO(v) und
Li vor) das Licht vorwarts.

Ahnlich ist es z.B. mit dem Rangiergang (RGang). Soll dieser mit der Funktion F4 ausgeltst werden, tragen Sie die
Zabhl, die im Schnittpunkt zwischen F4 und RGang steht (in diesem Fall eine ,16“) in p 066 (zustandig fir die
Auswirkungen von F4) ein.

Soll eine Funktionstaste mehrere Funktionen gleichzeitig auslésen (z.B. F3 schaltet Licht vorwérts und Licht
ruckwérts gleichzeitig ein), dann missen sie nur die Zahlen der entsprechenden Schnittpunkte addieren (hier z.B.
die “1* und die “2).

Wenn Uber die Horntaste der Rangiergang aktiviert werden soll, ist in p 071 die Zahl “2“ einzutragen.

Das Umschalten zwischen Hochstgeschwindigkeit und Rangiergeschwindigkeit wird nur im Stillstand (Fahrstufe 0)
vorgenommen. Voraussetzung ist der Betrieb mit Zusatzfunktionsadresse, da sonst die Hornfunktion auf Auxl
ausgegeben wird.

Funktion F9 ist die Hornfunktion. Funktionen F10 bis F12 liegen auf der zweiten Zusatzfunktionsadresse.

Die Funktionen F1 bis F4 entsprechen bei MC2004 und HC10 ZF1 + F1 bis F4, die Funktionen F5 bis F8
entsprechen ZF2 + F1 bis F4. (Loks mussen im Lokstamm mit einer Zusatzfunktionsadresse und Funktionen
versehen werden).

Zum Versetzen des Decoders in SX Fahrbetrieb mit erweiterten Parametern muf3 im par 003 eine gultige SX1
Adresse eingetragen werden. Nur in dieser Betriebsart ist die Loknummernrickmeldung in Verbindung mit 8i
Besetztmeldern aktiv.

Eine Programmierung des Decoders in Standardmodus oder in DHL-Programmierung versetzt in automatisch in
SX1 Betriebsart ohne erweiterte Parameter.



2.4

cv 001
cv 002
cv 003
cv 004
cv 005
cv 007
cv 008
cv 013
cv 014
cv 017
cv 018
cv 019
cv 021
cv 022
cv 029

cv 033
cv 034
cv 035
cv 036
cv 037
cv 038
cv 039
cv 040
cv 041
cv 042
cv 043
cv 044
cv 045
cv 046
cv 048
cv 049
cv 050
cv 051
cv 052
cv 053
cv 054
cv 061
cv 062
cv 063
cv 064

Die Anderung der Hochstgeschwindigkeit wird erst in Fahrstufe “00" ibernomen. Die Funktionszuordnung (function

Programmierung unter DCC

7 - bit Adresse

Vmin digital (unbenutzt)
Anfahrbeschleunigung

Bremsverzdégerung

Hochstgeschwindigkeit

Versionsnummer (nur lesen)
Herstellerkennung (nur lesen)
Einstellungen fur analoges Fahren (F1 - F8)
Einstellungen fir analoges Fahren (Lv, Lr, F9 -
Lange LokAdresse, oberes Byte

Lange LokAdresse, unteres Byte

consist Adresse

consist Modus F1 - F8

consist Modus Lv, Lr, F9 - F12
Einstellungen

. 127
.15

.. 255
.. 255
. 127

O O O o o

0..255
0..63
192 .. 231
.. 255

.. 127

.. 255

. 63
0..255

o O O o

U1 o1 O W

97 [8=Rucks. auf

0

3

195

0 [768=Werkseinstellung]
0

0

0

6

Bit 5 (Wert 32): lange Adresse verwenden, Bit 2 (Wert 4): automatische Umschaltung analog

Bit 1 (Wert 2): 28 bzw. 128 Fahrstufen, Bit 0 (Wert 1): Fahrtrichtungsumkehr

Funktion FO (Licht vorwarts)
Funktion FO (Licht rickwarts)
Funktion F1

Funktion F2

Funktion F3

Funktion F4

Funktion F5

Funktion F6

Funktion F7

Funktion F8

Funktion F9

Funktion F10

Funktion F11

Funktion F12

Kennlinie

Impulsbreite

Regelvariante

Vertauschen der Anschlusse
Dimmung Licht normal
Dimmung Licht alternativ
Dimmung Auxl1
Hochstgeschwindigkeit Rangiergang
Verzdgerung Rangiergang
Anfahrverzégerung Fahrstufe 0, Fahrstufe 1
Verzdgerung bei Nothalt

mapping) entspricht den Vorschlagen der NMRA.

2.5

Die Hauptgleis — Programmierung gestattet es, wahrend des laufenden Betriebes alle Parameter bis auf die
Lokadressen zu programmieren. Dies ist vor allem fir den Sound (z.B. Lautstarke) wichtig, kann aber auch

DCC Programmierung on the main

0..255
.. 255
.. 255
.. 255
. 255
.. 255
.. 255
.. 255
. 255
.. 255
.. 255
.. 255
. 255
.. 255
w7

.31
.31
.31
.. 127
.31
.. 255
. 255

O O O O OO O 0O O 0O O O O O oo oo o Oo oo oo

1=Lv

2=Lr
4=Aux1l
8=Aux2
16=Aux3
16=Rang
4=Aux4

0

0
32=Abblend

O N P 01O O O O

oo W P W
N B O

vorteilhaft sein bei der Optimierung der Fahreigenschaften, da man die Unterschiede sofort erkennt.

Die vielen Einstellmdglichkeiten sollten Sie nicht erschrecken, mit den vom Werk einprogrammierten Werten fahren

die Loks normalerweise einwandfrei.



3 Geschwindigkeitskennlinien
(Geschwindigkeit in Prozent zu Fahrstufen)
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4.1 Details zu einigen Einstellwerten

Bremsverzodgerung par 012 / cv 004:
Wenn 0, wird Beschleunigungswert von par 011 / cv 003 Gbernommen.

Verzdgerung bei Nothalt par 015 / cv 064:
Wert 0 = harter Nothalt: sofort Fahrstufe 0

Wert 1 .. < Bremsverzdgerung (cv004 / par012) = weicher Nothalt
Wert >= Bremsverzdgerung (cv004 / par012) = keine Nothaltfunktion

Anfahrverzdgerung par016 / cv063
Anfahrverzdgerungzeit von FSt ‘0* auf FSt ‘1 je 7 msec

Rangier-Beschleunigung / Verzdégerung par 019 / cv 062
Wert O .. 15: Verzdgerungzeit Rangieren
Wert 16 .. 31: Bei DCC und SX2-Betrieb wie 0 .. 15

Bei Parameterprogrammiertem SX Betrieb Verzdgerungszeit Rangieren wie Wert 0 .. 15. Zusatzlich je
SX1-Fahrstufe intern 2 statt 4 Fahrstufen, d.h. insgesamt statt 127 Fahrstufen nur 63 Fahrstufen. Die Vmax
Rangiergang (par 018 / cv 058) wird hierbei ignoriert.

Vmax Rangiergang par 018 / cv 061:
Hochstgeschwindigkeit bei Rangieren (Funktion Rangiergang eingeschaltet). Das Umschalten zwischen
Hochstgeschwindigkeit und Rangiergeschwindigkeit wird nur im Stillstand vorgenommen.



Um festzustellen, in welcher Betriebsart sich der Decoder befindet, mit Xprog den Parameter 41 auslesen:

* 1= SELECTRIX bisheriges Datenformat wie z.B. bei CC2000 / MC2004 etc.
* 2=DCC NMRA genormtes Verfahren
* 4= SELECTRIX 2 SELECTRIX 2, SELECTRIX mit erweitertem Datenformat

Ein Auslesen verandert nicht die Betriebsart, nur die Programmierung.

5. Bestellnummern
Die Decoder sind in nachfolgenden Ausfihren unter der angegebenen Bestellnummer verfligbar:

19488 DHP 160 ohne Kabel zum Selbstanléten

19489 DHP 160/DS fur die Trix Schnittstelle

19490 DHP 160/F mit angeltteten Kabeln, Lange 150 mm
19642 DHP 160/8pNEM

19643 DHP 160/6pFNEM

19644 DHP 160/6pStNEM

6. Technische Daten

Abmessungen 14.2x9.2x 2.0 mm
Gesamtbelastbarkeit 1A

Lichtausgang, Aux1 max. 300mA
Motorregelung 32kHz

7. Gewahrleistung

Das Gerat ist nicht fur Kinder unter 3 Jahren geeignet. Bei unsachgemaRem Gebrauch besteht durch technisch
bedingte scharfe Kanten Verletzungsgefahr. Abbildungen und Irrtiimer vorbehalten.

Auf das Gerat besteht bei bestimmungsgeméaRer Verwendung unter Beachtung dieser Beschreibung entsprechend
unseren AGB's eine Gewahrleistung von 24 Monaten.

Bitte beachten Sie folgenden Hinweis:

* Das Gerat ist nicht fiir den Anschluss an das 230V~ Haushaltsnetz vorgesehen.

8. Entsorgungshinweis
nach der Richtlinie 2002/96/EG des Européischen Parlaments und des Rates vom 27.01.2003 tber Elektro- und
Elektronik - Altgerate.

Produkte, die mit dem Symbol der durchgekreuzten Milltonne gekennzeichnet sind,
dirfen nicht mit unsortiertem Siedlungsabfall entsorgt werden. Die Kommunen
haben hierzu Sammelstellen eingerichtet. Bitte informieren Sie sich bei Ihrer Stadt-
oder Gemeindeverwaltung uber die zur Verfigung stehenden Mdglichkeiten der
getrennten Sammlung von Altgeraten.

Sie leisten dadurch lhren Beitrag zur Wiederverwendung oder anderen Formen der
Verwendung von Altgeraten zum Schutz unserer Umwelt und der menschlichen
Gesundheit.

Vielen Dank.

Die Decoder sind Produkte der Doehler & Haass GmbH & Co KG.

Neufeldstr. 5 D 85232 Bergkirchen

—-- Tel. 08131/45438-30 Fax. 08131/45438-58
GmbH Mechanische und siektronieshe Fartgung  o\ail:  info@digirail.de
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Grmb/FH Mechanische und elektronische Fertigung
Hard- und Softwareentwicklung

Der Fahrzeugdecoder DHP250

VS
MV
MR
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G2
LV
LR
Aux1
Aux2

1 Allgemeines

Der Decoder DHP250 ist der erste Decoder einer neuen Multiprotokoll Decoder-Generation. Er ist fur folgende
Betriebsarten eingerichtet: SELECTRIX (SX), SELECTRIX 2 (SX2), DCC und Analogbetrieb. Damit I6st er folgende
Lokdecoder ab: DHS200 SX, DHL210 und DHL250.

2 Allgemeine Programmierung
Die zuletzt gewahlte Programmiermethode (SX1, SX2 oder DCC) bestimmt das System, auf das dieser Decoder
reagiert!. Sie mussen lediglich z.B. die Adresse einprogrammieren, damit steht das System fest, mit dem Sie fahren.

21 Programmierung unter SELECTRIX
Diese Programmierung ist gegentiber den “alten” Decodern unveréandert. Es kdnnen folgende Werte eingegeben

werden:

Adressenbereich: (1-111) [1]

Hochstgeschwindigkeit (0-7) [5]

Anfahr- / Bremsverhalten 1-7) [4]

Motoranpassung 1-4) [2] SX2 par 053
Signal Halteabschnitte 1-2) [2] SX2 par 021
Regelvariante 4 [3] SX2 par 052
Vertauschungen (Gleis, Licht, Motor) 1-7) [4] SX2 par 031 ... 033
Aktivierung (1-6) [2]

() moglicher Wertebereich oder einzugebender Wert [1 Werkseinstellung

Bei den erweiterten Einstellungen kann die Benutzung einer Adresse flir Zusatzfunktionen, wie z.B. Soundmodul
oder fur die zusétzlichen Funktionsausgénge (= Lokadresse +1) festgelegt werden. Entweder nur wenn die Taste
Horn eingeschaltet ist oder immer bzw. nie. Ist die Adresse fiir Zusatzfunktionen inaktiv, wird die Taste Horn als F1
an evtl. angeschlossene SUSI-Module weitergegeben und der Ausgang Aux1 wird eingeschaltet. Ist die Adresse fiir
Zusatzfunktionen aktiv, wird die Taste Horn als F9 weitergegeben.

Die Funktionsausgénge sind in der Werkseinstellung folgenden Funktionen zugeordnet:
F1 = Auxl, F2 = Aux2, F3 = Aux3, F5 = Aux4.

Durch eine Programmierung unter SX2 mit Einstellung einer SX Adresse in par 003 koénnen alle
Einstellmdglichkeiten von SX2 ausgenutzt werden, wie z.B.

* die Hochstgeschwindigkeit in 128 Stufen

* function mapping (fur entsprechende Lichtfunktionen)

* zwei Zusatzadressen fur Zusatzfunktionen (z.B. Sound)



Durch Ruckstellung der SX — Adresse in par 003 auf 112 “hort* der Decoder nur mehr auf die Identadresse (=Betrieb
mit SX2).

Durch Programmierung unter SX2 kann der Decoder auch mit der Adressdynamik betrieben werden. Hierbei wird
durch eine spezielle SX1-Hauptgleisprogrammierung dynamisch eine SX1-Lokadresse und ggf. auch
Funktionsadressen dem Decoder zugeordnet. Naheres dazu erfahren Sie beim Hersteller.

2.2 Programmierung unter SX2 (SX mit erweiterten Parametern)
Diese Programmierung ist gegeniuiber der SX-Methode stark erweitert und erfolgt tiber MC2004 und HC10 mit
XProg (Einzelwerte) oder DHP (alle Parameter in einem Durchgang).

par 001 Ident — Adresse, 1‘er Stelle (SX2) 0..99 01

par 002 Ident — Adresse, 100'er Stelle (SX2) 0..99 10

par 003 SX - Adresse 0. 111 112

par 004 SX - Zusatzfunktionsadresse 1 0..111 1 Funkt.: F1 .. F8
par 005 SX - Zusatzfunktionsadresse 2 0..111 0 Funkt.: F9 .. F12
par 006 Loknummernausgabe 0.1 1 O=aus, 1=ein
par 007 Wirkung Funktionsadresse zur Lokadresse 0.1 0 0=Diff., 1=absol.
par 011 Anfahrbeschleunigung 0..255 5

par 012 Bremsverzdgerung 0..255 5

par 013 Vinax. 0..127 92

par 015 Verzdgerung bei Nothalt 0..255 1

par 016 Anfahrverzégerung von Fahrstufe 0 auf 1 0..255 1

par 018 V...« bei Rangiergang 0..127 62

par 019 Rangier - Beschleunigung / -verzdgerung 0..31 1

par 021 Halteabschnitte 1- bzw. 2- teilig 0/1 0

par 031 Vertauschung der Gleisanschliisse 0/1 0 O=aus, 1=ein
par 032 Vertauschung der Motoranschliisse 0/1 0 O=aus, 1=ein
par 033 Vertauschung der Lichtanschlusse 0/1 0 O=aus, 1=ein
par 041 Systemeinstellung (nur lesen) 1/2/4 2 1=SX, 2=DCC, 4=SX2
par 051 Geschwindigkeitskennlinie (lin bis durchhangend) 0.7 5

par 052 Regelvariante 0.3 2 3 = Faulhaber
par 053 Impulsbreite 0.3 1

par 061 Funktion FO (Licht vorwarts) 0..255 1

par 062 Funktion FO (Licht rickwarts) 0..255 2

par 063 Funktion F1 0..255 4

par 064 Funktion F2 0..255 8

par 065 Funktion F3 0..255 16

par 066 Funktion F4 0..255 16 Rangiergang
par 067 Funktion F5 0..255

par 068 Funktion F6 0..255 0

par 069 Funktion F7 0..255 0

par 070 Funktion F8 0..255 32 Abblendlicht
par 071 Funktion F9 0..255 0

par 072 Funktion F10 0..255 0

par 073 Funktion F11 0..255 0

par 074 Funktion F12 0..255

par 081 Dimmung Licht normal 0.31 31

par 082 Dimmung Abblendlicht 0..31 15

par 083 Dimmung Aux1 0.31 31

par 101 Herstellerkennung (nur lesen) 97

par 102 Artikelnummer (nur lesen) 25

par 103 Versionsnummer (nur lesen) 6

par 104 Herstelldatum Monat/Jahr (nur lesen) 109

par 120 .. Loknamen (20 Zeichen)

par 897 ff SUSI - Schnittstelle



2.3 Details zur Funktionszuordnung (function mapping)

NMRA SX2 Fkt. Abblennd- Rangier- Aux4  Aux3 Aux2 Auxl LiR LiVv Werks-
licht gang einstellung

cv 33 p 061 FO (v) - 128 32 16 8 4 2 1 [1]

cv 34 p 062 FO (r) - 128 32 16 8 4 2 1 [2]

cv 35 p 063 F1 - 128 32 16 8 4 2 1 [4]

cv 36 p 064 F2 - 128 32 16 8 4 2 1 [8]

cv 37 p 065 F3 - 128 32 16 8 4 2 1 [16]

cv 38 p 066 F4 32 16 4 2 1 - - [16]

cv 39 p 067 F5 32 16 4 2 1 - - [4]

cv 40 p 068 F6 32 16 4 2 1 - - 0

cv4l p 069 F7 32 16 4 2 1 - - 0

cv 42 p 070 F8 32 16 4 2 1 - - 32

cv 43 p 071 F9 4 2 - - - - - 0

cv 44 p 072 F10 4 2 - - - - - 0

cv 45 p 073 F11 4 2 - - - - - 0

cv 46 p 074 F12 4 2 - - - - - 0

Wollen Sie z.B. eine ganz “normale” Lichtfunktion fur das Licht vorwarts (in der Tabelle rechts) , tragen Sie in p 061
eine “1" ein. Dann wird mit dem Einschalten des Lichtes (Funktion FO) bei Vorwartsfahrt die Funktion FO(v), also
Licht vorwarts angesteuert. Diese wiederum betétigt tiber die Aktivierung (“1" in der Schnittstelle zwischen FO(v) und
Li vor) das Licht vorwérts.

Ahnlich ist es z.B. mit dem Rangiergang (RGang). Soll dieser mit der Funktion F4 ausgeldst werden, tragen Sie die
Zabhl, die im Schnittpunkt zwischen F4 und RGang steht (in diesem Fall eine ,16“) in p 066 (zustandig fiir die
Auswirkungen von F4) ein.

Sie kénnen aber auch eine Funktion (z.B. Aux2) durch mehrere Funktionstasten (z.B. mit F1 und F5) ausldsen.
Dazu missen Sie im gewahlten Beispiel in p 063 (zustandig fur die Funktion F1) die Zahl “8“ und in p 067 (zustandig
fur F5) die Zahl “1* eintragen.

Soll eine Funktionstaste mehrere Funktionen gleichzeitig auslésen (z.B. F3 schaltet Licht vorwérts und Licht
riickwarts gleichzeitig ein), dann missen sie nur die Zahlen der entsprechenden Schnittpunkte addieren (hier z.B.
die “1* und die “2").

Wenn Uber die Horntaste der Rangiergang aktiviert werden soll, ist in p 071 die Zahl “2“ einzutragen.

Das Umschalten zwischen Hochstgeschwindigkeit und Rangiergeschwindigkeit wird nur im Stillstand (Fahrstufe 0)
vorgenommen. Voraussetzung ist der Betrieb mit Zusatzfunktionsadresse, da sonst die Hornfunktion auf Auxl
ausgegeben wird.

Funktion F9 ist die Hornfunktion. Funktionen F10 bis F12 liegen auf der zweiten Zusatzfunktionsadresse.

Die Funktionen F1 bis F4 entsprechen bei MC2004 und HC10 ZF1 + F1 bis F4, die Funktionen F5 bis F8
entsprechen ZF2 + F1 bis F4. (Loks miussen im Lokstamm mit einer Zusatzfunktionsadresse und Funktionen
versehen werden). Die Lokdecoderfunktionen F1 bis F8 sind die gleichen wie die SUSI- Funktionen F1 bis F8
(Doppelbelegungen sind méglich).

Zum Versetzen des Decoders in SX Fahrbetrieb mit erweiterten Parametern muf} im par 003 eine gultige SX1
Adresse eingetragen werden. Nur in dieser Betriebsart ist die Loknummernrickmeldung in Verbindung mit 8i
Besetztmeldern aktiv.

Eine Programmierung des Decoders in Standardmodus oder in DHL-Programmierung versetzt in automatisch in
SX1 Betriebsart ohne erweiterte Parameter.

2.4 Programmierung unter DCC

cv 001 7 - bit Adresse 0..127 3

cv 002 Vmin digital (unbenutzt) 0..15 0

cv 003 Anfahrbeschleunigung 0..255 5

cv 004 Bremsverzégerung 0..255 5

cv 005 Hochstgeschwindigkeit 0..127 92

cv 007 Versionsnummer (nur lesen)

cv 008 Herstellerkennung (nur lesen) 97 [8=Rucks. auf
cv 013 Einstellungen fur analoges Fahren (F1 - F8) 0..255 0

cv 014 Einstellungen fir analoges Fahren (Lv, Lr, F9 - 0..63 3

cv 017 Lange LokAdresse, oberes Byte 192 ..231 195

cv 018 Lange LokAdresse, unteres Byte 0..255 0 [768=Werkseinstellung]

cv 019 consist Adresse 0. 127 0



cv 021
cv 022
cv 029

cv 033
cv 034
cv 035
cv 036
cv 037
cv 038
cv 039
cv 040
cv 041
cv 042
cv 043
cv 044
cv 045
cv 046
cv 048
cv 049
cv 050
cv 051
cv 052
cv 053
cv 054
cv 061
cv 062
cv 063
cv 064

consist Modus F1 - F8
consist Modus Lv, Lr, F9 - F12

Einstellungen

0.
0.
0.

. 255
. 63
. 255

0
0
6

Bit 5 (Wert 32): lange Adresse verwenden, Bit 2 (Wert 4): automatische Umschaltung analog

Bit 1 (Wert 2): 28 bzw. 128 Fahrstufen, Bit 0 (Wert 1): Fahrtrichtungsumkehr

Funktion FO (Licht vorwarts)
Funktion FO (Licht rickwarts)

Funktion F1
Funktion F2
Funktion F3
Funktion F4
Funktion F5
Funktion F6
Funktion F7
Funktion F8
Funktion F9
Funktion F10
Funktion F11
Funktion F12
Kennlinie
Impulsbreite
Regelvariante

Vertauschen der Anschliisse

Dimmung Licht normal

Dimmung Licht alternativ

Dimmung Aux1

Hochstgeschwindigkeit Rangiergang

Verzdgerung Rangiergang

Anfahrverzogerung Fahrstufe 0, Fahrstufe 1

Verzogerung bei Nothalt

o

O O O O OO O 0O O 0O O O 0O 0O oo oo oo oo oo

.. 255
. 255
.. 255
.. 255
.. 255
. 255
.. 255
.. 255
.. 255
. 255
.. 255
.. 255
.. 255
. 255

7

.31
.31
.31
. 127
.31
.. 255
.. 255

1=Lv

2=Lr
4=Aux1l
8=Aux2
16=Aux3
16=Rang
4=Aux4

0

0
32=Abblend

O N P 01O O O O

D Wk W
N B O

Die Anderung der Hiochstgeschwindigkeit wird erst in Fahrstufe “00" iibernomen. Die Funktionszuordnung

(function mapping) entspricht den Vorschlagen der NMRA.

2.5

DCC Programmierung on the main
Die Hauptgleis — Programmierung gestattet es, wahrend des laufenden Betriebes alle Parameter bis auf die
Lokadressen zu programmieren. Dies ist vor allem fur den Sound (z.B. Lautstarke) wichtig, kann aber auch
vorteilhaft sein bei der Optimierung der Fahreigenschaften, da man die Unterschiede sofort erkennt.

Die vielen Einstellmdglichkeiten sollten Sie nicht erschrecken, mit den vom Werk einprogrammierten Werten
fahren die Loks normalerweise einwandfrei.

3 Geschwindigkeitskennlinien
(Geschwindigkeit in Prozent zu Fahrstufen)
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4 Hochstgeschwindigkeit
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4.1 Details zu einigen Einstellwerten

Bremsverzégerung par 012 / cv 004:
Wenn 0, wird Beschleunigungswert von par 011 / cv 003 (ilbernommen.

Verzdgerung bei Nothalt par 015 / cv 064:

Wert 0 = harter Nothalt: sofort Fahrstufe 0

Wert 1 .. < Bremsverzdgerung (cv004 / par012) = weicher Nothalt
Wert >= Bremsverzdgerung (cv004 / par012) = keine Nothaltfunktion

Anfahrverzégerung par016 / cv063
Anfahrverzégerungzeit von FSt ‘0 auf FSt ‘1‘ je 7 msec

Rangier-Beschleunigung / Verzégerung par 019 / cv 062
Wert 0 .. 15: Verzdgerungzeit Rangieren
Wert 16 .. 31: Bei DCC und SX2-Betrieb wie 0 .. 15

Bei Parameterprogrammiertem SX Betrieb Verzégerungszeit Rangieren wie Wert 0 .. 15. Zusatzlich je
SX1-Fahrstufe intern 2 statt 4 Fahrstufen, d.h. insgesamt statt 127 Fahrstufen nur 63 Fahrstufen. Die Vmax
Rangiergang (par 018 / cv 058) wird hierbei ignoriert.

Vmax Rangiergang par 018 / cv 061:

Hochstgeschwindigkeit bei Rangieren (Funktion Rangiergang eingeschaltet). Das Umschalten zwischen
Hoéchstgeschwindigkeit und Rangiergeschwindigkeit wird nur im Stillstand vorgenommen.

Um festzustellen, in welcher Betriebsart sich der Decoder befindet, mit Xprog den Parameter 41 auslesen:

1= SELECTRIX bisheriges Datenformat wie z.B. bei CC2000 / MC2004 etc.
2=DCC NMRA genormtes Verfahren
* 4= SELECTRIX 2 SELECTRIX 2, SELECTRIX mit erweitertem Datenformat

Ein Auslesen verandert nicht die Betriebsart, nur die Programmierung.

5. Bestellnummern

19470 DHP 250 ohne Kabel zum Selbstanléten

19472 DHP 250/8p mit 8-poligem Schnittstellenstecker. Aux 1 bis Aux 4 sind mit Kabeln versehen

19471 DHP 250/F mit angeltteten Kabeln, Lange 150 mm

19584 DHP 250/21p MTC (fur Gleichstromfahrzeuge)

19433 SUSI- Schnittstellenstecker zum nachtraglichen Selbstlten auf die Lotpads der SUSI- Schnittstelle



6. Technische Daten

Abmessungen 23.3x12.8 x 2.7 (ohne SUSI - Stecker)
Gesamtbelastbarkeit 1.5A

Lichtausgang Aux1 max. 300mA

Aux2, 3, 4 max. 1000mA

SUSI - Schnittstelle Uber Lotpads, max. 1000mA
Motorregelung 32kHz

7. Gewahrleistung

Das Gerét ist nicht fur Kinder unter 3 Jahren geeignet. Bei unsachgeméaRem Gebrauch besteht durch technisch
bedingte scharfe Kanten Verletzungsgefahr. Abbildungen und Irrtiimer vorbehalten.

Auf das Gerat besteht bei bestimmungsgemafer Verwendung unter Beachtung dieser Beschreibung entsprechend
unseren AGB's eine Gewahrleistung von 24 Monaten.

Bitte beachten Sie folgenden Hinweis:

* Das Gerat ist nicht fiir den Anschluss an das 230V~ Haushaltsnetz vorgesehen.

8. Entsorgungshinweis
nach der Richtlinie 2002/96/EG des Européischen Parlaments und des Rates vom 27.01.2003
Uber Elektro- und Elektronik - Altgerate.

Produkte, die mit dem Symbol der durchgekreuzten Milltonne
gekennzeichnet sind, dirfen nicht mit unsortiertem Siedlungsabfall entsorgt
werden. Die Kommunen haben hierzu Sammelstellen eingerichtet. Bitte
informieren Sie sich bei Ihrer Stadt- oder Gemeindeverwaltung tiber die zur
Verflgung stehenden Mdoglichkeiten der getrennten Sammlung von
Altgeraten.

Sie leisten dadurch Ihren Beitrag zur Wiederverwendung oder anderen
Formen der Verwendung von Altgeréaten zum Schutz unserer Umwelt und
der menschlichen Gesundheit.

Vielen Dank.

Die Decoder sind Produkte der Doehler & Haass GmbH & Co KG.

Neufeldstr. 5 D 85232 Bergkirchen

y /¥ Tel. 08131/45438-30 Fax. 08131/45438-58
m GmbH Mechanische und taronieche Fordgurg  eMail: __info@digirail.de

SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen der Firma TRIX Nurnberg.

V 04/10
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Mu GrmbH Mechanische und elektronische Fertigung
Hard- und Softwareentwicklung

Die Fahrzeugdecoder DHO5A und DH10A

mit 2 Funktionsausgangen Aux1/2 und Software ab V1.02

1 Allgemeines

Die Decoder DHO5A und DH10A sind weitere Decoder einer neuen Multiprotokoll - Decoder - Generation. Sie sind fur
folgende Betriebsarten eingerichtet: SELECTRIX (SX), SELECTRIX 2 (SX2), DCC und Analogbetrieb. Damit ersetzen sie
die Lokdecoder DHL50N/Z und DHP160.

2 Allgemeine Programmierung

Die von uns gelieferten Decoder sind alle auf SX und Adresse 1 voreingestellt. Wenn Sie mit unserer MC2004 und
Softwarepaket 5 programmieren, wird als Betriebsart immer SX eingestellt.

Falls Sie das System andern wollen, mussen Sie lediglich z.B. eine Adresse einprogrammieren.

Hinweis: Das Auslesen des Decoders genigt nicht, um das System zu &ndern.

2.1 Programmierung unter SELECTRIX
Diese Programmierung ist gegeniiber den “alten” Decodern unveréandert. Es kdnnen folgende Werte eingegeben werden:
Adressenbereich: (1-111) [1]
Hochstgeschwindigkeit (0-7) [5]
Anfahr- / Bremsverhalten -7 14
Motoranpassung (1-4) [2] SX2 par 053
Signal Halteabschnitte (1-2) [1] SX2 par 021
Regelvariante (1) 4) [3] SX2 par 052
Vertauschungen (Gleis, Licht, Motor) (V) 1-7) [4] SX2 par 031 ... 033
Wirksamkeit AFB und Zusatzkanal _ (A) (1-6) [2]

() maoglicher Wertebereich oder einzugebender Wert  [] Werkseinstellung
Vertauschung Motor = 1, Vertauschung Licht = 2, Vertauschung Gleis = 4 oder Kombinationen

Wirksamkeit AFB (Automatische Fahr- Bremssteuerung) und Zusatzkanal

Funktion Ohne AFB Mit AFB
Ohne Zusatzkanal 0 1
Mit Zusatzkanal ohne function mapping 2 3
Mit Zusatzkanal mit function mapping 4 5

Bei den erweiterten Einstellungen kann die Benutzung einer Adresse fuir Zusatzfunktionen, wie z.B. ein zusétzlicher
Funktionsausgang (= Lokadresse +1) festgelegt werden. Entweder nur wenn die Taste Horn eingeschaltet ist oder immer
bzw. nie. Ist die Adresse fur Zusatzfunktionen inaktiv, wird die Taste Horn als F1 interpretiert und der Ausgang Aux1 wird
eingeschaltet. Im SELECTRIX Betrieb wird die Taste Horn auf Aux1 weitergegeben.



Durch eine Programmierung unter SX2 mit Einstellung einer SX Adresse in par 003 kénnen alle Einstellméglichkeiten von
SX2 ausgenutzt werden, wie z.B.:

* die Hochstgeschwindigkeit in 128 Stufen

* function mapping (fir entsprechende Lichtfunktionen)

* zwei Zusatzadressen flir Zusatzfunktionen (z.B. Sound)

* einstellbare Motorfrequenz 32 oder 16 kHz

Durch Ruickstellung der SX — Adresse in par 003 auf 112 “hort" der Decoder nur mehr auf die Identadresse (=Betrieb mit
SX2).

2.2 Programmierung unter SX2 (SX mit erweiterten Parametern)

Diese Programmierung ist gegeniiber der SX-Methode stark erweitert und erfolgt tber MC2004 und HC10 mit XProg
(Einzelwerte) oder DHP (alle Parameter in einem Durchgang).

Parameter Name Bereich Werks- Erlauterungen
einstellung
par 001 Ident — Adresse, 1'er Stelle (SX2) 0..99 01
par 002 Ident — Adresse, 100‘er Stelle (SX2) 0..99 10
par 003 SX - Adresse 0. 112 1
par 004 SX - Zusatzfunktionsadresse 1 0. 111 1 Funkt.: F1 .. F8
par 005 SX - Zusatzfunktionsadresse 2 0. 111 0 Funkt.: F9 .. F12
par 006 Loknummernausgabe 0.1 1 O=aus, 1=ein
par 007 Wirkung Funktionsadresse zur Lokadresse 0.3 0 0 und 2=Differenz, 1 und
3=absolute Adresse, wobei 0
und 1 ohne Hauptgleisprog-
rammierung, 2 und 3 mit
Hauptgleisprogrammierung
par 011 Anfahrbeschleunigung 0..255 5 In sek. bis Hochstgeschw.
par 012 Bremsverzdégerung 0..255 5 Bei 0 Wert wie par 011
par 013 Vo 0..127 92
par 014 Minimalgeschwindigkeit 0..15 0 Geschw. Fahrstufe 1
par 016 Anfahrverzégerung von Fahrstufe 0 auf 1 0 .. 250 1 in 10/sek.
par 018 V.., bei Rangiergang 0.. 127 63
par 019 Rangier - Beschleunigung / -verzégerung 0. .31 1
par 021 Halteabschnitte 1- bzw. 2- teilig 0/1 0
par 024 Ausschaltfunktion Licht vorn 0..255 0 Siehe Beispiel
par 025 Ausschaltfunktion Licht hinten 0..255 0 Siehe Beispiel
par 026 Ausschaltfunktion Aux 1 0..255 0 Siehe Beispiel
par 027 Ausschaltfunktion Aux 2 0..255 0 Siehe Beispiel
par 031 Vertauschung der Gleisanschliisse 0/1 0 O=aus, 1=ein
par 032 Vertauschung der Motoranschliisse 0/1 0 O=aus, 1=ein
par 033 Vertauschung der Lichtanschlisse 0/1 0 O=aus, 1=ein
par 041 Systemeinstellung (nur lesen) 1/2/4 1 1=SX, 2=DCC, 4=SX2
par 051 Geschwindigkeitskennlinie (lin. bis gekrimmt) 0.7 5
par 052 Regelvariante 0.3 2 3 = Faulhaber
par 053 Impulsbreite 0.3
par 054 Motorfrequenz 0/1 0 0=32 kHz, 1=16 kHz
par 056 Regelung Proportionalteil 0.7 3 Spezial, wenn par52=0
par 057 Regelung Integralteil 0..3 3 Spezial, wenn par52=0
par 058 Regelung Messzeit 0.3 1 Spezial, wenn par52=0
par 059 Regelung Impulsbreite 0.7 2 Spezial, wenn par52=0
par 061 Funktionszuordnung FO (Licht vorwérts) 0..255 1 1 fur Lv
par 062 Funktionszuordnung FO (Licht rickwarts) 0..255 2 2 fur Lr
par 063 Funktionszuordnung F1 0..255 4 4 fur Aux 1
par 064 Funktionszuordnung F2 0 .. 255 8 8 fiir Aux 2
par 065 Funktionszuordnung F3 0..255 16 Aux 3- nicht vorhanden
par 066 Funktionszuordnung F4 0..255 128 128 fir Rangiergang
par 067 Funktionszuordnung F5 0 ..255 32 Aux 4- nicht vorhanden
Lpar 068 Funktionszuordnung F6 0..255 0




par 069 Funktionszuordnung F7 0..255 0

par 070 Funktionszuordnung F8 0..255 64 64 fur Dimmung FO
par 071 Funktion F9 (Horntaste) 0..255

par 075 Funktionszuordnung F1 richtungsabhéngig 0..255 4 Wird wie par63 gesetzt
par 076 Kupplungstimer Aux 1 0..250 0 in 10/sek. 0 = Dauer
par 077 Kupplungstimer Aux 2 0..250 0 in 10/sek. 0 = Dauer
par 081 Dimmung Licht normal 0. 31 31 O=dunkel

par 082 Dimmung Abblendlicht 0. 31 15 0O=dunkel

par 083 Dimmung Aux 1 0. 31 31 O=dunkel

par084 Dimmung Aux 2 0. 31 31 O=dunkel

par 098 Benutzerkennzeichen 1 0..255 0

par 099 Benutzerkennzeichen 2 0..255 0

par 101 Herstellerkennung (nur lesen) 97 Wert 101 = Reset
par 102 Artikelnummer (nur lesen) 16 50 bzw. 100

par 103 Hauptversionsnummer (nur lesen) 8 1

par 104 Herstelldatum Monat/Jahr (nur lesen) XXX

par 105 Revision (Unterversion) XXX 1
lpar 120 .. 139 | Loknamen (20 Zeichen)

2.3 Details zur Funktionszuordnung (function mapping)

Die Funktionszuordnung ist nicht so schwierig, wie es zunéchst aussieht.

SX2 Funktion Abblend- Rangier- Aux Aux |LiR LiV | Werkseinstellung
Parameter licht gang 1 2

p 061 FO (v) 64 128 4 8 2 1 [1] Licht vorne

p 062 FO () 64 128 4 8 2 1 [2] Licht hinten

p 063 F1 64 128 4 8 2 1 [4] Aux 1

p 064 F2 64 128 4 8 2 1 [8] Aux 2

p 065 F3 64 128 4 8 2 1 [16] Aux 3 (kein Anschluss)
p 066 F4 64 128 4 8 2 1 [128] Rangiergang

p 067 F5 64 128 4 8 2 1 [32] Aux 4 (kein Anschluss)
p 068 F6 64 128 4 8 2 1 0

p 069 F7 64 128 4 8 2 1 0

p 070 F8 64 128 4 8 2 1 [64] Dimmung FO (Abblendlicht)
p 071 F9 64 128 4 8 2 1 0

Wollen Sie z.B. eine ganz “normale” Lichtfunktion fiir das Licht vorwarts (in der Tabelle rechts) , tragen Sie in p 061 eine “1*
ein. Dann wird mit dem Einschalten des Lichtes (Funktion FO) bei Vorwartsfahrt die Funktion FO(v), also Licht vorwarts
angesteuert. Diese wiederum betatigt Uber die Aktivierung (“1" in der Schnittstelle zwischen FO(v) und Li vor) das Licht
VOrwarts.

Ahnlich ist es z.B. mit dem Rangiergang (RGang). Soll dieser mit der Funktion F4 ausgeltst werden, tragen Sie die Zahl, die
im Schnittpunkt zwischen F4 und RGang steht (in diesem Fall eine “128“) in p 066 (zustandig fur die Auswirkungen von F4)
ein.

Soll eine Funktionstaste mehrere Funktionen gleichzeitig auslésen (z.B. F3 schaltet Licht vorwarts und Licht riickwérts
gleichzeitig ein), dann missen sie nur die Zahlen der entsprechenden Schnittpunkte addieren (hier z.B. die “1* und die “2“).

Wenn Uber die Horntaste der Rangiergang aktiviert werden soll, ist in p 071 die Zahl “128“ einzutragen.

Das Umschalten zwischen Héchstgeschwindigkeit und Rangiergeschwindigkeit wird sofort wirksam. Funktion F9 ist die
Hornfunktion. Voraussetzung ist der Betrieb mit Zusatzfunktionsadresse, da sonst die Hornfunktion auf Aux1 ausgegeben
wird.

Vorbildgerechte Triebfahrzeugbeleuchtung:

Wenn in einem Fahrzeug die Frontbeleuchtung von der Schlussbeleuchtung elektrisch getrennt verdrahtet ist bzw. werden
kann, ist es mit Decodern, welche 2 Funktionsausgange (DHO5A / DH10A / DHP250) besitzen mdglich, eine vorbildgerechte
Beleuchtung zu realisieren. Folgende Funktionalitét ist dann programmierbar:

Lichttaste schaltet nur noch fahrtrichtungsabhéngig Frontlicht weif3 ein

F1 schaltet fahrtrichtungsabhéngig rote Schlussbeleuchtung dazu

F2 schaltet Beleuchtung hinten (wei3 und rot) komplett aus - Lok schiebt Zug riickwarts
F3 schaltet Beleuchtung vorn (weif3 und rot) komplett aus - Lok schiebt Zug vorwarts
F4 schaltet Rangiergang und beide Frontbeleuchtungen (Rangierlicht) weif3 ein



Wenn Licht = aus und F1 = ein ist nur die Schlussbeleuchtung fahrtrichtungsabhéngig an
Folgende Programmierung ist dafiir vorzunehmen:

Par 63 fur F1 auf Wert 4 (Aux1)

Par 75 fur Funktion F1 auf Wert 8 (Aux2) (diesen Wert nach Par 63 programmieren) —
Aux1 und Aux2 werden fahrtrichtungsabhangig geschalten

Par 64 fur F2 auf Wert O (F2 nur fuir Ausschluss Licht vorn)

Par 24 Ausschluss Licht vorn auf Wert 2 (F2)

Par 26 Ausschluss Auxl1 auf Wert 2 (F2)

Par 65 fir F3 auf Wert 0 (F3 nur fur Ausschluss Licht hinten)

Par 25 Ausschluss Licht hinten auf Wert 4 (F3)

Par 27 Ausschluss Aux2 auf Wert 4 (F3)

Par 66 fur LV (1) LR (2) und Rangiergang (128) auf Wert 131

Erforderliche Verdrahtung:

FO - Spitzenbeleuchtung weif3 (FO) auf Lv und Lr

F1 auf Schlussbeleuchtung Fahrtrichtung vorwarts (rote Beleuchtung hinten)
F2 auf Schlussbeleuchtung Fahrtrichtung riickwérts (rote Beleuchtung vorn)

Die Funktionen F1 bis F4 entsprechen bei MC2004 und HC10 ZF1 + F1 bis F4, die Funktionen F5 bis F8 entsprechen
ZF2 + F1 bis F4. (Loks missen im Lokstamm mit einer Zusatzfunktionsadresse und Funktionen versehen werden).

Zum Versetzen des Decoders in SX Fahrbetrieb mit erweiterten Parametern muB3 im par 003 eine gultige SX1
Adresse eingetragen werden. Nur in dieser Betriebsart ist die Loknummernriickmeldung in Verbindung mit 8i
Besetztmeldern aktiv.

3 Bestellnummern
Die Decoder sind in nachfolgenden Ausfuhrungen unter den angegebenen Bestellnummer verfiigbar:

20371 DH10A ohne Kabel zum Selbstanléten

20372 DH10A/DS fur die Trix Schnittstelle

20373 DH10A/F mit angel6teten Kabeln, Lange 150 mm

20374 DH10A/8p NEM mit 80mm Kabel und 8pol Normstecker nach NEM
20375 DH10A/6p NEM mit 80mm Kabel und 6pol Normstecker nach NEM
20376 DH10A/6p STNEM mit 6pol Normstecker nach NEM

20377 DHO5A/F mit angel6teten Kabeln, Lange 150 mm

4 Technische Daten
DHO5A DH10A
Abmessungen 13.2x6.8x 1.4 mm 14.3x9.2x 1.8 mm
Gesamtbelastbarkeit 0.5A 1.0A
Maximale Fahrspannung 8V 30V
Lichtausgang je 150mA je 150mA
Aux 1,2 je 300mA je 300mA

Motorregelung

16 kHz / 32kHz einstellbar

16 kHz / 32kHz einstellbar

Die Decoder sind Produkte der Doehler & Haass GmbH & Co KG.
Eine ausfuihrliche Anleitung ist auf unserer Homepage “www.digirail.de” unter Downloads
erhaltlich.

Bitte beachten: Produkte, die mit dem Symbol der durchgekreuzten Miilltonne gekennzeichnet sind, dirfen
nicht mit unsortiertem Siedlungsabfall entsorgt werden. Die Kommunen haben hierzu Sammelstellen
eingerichtet. Bitte informieren Sie sich bei Ihrer Stadt- oder Gemeindeverwaltung tiber die zur Verfiigung
stehenden Maglichkeiten der getrennten Sammlung von Altgeraten.

Neufeldstr. 5 D 85232Bergkirchen
A—— ) Tel. 08131/45438-30 Fax. 08131/45438-58
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GrmbH Mechanische und elektronische Fertigung
Hard- und Softwareentwickiung

Die Fahrzeugdecoder DH10C und DH16A

mit 2 Funktionsausgéngen Aux1/2 (DH16A 4 Funktionen) und Software ab V1.00

GND
ZDAT |
ZCLK [
zvs ==

AUX2
AUX1

AUX3 |

Die Decoder:  DH10 DH16A Plux16 und DH16A

1 Allgemeines

Die Decoder DHO5C, DH10C und DH16A sind Decoder einer neuen Multiprotokoll - Decoder - Generation. Sie sind
fur folgende Betriebsarten eingerichtet: SELECTRIX (SX), SELECTRIX 2 (SX2), DCC und Analogbetrieb. Damit
ersetzen sie die Lokdecoder DHL50N/Z, DHP160 und DHP 250.

1.2 Einbauhinweise

Der elektrische Einbau des Decoders ist schematisch dargestellt. Bei den meisten Loks ist ein Motoranschluss mit
Masse (Lok - Chassis) verbunden. Diese Verbindung muf3 gefunden und unbedingt aufgetrennt werden. Der in der
Lok vorhandene Funkentstdrsatz (Drosseln und Kondensator) ist in der Regel zu entfernen. Eventuell sind bei
Fahrzeugen ohne Schnittstelle die fiir den Lichtwechsel vorhandenen Dioden auszubauen.

Das mitgelieferte doppelseitige Klebeband kann zum Befestigen des Decoders an warmeableitenden Teilen
verwendet werden. Den Decoder niemals direkt auf den Motor kleben, da die Betriebstemperatur des Motors 50 -
60° betragen kann. Achten Sie auf Leichtgéngigkeit von Motor und Getriebe. Messen Sie vor dem Einbau (im
Gleichstrombetrieb) die Stromaufnahme von Motor (méglichst unter Last) und Beleuchtung. Priifen Sie den Zustand
von Kohlen und Kollektor. RegelmaRige Reinigung des Kollektors steigert die Lebensdauer des Motors.

[di Horn

Fahrzeugschnittstelle 4®_< LR
nach NEM652
o e | Stecker  Buchse ’—®—< [V isolert X —
gn
Lok - Decoder Ho 7 5 4 5 4 ar
wos (o —lee| (& of—u —
LR 5 |Ws
e —] e e |Fo| @
Blick auf die Tt \. @’O ge
Bauteileseite G2 3 o e o I
MV 2
W P Ly 1 LI O o I L
Vs 0
rot  blau
ACHTUNG: CLEIS
Keine der beiden Motoranschliisse
darf Verbindung zum Lokgehause haben.
2 Allgemeine Programmierung

Die von uns gelieferten Decoder sind alle auf SX und Adresse 1 voreingestellt. Wenn Sie mit unserer MC2004 und
Softwarepaket 5 programmieren, wird als Betriebsart immer SX eingestellt.

Falls Sie das System andern wollen, missen Sie lediglich z.B. eine Adresse einprogrammieren.

Hinweis: Das Auslesen des Decoders genuigt nicht, um das System zu &ndern.



2.1 Programmierung unter SELECTRIX
Diese Programmierung ist gegeniiber den “alten” Decodern unverandert. Es kdnnen folgende Werte eingegeben
werden:

Adressenbereich: (1-111) [1]

Hoéchstgeschwindigkeit 0-7) [5]

Anfahr- / Bremsverhalten 1-7) [4]

Motoranpassung 1-4) [2] SX2 par 053
Signal Halteabschnitte 1-2) [2] SX2 par 021
Regelvariante (1) 1-4) [3] SX2 par 052
Vertauschungen (Gleis, Licht, Motor) (V) -7 [4] SX2 par 031 ... 033
Wirksamkeit AFB und Zusatzkanal (A) (1-7) [1]

() moglicher Wertebereich oder einzugebender Wert [1 Werkseinstellung

Vertauschung Motor = 1, Vertauschung Licht = 2, Vertauschung Gleis = 4 oder Kombinationen

Wirksamkeit AFB (Automatische Fahr- Bremssteuerung), Zusatzkanal und Funktionszuordnung.

Funktion ohne AFB mit AFB
Ohne Zusatzkanal 2 1
Mit Zusatzkanal, ohne function mapping 4 3
Mit Zusatzkanal, mit function mapping 6 5
Ohne Zusatzkanal, mit function mapping 7

Bei den erweiterten Einstellungen kann die Benutzung einer Adresse fiir Zusatzfunktionen, wie z.B. ein zusatzlicher
Funktionsausgang (= Lokadresse +1) festgelegt werden. Ist die Adresse fir Zusatzfunktionen inaktiv, wird die Taste Horn als F1
interpretiert und der Ausgang Aux1 wird eingeschaltet.

Achtung: Ohne Zusatzkanal sind auch die Ausgéange AUX1 und AUX2 fahrtrichtungsabhangig.

Durch eine Programmierung unter SX2 mit Einstellung einer SX Adresse in par 003 kénnen alle Einstellmdglichkeiten von SX2
ausgenutzt werden, wie z.B.:

* die Hochstgeschwindigkeit in 128 Stufen

* function mapping (fur entsprechende Lichtfunktionen)

* zwei Zusatzadressen fur Zusatzfunktionen (z.B. Sound)

* einstellbare Motorfrequenz 32 kHz, 16 kHz oder niederfrequent
Durch Ruckstellung der SX — Adresse in par 003 auf 112 “hort* der Decoder nur mehr auf die Identadresse (=Betrieb mit SX2).

2.2 Programmierung unter SX2 (SX mit erweiterten Parametern)
Diese Programmierung ist gegenuber der SX-Methode stark erweitert und erfolgt tber MC2004 und HC10 mit XProg (Einzelwerte)
oder DHxx (alle Parameter in einem Durchgang), Softwarepaket 1 bzw. 5 erforderlich.

par 001 Ident — Adresse, 1‘er Stelle (SX2) 0..99 01

par 002 Ident — Adresse, 100‘er Stelle (SX2) 0..99 10

par 003 SX - Adresse 0..111 1

par 004 SX - Zusatzfunktionsadresse 1 0..111 1 Funkt.: F1 .. F8
par 005 SX - Zusatzfunktionsadresse 2 0..111 0 Funkt.: F9 .. F12
par 006 Loknummernausgabe 0.1 1 O=aus, 1=ein
par 007 Wirkung Funktionsadresse zur Lokadresse 0.3 0 s. Anmerkung 1
par 011 Anfahrbeschleunigung 0..255 3

par 012 Bremsverzogerung 0..255 3

par 013 Vinax. 0..127 92

par 014 Minimalgeschwindigkeit 0..15 0 Geschwindigkeit bei Fahrstufe 1
par 016 Anfahrverzégerung von Fahrstufe 0 auf 1 0..255 1 in 10/sek.

par 018 V.« bei Rangiergang 0..127 63

par 019 Rangier - Beschleunigung / -verzogerung 0..255 1

par 021 Halteabschnitte 1- bzw. 2- teilig 0/1 0

par 024 Ausschaltfunktion Licht vorne 0..255 0 siehe Beispiel
par 025 Ausschaltfunktion Licht hinten 0..255 0 siehe Beispiel
par 026 Ausschaltfunktion Aux 1 0..255 0 siehe Beispiel
par 027 Ausschaltfunktion Aux 2 0..255 0 siehe Beispiel
par 031 Vertauschung der Gleisanschlisse 0/1 0 O=aus, 1=ein
par 032 Vertauschung der Motoranschliisse 0/1 0 O=aus, 1=ein
par 033 Vertauschung der Lichtanschlisse 0/1 0 O=aus, 1=ein
par 041 Systemeinstellung (nur lesen) 1/2/4 2 1=SX, 2=DCC, 4=SX2
par 051 Geschwindigkeitskennlinie (lin bis durchhangend) 0.7 5 0 = gerade



par 052 Regelvariante 0.3 2 3 = Faulhaber

par 053 Impulsbreite 0.3 1 0=1ms, 1=2ms, 2=4ms, 3=8ms
par 054 Motorfrequenz 0.2 0 0=32KHz, 1=16kHz, 2=niederfr.
par 056 Regelung Proportionalanteil 0.7 3 Spezial, wenn par 052 = 0
par 057 Regelung Integralanteil 0.3 3 Spezial, wenn par 052 =0
par 058 Regelung Messzeit 0.3 1 Spezial, wenn par 052 =0
par 059 Regelung Impulsbreite 0.7 2 Spezial, wenn par 052 =0
par 061 Funktion FO (Licht vorwarts) 0..255 1

par 062 Funktion FO (Licht riickwarts) 0..255 2

par 063 Funktion F1 0..255 4 fur Aux 1

par 064 Funktion F2 0..255 8 fur Aux 2

par 065 Funktion F3 0..255 16 fur Aux 3 (nur DH16)

par 066 Funktion F4 0..255 128 Rangiergang

par 067 Funktion F5 0..255 32 fur Aux 4 (nur DH16)

par 068 Funktion F6 0..255 0

par 069 Funktion F7 0..255

par 070 Funktion F8 0..255 64 fur Dimmung FO

par 071 Funktion F9 (Horntaste) 0..255 0

par 075 Funktionszuordnung F1 richtungsabhangig 0..255 4 Wird wie par 063 gesetzt
par 076 Kupplungstimer Aux 1 0..250 0 in 10/sek. = Dauer

par 077 Kupplungstimer Aux 2 0..250 0 in 10/sek. = Dauer

par 078 Kupplungstimer Aux 3 (nur DH16A) 0..250 0 in 10/sek. = Dauer

par 079 Kupplungstimer Aux 4 (nur DH16A) 0..250 0 in 10/sek. = Dauer

par 081 Dimmung Licht normal 0.31 31 0 = dunkel

par 082 Dimmung Abblendlicht 0..31 15 0 = dunkel

par 083 Dimmung Aux1 0.31 31 0 = dunkel

par 084 Dimmung Aux 2 0.31 31 0 = dunkel

par 085 Funktionszuordnung F2 richtungsabhéngig 0..255 8 Wird wie par 064 gesetzt
par 086 Funktionszuordnung LV+LR 0..255 0 BitO=F1.. Bit7=F8

par 087 Funktionszuordnung Aux 1 + Aux 2 0..255 0 BitO=F1.. Bit7=F8

par 101 Herstellerkennung (nur lesen) 97 Wert 101 = Reset

par 102 Artikelnummer (nur lesen) 52/102/160

par 103 Hauptversionsnummer (nur lesen) XXX 1

par 104 Herstelldatum Monat/Jahr (nur lesen) XXX

par 105 Revision (Unterversion) XXX 0

par 120 .. Loknamen (20 Zeichen)

par 897 ff SUSI - Schnittstelle

Anmerkung 1: 0 und 2 = Differenz, 1 und 3 = absolute Adresse, wobei 0 und 1 ohne Hauptgleisprogrammierung, 2 und 3 mit
Hauptgleisprogrammierung

2.3 Details zur Funktionszuordnung (function mapping)
Die Funktionszuordnung ist nicht so schwierig, wie es zunachst aussieht.

SX2 Funktion Abblennd- Rangier- Aux4 Aux3 Aux2 Auxl LiR LiV Werkseinstellung
licht gang nur DH16

par 061 FO (v) 64 128 32 16 8 4 2 1 [1] Licht vorne

par 062 FO () 64 128 32 16 8 4 2 1 [2] Licht hinten

par 063 F1 64 128 32 16 8 4 2 1 [4] Aux 1

par 064  F2 64 128 32 16 8 4 2 1 [8] Aux 2

par 065 F3 64 128 32 16 8 4 2 1 [16] Aux 3 (nur DH16)

par 066 F4 64 128 32 16 8 4 2 1 [128] Rangiergang

par 067 F5 64 128 32 16 8 4 2 1 [32] Aux 4 (nur DH16)

par 068 F6 64 128 32 16 8 4 2 1 0

par 069 F7 64 128 32 16 8 4 2 1 0

par 070 F8 64 128 32 16 8 4 2 1 [64] Dimmung FO (Abblendl.)

par 071 F9 64 128 32 16 8 4 2 1



Wollen Sie z.B. eine ganz “normale” Lichtfunktion fur das Licht vorwarts (in der Tabelle rechts) , tragen Sie in p 061
eine “1" ein. Dann wird mit dem Einschalten des Lichtes (Funktion FO) bei Vorwartsfahrt die Funktion FO(v), also
Licht vorwarts angesteuert. Diese wiederum betétigt Giber die Aktivierung (“1" in der Schnittstelle zwischen FO(v) und
Li vor) das Licht vorwérts.

Ahnlich ist es z.B. mit dem Rangiergang (RGang). Soll dieser mit der Funktion F4 ausgeldst werden, tragen Sie die
Zabhl, die im Schnittpunkt zwischen F4 und RGang steht (in diesem Fall eine “128“) in p 066 (zustandig flr die
Auswirkungen von F4) ein.

Soll eine Funktionstaste mehrere Funktionen gleichzeitig auslésen (z.B. F3 schaltet Licht vorwérts und Licht
riickwarts gleichzeitig ein), dann missen sie nur die Zahlen der entsprechenden Schnittpunkte addieren (hier z.B.
die “1* und die “2").

Wenn Uber die Horntaste der Rangiergang aktiviert werden soll, ist in p 071 die Zahl “128" einzutragen.

Das Umschalten zwischen Héchstgeschwindigkeit und Rangiergeschwindigkeit wird sofort wirksam. Funktion F9 ist
die Hornfunktion. Voraussetzung ist der Betrieb mit Zusatzfunktionsadresse, da sonst die Hornfunktion auf Aux1
ausgegeben wird.

Vorbildgerechte Triebfahrzeugbeleuchtung:

Wenn in einem Fahrzeug die Frontbeleuchtung von der Schlussbeleuchtung elektrisch getrennt verdrahtet ist bzw.
werden kann, ist es mit Decodern, welche 2 Funktionsausgange (DHO5C / DH10C / DH16C) besitzen mdglich, eine
vorbildgerechte Beleuchtung zu realisieren. Folgende Funktionalitét ist dann programmierbar:

Lichttaste schaltet nur noch fahrtrichtungsabhéngig Frontlicht weil3 ein

F1 schaltet fahrtrichtungsabhéngig rote Schlussbeleuchtung dazu

F2 schaltet Beleuchtung hinten (weif3 und rot) komplett aus - Lok schiebt Zug rlickwarts

F3 schaltet Beleuchtung vorn (weif3 und rot) komplett aus - Lok schiebt Zug vorwarts

F4 schaltet Rangiergang und beide Frontbeleuchtungen (Rangierlicht) weil3 ein

Wenn Licht = aus und F1 = ein - ist nur die Schlussbeleuchtung fahrtrichtungsabhé&ngig in Betrieb

Folgende Programmierung ist dafiir vorzunehmen:

Par 63 fur F1 auf Wert 4 (Aux1)

Par 75 fur Funktion F1 auf Wert 8 (Aux2) (diesen Wert nach Par 63 programmieren) —
Aux1 und Aux2 werden fahrtrichtungsabhangig geschalten

Par 64 fur F2 auf Wert 0 (F2 nur fiir Ausschluss Licht vorn)

Par 24 Ausschluss Licht vorn auf Wert 2 (F2)

Par 26 Ausschluss Auxl1 auf Wert 2 (F2)

Par 65 fur F3 auf Wert O (F3 nur fir Ausschluss Licht hinten)

Par 25 Ausschluss Licht hinten auf Wert 4 (F3)

Par 27 Ausschluss Aux2 auf Wert 4 (F3)

Par 66 fur LV (1) LR (2) und Rangiergang (128) auf Wert 131

Erforderliche Verdrahtung:

LV - Spitzenbeleuchtung weifd vorn, LR - Spitzenbeleuchtung weil} hinten

AUX 1 auf Schlussbeleuchtung Fahrtrichtung vorwarts (rote Beleuchtung hinten)
AUX 2 auf Schlussbeleuchtung Fahrtrichtung rickwarts (rote Beleuchtung vorn)

Die Funktionen F1 bis F4 entsprechen bei MC2004 und HC10 ZF1 + F1 bis F4, die Funktionen F5 bis F8
entsprechen ZF2 + F1 bis F4.
Loks muissen im Lokstamm mit einer Zusatzfunktionsadresse und Funktionen versehen werden.

Zum Versetzen des Decoders in SX Fahrbetrieb mit erweiterten Parametern muf3 im par 003 eine gultige SX1
Adresse programmiert werden, damit erfolgt auch die Umschaltung . Nur in dieser Betriebsart ist die
Loknummernriickmeldung in Verbindung mit 8i Besetztmeldern aktiv.

3. Bestellnummern

Die Decoder sind in nachfolgenden Ausfiihrungen unter den angegebenen Bestellnummer verfiigbar:
21729 DHO5C/F mit angeloteten Kabeln, Lange 150 mm (in Vorbereitung)

21735 DH10C ohne Kabel zum Selbstanléten

21731 DH10C/DS fur die Trix Schnittstelle

21734 DH10C/F mit angeldteten Kabeln, Lange 150 mm

21733 DH10C/8p NEM mit 80mm Kabel und 8pol Normstecker nach NEM 652

21732 DH10C/6p NEM mit 80mm Kabel und 6pol Normstecker nach NEM 651

21736 DH10C/6p STNEM mit 6pol Normstecker nach NEM 651

21738 DH16A (in Vorbereitung)

21741 DH16A/8p NEM mit 80mm Kabel und 8pol Normstecker nach NEM 652 (in Vorbereitung)
21742 DH16A/Plux16 fur Schnittstelle PluX16 nach NEM 658

21744 DH18A/Next 18 (in Vorbereitung)

21743 DH14B/mtc14 (in Vorbereitung)

23200 DH10C/PluX12 fir Schnittstelle PluX12 nach NEM 658




4, Technische Daten

DHO5A DH10A DH16A
Abmessungen 13.2x6.8x 1.4 mm 14.3x9.2x 1.8 mm 176 x10.9x 2.8
Gesamtbelastbarkeit 0.5A 1.0A 1.5A
Maximale Spannung 18V 30V
Lichtausgang je 150mA
Aux 1, 2 je 300mA
Aux 3, 4 nicht vorhanden je 1A
Motorregelung 16 kHz / 32kHz/ niederfrequent
SUSI- Schnittstelle vorhanden

Die Decoder sind Produkte der Doehler & Haass GmbH & Co KG.
Diese Anleitung ist auch auf unserer Homepage “www.digirail.de” unter Downloads erhéltlich. Die DCC
Programmierung dieser Decoder finden Sie unter www.doehler-haass.de.

Bitte beachten: Produkte, die mit dem Symbol der durchgekreuzten Mulltonne gekennzeichnet sind, durfen nicht
mit unsortiertem Siedlungsabfall entsorgt werden. Die Kommunen haben hierzu Sammelstellen eingerichtet. Bitte
informieren Sie sich bei Ihrer Stadt- oder Gemeindeverwaltung iber die zur Verfligung stehenden Méglichkeiten der
getrennten Sammlung von Altgeraten.

5. Gewabhrleistung

Das Gerét ist nicht fur Kinder unter 3 Jahren geeignet. Bei unsachgemaRem Gebrauch besteht durch technisch
bedingte scharfe Kanten Verletzungsgefahr. Abbildungen und Irrtiimer vorbehalten.

Auf das Gerat besteht bei bestimmungsgeméaRer Verwendung unter Beachtung dieser Beschreibung entsprechend
unseren AGB's eine Gewahrleistung von 24 Monaten.

Bitte beachten Sie folgenden Hinweis:

* Das Gerat ist nicht fiir den Anschluss an das 230V~ Haushaltsnetz vorgesehen.

6. Entsorgungshinweis
nach der Richtlinie 2002/96/EG des Europaischen Parlaments und des Rates vom 27.01.2003 uber Elektro- und

Elektronik - Altgeréte.

Produkte, die mit dem Symbol der durchgekreuzten Mulltonne gekennzeichnet sind,
dirfen nicht mit unsortiertem Siedlungsabfall entsorgt werden. Die Kommunen
haben hierzu Sammelstellen eingerichtet. Bitte informieren Sie sich bei Ihrer Stadt-
oder Gemeindeverwaltung Uber die zur Verfligung stehenden Mdoglichkeiten der
getrennten Sammlung von Altgeraten.

Sie leisten dadurch lhren Beitrag zur Wiederverwendung oder anderen Formen der
Verwendung von Altgerédten zum Schutz unserer Umwelt und der menschlichen
Gesundheit.

Vielen Dank.

Neufeldstr. 5 D 85232 Bergkirchen
A A, Tel. 08131/45438-30 Fax. 08131/45438-58

m G1loH Mechanische und sche Fertigung  eMail:  info@digirail.de
Harc:- und SoRwarsemtwicklung SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen der
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Anhang A: Umrechnungstabelle von Dezimal nach Binéar zur Adresseneinstellung

—

57

58

59

60
61

62

63

64
65

66

67

68

69

70
71

72

73

74
75

76

77

78

79

80
81

82

83

84
85

86

87

88

89

90
91

92

93

94
95

96

97

98

99
100
101
102
103
104
105
106
107
108
109
110
111
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Anhang B:

GrnnbH Mechanische und elektronische Fertigung
Hara- und Softwareentwick/ung

Programmieranleitung fur DIGIRAIL - Module tber die MC2004

Nahezu alle DIGIRAIL - Module fur das SelecTrix - System kdnnen auf zweierlei Wegen programmiert

werden:
a) durch Eingabe Uber die auf den Modulen vorhandenen Dip - Schalter
b) durch die sog. SX - Programmierung tber die MC2004

Mit dieser Beschreibung soll die den Modulen beigelegte Kurzbeschreibung anhand von praxisnahen
Beispielen und Empfehlungen ausfihrlich vorgestellt werden.

Bei der Methode a) wird jeder Wert einzeln eingegeben und danach durch Dricken der
Programmiertaste auf dem Modul gespeichert.

Bei Anwendung der Methode b) wird das Modul durch Dricken der Programmiertaste auf dem Modul
in den Programmiermodus versetzt. Erst nach Eingabe aller Werte wird der Programmiermodus durch
Betatigung der moduleigenen Programmiertaste oder durch Driicken der Starttaste an der MC2004
beendet. Vorteile dieses Verfahrens gegeniiber dem Programmieren mit DIP-Schaltern:

a) Alle Anderungen, die zwischen dem Ein- und Ausschalten des Programmiermodus
vorgenommen wurden, sind auf dem Modul verarbeitet und automatisch gespeichert worden.
b) Sie kénnen auf ganz einfache Art und Weise den aktuellen Zustand des Moduls abfragen.

Diese Art der Modulprogrammierung verwendet die Adressen 0 und 1 aus dem Schaltbetrieb. Auf der
Adresse 0 werden die zu programmierenden Parameter (= Eigenschaft oder Funktion, z.B. Weiche,
Signal) ausgewahlt und auf Adresse 1 die Werte eingestellt (Adressnummer, Zeitwert).

Um nicht jedes mal bei der Eingabe zwischen den Adressen 0 und 1 mit der Taste <Adresse> und
Eingabe der Zahl 1 oder 0 umschalten zu missen, kdnnen diese auf zwei Tasten des
Schnellwahltastenblocks der MC2004 gelegt werden. In dieser Beschreibung weisen wir der Taste
<S5> die Adresse 0 und der Taste <S6> die Adresse 1 zu. Driicken Sie zunéchst die Taste <F1>um
in den Schaltbetrieb zu gelangen, anschlieRend die Taste <Adr> und geben Sie 0 ein. Zum Loschen
einer Falscheingabe verwenden Sie die Taste <<>. Jetzt driicken Sie Taste <F4> fir Speichern und
abschlieRend die Taste <S5>. Zur Belegung der Taste <S6> ist sinngemal zu verfahren. Beim
Programmieren des Moduls kdnnen Sie jetzt durch einfaches Betéatigen der beiden Schnellwahltasten
zwischen der Anzeige von Parametern und Werten hin und her schalten. Nun kann der Vorgang der
Modulprogrammierung beginnen.

Hinweis:

Wenn auf den Tasten <S5> und <S6> vor dieser Zuweisung der Adressen 0 und 1 z.B. eine Funktion,
Multitraktion oder eine Lok gespeichert war, sind diese Zuordnungen jetzt nicht mehr vorhanden. Sie
kénnen diesen urspriinglichen Zustand nach Beenden der Modulprogrammierung ganz einfach und
ohne neue Zuordnung wieder herstellen - Schalten Sie die MC fir ca. 10 Sekunden ganz aus und
danach wieder ein. Die Schnellwahltasten haben wieder die altgewohnte Funktion. Andernfalls missen
sie gemal der Beschreibung in der MC2004 wieder neu belegen werden.

Nachfolgend ein paar Erklarungen zur Displaydarstellung im Schaltbetrieb der MC2004 und der
Umrechnung von dezimalen in bindre Werte am Beispiel des Wertes 55.

® = obere Reihe, kann durch
Eingaben Uber die Tasten 1 bis 8
verandert werden

® = untere Reihe, kann nicht
verandert werden




Binarwert (1) 1 1 1 0 1 1 0 0
Anzeigestelle (Bit) @ 1 2 3 4 5 6 7 8
Dezimalwert 1 2 4 8 16 32 64 128

Wert +1 +2 +4 +0 +16 +32 +0 +0 =55

In den folgenden Abschnitten sollen an den Beispielen Weichenmodul und Besetztmelder die
Programmierung von verschiedenen Parametern aufgezeigt werden. Das Modul muf3 am SX-Bus
angeschlossen sein und die MC2004 auf <Stop> stehen. Zu beachten ist auch die erforderliche
Stellung der Modul eigenen Dip-Schalter. Nun driicken Sie die Programmiertaste auf dem Modul. Die
rote LED auf dem Modul wird als Zeichen des aktivierten Programmiermodus so lange leuchten, bis
das Programmieren beendet wird. Das Modul tibernimmt sofort alle von Ihnen programmierten Werte
ohne dass Sie den Programmiermodus aus- und wieder einschalten missen. Sie beenden den
Programmiermodus, indem Sie entweder die Taste auf dem zu programmierenden Modul erneut
dricken oder an der MC2004 die Taste <Start>.

1. Programmierung Weichenmodul

Zum Programmieren des Weichenmoduls missen der SX-Bus und die Spannungsversorgung am
Stecker X1 angeschlossen sein. Fehlt diese, wird die rote LED dauerhaft blinken.

Die DIP-Schalter S3/1 bis S3/4 auf dem Modul miussen auf 0 (= OFF) stehen. Wenn Sie jetzt die Taste
<S5> driicken, wird lhnen der Parameter 1 fir die Eingabe oder Anderung der Moduladresse
angezeigt. Nach driicken der Taste <S6> erscheint (bei einem neu angelieferten Modul) die Adresse
10 in binarer Darstellung.

1.1 Adresse

Driicken Sie die Taste <S5>, damit Sie den einzustellenden Parameter auswahlen kénnen. Zum
Einstellen der Adresse mul3 die obere Zahlenreihe auf 10000000 stehen. Dann driicken Sie die Taste
<S6> und stellen hier den Wert der Adresse in Binardarstellung ein. Z.B. muf3 fir die Adresse 5 die
obere Zahlenreihe 10100000 lauten, fur die Adresse 35 11000100. lhren Wert kbnnen Sie mit Hilfe der
oben gezeigten Tabelle errechnen oder verwenden Sie die Umrechnungstabelle im Anhang A des
Gesamtkatalogs.

1.2 Rickmeldung einer Weiche am Ausgang 3 ausschalten

Alle acht Ausgange des Weichenmoduls kénnen individuell eingestellt werden. Fir unser Beispiel
missen Sie zunachst die Taste <S5> betéatigen, um die Angaben fur den Ausgang 3 (= Parameter 5)
eingeben zu kdnnen. Fir die gezeigte Adresse 0 mul3 die obere Zahlenreihe 10100000 lauten. Welcher
Parameter fir welche Weiche zustdndig ist, kdnnen Sie aus der Tabelle "Adresse O,
Parameterauswahl" aus der Beschreibung des Weichenmoduls entnehmen. Driicken Sie anschliel3end
die Taste <S6>. Hier definieren Sie gleichzeitig folgende Werte: Die Schaltzeit (Bits 1 - 6), ob die
Weiche mit oder ohne Riickmeldung arbeitet (Bit 7) und ob es sich um einen Ausgang fir eine Weiche
oder ein Entkupplungsgleis handelt (Bit 8).

Bitl1-6 Schaltzeit fur die Weiche 101100 (Summe * 0.16) = 2.08
Bit 7 ohne Rickmeldung 0 (mit Riickmeldung wére hier eine 1)
Bit 8 Weiche 0

Angezeigter Wert in oberer Reihe 10110000




1.3 Kanal 8 als Signalausgang definieren

Wenn Sie den Ausgang 8 fur ein zweibegriffiges Lichtsignal (nur rot und griin) verwenden méchten,
mussen Sie den Ausgang als Entkupplungsgleis mit endloser Ansteuerung programmieren. Driicken
Sie zunéchst die Taste <S5> und stellen Sie die obere Zahlenreihe auf den Wert 01010000 ein, um
den Parameter 10 (s. Tabelle beim Weichenmodul) auszuwahlen. Schalten Sie mit <S6> auf die
Eingabe der Parameter um.

Bitl1-7 Schaltzeit fiir den Ausgang 1111111 (= unendlich)

Bit 8 Entkupplungsgleis/Signal 1

Angezeigter Wert in oberer Reihe 11111111

Der Wechsel zwischen rot und griin am Signal erfolgt dann bei jedem Wechsel des Bit's 8 von Adresse
35 zwischen 1 und 0.

1.4 Schaltzeit fur die Weiche (mit Riickmeldung) am Ausgang 7 auf 3 Sekunden

Driucken Sie zuerst <S5>, um die Angaben fur den Ausgang 7 eingeben zu kénnen. Fir die gezeigte
Adresse 0 mulR die obere Zahlenreihe 10010000 lauten, um Parameter 9 (s. Tabelle beim
Weichenmodul) auszuwahlen. Driicken anschliel3end die Taste <S6> um die gewinschten Parameter
einzugeben.

Bitl-6 Schaltzeit fur die Weiche 110010 (Summe *0.16) =3.04
Bit 7 ohne Rickmeldung 1 (ohne Riickmeldung ware hier eine 0)
Bit 8 Weiche 0
Angezeigter Wert in oberer Reihe 11001010
2. Programmierung Besetztmelder 8i

Zum Programmieren des Besetztmelders muf3 der SX-Bus angeschlossen sein und die Dip-Schalter 9
bis 12 auf dem Modul missen auf 0 (= OFF) stehen.

Wenn Sie jetzt die Taste <S5> driicken, wird Ihnen der Parameter 1 fir die Eingabe oder Anderung der
Moduladresse angezeigt. Nach driicken der Taste <S6> erscheint (bei einem neu angelieferten Modul)
die Adresse 10 in binarer Darstellung. Der Zustand des Belegtmelders ist Modus 0. Seine Funktion ist
die eines ganz normalen Belegtmelders ohne Rickmeldung.

2.1 Adresse
Sehen Sie dazu das Beispiel beim Weichenmodul.

2.2 Einstellen Modus 1 (= intelligenter Besetztmelder), Freigabezeit 2 Sekunden

Wenn Sie den Belegtmelder als 8i benutzen wollen, miissen Sie ihn gegeniiber dem Anlieferzustand
umprogrammieren. Normalerweise wird dazu der Modus 1 verwendet. Beachten Sie, dass die
Baugruppe damit drei Adressen belegt: Die von lhnen programmierte Grundadresse, die
Steueradresse (=Grundadresse + 1) und die Meldeadresse (= Grundadresse + 2). Weitere Infos sind
in der Beschreibung der Baugruppe nachzulesen.

Dricken Sie zuerst die Taste <S5>, um die Angaben flr die Programmierung der Modulkonfiguration
vornehmen zu kénnen. Fir die gezeigte Adresse 0 mul3 die obere Zahlenreihe 01000000 lauten, um
den Parameter 2 auszuwdahlen (s. dazu die Tabelle in der Beschreibung des Besetztmelders 8i).
Driucken Sie anschlieBend die Taste <S6> um die gewiinschten Parameter einzugeben.

Bitl1-3 Freigabeverzdgerungszeit 011 (=Wert6*0.35)=2.1

Bit4-5 | Betriebsmodus 10
Bit 6 Meldeadresse 0
Bit 7 Verhalten bei fehl. Gleissp. 0
Bit 8 Besetzt- / Freimelder 0

Angezeigter Wert in oberer Reihe 01110000




Hinweis:

Mit der MC2004 kénnen Sie nach einem &hnlichen Schema auch die Module des Herstellers Trix
programmieren. Allerdings benétigen Sie dazu z.T. bis zu 4 Adressen auf den Schnellwahltasten.
Ferner sollten Sie beachten, dass der bindre Wert 0 in den Beschreibungen der Firma Trix als "-" und
der Binarwert 1 als "/" dargestellt ist.

Die hier dargestellten Beispiele zur Modulprogrammierung setzten voraus, dass die Module am SXO -
Bus angeschlossen sind. Wenn die Module jedoch am SX1-Bus arbeiten, muf die Adresse 0 als
Adresse 1000 und die Adresse 1 als Adresse 1001 eingegeben werden. Sehen Sie dazu auch die
Bedienungsanleitung der MC2004.

Eigene Notizen:




1.

Nach dem Einschalten der MC 2004
befinden Sie sich im Fahrbetrieb. Um
in den Schaltbetrieb zu gelangen,
driicken Sie die Taste F1.

2.

Zur leichteren Programmierung legen
Sie die Adresse 0 auf die Schnell-
wahltaste S5. Dazu driicken Sie

3.
und geben lber die Tastatur

ein. Durch Betéatigung der Taste F4
werden Sie zur Eingabe der Schnell-
wabhltaste aufgefordert.

@) [ @D ) [ @D

4.,
Durch Driicken der Taste

wird die Adresse 0 der Speichertaste
5 zugewiesen. Verfahren Sie entspre-
chend mit der Adresse 1 und <S6>.

Wenn Sie die Eingabe der Adresse
korrigieren missen, verwenden Sie
dazu die Taste

D)

Sie kénnen jetzt mit der eigentlichen Programmierung der Module beginnen.

Dazu muf3 die MC2004 auf Stopp stehen

®
und Sie miussen die Programmiertaste

auf dem Modul betatigen, das Sie
bearbeiten wollen.

Die Programmierung kdnnen Sie durch
Betatigung der Starttaste an der MC2004

oder durch Drucken der moduleigenen Programmiertaste beenden.
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Anhang C:

GrnnbA Mechanische und elektronische Fertigung
Harad- und Softwareentwick/ung

1. Selectrix Systemvorteile

Wir erhalten sehr viele Anfragen Uber die Systemvorteile von Selectrix und DIGIRAIL zu anderen Systemen. In
diesem Bericht versuchen wir, eine wenn auch knappe Beschreibung der Systemvorteile darzustellen. Alle
technischen Angaben sind zur einfacheren Darstellung gerundet.

° Ein Selectrix Bus hat 100 verfiigbare Adressen.

Die Adressanzahl ist im Selectrix- System anders zu bewerten als bei anderen vergleichbaren Systemen. Mit einer
Selectrix Adresse kénnen z.B. 8 Verbraucher geschaltet oder 8 Blécke (= Streckenabschnitte) iberwacht werden.
Bei 100 Adressen ergibt das die gigantische Anzahl von z.B. 800 schaltbaren Weichen. Die Adressen lassen sich
beliebig aufteilen. Steht lhnen nur ein Bus zur Verfiigung (bei MUT immer 2), so kénnen Sie als Beispiel 88
Besetztmelder und 88 Weichen und dazu noch 78 Fahrzeuge gleichzeitig betreiben.

° Selectrix verwendet nur ein Protokoll

Im Selectrix System gibt es nur ein Bus Protokoll. Dieses Protokoll wird zum Fahren und zum Schalten oder
Besetztmelden benutzt. Der Anwender hat es mit einer komplett durchgéngigen Struktur zu tun. Keine anderen
Verkabelungen und/oder Einstellungen. Egal welches Gerat Sie, wo auch immer, an den Bus stecken, es
funktioniert sofort.

(] Selectrix ist schnell

Selectrix verwendet eine gleich bleibende Anzahl von Daten, die in einem festen Zeitrahmen Ubertragen werden.
Das garantiert die Anlieferung einer Anderung zu einem vorhersehbaren Zeitpunkt. Alle Daten eines Selectrix Bus
werden 13x die Sekunde an jeden Bus Teilnehmer (bertragen. Sie kénnen sich also sicher sein, dass z.B. ein
Schaltbefehl fir eine Weiche innerhalb von 76ms bei der Weiche eintrifft, ohne wenn und aber. Mit dieser rasanten
Ubertragungsgeschwindigkeit konnten Sie die Beleuchtung lhrer Fahrzeuge zum Blinklicht umfunktionieren.
Selectrix verarbeitet die enorme Anzahl von 1450 Befehlen pro Sekunde und pro Bus. Das kann kein anderes
Modellbahnsteuerungssystem.

° Selectrix ist betriebssicher

Durch die sehr schnelle Ubertragungsgeschwindigkeit und das standige selbsttitige Wiederholen der Daten, die
auf dem Bus unterwegs sind, erhalten alle Fahrzeuge immer sofort ihre aktuelle Daten. Selbst bei einem schlechten
Rad-Schiene Kontakt wird Ihr Fahrzeug die Anderung spatestens 76ms spater erneut erhalten. Und so fort und so
fort. Dabei ist es vollkommen gleichglltig, wie viele Fahrzeuge und/oder Weichen praktisch gleichzeitig eine
Anderung erfahren. Das ist einmalig auf dem Digitalsektor.

° Selectrix ist Lastunabhangig

Beim Selectrix Verfahren werden alle Bus Teilnehmer, egal ob Fahrzeuge oder Weichenmodule oder anderes
Zubehor, immer mit der gleichen Geschwindigkeit betrieben. Einem Selectrix System ist es dabei sogar gleich, ob
es einen Teilnehmer an einer bestimmten Adresse Uberhaupt gibt. Egal wie viele Befehle Sie in das System
senden (z.B. uiber einen PC), Selectrix wird immer gleich schnell reagieren. Senden Sie 200 Schaltbefehle an lhre
Weichen. kein Problem, Selectrix wird die 200 Befehle in 76ms an jeden Teilnehmer weiterleiten. Die Anzahl der
Busteilnehmer oder die Menge der nétigen Anderungen fuhrt zu keinerlei Abstrichen in der
Verarbeitungsgeschwindigkeit, unter keinen Umstanden.

° Selectrix und Rickmeldung

Der Bus hat immer Recht. Bei Selectrix ist eine automatische Rickmeldung aller beteiligten Bus Teilnehmer
serienmafiig vorhanden, egal wo und wie Sie etwas an den Digitalkomponenten verandern, wenn Sie z.B. eine
Weiche manuell schalten oder einen Signalbaustein tiber einen Drucktaster veréndern. Jede dieser Anderungen
wird sofort, mit der gleichen Geschwindigkeit wie immer, in den Bus kommuniziert. Ab diesem Moment kann diese
Information auf dem Bus abgefragt werden.

° Selectrix ist kompatibel

Selectrix ist ein weltweiter Standard, der von jedem Selectrix- Hersteller penibel eingehalten wird. Somit ist jedes
Gerét oder Modul des einen Herstellers mit den Geréten oder Modulen der anderen Hersteller uneingeschrankt
kombinierbar. Wahlen Sie anhand der Leistungsmerkmale lhren beliebigen Favoriten aus einem riesigen Angebot
aus. Es wird in lhrem Selectrix- System funktionieren.

[ Selectrix ist genormt

In der NEM 680 und der NEM 681 (NEM= Normen Européischer Modellbahnen http://www.bdef.de) ist das
komplette Selectrix Verfahren durchgangig genormt. Im Gegensatz zu anderen Veroffentlichungen anderer
Systeme ist bei Selectrix alles genormt. Da Selectrix nur ein Busverfahren kennt, ist also nicht nur das verwendetet
Gleissignal genormt sondern eben alles rund um Selectrix. Das fiihrt dazu, dass, alles kompatibel, alles gleich
schnell und untereinander austauschbar ist. Kein anderes System — weltweit - ist derartig genormt.




° Selectrix hat ein einmaliges Fahrverhalten

Die Fahrzeugdecoder (z.B. unsere DHL Serie) fir Selectrix sind berihmt fiir das herausragende Fahrverhalten. Ein
Selectrix Decoder kann mit lediglich 5 Parametern fur lhr Fahrzeug programmiert werden. Vergessen Sie
langwieriges Einstellen und Experimentieren mit Variablen. Ein Selectrix Decoder erzeugt immer eine
logarithmische Beschleunigungskurve. Das garantiert seidenweiches Rangieren ebenso wie flotte Streckenfahrt.
Ein Einstellen der Anfahrspannung ist nicht nétig, da Selectrix Decoder immer mit der Fahrstufe 1 anfahren.
Selectrix verwendet 31 Fahrstufen. Bei 31 Fahrstufen und einer angenommenen Gleisspannung von 16V ist hier
ein Spannungsunterschied von lediglich 0,5V pro Fahrstufe gegeben. Das liegt an der Auflésungsgrenze heute
tiblicher Motoren.

° Selectrix und Signale

Im Selectrix System werden keine Bremsgeneratoren oder ahnliches bendétigt. Eine spezielle, aber preiswerte
Diode (fir ca. 1.- EUR) in einem einseitig getrennten Gleisabschnitt fiihrt zu einem seidenweichen Abbremsen und
Halten vor rot zeigenden Signalen (Hp0). Das ist einfach zu verschalten und kann Uber die bei vielen Signalen
eingebaute Zugbeeinflussung benutzt werden.

° Selectrix und Gleisbildstellpulte

Durch die serienmafige Rickmeldung auf dem Bus sowie durch die Verfligharkeit sehr vieler Komponenten zur
Ansteuerung eines Gleisbildstellpultes ist es seit Jahren mdglich, Selectrix Systeme perfekt tber dieses Medium
zu steuern. Ein Gleisbildstellpult kann im Idealfall Giber lediglich eine Busverbindung (= 5 Adern) mit der ganzen
Anlage verbunden werden. Diese ist dann sogar noch im laufenden Betrieb ab- oder ansteckbar.

° Selectrix und Verkabelung

Die Verkabelung eines Selectrix Systems ist auRergewohnlich einfach. Von der Zentrale werden alle Komponenten
mit einem handelsiiblichen 5 poligen Buskabel verbunden (5 pol Diodenkabel, erhéltlich in jedem Audiozubehor-
Handel). Dieses Kabel enthélt nicht nur die Datenleitungen, sondern zusatzlich auch die Stromversorgung fir die
auf den Komponenten vorhandene Elektronik. Lediglich bei Weichenmodulen oder anderen Stromverbrauchern
sollte eine zusatzliche Spannungsversorgung zum Schalten selbst vorgesehen werden. Sie kdnnen einen Selectrix
Bus bis zu 300 m lang werden lassen, sie kénnen ihn beliebig verteilen oder aufteilen und auch Steckbuchsen
anbringen, um z.B. Handregler im laufenden Betrieb umzustecken - vorausgesetzt, der PIN 5 am Stecker ist
gekirzt.

Noch einfacher ist die Busverkabelung mit dem bei unseren Modulen vorhandenen Flachbandkabel. Die Stecker
werden mit Hilfe eines kleinen Schraubstockes ohne die Kabelenden abisolieren zu mussen einfach auf das
Flachbandkabel gequetscht.

° Selectrix und Stérfestigkeit

Durch die Art der Verkabelung, die enorme Wiederholungsrate und das besondere Verfahren bei Selectrix wird
eine sehr groRRe Storfestigkeit gegentber aulReren Einfliissen sichergestellt. Ein Selectrix System ist nicht aus dem
Takt zu bringen.

° Selectrix und Besetztmeldung

Alle bekannten Rickmelder im Selectrix System arbeiten nach dem Stromfihler- Prinzip. Hierbei werden
elektrische Verbraucher detektiert. Dazu reicht eine mit Leitlack (viel besser geeignet ist Grafitspray) versehene
Achse oder ein Fahrzeug mit Decoder. Sie sind sofort in der Lage, lhr Modellbahnkonzept lickenlos, und das ist
entscheidend, zu tberwachen. Herkdmmliche Systeme arbeiten teilweise mit einer punktuellen Riickmeldung (sog.
Reed-Kontakten). Selectrix dagegen Uberwacht die gesamte Anlage. Da auch Besetztmeldungen Uber den
Selectrix Bus gemeldet werden, ist die Verdrahtung eines Besetztmelders ein Kinderspiel. Fihren Sie das Buskabel
und den blauen Pol Ihrer Fahrspannung zum Besetztmelder. Von dort gehen Sie mit acht einzelnen Kabeln zu
lhren einseitig getrennten Abschnitten. Sofort kann lhre Digital- Zentrale oder ein angeschlossener PC die
Uberwachung dieser 8 Abschnitte (ibernehmen.

° Selectrix und PC-Steuerung

Die rasante Geschwindigkeit, die Lastunabhéngigkeit, das serienméRige Rickmelden pradestinieren das Selectrix
System zur Ansteuerung mit einem Computer. Uns ist bisher kein Programm bekannt, das mehr als 1000 Befehle
pro Sekunde an lhre Selectrix Steuerung senden kann. Bei der Befehlsanzahl von 1450 Befehlen pro Bus, die
Selectrix ohne Probleme verarbeiten kann, stehen Sie hier auf der sicheren Seite. Bei einem Selectrix System kann
der PC auf lhren Wunsch hin 100 Fahrzeuge gleichzeitig, und wir meinen wirklich gleichzeitig, seidenweich
abbremsen. Schalten Sie zwischendurch ruhig ein paar Weichen und Signale, Selectrix wird immer wie gewohnt
antworten. Erhalten Sie wahrenddessen 200 Riuckmeldungen von lhren Besetztmeldern, kein Problem fiir Selectrix.
Ein Engpass wie bei anderen Systemen kann nicht entstehen.

° Selectrix und seine Decoder

Andere hatten ihn gerne. Wir haben ihn. Den weltweit kleinsten Decoder. Beachten Sie bei dieser Aussage nicht
nur die angegebene Flache, sondern beachten Sie zuséatzlich das Volumen. Selectrix Decoder sind damit geeignet
fiir Modelle der Spur Z bis zu Spur 0. Jede Leistungsstufe kann abgedeckt werden. Selectrix Decoder besitzen zwei
Funktionsausgénge. Bendtigen Sie mehr, kann mit reinen Funktionsdecodern praktisch jeder Bedarf abgedeckt
werden. Eine weitere Ausfiihrung mit noch mehr technischen Details ist jetzt verfliigbar mit der sog. SUSI-
Schnittstelle. Dieser Decoder stellt bis zu acht weitere Funktionen zur Verfiigung. Damit kénnen Sie Showeffekte
erzeugen oder Sound ausldsen.



2. Systemvorteile DIGIRAIL

Bei DIGIRAIL erhalten Sie zu den beschrieben Selectrix-Systemvorteilen, die allen unseren Komponenten zu eigen
sind, noch weitere einzigartige Vorteile:

MUT multi control 2004

° Grafikdisplay
Informatives sehr groRes beleuchtetes Display. Schlagen Sie sich nicht mit kryptischen zweizeiligen Anzeigen
herum. Wir bieten Ihnen auf einer Flache von 128x64 Bildpunkten alle Information, die Sie bendtigen.

° Zwei SX Bus-Systeme
Unsere Zentrale bietet Ihnen zwei SX Bus Systeme. Sie haben damit z.B. 100 Fahrzeugadressen und weitere 100
Adressen (= 800 Belegtmeldeabschnitte oder Weichen) zum Schalten und Melden zur Verfligung.

° EX Bus
Sie kénnen bis zu 17 Subzentralen iber diesen Bus koppeln und kénnen damit nahezu endlos die Adressanzahl
zum Schalten oder Melden erhdhen.

(] 35 Tasten
Die multi control 2004 bietet Ihnen nicht nur gangige Tasten zur Adresseinstellung, sondern zusatzlich
Schnellwahl- und Funktionstasten. Damit kdnnen Sie z.B. 18 Ziige mit maximal 2 Tasten anwahlen.

° 270 Grad Drehregler

Steuern Sie lhre Digitalfahrzeuge wie gewohnt mit einem Drehregler mit Mittelstellung. Sie kénnen ihn aber durch
eine Einstellung auch so per Software einstellen, dass die Fahrstufe 0 am linken Anschlag und Fahrstufe 31 am
rechten Anschlag ist.

° 40 Multitraktionen mit je 5 Loks
kénnen gespeichert werden, bis zu 20 Multitraktionen davon kénnen gleichzeitig gefahren werden.

° 50 WeichenstralRen
WeichenstraRen kénnen in Abhangigkeit der Besetztmeldung oder anderer Elemente geschaltet werden.

° Lokdatenbank fur 200 Loks
Fahren Sie nicht nur mit der Digitaladresse. Sie kdnnen in der multi control 2004 Ihren Loks oder Ziigen ganze
Namen zuweisen. Fahren Sie mit dem Rheingold und nicht mit der Adresse 34.

° Komponenten Datenbank
Sie kénnen auch alle Ihre Komponenten mit Namen versehen und sie in der Steuerung ablegen.

[ Ereignissteuerung
Diese innovative MUT Entwicklung sendet automatisch jede Veranderung der an die MC2004 angeschlossenen SX
Bus- Systeme sofort tiber die serielle Schnittstelle an einen angeschlossenen PC. Dieser muss nicht riickfragen.

° Serielle Schnittstelle
Unsere multi control 2004 enthalt selbstverstandlich eine serielle Schnittstelle zur Kommunikation mit einem
Computer. (38400 Baud)

[ 2.8A Fahrstromabgabe ans Gleis
und bis zu 3.5A Strom fur Module, Fahrregler etc.

° Sehr fein abgestimmte Kurzschlusssicherung.
Zusatzliche Absicherung z.B. der Besetztmelder mit PTC's nicht notig.

° 16 Bit Prozessor 30 MHz. Risk, 256 Kb Progammspeicher
° Updatebar tber die serielle Schnittstelle

° Konfigurationsprogramm

° Zusatzliche Erweiterungen

Pendelzugsteuerung, Decodertyp Erkennung, LokLiftsteuerung, intelligenter Belegtmelder usw.

° Besetztmelder 8i mit Bi-Direktionaler Rickmeldung

Die geniale Innovation des letzten Jahres. Vielfach in der Fachpresse erwahnt. Mit diesem Besetztmelder kdnnen
wir lhnen eine Zugnummernerkennung anbieten, die "flachendeckend" funktioniert. Ihnen entstehen praktisch keine
Mehrkosten (im Vergleich zu unseren herkémmlichen Besetztmeldern). Anzeige in der MC2004 und im neuen
HC10 maoglich. Ausgabe Uber die serielle Schnittstelle selbstverstandlich. Wir detektieren nicht nur lhr Fahrzeug,
wir melden auch noch zuriick, welches Fahrzeug sich gerade in dem Abschnitt befindet. Riickmeldung von bis zu
vier Fahrzeugen in jedem Uberwachten Abschnitt. Richtungserkennung, ein altes Problem bei der
Computersteuerung, inklusive (exklusiv nur bei MUT). Wie gewdhnlich ist auch diese Innovation allen Selectrix
Anwendern zugénglich. Bitte beachten Sie die weiteren Beitrdge zu diesem Produkt hier auf unserer HP.



° Module fir Weichen und Signale

Module héchster Qualitat. Vielféaltige Einstellungen méglich. Weichenmodule mit zusatzlicher Méglichkeit der
Ruckmeldung dber Leuchtmittel und mit zusatzlichen Anschlissen fur Tasterbetatigung. Alle von lhnen
vorzunehmenden Kabelanschliisse in professioneller, hochwertiger Industrieklemmtechnik. Signalmodul SAM1 mit
zusétzlicher Software. Informieren Sie sich Uber diese Module in Produkte/Shop.

° Uhrenmodul, komplette Zubehdorliste Alles, was Sie zusatzlich benétigen. Alles aus einer Hand.

° Kehrschleifen Modul KSM1
Die Lésung fir Gleichstrom-Modellbahner. Unser Produkt fahrt "ohne" die sonst tibliche Kurzschluss-Analyse.

° Startsets
Alles was Sie bendtigen, um direkt mit Selectrix zu starten, finden Sie in glinstigen Paketen, optimal aufeinander
abgestimmt.

° Zusatzliche Verkabelungsmaoglichkeit

Fur den professionellen Anwender haben wir eine zuséatzliche Mdglichkeit der Bus Verkabelung auf den Modulen
vorgesehen. Sie kénnen unsere Module auch mit dem aus der Computertechnik bekannten Flachbandkabel
verbinden.

° Module fir Gleishildstellpult
Wir bieten Ihnen vielfaltige Module zum Aufbau eines Gleisbildstellpultes. Natlrlich mit optimaler Anbindung an
Selectrix.

° Support
Wir unterstiitzen Sie bei lhrer Anwendung. Rufen Sie uns einfach an oder senden Sie eine E-Mail.

° Qualitat

Unsere langjahrige Erfahrung in der Herstellung von elektronischen Baugruppen hat unseren Qualitatsanspruch
gepragt. Alle unsere Komponenten, Booster, Zentralen, sogar unser Zubehér entsprechen hdchsten Anspriichen.
Unsere Produkte funktionieren sofort und mit Dauerhaftigkeit.

Neufeldstr. 5 D 85232 Bergkirchen
A—— A Tel. 08131/45438-30 Fax. 08131/45438-58

VEF @GP fochonischomosikwonische Famgung  E-Mail: — info@digirail.de

SELECTRIX® ist eingetragenes Warenzeichen der Firma TRIX Nirnberg.
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Anhang D:

Grmb/FH Mechanische und elektronische Fertigung
Hard- und Softwareentwicklung

Professionelle Anschlusstechnik aus der Industrie fiir Profis in der
Modellbahn.

Das Anschlie3en von Kabeln an unsere Module sei am Beispiel des KSM demonstriert. Als Werkzeug benétigen Sie
dazu einen Schraubendreher mit etwa 3mm Klingenbreite und ein Werkzeug zum Abisolieren der Kabel. Das Kabel
kénnen Sie schon vorbereiten, in dem Sie es auf einer Lange von ca. 7 - 8mm abisolieren. Die Baugruppe selbst
sollte bereits montiert sein, da sie dann nicht zusatzlich zum Kabel und dem Schraubendreher zu halten ist.

Positionieren Sie den Schraubendreher wie im Bild
nebenan in der wannenahnlichen Offnung auf der
Kabelklemme, die angeschlossen werden soll.

Driicken Sie nun mit dem Schraubendreher die
Wanne nach hinten, so dass

die Klemmfeder des Anschlusses aufmacht. Fihren
Sie das anzuschliefende Kabel in die so entstandene
Offnung und verringern Sie den Druck auf den
Klemmhebel. Das bewirkt, dass die Federklemmen
schlieBen und das Kabel kraftschlissig geklemmt
wird.

Auf diesem Weg kénnen auch mehrere Kabel in einer
Klemme zuverlassig an die Steuerung angeschlossen
werden.

Sie durfen fir diese Technik sogenannte Ader-
endhllsen verwenden, was aber nicht notwendig ist.
Keinesfalls sollten Sie aber zuvor verzinnte
Drahtenden zu klemmen versuchen.
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EG-Konformitéatserklarung

Die Firma

MUT GmbH
Neufeldstr. 5
85232 Bergkirchen

erklart hiermit, dass folgende elektrischen Komponenten (nicht zusammengebaute Syste-
me) fur die Produkte DIGIRAIL (Digitale Modellbahnsteuerung) die Bestimmungen der
einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschrift EU Spielzeugrichtlinie 2009/48/EG der

Gemeinschaft erfilien:

Verteilerplatine flr SX- und PX-Bus im SELECTRIX - System
Tastermodul 32 K fur das SELECTRIX - System

Anzeigemodul 32 K fir das SELECTRIX - System
Anzeige/Tastermodul 16k/16k fur das SELECTRIX - System
Klemmieistenmodul fir das SELECTRIX - System

Weichenmodul D/D fur das SELECTRIX - System

Weichenmodul M/D firr das SELECTRIX - System

Weichenmodul S/D fiir das SELECTRIX - System
Fahrstralkenmodule fur den Bau von Gleisbildstellpulten
Fahrstrallenmodul Lichtsperrsignal fiir den Bau von Gleisbildstellpulten
Fahrstrallenmodul Blocksignal fir den Bau von Gleisbildstellpulten
Fahrstrallenmodul Hauptsignal fir den Bau von Gleisbildstellpulten
Funktionsdekoder FD2 fiir das SELECTRIX - System

Uhrenmodul fir das SELECTRIX - System

Kehrschleifenmodul KSM2 fiir alle digitalen Modellbahnsysteme
Universal Fahrzeugbeleuchtung mit LED’s und Glithlampen
Dreh-Schiebebiihnensteuerung

Siganlanzeigemodul SAM 1 fur das SELECTRIX - System
Gleiseinschaltverzégerung

Wagonbeleuchtung und Erweiterungsmodul
Weichen-Polarisations-Modul WPM1

SX Control 02 fir das SELECTRIX - System

SX-Treiber mit Fremdeinspeisung fur das SELECTRIX - System
Einstellhilfe fur das Weichenmodul S/D

Wagonbeleuchtung Spur Z

Polarisationsumschaltung Weiche S/D

PX Treiber fur das SELECTRIX - System

6-fach-Verteiler fir den SX und PX-Bus im SELECTRIX - System
SX oder PX Bus-Verteiler

Funktionsdekoder FD23 fur SELECTRIX und DCC-Betrieb
SX-Interface 02 USB fiir das SELECTRIX - System
Weichenantrieb WAS5 flr das Gleissystem Peco N Code 55

Multi Control 2004 fur das SELECTRIX - System

Die Fahrzeugdecoder DHL — 050 Micro N fur das SELECTRIX - System
Die Fahrzeugdecoder DHL — 050 Micro Z fur das SELECTRIX - System
Die Fahrzeugdecoder DHL — 100 fur das SELECTRIX - System

-2-
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Die Fahrzeugdecoder DHL — 160 fur SELECTRIX, DCC und Analogbetrieb
Die Fahrzeugdekoder DHP160

Die Fahrzeugdecoder DHL — 250 fur SELECTRIX, DCC und Analogbetrieb
Der Fahrzeugdecoder DHS — 200SX fiir SELECTRIX mit SUSI-Schnittstelle
Funktionsdekoder DHF-S00 mit SUSI-Schnittstelle fir SELECTRIX - System
Fahrzeugdekoder DHP160

Fahrzeugdekoder DHP250

Farbbilder der Komponenten sind aus den den Lieferungen beiliegenden Montageanlei-
tungen zu ersehen.

Bei technischen Anderungen erlischt diese Erklarung.

Die alleinige Verantwortung fur die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der
Hersteller MUT GmbH.

Da es sich um Komponenten und nicht komplette Systeme/Gerate fur Modellbahnen
handelt, trégt der Monteur der Modellbahn die Verantwortung fiir die Gesamtschaltung
und deren Sicherheit. Die o. g. EU-Spielzeugrichtlinie, einschlagigen Sicherheitsregeln
und Montageanleitungen sind fur den Zusammenbau zu beachten.

Es werden auch Schutzziele der Niederspannungsrichtlinie 2006/95/EG (fur die genann-
ten Komponenten) eingehalten.

Die bevolliméachtigte Person fur die Zusammenstellung der technischen Unterlagen im Sin-
ne der Spielzeugrichtlinie ist: Herr Dieter Stoliner, Firma MUT GmbH




EG-Konformitatserklarung c €

Die Firma

MUT GmbH
Neufeldstr. 5
85232 Bergkirchen

erklart hiermit, dass folgende elektrischen Leistungskomponenten (nicht zusammenge-
baute Systeme) fiur die Produkte DIGIRAIL (Digitale Modellbahnsteuerung) die Bestim-
mungen der einschldgigen Harmonisierungsrechtsvorschrift EU Spielzeugrichtlinie
2009/48/EG der Gemeinschaft erfiillen:

¢ 15V Power Transformator fiir die multi control 2004 oder Booster-Module
¢ 10V Power Transformator fiir die multi control 2004 Z oder Booster-Module
» Booster 3 und 6 Ampere fur das SELECTRIX — System

Farbbilder der Komponenten sind aus den den Lieferungen beiliegenden Montageanlei-
tungen zu ersehen.

Bei technischen Anderungen erlischt diese Erklarung.

Die alleinige Verantwortung fur die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der
Hersteller MUT GmbH.

Da es sich um Komponenten und nicht komplette Systeme/Gerate fiur Modellbahnen han-
delt, tréagt der Monteur der Modellbahn die Verantwortung fiir die Gesamtschaltung und
deren Sicherheit. Die o.g. EU-Spielzeugrichtlinie, einschlagigen Sicherheitsregeln und
Montageleitungen sind fir den Zusammenbau zu beachten.

Es werden auch Schutzziele der folgenden Richtlinien und Normen eingehalten:

¢ Niederspannungsrichtlinie 2006/95/EG
o DIN EN VDE 0100-410 Schutz gegen elektrischen Schlag
o EMV-Richtlinie 2004/108/EG

Die bevoliméchtigte Person fur die Zusammenstellung der technischen Unterlagen im Sin-
ne der Spielzeugrichtlinie ist: Herr Dieter Stollner, Firma MUT GmbH

N

(Name, Stellung-im Unternehmen)




EG-Konformitatserklarung C €

Die Firma

MUT GmbH
Neufeldstr. 5
85232 Bergkirchen

erklart hiermit, dass die Komponente Drehscheibe-/Drehscheibensteuerung fir die Pro-
dukte DIGIRAIL (Digitale Modellbahnsteuerung) die Bestimmungen der einschlagigen
Harmonisierungsrechtsvorschrift EU Spielzeugrichtlinie 2009/48/EG der Gemeinschaft
erfullt.

Farbbilder der Komponente sind aus der der Lieferung beiliegenden Montageanleitung zu
ersehen.

Bei technischen Anderungen erlischt diese Erklarung.

Die alleinige Verantwortung fur die Ausstellung dieser Konformitatserklarung tragt der
Hersteller MUT GmbH.

Da es sich um eine Komponente und nicht um ein komplettes System/Gerat fir Modell-
bahnen handelt, tragt der Monteur der Modellbahn die Verantwortung fir die Gesamt-
schaltung und deren Sicherheit. Die o.g. EU-Spielzeugrichtlinie, einschldgigen Sicher-
heitsregeln und Montageleitung sind fir den Zusammenbau zu beachten.

Es werden auch Schutzziele der folgenden Richtlinien und Normen eingehalten:

* Niederspannungsrichtlinie 2006/95/EG
¢ EMV-Richtlinie 2004/108/EG
¢ DIN EN 414 Sicherheit von Maschinen

Die bevollmé&chtigte Person fiir die Zusammenstellung der technischen Unterlagen im Sin-
ne der Spielzeugrichtlinie ist: Herr Dieter Stollner, Firma MUT GmbH

- & 20412

(Ort, Datum) ( ame, Stellung im Unternehmen)



EG-Konformitatserkldrung c €

Die Firma

MUT GmbH
Neufeldstr. 5
85232 Bergkirchen

erklart hiermit, dass die Komponente LokLift fir die Produkte DIGIRAIL (Digitale Modell-
bahnsteuerung) die Bestimmungen der einschlagigen Harmonisierungsrechtsvorschrift
EU Spielzeugrichtlinie 2009/48/EG der Gemeinschaft erfiilit.

Farbbilder der Komponente sind aus der der Lieferung beiliegenden Montageanleitung zu
ersehen.

Bei technischen Anderungen erlischt diese Erklarung.

Die alleinige Verantwortung fir die Ausstellung dieser Konformitatserklarung trégt der
Hersteller MUT GmbH.

Da es sich um eine Komponente und nicht um ein komplettes System/Gerat fir Modell-
bahnen handelt, trédgt der Monteur der Modellbahn die Verantwortung fir die Gesamt-
schaltung und deren Sicherheit. Die 0.g. EU-Spielzeugrichtlinie, einschlagigen Sicher-
heitsregeln und Montageleitung sind fiir den Zusammenbau zu beachten.

Es werden auch Schutzziele der folgenden Richtlinien und Normen eingehalten:

Niederspannungsrichtlinie 2006/95/EG

DIN EN VDE 0100-410 Schutz gegen elekirischen Schlag
EMV-Richtlinie 2004/108/EG

DIN EN 414 Sicherheit von Maschinen

Die bevollmachtigte Person fiir die Zusammenstellung der technischen Unterlagen im Sin-
ne der Spielzeugrichtlinie ist: Herr Dieter Stollner, Firma MUT GmbH

(Name, Stellung im Unternehmen)






Dieter Stollner

Modellbahn und Industrieelektronik

DIGIRAIL Preisliste fiir den Endverbraucher, giiltig ab:  23.04.2019
Seite 1
Best.Nr: Bezeichnung Menge | Preis mit MWSt. | W&hrung
Baugruppen und Module
11433|| Booster 3Amp 180298.01 1.00 99.00| EUR
12002|| Multi Control 2004 0176.01 1.00 420.00| EUR
(ab Spur N einsetzbar)
12009 HCO01 0172.01 1.00 71.00| EUR
12010[ Booster 6Amp 180298.02 1.00 178.00|EUR
12017|| Anzeigemodul 32K 061297.01 1.00 99.00| EUR
12018| Tastermodul 32K 061297.02 1.00 86.00[ EUR
12019| Anzeige/Tastermodul 16K/16K 061297.03 1.00 92.00|EUR
12020 FahrstraBenmodul Weiche L 200197.01 1.00 12.00| EUR
12021 FahrstraBenmodul Weiche R 200197.02 1.00 12.00| EUR
12022|| FahrstraBenmodul Weiche L/R 200197.01 1.00 15.00 EUR
12023 FahrstraBenmodul Kreuzweiche 210197.03 1.00 12.00| EUR
12024 FahrstraBenmodul Gerade 220197.01 1.00 12.00{ EUR
12027| Weichenmodul D/D 220798.01 1.00 92.00| EUR
12028| Weichenmodul M/D 220798.02 1.00 97.00|EUR
12812[ KSM2 Kehrschleifenmodul 140200.01 1.00 52.00| EUR
(funktioniert absolut kurzschlussfrei, auch fiir DCC verwendbar)
12813||DSS1 Dreh/Schiebeblhnensteuerung 150200.01 1.00 155.00/|EUR
(nur fr die MiniTrix Dreh-/Schiebeblihne geeignet)
13472|| SAM1 Signalanzeigemodul 110101.01 1.00 63.00| EUR
14100| FahrstraBenmodul Hauptsignal 031001.01 1.00 12.00|{EUR
14103|| FahrstraBenmodul Blocksignal 041001.01 1.00 9.00[EUR
14104 FahrstraBenmodul Lichtsperrsignal 041001.02 1.00 9.00( EUR
14754/ Besetztmelder 8i 230602.01 1.00 85.00/ EUR
(ohne PTC's)
14755| Besetztmelder 8i 230602.02 1.00 91.00 EUR
(mit 0.6A PTC)
14756| Besetztmelder 8i 230602.03 1.00 91.00|EUR
(mit 1.3A PTC)
15813| Weichenmodul S/D 180804.01 1.00 159.00[EUR
15888||HC10 Hand Control/D 0207.01 1.00 192.00| EUR
15889|HC10 Hand Control/l 0207.02 1.00 192.00| EUR

Far alle Mengen- und Preisangaben gilt: Stlickpreis ab der angegebenen Menge




Seite 2

Best.Nr:

Bezeichnung

Menge

Preis mit MW St.

Wéhrung

15890

HC10 Hand Control/T 0207.03

1.00

192.00

EUR

16242

Gleiseinschaltverzégerung 240205.01

1.00

44.00

EUR

16753

SX-Treiber 211005.01
(Zur Signalaufbereitung bei sehr ausgedehnten Bus-Systemen)

1.00

56.00

EUR

16940

Wagonbeleuchtung N 110106.01
(Wagonbeleuchtung, Grundeinheit)

1.00

28.50

EUR

16969

Wagonbeleuchtung Erweiterungsmodul 120106.01
(Zur Verlangerung von Fahrzeugbeleuchtungen oder
Objektbeleuchtung)

1.00

22.50

EUR

17215

SH10 SmartHand 0223.01
(Handregler verwendbar fir den Train Controller ab Version 5.8)

1.00

249.00

EUR

17346

Schnittstellenkarte SH10 RS232 220906.01
(Serielle Schnittstellenkarte fir den SH10 Handregler)

1.00

48.00

EUR

17347

Verteilerplatine SH10 240906.01
(Anschluss von 2x SH10 Handreglern und 2m langes
Anschlusskabel)

1.00

43.00

EUR

17348

Schnittstellenkarte SH10 USB 220906.02
(USB Schnittstellenkarte fir denSH10 Handregler)

1.00

48.00

EUR

17394

SmartHand Starterset / USB 0224.02
(Starterset SH10 mit USB-Interface, CD-ROM und Kurzdoku)

1.00

281.00

EUR

17404

Drehscheibenantrieb Fleischmann N 0220.01

(Elektronik und Mechanik, Beschreibung und Umbau - Bilddateien

im PDF-Format)

1.00

394.00

EUR

17405

Drehscheibenantrieb Fleischmann TT 0220.02

(Elektronik und Mechanik, Beschreibung und Umbau - Bilddateien

im PDF-Format)

1.00

394.00

EUR

17406

Drehscheibenantrieb Fleischmann HO 0220.03

(Elektronik und Mechanik, Beschreibung und Umbau - Bilddateien

im PDF-Format)

1.00

429.00

EUR

17407

Drehscheibenantrieb Roco HO 0220.04

(Elektronik und Mechanik, Beschreibung und Umbau - Bilddateien

im PDF-Format)

1.00

429.00

EUR

17408

Drehscheibenantrieb Arnold N 0220.05

(Elektronik und Mechanik, Beschreibung und Umbau - Bilddateien

im PDF-Format)

1.00

394.00

EUR

17409

Drehscheibenantrieb Marklin Z 0220.06

(Elektronik und Mechanik, Beschreibung und Umbau - Bilddateien

im PDF-Format)

1.00

394.00

EUR

17412

Drehscheibenantrieb Marklin HO 0220.09

(Elektronik und Mechanik, Beschreibung und Umbau - Bilddateien

im PDF-Format)

1.00

429.00

EUR

17454

Universal Multi /O Drehscheibe 300605.03
(Elektronikbaugruppe incl. Flachbandkabel zu den LED's und
Taster, ohne Frontplatte, LED's, Taster)

1.00

149.00

EUR

17924

Polarisationsumschaltung Weiche S/D 100707.01
(einfaches Polarisationsmodul fiir 4 Weichen, nur fiir das S/D -
Modul geeignet!)

1.00

58.00

EUR

17952

SX Control 02 USB 280607.01
(Bus-Zentrale mit USB-Anschluss zum PC)

1.00

115.00

EUR

Far alle Mengen- und Preisangaben gilt: Stlickpreis ab der angegebenen Menge
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17953

SX Control 02 RS232 280607.02
(Bus-Zentrale mit seriellem Anschluss zum PC)

1.00

115.00

EUR

18185

Einstellhilfe Weichenmodul S/D 0228.01
(nur fir das Weichenmodul S/D)

1.00

84.00

EUR

18531

PX-Treiber 220708.01
(Zur Signalaufbereitung bei sehr ausgedehnten Bus-Systemen)

1.00

56.00

EUR

18688

SX/PX Verteilerplatine 070808.01
(6-fach Verteiler als Bausatz, ohne Gehause, ohne Kabel)

1.00

11.00

EUR

19916

Booster Netzteil 2x3A-S 0175.05
(Boosternetzteil 2x 3A mit Schaltnetzteil)

1.00

231.00

EUR

19917

Booster Netzteil 1x6A-S 0175.06
(Booster Netzteil 6A mit Schaltnetzteil)

1.00

209.00

EUR

19918

SX Control 02-S USB 280607.03
(SX Control 02 mit USB Schnittstelle und Schaltnetzteil)

1.00

212.00

EUR

22924

Ersatz IC - Satz MC2004
(IC-Satz fur die Multi Control zum Selbstaustausch, beinhaltet
beide Programm-IC's.)

1.00

17.85

EUR

23634

LokLift Controller 15E 0219.04
(Handbediengerat fir einen LokLift mit bis zu 15 Ebenen,
Anschlusskabel sind getrennt zu bestellen)

1.00

271.00

EUR

Weichenantriebe und Zubehor

20178

WAS5 Weichenantrieb 260511.01
(WAS5 mit Servo fiir Peco N Code 55)

1.00

24.00

EUR

20178

WAS5 Weichenantrieb 260511.01
(WAS5 mit Servo fir Peco N Code 55)

5.00

22.85

EUR

20178

WAS5 Weichenantrieb 260511.01
(WAS5 mit Servo fiir Peco N Code 55)

10.00

21.80

EUR

20178

WAS5 Weichenantrieb 260511.01
(WAS5 mit Servo fir Peco N Code 55)

20.00

21.45

EUR

20179

Montageplatte Peco E388/389 280511.01
(fir Peco SL-E388F und SL-E389F, Weiche mit groBem Radius,
Preis im WA5 enthalten)

1.00

0.00

EUR

20180

Montageplatte Peco E395/396 280511.02
(fir Peco SL-E395F und SL-E396F, Weiche mit mittlerem Radius,
Preis im WA5 enthalten)

1.00

0.00

EUR

20181

Montageplatte Peco E391/392 280511.03
(far Peco SL-E391F und SL-E392F, Weiche mit kleinem Radius,
Preis im WA5 enthalten)

1.00

0.00

EUR

20182

Montageplatte Peco E386/387 280511.04
(fir Peco SL-E386F und SL-E387F, Bogenweiche, Preis im WA5
enthalten)

1.00

0.00

EUR

20183

Montageplatte Peco E390 280511.05
(fir Peco SL-E390F, Doppelkreuzung, Preis im WAS5 enthalten)

1.00

0.00

EUR

20184

Montageplatte Peco E397 280511.06
(fir Peco SL-E397F, Y-Weiche, Preis im WAS enthalten)

1.00

0.00

EUR

Far alle Mengen- und Preisangaben gilt: Stlickpreis ab der angegebenen Menge
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20185|| Montageplatte Peco E383 280511.07 1.00 0.00[EUR
(fir Peco SL-E383F, Hosentrager, Preis im WAS enthalten)

20186/ Bohrschablone Peco E388/389 20186M011 1.00 13.00| EUR
(fir Peco SL-E388F und SL-E389F, Weiche mit groBem Radius)

20187|| Bohrschablone Peco E395/396 20186M021 1.00 13.00| EUR
(fir Peco SL-E395F und SL-E396F, Weiche mit mittlerem Radius)

20188|| Bohrschablone Peco E391/392 20186M031 1.00 13.00| EUR
(fir Peco SL-E391F und SL-E392F, Weiche mit kleinem Radius)

20189|| Bohrschablone Peco E386/387 20186M041 1.00 13.00| EUR
(fir Peco SL-E386F und SL-E387F, Bogenweiche)

20190| Bohrschablone Peco E390 20186M051 1.00 13.00/|EUR
(fir Peco SL-E390F, Doppelkreuzung)

20191| Bohrschablone Peco E397 20186M061 1.00 13.00| EUR
(far Peco SL-E397F, Y-Weiche)

20192/ Bohrschablone Peco E383 20186M071 1.00 13.00 EUR
(fir Peco SL-E383F, Hosentrager)

20859|| WA5 Weichenantrieb Tillig 260511.02 1.00 24.00[ EUR
(WA5 mit Servo und Montageplatte fir Tillig Elite)

20859|| WA5 Weichenantrieb Tillig 260511.02 5.00 22 85(|EUR
(WA5 mit Servo und Montageplatte fir Tillig Elite)

20859|| WA5 Weichenantrieb Tillig 260511.02 10.00 21.80[ EUR
(WA5 mit Servo und Montageplatte fir Tillig Elite)

20859|| WA5 Weichenantrieb Tillig 260511.02 20.00 21.45|EUR
(WA5 mit Servo und Montageplatte fir Tillig Elite)

21592|| WAB Weichenantrieb Peco Code55 Standard 191112.01 1.00 24.00[| EUR
(WAB6 mit Servo fir alle Peco N Code 55, nicht fir SL-E383F)

21592|| WA6 Weichenantrieb Peco Code55 Standard 191112.01 5.00 22 85| EUR
(WAB6 mit Servo fir alle Peco N Code 55, nicht fiir SL-E383F)

21592|| WAB Weichenantrieb Peco Code55 Standard 191112.01 10.00 21.80[ EUR
(WAB6 mit Servo fir alle Peco N Code 55, nicht fir SL-E383F)

21592|| WA6 Weichenantrieb Peco Code55 Standard 191112.01 20.00 21.46[| EUR
(WAB6 mit Servo fir alle Peco N Code 55, nicht fiir SL-E383F)

21593[ WA6 Weichenantrieb Peco Code55 SL-E383F 191112.02 1.00 24.00/|EUR
(WAB6 mit Servo, nur fiir Peco N Code 55 SL-E383F)

21593|| WA6 Weichenantrieb Peco Code55 SL-E383F 191112.02 5.00 22.85| EUR
(WAB6 mit Servo, nur fir Peco N Code 55 SL-E383F)

21593|| WAB Weichenantrieb Peco Code55 SL-E383F 191112.02 10.00 21.80[EUR
(WAB6 mit Servo, nur fiir Peco N Code 55 SL-E383F)

21593|| WA6 Weichenantrieb Peco Code55 SL-E383F 191112.02 20.00 21.46[| EUR
(WAB6 mit Servo, nur fir Peco N Code 55 SL-E383F)

21594 WA6 Weichenantrieb Tillig HO 191112.03 1.00 24.00| EUR
(WAB mit Servo, nur fiir Tillig HO)

21594 WAB Weichenantrieb Tillig HO 191112.03 5.00 22.85[EUR
(WAB mit Servo, nur fir Tillig HO)

21594| WA6 Weichenantrieb Tillig HO 191112.03 10.00 21.80| EUR
(WAB mit Servo, nur fir Tillig HO)

Far alle Mengen- und Preisangaben gilt: Stlickpreis ab der angegebenen Menge




Seite 5

Best.Nr: Bezeichnung Menge | Preis mit MWSLt. | Wahrung

21594| WA6 Weichenantrieb Tillig HO 191112.03 20.00 21.46|EUR
(WAB6 mit Servo, nur fiir Tillig HO)

21833|| Montageplatte Peco E399 280511.08 1.00 0.00(| EUR
(fir Peco SL-E399 3 Wegweiche, Preis im WAS5 enthalten)
Fahrzeug Decoder

18951 | Funktions Decoder FD23 121103.02 1.00 20.45[| EUR
(mit ca. 15cm langen, farbigen Litzen)

18951 Funktions Decoder FD23 121103.02 5.00 18.35| EUR

18951 Funktions Decoder FD23 121103.02 10.00 17.20||EUR

19584| Fahrzeug Decoder DHP-250/21p MTC 251109.04 1.00 36.10[ EUR
(mit 21p Schnittstelle, nur fir Gleichstromloks)

19584 Fahrzeug Decoder DHP-250/21p MTC 251109.04 5.00 34.40[ EUR

19584 Fahrzeug Decoder DHP-250/21p MTC 251109.04 10.00 32.60| EUR

20303/ Plux12-Adapter Bausatz im 2-er Pack 010811.01 1.00 7.00l| EUR
(Plux12 Adapter ohne Decoder zum Selbstbau. Ist nur im Pack mit
2 Stlck erhaltlich)

21731|| Fahrzeug Decoder DH10C/DS 090213.01 1.00 29.00[ EUR
(mit kurzen Anschlussdréhten fur die SELECTRIX - Schnittstelle)

21731|| Fahrzeug Decoder DH10C/DS 090213.01 5.00 28.10[EUR

21731} Fahrzeug Decoder DH10C/DS 090213.01 10.00 27.00[EUR

21732|| Fahrzeug Decoder DH10C/6pFNEM 090213.02 1.00 31.80 EUR
(mit 6pol Normstecker nach NEM 651 und 80mm Kabel)

21732| Fahrzeug Decoder DH10C/6pFNEM 090213.02 5.00 30.80[EUR

21732|| Fahrzeug Decoder DH10C/6pFNEM 090213.02 10.00 29.60[EUR

21733|| Fahrzeug Decoder DH10C/8pNEM 090213.03 1.00 31.80[ EUR
(mit 8pol Normstecker nach NEM 652 und 80mm Kabel)

21733|| Fahrzeug Decoder DH10C/8pNEM 090213.03 5.00 30.70[EUR

21733| Fahrzeug Decoder DH10C/8pNEM 090213.03 10.00 29.70[EUR

21734|| Fahrzeug Decoder DH10C/F 090213.04 1.00 29 90 EUR
(mit flexiblem Kabel ca. 150mm)

21734| Fahrzeug Decoder DH10C/F 090213.04 5.00 28.90[EUR

21734| Fahrzeug Decoder DH10C/F 090213.04 10.00 27.80| EUR

21735|| Fahrzeug Decoder DH10C 090213.05 1.00 27.70lEUR
(ohne Kabel zum Selbstanléten)

21735|| Fahrzeug Decoder DH10C 090213.05 5.00 27.00[EUR

21735| Fahrzeug Decoder DH10C 090213.05 10.00 25.80[EUR

21736|| Fahrzeug Decoder DH10C/St NEM 090213.06 1.00 29.00[ EUR
(mit 6pol Normstecker nach NEM 651)

21736| Fahrzeug Decoder DH10C/St NEM 090213.06 5.00 28.00[| EUR

Far alle Mengen- und Preisangaben gilt: Stlickpreis ab der angegebenen Menge
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21736|| Fahrzeug Decoder DH10C/St NEM 090213.06 10.00 27.00[EUR
21739|| Fahrzeug Decoder DH16A/F 100213.02 1.00 28.26[| EUR

(mit flexiblem Kabel)
21739|| Fahrzeug Decoder DH16A/F 100213.02 5.00 26.99[EUR
21739|| Fahrzeug Decoder DH16A/F 100213.02 10.00 26.19[EUR
21740| Fahrzeug Decoder DH16A/6p FNEM 100213.03 1.00 39.44EUR
(mit 6pol Normstecker nach NEM 651 und 80mm Kabel)
21740| Fahrzeug Decoder DH16A/6p FNEM 100213.03 5.00 38.19[EUR
21740| Fahrzeug Decoder DH16A/6p FNEM 100213.03 10.00 36.71[[EUR
21741| Fahrzeug Decoder DH16A/8pNEM 100213.04 1.00 33.89[| EUR
(mit 8pol Normstecker nach NEM)
21741|| Fahrzeug Decoder DH16A/8pNEM 100213.04 5.00 32.37|[EUR
21741| Fahrzeug Decoder DH16A/8pNEM 100213.04 10.00 31.42[| EUR
21742| Fahrzeug Decoder DH16A/Plux16 100213.05 1.00 31.75[EUR
(for Plux16 Schnittstelle nach NEM658)
21742|| Fahrzeug Decoder DH16A/Plux16 100213.05 5.00 30.35[EUR
21742|| Fahrzeug Decoder DH16A/Plux16 100213.05 10.00 29.45[EUR
23200|| Fahrzeug Decoder DH10C/Plux12 090213.08 1.00 30.86[| EUR
(fir Plux12 Schnittstelle nach NEM658)
23200|| Fahrzeug Decoder DH10C/Plux12 090213.08 5.00 30.56[EUR
23200|| Fahrzeug Decoder DH10C/Plux12 090213.08 10.00 29.76[ EUR
24621|| Fahrzeug Decoder DH21A-5 1.00 27.00[EUR
24621|| Fahrzeug Decoder DH21A-5 5.00 25.50[EUR
24621\ Fahrzeug Decoder DH21A-5 10.00 24 40[EUR
Kabel
9766 Kabel 5p LIYCY0.25 1.00 1.55|EUR
(geschirmtes Rundkabel, 5x 0.252, zur Herstellung eigener
SX-Bus Kabel)
11190|| Flachbandkabel 10p grau AWG28 1.00 0.75lEUR
(per Meter, SX-Bus Kabel anstelle Rundkabel 9766)
12123| Drillingslitze 0.142 ws/gn/ge 1.00 0.55(| EUR
(zum Verlangern der Anschlisse des Minitrix-Weichenantriebs)
12123/ Drillingslitze 0.142 ws/gn/ge 50.00 0.35| EUR
(ab 50 Meter, zum Verlangern der Anschliisse des
Minitrix-Weichenantriebs)
13342|| Flachbandkabel 14p grau AWG28 1.00 0.75lEUR
(per Meter)
13343|| Flachbandkabel 20p grau AWG28 1.00 1.00/lEUR
(per Meter)

Far alle Mengen- und Preisangaben gilt: Stlickpreis ab der angegebenen Menge
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Zubehor, Bauteile und Werkzeug
2756| Feinsicherung 3.15AM 1.00 2.20| EUR
(Pack mit 10 Stulck)
3118|| VG Federleiste C64 ac ger 1.00 3.00lEUR
(Gegenstecker fir das Anzeige- oder Tastermodul als Alternative
zum Klemmleistenmodul)
3240| Feinsicherung 4.0AM 1.00 2.20[|[EUR
(Pack mit 10 Stiick)
3755/ Feinsicherung 0.8AT 1.00 2.20| EUR
(Pack mit 10 Stuck)
3759| Feinsicherung 3.15AT 1.00 2.20| EUR
(Pack mit 10 Stiick)
3776/ Feinsicherung 2.5AM 1.00 2.20| EUR
(Pack mit 10 Stulck)
5618| Diodenbuchse MAB5S 1.00 1.25[EUR
(5pol. Diodenbuchse fiir den SX - Bus)
7339| Diodenbuchse MAB5SH 1.00 1.55[EUR
7687/ Mikroschalter 1010.0101 ; 1.00 1.90lEUR
(als Zusatzschalter fur Fulgurex-, Lemaco- und MUT -
Weichenmotor)
7687/ Mikroschalter 1010.0101 10.00 1.60[EUR
(ab 10 Stiick)
9259|| Drucktaster sw MS402P 1.00 1.45(| EUR
(fir die FahrstraBenmodule)
9260|| Drucktaster rt MS402P 1.00 1.45| EUR
(far die FahrstraBenmodule)
10534/| Graphitspray 33 200mL 1.00 11.60 EUR
(anstelle von Leitlack zu verwenden)
11192| Stiftfeldverbinder Z10p 1.00 0.90[ EUR
(fir die Verkabelung des SX-Bus mit Flachbandkabel,
Mindestmenge 5 Stlick oder ein vielfaches davon)
1151 8| Stiftfeldverbinder Z14p 1.00 1.00lEUR
(fir die Verkabelung des SX-Bus mit Flachbandkabel,
Mindestmenge 5 Stlick oder ein vielfaches davon)
11519] Stiftfeldverbinder Z20p 1.00 1.10| EUR
11534| Sockelstreifen MK201/08/Z 1.00 0.90[EUR
(8p Buchse fiir die Decoderschnittstelle nach NEM652)
11577/ Klemmleiste 121A111/04 1.00 2 60llEUR
(4p zum Anschluss der Gleis- und Trafospannung an die multi
control 2004)
12346| Bremsdiode SELECTRIX 1.00 1.10[EUR
12958|| Diodenstecker MAS50S/SX 1.00 1.60| EUR
(mit geklrztem Pin 5)
13025| D Sub Verlangerungskabel 9p/3.0m 1.00 9.10[EUR
(Verbindungskabel zwischen PC und MC2004, ca. 3m)

Far alle Mengen- und Preisangaben gilt: Stlickpreis ab der angegebenen Menge
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13129|| SX Kabel 5p/5p/2.0 280600.01 1.00 220 EUR
(L&nge ca. 2m)

13394/[ SX Kabel 5p/5p/5.0 280600.02 1.00 4.00/|EUR
(Lange ca. 5m)

13694 Schutzdiode fiir Lokdecoder DHL-100 1.00 1.10| EUR

14117| Steckerleiste mit Verriegelung 10p 1.00 2.20| EUR

14172| Montagesatz 4fach/V1 241101.01 1.00 2 59 EUR
(Montagesatz fir Baugruppen und Module, 4 Schrauben und
Abstandshalter)

14173/ Montagesatz 5fach/V1 251101.01 1.00 2 80l EUR
(Montagesatz fir Baugruppen und Module, 5 Schrauben und
Abstandshalter)

14304/ Schnittstellenstecker 8p NEM652 190202.01 1.00 2 00llEUR
(Neuer, flacher Stecker fir die 8pol. Decoderschnittstelle nach
NEM652)

14304/ Schnittstellenstecker 8p NEM652 190202.01 10.00 1.60lEUR
(Neuer, flacher Stecker fir die 8pol. Decoderschnittstelle nach
NEM652)

17692 Relais 12V AXICOM D2n 3A 1.00 4.90|EUR
(FUr Herzstiickpolarisation beim S/D-Modul)

18082 Steckernetzteil SYS-1308-1505 5V/3.0A 1.00 17.60| EUR

18300|{ Halterung HC10 0207M063 1.00 17.00lEUR
(Halterung far den HC10 und SH10)

18365| USB 2.0/Seriell Adapter 1.00 24.00| EUR

18693 Gehause 0231M011 1.00 8.00| EUR
(fir die Verteilerplatine 18688)

18878| Nullmodemkabel Drehscheibe 020209.01 1.00 26.00l| EUR
(Nullmodemkabel fur die Verbindung Drehscheibensteuerung und
-Controller 17454, 3m lang)

19254/ Servokabelverlangerung 0234.01 1.00 2 10||[EUR
(3pol. Kabelverlangerung mit Stecker und beiliegender Buchse)

20234/|| Kontaktfeder KF1 1.00 5.30[EUR
(fr die MiniTrix Dreh- / Schiebebihne)

21692|| Servo 159 1.00 9.50( EUR

21847/ Montagewinkel fiir LokLift MW1 21847MO011 1.00 50.00| EUR
(Horizontale Wandabstitzung fir beide LokLifte, pro Vertikalholm
1 Stlick erforderlich)

22494/ Stiftleiste TMS-106-02-G-S 1.00 1.50| EUR
(6p Stiftleiste fur die Decoderschnittstelle nach NEM651)

22495| Buchsenleiste SLM-106-01-G-S 1.00 1.85/|EUR
(6p Buchse fiir die Decoderschnittstelle nach NEM651)

20903| Montagewinkel fiir LokLift MW2 22903M011 1.00 92 50| EUR
(verstellbarer Winkel fiir die LokLifte zur Befestigung oben, pro
Vertikalholm 1 Stlick erforderlich)

23033 Multi Control 2004 update MC2004 1.00 17.85|EUR
(Update der Multi Control 2004 auf den neuesten Stand, zuziiglich
IC-Satz 22924)

Far alle Mengen- und Preisangaben gilt: Stlickpreis ab der angegebenen Menge
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24555

Anschlusskabelsatz LL-Controller 191218.01

(Verbindungskabelsatz zwischen LL-Elektronik und LL-Controller,

ca. 3m)

1.00

93.30

EUR

Kataloge, Broschiiren und CD

12251

Gesamtkatalog DIGIRAIL

(Versandkosten und -bedingungen sind am Ende der Preisliste zu

finden.)

1.00

12.00

EUR

20823

Programmibersicht 8s DIGIRAIL
(die jeweils aktuelle Produktlbersicht)

1.00

0.00

EUR

21260

DIGIRAIL - DVD DIGIRAIL
(Handbticher unserer Produkte, der Gesamtkatalog,
Umbauanleitungen, Bilderserien und Videos im avi-Format)

1.00

9.00

EUR

Software

13557

Datenmonitor Software 200201.01

1.00

27.00

EUR

13558

SAM1 Software 210201.01
(Zum leichteren Programmieren des SAM-Moduls)

1.00

29.00

EUR

14224

Software Erweiterung Paket 1 Multi Control 2004
(komfortablere Decoder Programmierung, zusatzlicher
Reglermodus, erweiterte Massensimulation)

1.00

36.00

EUR

14752

Software Erweiterung Paket 2 Multi Control 2004
(Anzeige der vom Besetztmelder zurlickgelieferten Lokadresse
auf dem Display der MC2004)

1.00

36.00

EUR

14898

Software Erweiterung Paket 3 Multi Control 2004
(Pendelautomatik)

1.00

36.00

EUR

15927

Software Erweiterung Paket 4 Multi Control 2004
(LokLift Steuerung)

1.00

36.00

EUR

16113

Software Erweiterung Paket 2 HC10
(Anzeige der vom Besetztmelder zurlickgelieferten Lokadresse
auf dem Display des HC10)

1.00

36.00

EUR

16114

Software Erweiterung Paket 3 HC10
(Pendelautomatik fiir den HC10)

1.00

36.00

EUR

16115

Software Erweiterung Paket 4 HC10
(LokLift Steuerung fur den HC10)

1.00

36.00

EUR

18815

TrainController silber
(TrainController silber bei Einzelerwerb).

1.00

298.00

EUR

19915

Software Erweiterung Paket 5 Multi Control 2004
(komfortable Decoderprogrammierung der DHP / DHxxx Serie)

1.00

46.00

EUR

20071

Software Erweiterung Paket 6 Multi Control 2004
(Adresserweiterung SXplus)

1.00

56.00

EUR

Far alle Mengen- und Preisangaben gilt: Stlickpreis ab der angegebenen Menge







Fur Endverbraucher liefere ich zu folgenden Einkaufs- und
Versandbedingungen:

(Bitte keine Vorkasse ohne vorherige Rechnung!)

Inland:

Vorauskasse (Versandkosten bis 5kg) 8.00 EUR
Vorauskasse (Versandkosten bis 10kg) 11.00 EUR
Ausland EU:

Vorauskasse (Versandkosten bis 5kg) 20.00 EUR
Vorauskasse (Versandkosten bis 10kg) 24.00 EUR
Ausland CH:

Vorauskasse (Versandkosten bis 5kg) 32.00 EUR
Vorauskasse (Versandkosten bis 10kg) 38.00 EUR

HINWEIS: Beim Versand in die Schweiz erfolgt keine MWSt. Berechnung auf meine Produkte!

Die Gefahr der zufélligen Verschlechterung und des zufélligen Untergangs der bestellten Ware geht beim
Versendungskauf erst mit Ubergabe der Ware an den Endverbraucher tGiber. Der Ubergabe steht es gleich,
wenn sich der Endverbraucher im Annahmeverzug befindet.

Sonderkonditionen:
Bei Inlandsversand und einem Warenwert Gber 500.00 EUR netto: Keine Versandkosten!!
Davon ausgenommen sind der LokLift und die Drehscheibensteuerung.

Die Preise verstehen sich inkl. jeweils gultiger MW St.

Widerrufsbelehrung:

Als Verbraucher haben Sie das Recht diesen Vertrag binnen 14 Tagen ohne Angabe von Griinden zu
widerrufen.

Die Widerrufsfrist betragt 14 Tage ab dem Tag, an dem Sie oder ein von Ihnen benannter Dritter, der nicht
der Befdrderer ist, die Waren in Besitz genommen haben bzw. hat. Bei Lieferung von mehreren Waren im
Rahmen einer einheitlichen Bestellung und bei getrennter Lieferung gilt dies bei Erhalt der letzten Ware.
Wird eine Ware in mehreren Teilsendungen oder Stiicken geliefert, ist der Erhalt der letzten Teilsendung
oder des letzten Stlickes maBgeblich.

Um lhr Widerrufsrecht auszutiben, miissen Sie mich, Dieter Stollner, Reichergasse 4, 86559 Adelzhausen,
mittels einer eindeutigen Erklarung (z.B. ein mit der Post versandter Brief, E-Mail oder telefonisch) tber
Ihren Entschluss, diesen Vertrag zu widerrufen, informieren. Sie kdnnen daflir das beigefligte Muster-
Widerrufsformular verwenden, das jedoch nicht vorgeschrieben ist.

Es reicht zur Wahrung der Widerrufsfrist aus, dass Sie die Mitteilung Uber die Auslbung des
Widerrufsrechts vor Ablauf der Widerrufsfrist absenden.

Wenn Sie diesen Vertrag widerrufen, haben ich lhnen alle Zahlungen, die ich von lhnen erhalten habe,
einschlieBlich der Lieferkosten unverziiglich und spatestens binnen vierzehn Tagen ab dem Tag
zurlickzuzahlen, an dem die Mitteilung Uber |hren Widerruf dieses Vertrags bei mir eingegangen ist.
Ausgenommen hiervon sind die zusétzlichen Kosten, die sich daraus ergeben, dass Sie eine andere Art
der Lieferung als die von mir angebotene, glinstigste Standardlieferung gewahlt haben. Die Riickzahlung
an Sie wird von mir mit demselben Zahlungsmittel, das Sie bei lhrer Zahlung eingesetzt haben
vorgenommen, es sei denn, mit lhnen wurde ausdriicklich etwas anderes vereinbart. Wegen der
Ruckzahlung werden lhnen jedoch in keinem Fall irgendwelche Kosten berechnet.

Die Ruckzahlung wird erst vorgenommen, wenn ich die Ware(n) wieder zurlickerhalten oder bis Sie den
Nachweis erbracht haben, dass Sie die Waren zurilickgesandt haben, je nachdem, welches der friihere
Zeitpunkt ist. Sie haben die Waren unverziiglich und in jedem Fall spatestens binnen vierzehn Tagen ab



dem Tag, an dem Sie mich tiber den Widerruf dieses Vertrags unterrichten, an mich zurlickzusenden oder
zu Ubergeben. Die Frist ist gewahrt, wenn Sie die Waren vor Ablauf der Frist von vierzehn Tagen
absenden.

Sie tragen die unmittelbaren Kosten der Riicksendung der Waren.

Sie miussen fir einen etwaigen Wertverlust der Waren nur aufkommen, wenn dieser Wertverlust auf einen
Umgang von lhnen mit den Waren zurlickzufUhren ist, der zur Prifung der Beschaffenheit, der
Eigenschaften und der Funktionsweise der Waren nicht notwendig war.

Bitte beachten Sie, dass das Widerrufsrecht bei folgenden Vertréagen nicht besteht:

- bei Vertragen Gber die Lieferung von Waren, die nicht vorgefertigt sind und fiir deren Herstellung
eine individuelle Auswahl oder Bestimmung durch den Verbraucher maBgeblich ist oder die
eindeutig auf die persénlichen Bedirfnisse des Verbrauchers zugeschnitten sind. Dies betrifft z.B.
die Produkte LokLift und Drehscheibensteuerung inkl. Drehscheiben- und LokLift Controller.

- bei Vertragen zur Lieferung von Software in einer versiegelten Packung, wenn die Versiegelung
nach der Lieferung entfernt wurde. Insbesondere betroffen sind hiervon Baugruppen, wie
LokDecoder, da z.B. durch unsachgemaBes Offnen die Platine zerstért werden kann (ESD-
Schutz).

- Ihr Widerrufsrecht erlischt auch dann, wenn wir Ihnen Software per Email zusenden und Sie die
Software mittels Zugangscode gedffnet haben.

Im Ubrigen gelten meine Allgemeinen Geschaftsbedingungen, die Sie iiber den Button "AGB" einsehen
kénnen, soweit diese nicht von den vorstehenden Regelungen, die fir Sie als Verbraucher gelten,
abweichen.

Muster-Widerrufsformular:

(Wenn Sie den Vertrag widerrufen wollen, dann fllen Sie bitte dieses Formular aus und
senden Sie es zurlck.)

Firma
Dieter Stoliner
Reichergasse 4

86559 Adelzhausen

Hiermit widerrufe(n) ich/wir den von mir/uns abgeschlossenen Vertrag iber den Kauf der folgenden Waren:

Bestellt am:

Erhalten am:

Name des/der
Verbrauchers:
Verbraucher(s):
Anschrift des/der
Verbraucher(s):

Datum:

Unterschrift des/der Verbraucher(s):
(nur bei Mitteilung auf Papier)
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